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SATIS SAYFASI

Yeni nesil cerrahi robotlar icin kompakt,
yUksek performansli motorlar

Gelismis cerrahi
robotunuzu ozel
Uretim motorlarimiz
ve uygulama
uzmanligimiz ile
yaratin. Kollmorgen
hareket cozUmleri
Robot Uyumludur.
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DAHA KOMPAKT CERRAHI ROBOT EKLEMLERI TASARLAYIN

* Gerinim dalgasi dislilerinin performansini en (st dlizeye cikarin.
Cerrahi robot eklemleriicin ideal uyumlu gerinim dalgasi (harmonik)
dislisi ile kullanilan TBM2G motorlari kolay entegrasyon ve maksimum
performans icin tasarland.

* Sicakhgi, boyutu ve agirhigi en aza indirirken torku optimize
edin. TBM2G motorlari, kompakt ve hafif bir paket icinde dustk termal
artis ile sira disi tork yogunlugu sunar.

* Daha becerikli bir robot insa edin. Bir dizi sarim varyasyonu
secimi ¢esitli veri yolu voltaji ve hiz gereksinimlerinde TBM2G motor
performansini optimize eder, bunlara akUyle ¢alisan ve mobil robotlar icin
ideal olan sarimlar da dahildir.

KOL EKLEM GENISLIGINiI AZALTIN

* Daha dar kol eklemleri tasarlayin. D2l kuralindan yararlanarak
moment kolu capini iki katina ¢ikarmak, torkta bir kayip olmadan istif
uzunlugunda dort kathk bir azalma saglar.

* Cerrahlara daha fazla beceri kazandirin. TBM2G motorlarin
kullanarak cerrahlara minimum invazif ameliyatlar icin robot kollarini
olabildigince paralele yaklastirma kabiliyeti kazandirabilirsiniz.

DAHA KUGUK, DAHA HAFIF ROBOT KOLONLARI VE HASTA

MASALARI URETIN

* Kuciik bir ayak izinde ihtiyaciniz olan tiim performansi alin.
Sinifindaki diger servo motorlarla karsilastirildiginda AKM2G motorlar ayni
torku %20 daha kucuk bir alanda sunar.

* Daha pazarlanabilir bir cerrahi robot sistemi insa edin. Daha hafif
ve daha kompakt AKM2G motorlar sayesinde yeni robot sisteminiz
ameliyathanede alandan tasarruf saglayabilir, daha kicuk alanlarda ve
hatta mobil olarak bile kullanilabilir.



Cerrahi Robotlar icin Kollmorgen Hareket Cozumler

1. Cerrahi Konsol: Torku yogun motorlar
konsol alanini ve agirligini en aza indirir.
Vuruntu dengeleme, titresim bastirma ve
gurultt onleme ozellikleri kesin kontrolu
garanti eder.

2. Robotik Kollar: Minimum istif
uzunluguna sahip ytksek performansli
govdesiz motorlar daha dar, daha hafif
kol eklemlerine ve en yuksek tanimlamali
kontrole olanak tanir.

3. Hasta Masasi: Kesin, dusuk vuruntulu
servo motorlar cerrahi aletlerle
senkronizasyonda puruzsuz, sessiz bir
calisma saglar.

Cerrahi Uygulamalar icin Kollmorgen Motorlari

TBM2G Godvdesiz Servo Motorlar AKM2G Muhafazali Servo Motorlar

Robotik eklem tasariminizin performansini Yeni tasarimlarin ve var olan robotlarin

optimize ederken efektif genisligini en aza boyutunu ve agirligini en aza indirirken

indirin. performansini artirin.

+ Her biri eksenel olarak en kompakt paket icinde + Benzer boyutlarda servo motorlarla
yuksek tork yogunlugu sunan yedi gévde boyutu. karsilastirildiginda ortalama %30 daha fazla tork.

+ Tum hizlarda ve enerji taleplerinde tutarli + Sarim, montaj, konektor, geri besleme cihazi, termal
purtzsuzluk ve yuk tasima kapasitesi. sensdr, tutma freni ve diger secenekler.

+ Tum eklem bilesenlerinde guvenilir calismayi + Dusuk voltajli modelleri mevcuttur.

surdurmek icin dusuk termal artis.

+ Istif uzunlugunu artirmayan entegre Hall sensorleri
ve gomull termal sensdrlerle kullanilabilir.

Kollmorgen Hakkinda

Kollmorgen'in 100 yili askin hareket deneyimi vardir ve bu deneyim sektortn en yuksek performansli,
en guvenilir motorlari, tahrikleri, lineer aktuatorleri, AGV kontrol ¢c6zUmleri ve otomasyon platformlari
ile kanitlanmistir. Essiz bir performans, guvenilirlik ve kulanim kolayligina sahip Ustin ¢oztumler sunuyor,
makine Ureticilerine kesin bir pazar avantajl sunuyoruz.
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