KOLLMORGEN

A REGAL REXNORD BRAND TEKNIK VERI SAYFASI

TBM2G Govdesiz Motorlarin Yalpa Cemberi ve Hassas
Aktuator Sistemlerine Yerlestirilmesi

Gimbal, bir nesnenin bir eksen etrafinda dénmesine izin veren, donebilen bir destektir. iki veya
daha fazla Gimbal'in donme eksenleri birbirinden 90° ayri olacak sekilde birlestirilmesi veya i¢ ice
yerlestirilmesiyle ek serbestlik dereceleri elde edilebilir.

Gimballer genellikle kameralar, elektro-optik ve kizildtesi sensorler (EO/IR), termal géruntileme cihazlar, yer
istasyonu antenleri ve diger algilama ve iletisim ekipmanlari gibi ekipmanlarin konumunu dengelemek ve
kontrol etmek icin kullanilir. Bu uygulamalarda servo motorlar her bir gimbal ekseninin hareketini kontrol eder.
Hassas aktuatorler; robotik is istasyonu fiksturleri, takim tezgahi ekipmani gibi Ust duzey Genel Otomasyon
uygulamalarinda, yuksek dizeyde tekrarlanabilir konumlandirma icin 20 bit veya daha yUksek ¢cozUnurltgun
gerekli olabilecegi her alanda tipik bilesenlerdir.
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Kollmorgen'den TBM2G gévdesiz servo motor iceren Gimbal/hassas aktuatér tertibati

Neden gbévdesiz motor?

Hafif ve tork acisindan yogun govdesiz servo motorlar, optimum tork saglamak icin DL kuralindan yararlanilarak
hemen hemen her form faktértiindeki Gimbal'a uyacak sekilde kisa bir eksen uzunlugu ve cesitli caplarda sunulabilir.

Govdesiz motorlar, yiki dogrudan tahrik ederken veya sifir bosluklu dislilerle birlikte kullanildiginda en Ust dizeyde
duyarlilik ve hassasiyet sunar. Bunlar 6zellikle ucus sirasinda bir flizenin sarsiimasi gibi dngoérulemeyen hareketlere
karsi koyarken bir hedefe odaklanmak veya bir Uretim sureci sirasinda, yuksek hizli otomasyon ekipmani icin
yapilandirilabilir ve son derece tekrarlanabilir bir fikstUre ihtiya¢c duyuldugu zamanlarda blyuk dnem tasir.



Govdesiz motorlarin diger
hareket bilesenleriyle entegre
edilmesi

Govdesiz servo motor teknolojisine dayali eksiksiz bir
hareket sistemi, uygulamanin islevsel gereksinimlerine
ve tasarim kisitlamalarina bagli olarak ek bilesenler
icerir.

* Geri besleme cihazi (gerekli). Bir kodlayici
[mutlak (absolute) veya artimli (incremental),
uygulamaya bagli olarak genellikle 20 bit veya
daha yuksek cozunurluklu] veya bir ¢cozucu, rotor
konumunu servo surucuye bildirerek kapali dongu
hiz ve konum kontroltint mumkdn kilar. Bir kodlayici
Uzerindeki Hall yollari veya TBM2G motora entegre
istege bagl Hall etkisi sensorleri, servo strtcinin
motora iletilen akimi uygun sekilde kontrol etmek
icin ihtiya¢ duydugu bilgileri saglar.

* Termal sensér. TBM2G servo motorlar,
gerektiginde sargi sicakhgini izlemek icin birden
fazla standart sensor secenegiyle kullanilabilir.

* Disli. Govdesiz motorlar; kompakt, sifir disli
bosluklu, harmonik (gerinim dalgali) dislinin yani
sira sikloidal, duz ve planet dislilerle birlikte de
kullanilabilir.

* Frenler. Elektrikle calisiimayan bir durumdayken
tutma torkunu saglamak ve yalpa ¢cemberi
bilesenlerini korumak icin elektronmanyetik veya
mekanik frenler gerekebilir. TBM2G performansi,
fren elemanlarinin yakinindayken etkilenmez.

* Gimbal'in kendi mili ve yataklari. AktUator
tasarimi icinde yapilandirilan bir stator ve bir rotor
iceren TBM2G govdesiz motor setleri, genellikle
daha buyuk ve daha dinamik yUklerin son derece
stabil sekilde konumlandirilmasina olanak tanirken
cikista en hafif agirhgr ve son derece ytksek geri
besleme ¢c6zUnurligunu saglamak icin ylksek
oranli sifir bosluklu disli takimi calistirir.
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Hassas aktlator tasarimiyla
ilgili ek hususlar

Kollmorgen, gimbal performansini en Ust dizeye
ctkarmak icin ¢esitli tasarim secenekleri arasinda gegis
yapmaniza yardimci olabilir;

ornegin:

* Muhafaza tasarimi. Govdesiz stator dogrudan
gimbal tasarimina gdmult oldugundan destekleyen
malzemenin islyl yeterince yayabileceginden emin
olun. Celik, iyi bir termal iletkendir ve aliminyum
daha iyidir. Tipik olarak en az 4-6 mm'lik bir duvar
kalinhgr gereklidir.

* Termal algilama. Prototip olusturma sirasinda
eksen, tepe tork/hiz noktasinda calisirken motorun
ne kadar 1sindigini 6lcmek amaciyla bir termal sensor
kullanmak isteyebilirsiniz.

+ Uretilebilirlik icin tasarim. Uygulamanin montaj
surecinin detayli bir sekilde anlasiimasi, zaman
cizelgesi ve maliyet hedeflerinizi karsilarken motorlari
dogru sirada Uretebilmemize yardimci olur.

* Dis kaynaklar. Gimbal'inizi veya hassas
aktlatoruntzu guvenle tasarlamak ve monte
etmek icin ek uzmanhga veya destege ihtiyac
duyarsaniz dogru kaynaklarla baglanti kurmaniza
yardimci olabiliriz.
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