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Kollmorgen.
Hareket kontrolii teknolojisi icin ¢igir acacak ¢ozlimler

Pazarin devamli artan talepleri gittikce daha yiiksek baskiya neden olmaktadir. Zaman baskisi,
daha yiiksek performans beklentileri ve daha giincel makineyi iiretmeden once bir sonraki
makine neslini diiginme gerekliligi soz konusudur. Beklentiler artarken, biitceler yerinde
sayar. Kollmorgen'in yenilik¢i otomasyon ve hareket ¢oziimleri ve Kollmorgen'in sahip oldugu
genis kalite Griinler portfoy, tasanmalarin bu zor gorevlerin iistesinden gelmelerine yardim
etmektedir ve boylece ileri derecede spesifik makinelerin tiretimini miimkiin kilmaktadir.
Clinkii onemli olan harekettir! Cok yiiksek performansli bir hareket sayesinde bir makine
rakiplerine gore one gecerek daha yiiksek iiretkenlikle pazar avantajlari yaratacaktir. Buysa
genel verimliligin dretim diizeyinde artmasi anlamina gelir. Miikemmel tasarlanmig bir kontrol,
miisterinizin makinesinin hassasiyetini, kullanim emniyetini, givenilirligini ve etkinligini de
artirabilir. Ayrica hareket otomasyonu teknolojisi,inovasyon icin sinirsizimkan sunmaktadir.
Biz daima bu potansiyelden faydalanmayi bildik ve hareket otomasyonu teknolojisi alaninda
kapsamli yetkinligimize dayanarak devamli yeni tiriinler gelistiriyoruz, bunlar karmagik hareket
siirecleri olan makineler icin yiiksek performansa ulagmaya imkan vermektedir.
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KOLLMORGEN OTOMASYON VE HAREKET KONTROL COZUMLERI KATALOGU

Kollmorgen - daha iyi hareketlere giden yol
Biz Kollmorgen olarak, miihendislerin cok daha iyi is cikarabileceklerini biliyoruz,
yeter ki onlerinde engel olmasin. Biz miihendislere ideal kosullar sunuyoruz:

Standart ve miisteriye dzel iiriinlerin entegrasyonu

Standart driinler her zaman ideal ¢ziim sunmayabilir. Kapsamli uygulama
yetkinligimiz bize, tim (rlin portfoytimiiziin diginda standart tirtinleri modifiye
etmeye veya tamamen miisteriye 6zel cozlimler olarak tasarlamaya imkan sunar,
bu sayede inovatif tasanmin sinirlart ortadan kalkar.

Miinferit parcalar yerine komple hareket ¢oziimleri

Bircok diretidi, tedarikci portfoytini kiiciiltmekte ve miihendislik elemanlarinin
saylsini azaltmaktadir. Bunlarin entegre coziimler alaninda genis diriin yelpazesine
sahip olan ve komple sistemler sunan bir tedarikgiye ihtiyaci vardir. Kollmorgen,
programlama yazilimini, mihendislik hizmetlerini ve yiiksek nitelikli otomasyon ve
hareket kontrolii bilesenlerini biraraya getiren kapsamli ¢ziimler sunar.

Diinya capinda yaninizda

Kollmorgen Kuzey Amerika, Avrupa, Orta Dogu ve Asya'da iretim tesislerine sahip
olup biitiin diinyayr kapsayan bir dogrudan satis ve destek agini miihendisler ile
makine kullanicilarinin istifadesine sunar. Diinya capindaki varligimiz daha kisa
teslim siireleri ve zamaninda destedi ile nerede ve ne zaman olursa olsun size
destek saglar.

Maddi ve kurumsal istikrar Kollmorgen,

yillik 13 milyar dolarlik cirosu olan Danaher Corporation'in bir parcasidir. Sirket
alanlannin timiindeki biiytime icin kilit faktdr, devamli optimizasyon ile ifade
edilebilen Kaizen prensibine dayanan Danaher Ticaret Sistemidir. Olaganistil
elemanlanin olugturdugu karma ekipler ve en iyi gereglerden yararlanarak
siireclerimizi optimize eder, sirketimizi en yiiksek performansa eristirecek planlar
gelistiririz.

www.kollmorgen.com
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Kollmorgen Automation Suite™

Yenilik¢i hareket ¢oziimleriyle hizh sekilde pazarda yer almak ve buna ragmen maliyeti
azaltmak! Kollmorgen Automation Suite bunun icin sizi birbirlerine uyumlu yazilim ve
donanim bilesenleri ile destekler. Ister basit bir tek eksenli hareket ya da karmasik bir cok
eksenli hareket sistemi olsun, farketmez: Kollmorgen Automation Suite ile kapsamli makine
otomasyon ¢oziimleri yaratabilirsiniz.

Kollmorgen Automation Suite paketinin li¢ ana siitunu vardir: Entegre gelistirme ortam,
sonra ¢ok eksenli kontrol iiniteleri, arayiizler ve giivenlik modiilleri ve genis bir servo motor
portfoyii gibi donanimlar, ayrica dzel hareket ¢oziimlerinin gelistiriimesinde Kollmorgen
tarafindan saglanan miihendislik destegi.

Bu entegre gelistirme ortami, PLC ile hareket programlama ve kumanda yiizeyinin
gorsellestirmesi ve de kapsamli off-line testleri ve hata ayiklama icin araclar sunar. Hareket
bilegenlerinin tiimii hizl EtherCAT sistem veriyolu tizerinden birbirleriyle iletisim kurar ve iist
diizey sistemlere baglanmak icin alan veriyolu protokolleri kullanilabilir. Ister rotatif olsun,
ister dogrusal, genis Kollmorgen servo motorlari yelpazesi ile konuya hareket katilacagi
kesindir.

Hareket tasarimindan asla ddiin vermeyin, bizden daha fazlasini isteyin! Bugiine kadar
binlerce kez mevcut hareket iriinleri ya da yeni gelistirilen Griinler tizerinde miisteri
ihtiyacina gore yapilan modifikasyonlarla, soz konusu hareket miikemmel birer hareket
haline getirilmistir. Ayrica Kollmorgen mihendislik ekibi sayesinde, imkansiz kabul edilenin
basarilmasi hi¢ de nadir gortilen bir sey degildir
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Kollmorgen Automation Suite avantajlari
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Makine Performansi ® 9625'e varan verim artig|
® 9650'ye varan fire dissii
® Daha yiiksek hassasiyet

® Benzersiz bir makine performansi icin gelistirilmis Hareket Kontrol Teknolojisi

Daha Hizli ® Ar-Ge siirelerinin 9%30'a varan oranda kisalmas|
® Yazlim gelistirme, egitim, devreye alma ve destek hizmetleri

® Endistriyel standartlarda programlama ve endistriyel aglar

Kolay kullanimi ve yiiksek diizeyde entegrasyon imkani ® (tomasyon, hareket teknolojisi ve bilitiin donanim icin tek diize entregreli programlama ortam
® Siiriikle — Birak yontemiyle hareket kontroli programlamasi
© Uyumlulugu test edilmis sertifikali bilesenler

® Eniyi kurulum icin siirliciilerin sorunsuz entegrasyonu ve konfigiirasyonu

® Denenmis coziimler ® (tomasyon ve hareket ¢dziimlerinin programlanmasl ile uygulamasinin 20 yildan uzun siiredir devamli
optimize edilmesinin sonucu

® Sayisiz uygulamanin ve platformun cok yonli deneyimini sunar, Kollmorgen bugin bunlar sayesinde var

® 6 yiliaskin siredir basariyla kullanilmaktadir

www.kollmorgen.com 2
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Kollmorgen Automation Suite ™

Verimli bir hareket tasarimi icin entegre yazilim ve donanim sistemleri

Kollmorgen Automation Suite bilegenleri ile kisa siire icinde cok daha iyi hareketler gelistirebilirsiniz. Sistem tasaniminin tiim bilesenleri, programlama, gdrsellestirme,
test ve ilk calistirma, tutarli kumanda ¢oziimii kapsaminda yer alir. AKD PDMM, donanim tarafinda, entegre servo siiriicti, Motion Controller ve PLC bulunan
1'de 3 ¢ozimii makinedeki merkezi bilesendir.

: : AKI-Dokunmatik

Paneller Kontrol ve
Gorsellestirme

Pipe-Network™ veya PLCopen ile sistem programlama

-

AKM Washdown Food

:

ERD Dogrusal Aktiiatorler

AKD PDMM ile Motor Kontrolii
Programlanabilir Multi Axis Master

Arayiiz esitliligi: Giris/Cikis veriyolu Terminalleri
AKT - Advanced Kollmorgen Terminalleri

KOLLMORGEN




Cok yonlii ve dlceklenebilir hareket ¢oziimleri

Daha cok eksene mi ihtiyaciniz var? Farkli motor giiclerine mi? Burada dogrusal direkt hareketlere, baska yerde gdvdesiz direkt hareketlere mi? Sorun yok!
EtherCAT sistem veriyolu tizerinden dider servo siriicileri AKD baglaymn, Kollmorgen portfoyiinden her gii¢ sinifindan motorlar ekleyin.

NIO9YOWTTON

Arayiizeler genellikle sistem tasanimindaki sise bogazlandir. Ancak Kollmorgen Automation Suite'te bdyle degildir. G/C Veriyolu terminalleri AKT (Advanced
Kollmorgen Terminalleri) ve EtherCAT veriyolu baglayici ile, her istegi yerine getirebilen esnek bir arayiiz sistemine sahip olursunuz.

AKI serisi dokunmatik paneller ile makine tizerindeki siireci kumanda edebilir ve denetleyebilirsiniz. KVB (Kollmorgen Visualization Builder) ile gtivenli bir kullanimi
kesin saglayabilecek ve makine verilerini agik sekilde gdrsellestirebilecek, ergonomik kumanda yiizeylerini programlayabilirsiniz.

NOASYWOLO
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Coklu eksen kontrol mekanizmasi AKD PDMM, bir servo siiriicii AKD ile bir motora

letgim erhol direkt baglantiya sahiptir. Dider kendi AKD servo sirticiisiine sahip akslar,

EtherCAT® protokollii sistem veriyolu iizerinden, ok hassas olarak 250 pisan.
dongi siiresi icinde kumanda edilir. Bir opsiyonel AKI kumanda paneli, makinenin
kumandasl icin, gecerli bir iletisim protokoliine baglanabilir. Bu AKD PDMM tiim
onde gelen veriyolu sistemlerini destekler ve neredeyse sinirsiz kumanda
olanaklari aar.

Sistem veriLoIE

EtherCAT.

Sistem veriyolu
EtherCAT.

ee 0000000000 00 e 0 00000

EtherCAT® sistem veriyolu ile
araylizlerin genisletilmesi

Merkez dit ve merkezi mimarideki, AKDM-PDMM ve Kollmorgen Automation Suite'e sahip esnek tek veya cok eksenli hareket ¢oziimleri

www.kollmorgen.com 4




leri Miihendislik Yazilimi

Kullanicr dostu, kendini agiklayici, kendini tanitici

®  Kollmorgen Automation Suite, yiiksek degerli yazilimlar tiretebilmeyi miimkiin kilan otomasyon sistemlerini programlayabilecek aletlerin entegre sekilde
birlestiriimesini saglar. Bu sadece hareket kontrolii ¢8zimimizii degil ayni zamanda PLC programlamasl i¢in IEC 61131-3 standardini da kapsamaktadir.

NI9YOWTTO0N

®  PLCprogramlarinin gelistirilmesi icin ortam, tasarimcilarin ¢oziimleri hizla gelistirebilmelerinde yardimci olmak icin yaratilmistir. (otomatik tanimlama, otomatik
konfigiirasyon olusturma, vs.) sayesinde karmasik hareket kontrolii uygulamalarinda bile hizli ve kolay bir sekilde ¢ozebilirsiniz.

®  Biruyqulama icin bir fonksiyon modiilii ya da alt uygulama olusturulur olusturulmaz, kullanicr bu "kullanici tanimli fonksiyon modiilind", test edilmis yazilimin
takip eden projelerde yeniden kullanimini kolaylastirmak ve bdylece zaman kazanmak icin bellege kaydedebilir.

NOASYWOLO

o [sletmenizin programlama dillerinin standardini, IEC 61131-3 dillerinden birisiyle koruyun. Ya da bunlari gelistirin, bunu yaparken de uygulamaniz icin en iyi
¢0zimi gelistirmek icin birden fazla dili kanistirin.

®  Kollmorgen Automation Suite'in entegre gelistirme ortami, cevrimdisi similator yardimiyla herhangi bir cihaza baglanti yapmadan gelistirici icin ¢oziimler
gelistirmeyi mimkiin kilar. Heniiz ik donanim bileseni génderilmeden bu sayede sistemlerinizi gelistirmeye baglayabilirsiniz. Sistem aginizi bir "cevrimdisi gelistirme
modu" icerisinde kolayca konfigire edip cihazlarin durumunu, gercekten baglandiklarinda degistirebilirsiniz.

1L3INvd

®  Programlarda hata giderimi icin standart Debugging (hata ayiklama) fonksiyonlar, "Step into", "Step over" vs. kullanima hazirdir. Ayrica hata ayiklama destegi
icin icerisine birden fazla degiskenin kaydedilenildidi, 6 kanalli gercek zamanli yazilimsal osiloskop mevcuttur. Osiloskopun gstergesini ayrica istedidiniz lcege
ayarlayabilirsiniz.

o Mikemmel CAM editgrimiiz karmasik CAM profillerini "grafiksel" bir yiizeyde olusturmaniza imkan tanir. Mevcut CAM profil noktalarini da dogrudan
CAM editdre aktarabilirsiniz; buysa makine Gretiminde mevcut teknik bilginizi kesintisiz olarak kullanmaya devam etmenizi miimkiin kilar.

IEC61131-3-PLC standardinin 5 Programlama dili Tam olarak Desteklenmektedir

5 KOLLMORGEN
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Programlama yazihmini kullaniminiz icin istediginiz sekilde kisisellestirebilirsiniz.

sickenleri in “Waich P kullanabili stediciniz ke ’
Dediskenleri izlemek icin “Watch window" fonksiyonunu kullanabilir istediginiz kadar farkli tablo olusturabilirsiniz. /O Editri e girslbir sekide hilcassteminiz oluturabilsinz
Log editdr sayesinde sistemde olan biitiin olaylar tek bir noktadan calisma aninda dniiniizde olur.

Biittin /0 modiilleri EtherCatiizerinden haberleserek calisir

Entegre yazilimsal osiloskop PLC ve Motion icin offline simulatdr

Grafiksel CAM olusturma ortam

ProfiNet, EtherNet/IP ve Modbus TCP icin entegre alan veriyolu konfigiiratéirii

www.kollmorgen.com 6




Hareket programlamasi
PLCopen ve Pipe-Network™

= Hareket programlamasini, endiistri standardi PLCopen ya da Kollmorgen Pipe-Network grafik yiizeyi ile halledebilirsiniz. PLCopen, tek eksenli, senkronlu ve
= interpolasyonlu hareket gorevleriicin herhangi bir platforma badli olmayan ¢ok sayida fonksiyon modilinii kapsamaktadir. Sisteme 6zgii 6zel bilgilere sahip olmadan
- da bir fare tiklamasi ile karmasik standartlastinimis hareket fonksiyonlarina erisebilirsiniz. Boylece tam olarak makine islevlerinin en iyi sekilde tasarlanmasi izerine
o odaklanabilirsiniz.
Z N

PLCopen Durum Semasl PLCopen Omegi

Pipe Network™

Kollmorgen, Pipe Network'un grafiksel programlama yiizeyi yoluyla, hareket programlanmasini daha da kolaylastirir. Hareketin mekanik elemanlari, Siriikle-Birak
yardimiyla birbirine baglanabilen mantiksal bloklar vasitasiyla simiile edilir. Komple mekanik sistem bdylece mantiksal bloklar yoluyla yansitilir. Mimari ve sistemin
cesitli eksenleri arasindaki iliskiler, grafik betimlemeler ile gdsterilir, 6te yandan sistem topolojisinin daha iyi dokiimantasyonu bakim islemlerini kolaylastirir.

Pipe Network, hareketin mekanik elemanlarini Siiriikle-Birak ile konumlandinilan mantikli fonksiyon modiilleri biciminde gdrsellestirir.

7 KOLLMORGEN




HMI Programlamas

Kollmorgen Visualization Builder™ (KVB)

Kollmorgen Visualization Builder, Kollmorgen Automation Suite'in entegre gelistirme ortami icinde uygulanir, boylece hizli ve basit sekilde HMI programlamanizi
olusturabilir ve Kollmorgen HMI paneli AKI izerine aktarabilirsiniz.

NIO9YOWTTON

®  Kollmorgen Visualization Builder tarafindan kullaniimasi gereken
kullanim degiskenlerinin secimi (Tag'ler); otomatik olarak dosya
olusturulur

NOASYWOLO

e Secmis oldugunuz uygulama dediskenlerinin (Tag'ler) otomatik olarak
HMI projenize ice aktariimas|

Islevlerin kapsami:

11L3INVvd

®  (okekranlinavigasyon

e Trend olusturma

o Tarifler

®  Alarm yonetimi

®  Dahili degiskenler

®  (oklu metin — Giris degeri bazinda kumanda degigimi
®  Fonksiyon tuslan

®  Giivenlik

HMI Gelistirici ortami

Gercek Zamanli Hareket veriyolu
Hareket ve G/C baglantilari icin EtherCAT® gercek zamanli veriyolu

o Fthernet bazli gercek zamanli hareket veriyolu

® Yaygin acik standart

e Standart Ethernet kablolari = diisiik uygulama masrafi

®  Yiiksek performans icin yiiksek bant genisligi kullanimi

® Diger veriyolu sistemleriyle birlikte ¢alisabilme

o (ihazlari esnekge kullanilabilme

®  Kollmorgen Automation Suite ile uyumlu bilegenlerin otomatik algilanmas|

©  3'lii parti EtherCAT-Slave baglantisi ile MDP (Multiple Device Profile) destedi icin entegre
EtherCAT konfigiiratérii

—
EtherCAT.

www.kollmorgen.com 8
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AKD™ PDMM

Hareket kontrol, PLC ve servo siirticii tek bir cihaz icinde

Merkezi coklu eksen kontrol mekanizmasi olarak AKD PDMM, tek ve yiiksek gereksinimli coklu eksen hareketlerinin kumandasi icin cok uygundur. Iki performans
sinifinda tedarik edilebilen AKD PDMM (Programmable Drive Multi Master) 1 msn ddngii stiresinde 10 eksenli 800 MHz siirimiide ve daha fazla*, 20 eksenli 1.2 GHz
siiriimiinde ve daha fazla* ve bunlardan baska, ek Motion Controller hari¢ PLC fonksiyonelligini kumanda eder. Boylece devre dolabinda %30 oraninda yer tasarruf
edebilir, kablolama kapsamini azaltabilir ve makine masraflarini diisiirebilirsiniz. Kollmorgen Automation Suite (KAS) gelistirme ortami, programlamada sizi destekler
ve tek eksenli hareket veya 50 eksenli hareket sistemi olup olmadigina bakilmaksizin, gelistirme siiresini biiyiik olciide azaltir.

*) Artan dongii siiresinde

Ozellikler

© Imsn'lik dongii siiresiyle 10 veya 20 eksen icin iki performans sinifi

® AKD servo siiriicii icerisinde entegreli EtherCAT-Master ile gercek
zamanli kontrol.

® Tiim Kollmorgen motorlar ile tak-calistir seklinde uyumlu
® Kollmorgen'in tek kablo ¢oziimlerini destekler

o (Onemli makine ve proses verilerinin daha giivenli saklanmalar icin,
128 kB'lik kalicr bellek.

® Uygulama yazilimi, isletim yazilimi ve ayar parametrelerinin
bilgisayarsiz olarak yedeklenmesi ve yeniden kurulmasl icin SD kart
qirisi

® Yerel dijital ve analog giris ve cikislar: 13 dijital giris, 4 dijital cikis, bir
analog giris, bir analog ¢ikis (AKT serisi EtherCAT veriyolu terminalleri
ile genisletilebilir)

® Kollmorgen Visualization Builder (KVB) HMI yazilimi ve AKI serisi
cihazlarin tam destedi sayesinde, uygulama cihazlarina dogrudan
baglant.

® PLC, HMI, Motion Control, servo siiriicii ve CAM tasarimciya giden
merkezi giris noktas

® Simiilasyon ozellii sayesinde, uygulama gelisimi esnasinda hata
algilamasiyla, daha kisa devreye alma siireleri.

® FEthernet/IP, ProfiNet veya ModbusTCP-arayiizleri bulunan mevcut
otomasyon mimarisinde kolay entegrasyon

® Bakim alismalari icin entegre Web sunucusu, yazilim kurulumu
gerekmez

Teknik veriler

Daimi akim Pik akim B E D
3 9 168 89 156

AKD-M00306-Mx*EC-D000
AKD-M00606-Mx*EC-D000 6 18 168 89 156
AKD-M01206-Mx*EC-D000 12 30 196 9% 187
(Ag) (A (mm) (mm) (mm)
3 9 256 100 185

AKD-M00307-Mx*EC-D000

AKD-M00607-Mx*EC-D000 6 18 256 100 185
AKD-M01207-Mx*EC-D000 12 30 256 100 185
AKD-M02407-Mx*EC-D000 24 48 306 105 228
AKD-M04807-Mx*EC-D000 48 9% 320 180 225

*)x= (0,8 GHz Siirimii, x= 1: 1,2 GHz Stirtimii

9 KOLLMORGEN
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AKI Kumanda yizeyi (HM

Makine kullanimi ve siire¢ gorsellestirme

Makinenizi dayanikli AKI endistri dokunmatik paneli yoluyla ergonomik tasarlanmis
kumanda yiizeyi ile donatabilirsiniz. Kollmorgen Automation Suite temel bileseni olan
Kollmorgen Visualization Builder ile gdsterge grafigi tasarimi ve kumanda fonksiyonelligini

gelistirebilirsiniz.

Giig verileri

_

Donanim

Ekran, arka aydinlatma TFT-LCD, LED

Giisterae. Renk derinici 480%272 800 x480 640 x 480
9 g 16,7 Milyon 262 16,7 Milyon

Ekran ebad, aktif gosterge Ing 430ng 71ng 1041ng

bolgesi EX B mm 95,0%53,9 1524%914 211,2x158 4

On/arka conta P65 /1P20

(am iizerine polyester, direncli kaplama

Dokunmatik ekran malzemesi Ot met. EBA 180L

Arka kisim Toz kaplamali aliminyum
Islemci/RAM ARM9, 400 MHz /128 MB
Kullanim hafizasi (Flash) 80MB
HDD-Genisletme hayir

Bellek artirma SD-Karti

Gergek zamanli saat evet

24V DC'de gilg sarfiyati 36W 6,0W

Sigorta dahili, 2,0 AT, 5 x 20 mm
Elektrik beslemesi +24VDC(18V...32V) "
fan dahil hayir

Isletme sicakiidi -10°C... +60°C
Depolama sicakligi -20°C... +70°C

(aligirken izin verilen nispi hava nemi <%85, yodusmasiz
Sertifikalar, Onaylar
CE belgeleri

UL, cUL belgesi ? UL 1310 Class Il
[letisim

Seri RS422/RS485 baglantisi

Seri baglanti RS232C

Ethernet 1x10/100 Mbit/s (yalitimli RJ45)

Uss 1x USB Host 2.0, maks. Akim 200 mA

Alan veriyolu

Yazilim/Grafik

Isletim Sistemi Windows CE6

PDF goriintileyici hayir

internet Gezgini hayir

Vektor grafik/ golge, seffaflik hayir / hayir

Olgiiler

On plaka, ExBxD (mm) 145x103x7 204x143x7 280%228x7
Kesit (mm) 128x87 189x128 262x209
Montaj derinlii / bos alanh derinlik ~ (mm) B/143 3/143 44144
Agirlik 05kg 08kg 1,5kg

1) CEicin: Gerilim beslemesi, IEC 60950 ve IEC 61558-2-4 standartlarinin istemlerine uygun olmalidir
UL ve cUL igin: Gerilim beslemes, II. sinif akim beslemesi gereklerine uygun olmalidir

2) Uriin veya ambalaj isaretli ise

www.kollmorgen.com
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TFI-LCD, LED

800x480, 1280x800 1280x 800
262k 262k 262k

71ing 12,1ng 15,41ng
1524x914 261,1x163,2 331,2x207,0

P65 /1P20
(am (izerine polyester, direncli
Oto. met EBA 180L Autotex F157 veya F207
Toz kaplamali aliminyum
Intel Atom, 1,1 GHz
1,4 GB veya daha fazla
hayir
SD-Karti
evet
14W 2W
dahili, 3,15 AT
+24VDC(18V..32V)"
hayir
-10°C... +50°C
-20°C...+70°C
%5 ... %85, yogusmasiz

24W

UL 508

(OM2, COM4, 9 kutuplu D-Sub fisi, rakorlu baglanti 4-40UNC
(OM2, COM4, 9 kutuplu D-Sub fisi, rakorlu baglanti 4-40UNC
1x10/100/1000 Mbit/s, yalitimli RJ45
3 x USB Host 2.0, maks. Akim 500 mA

1 x Genisletme modili (opsiyon)

Windows CE6
evet, baz fonksiyonlar

evet, baz fonksiyonlar

hayir / hayir
204x143x50 340x242x57 410x286x61
189x128 324x226 394x270
B/143 50/150 54/154
09kg 25kg 3,6kg

NIO9YOWTTON

NOASYWOLO

TFT-LCD, LED

1280x800
16 Milyon
15,41n¢
331,2x207,0
1P65/1P20
(Cam dizerine polyester, direncli, kaplama:
Autotex F157 veya F207

Toz kaplamali aliminyum

11L3INVvd

1280800
16 Milyon
12,1ing

261,1x163,2

1920%1080
16 Milyon

21,5In¢
664 %268

Intel Core i

8GB-64GB

evet
USB tizerinden harici bellek
evet
114W
dahili, 10 AT
+24VDC(18V...32V), 140W "

evet

0°C...+50°C

-20°C... +70°C

<%85, yogusmasiz

107W 125W

Ses Emisyonu Testi EN 61000-6-4 (Yayin Girisimi) ile EN 61000-6-2 (Hata sabitligi), AKI-CDCilaveten EMU direktifi 2004/108/AT

UL508

2x10/100/1000 Mbit/s, yalitimli RJ45
4x USB Host 2.0, maks. Akim 500 mA

Windows 7 (Standart veya yerlesik)

evet
evet
evet/ evet
340x242x79 410x286x83 556x347x87
324x226 394270 539331
72/172 76/176 79/179
42kq 54kg 81kg
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AKT G/C Veriyolu terminalleri

Advanced Kollmorgen Terminaller (AKT)

Kollmorgen Automation Suite, uygulamanizda gerekli olan giris / ¢ikis ihtiyaciniza yonelik Griinleri ile endistrinin biittn ihtiyaclarina ¢6zim oluyor. DIN ray montajt i¢in
IP20 baglanti terminalleri basitce biraraya siriliir ve basit konfigiirasyon icin otomatik algilanabildigi, sistemin EtherCAT veriyoluna baglanir.

Veriyolu baglanti elemani

AKT-ECT-000-000 EtherCAT Veriyolu badlanti elemani
Analog Girigler

AKT-AN-410-000 4 kanalli analog giris modild, 0-10VDC
AKT-AN-420-000 4 kanalli analog giris modili , 0-20 mA
AKT-AN-810-000 4 kanalli analog giris modild, 0-10VDC
AKT-AN-820-000 4 kanalli analog giris modili, 0-20 mA
AKT-AN-200-000 2 kanalli giris modili
AKT-AN-400-000 2 kanalli giris modili

Analog Cikislar

AKT-AT-220-000 2 kanallr analog ¢ikis modiili, 0-20 mA
AKT-AT-410-000 4 kanalli analog ¢ikis modilti, 0-10VDC
AKT-AT-420-000 2 kanallr analog ¢ikis modiili, 0-20 mA
AKT-AT-810-000 4 kanall analog ¢ikis modiili, 0-10VDC
AKT-AT-820-000 2 kanalli analog ¢ikis modiil, 0-20 mA
Dijital Cikislar

AKT-DT-004-000 4 kanalli dijital ¢ikis modiili, 0,5 A
AKT-DT-008-000 4 kanalli dijital ¢ikis modld, 0,5 A
AKT-DT-2RT-000 2 kanalli réle gikis modil, 2,0A, devre kapayici (NO)
Dijital girigler

AKT-DN-004-000 4 kanalli dijital giris modildi, 3 ms
AKT-DNH-004-000 4 kanalli dijital giris modildi, 3 ms
AKT-DN-008-000 4 kanalli dijital giris modildi, 3 ms
AKT-DNH-008-000 4 kanalli dijital giris modildi, 3 ms

Ozel modiiller

AKT-EM-000-000 Sonlandirma modilli

AKT-IM-000-000 [zolasyon modillii

AKT-PS-024-000 Veriyolu besleme baglantsi, 24 VDC
AKT-PSF-024-000 Veriyolu besleme baglantisi, 24 VDG, sigorta ile

G/C Veriyolu terminal sistemi

EtherCAT Veriyolu baglanti elemani

G/C Veriyolu terminal modilli
On baglantilar ~ Yandan gériinim

KOLLMORGEN




Servis

Uygulama gelisimi, devreye alma, ariza giderme

Kollmorgen Automation Suite portfdyi, miisteriye, uygulama ve ¢oziim gelistirmede kapsamli destek hizmeti sunar. Ayrica asagidaki alanlarda da gelistirme
hizmetleri sunulmaktadir:

e |EC61131-3'e gore yerinde gelistirme ve uygulama, Pipe Network, PLCopen, HMI ve standart isletim ve coklu eksen tizerinden karmagik senkronize edilen
hareketler icin hareket kumandas|

® Sizisisteminizin bakiminda desteklemek icin bilgi transferi
®  Makine tretiminin baslangic evresinde personel sayisinin en azda tutulmasr icin yardimer olur

®  Makinenizin tretim diizeyine entegrasyonunda destek

Bu hizmetleri misterilerimize, ihtiyaclari oldugunda teknik bilgilerimizi ¢oziimleri gelistirmede tahsis edebilmek icin sunuyoruz. Devreye alma ve ariza giderimi icin
verilen destek, yeni sistemlerin hizli devreye alinmasini ve yeni ya da mevcut sistemlerde ortaya cikabilecek, beklenmeyen sorunlarin giderilmesini mimkiin kilar.

Ayrica Kollmorgen hareket kontrolii ve otomasyonun bir¢ok alaninda kapsamli egitimler sunar. Bu egitimler istede gdre yerinde verilebilir ve ayrica dzellegtirilmis
Demo paketleriyle gerceklestirilebilir, boylelikle katilimcilara egitim sirasinda pratik bilgiler verilir ve kendileri 6grendiklerini dogrudan uygulama imkanina sahip
olur. Egitimler, bir web editim programi tizerinden cevrim ii ya da egitim alanlarinda gerceklestirilebilir. Her iki durumda da katilimailar bir programlanabilir
otomasyon kumandali editim setinden, ayri kompakt Gniteler icerisindeki AKD servo siiriicilerden, /0 ve AKM motorlarindan faydalanabilir.

Egitimler, IEC 61131-3 dilleri, PLC ¢oziim mimarisi, HMI ¢dziimlerinin gelistirilmesi hareket kontroli icin mevcut. Firmalarin bireysel taleplerini karsilayabilmek icin
istek izerine dzel egitim kurslari sunulmaktadir.

www.kollmorgen.com

NIO9YOWTTON

NOASYWOLO

11L3INVvd



http://www.kollmorgen.com/tr-tr/service-and-support/servis-ve-destek/
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AKD™ Servo Siiriicii

AKD serimiz, Ethernet bazli servo siirtictiniin komple ¢esitlerini, yiiksek dinamik, maksimum
esneklik ve genis bir fonksiyon kapasitesini sunar ve de hizli ve kolay sekilde nerdeyse her bir
kullanima entegre olabilmeyi saglar. Tak ve calistir 6zelligi ile AKD, makinenizin tim bilesenleri
ile hizli ve kolay devreye alinma imkani sunar. AKD Serisi'nin servo siiriiciileri ¢ok cesitli iletisim
opsiyonlari ve sayisiz gii¢ kategorisinde temin edilebilir, bu sayede her tiirlii talebe uygundur.
Sira disi servo performansi sunar ve kompakt yapi bi¢imiyle 6n plana ¢ikar.

Saglam, teknolojik acidan yiiksek gelisimli servo siiriicii triin serisi yiiksek performansli
Urtinlerimizle kombine edilerek optimize edilmis gii¢ sunar, bu sayede daha hizl ve daha
yiksek kullanilabilirlikle kalitesi daha yiiksek sonuglar elde edebilirsiniz. Kollmorgen'in servo
bilesenleri ile makinelerinizin genel etkililigini %50 oraninda artirabilirsiniz.

KOLLMORGEN
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Avantajlarimz:
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Bashca Ozellikler

® Daha yilksek makine hizi/daha yiksek verim .

Maksimum ¢oziindirliik ile geri besleme (27 Bit'e kadar)

Yiiksek bant genigligine sahip hiz ve tork ayari — piyasadaki en hizli dijital tork ayar:
0,67 ysan.

Cok fonksiyonlu Bode plot grafigi sayesinde hareket ve makine performansinin
dederlendirilmesi ve eniyilemesi kolaylastinimaktadir

Patentli, giiclii otomatik ayar algoritmalan

Genisletilmis servo teknikleri, miikemmel makine giicti salar

Yiiksek ¢oziintirliiklii analog giris (dijital --> analog)

® Daha az kayip, daha yiiksek kalite °

Iki adet cok giilii islemci cok cabuk ayar siiresini miimkiin kilar

® Daha hizli degistirme olanago, daha fazla kullanilabilirlik °

"Gercek zamanli" yazilimsal osiloskop, daha hizli devreye alma ve tanilar icin alti kanal ile

Programlanabilir komutlarin otomatik tamamlanmasi, parametre isimlerini aramay!
gerektirmez

Program grafikleri ile parametre ayarlarinin tek bir fare tiklamasiyla derlenmesi ve
aktanimasi sayesinde makinenin performans verilerinin aninda iletilmesi mimkiindr.

Glcli ve kullanimr kolay kullanicr yiizeyi

Saglam ve giivenilir kalite

® Dahakisa piyasaya stirme siireleri °

www.kollmorgen.com

(ok sayida single turn ve multi turn geri besleme sistemini — Dijital resolver (SFD), EnDat2.2,
EnDat2.1, BiSS, analog Sin-Cos Enkoder, artinmsal Enkoder, HIPERFACE® Enkoder destekler

Entegre Motion veriyolu sistemleri EtherCAT®, SyngNet®, PROFINET®, Ethernet/IP®
ve CANopen®

Rotatif ve dogrusal motorlarin isletilmesi icin
Daha genis programlanabilir opsiyon araliq
Bircok Front-End Kumandalart ile uyumlu

Sira disi gic yogunlugu
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Olceklendirilebilir programlama

AKD Servo Siiriiciileri, kompakt dlciilerle inovatif teknoloji sunar. AKD her uygulama alani icin yeteri kadar esnektir. isterse tek bir eksen olsun, 6rn. Analog giris
ile hiz ve tork ayari veya tam programlanabilir senkronize edilmis hareket kontrolii ile 128 eksen: Bunun cevabi AKD'dir.

Avantajlariniz:

® (ptimize giig
® Daha yiiksek verim ve daha iyi kesinlik
© Hata arama ve hizl bir ilk calistirma icin kullaniai dostu grafiksel kullanici yiizeyi

® Her kullanim alanr icin esneklik ve 6lceklendirilebilirlik

e N
e A
\ Y,
AKD BASIC programlanabilir 1,5 eksenli
hareket (AKD-T)
® Basic benzeri basitlestirilmis program dili ile Basic AKD
N J genisletmesi

o Sartli talimatlar, matematik fonksiyonlar ve uygulayici
islevleri ve alt rutinler

11 dijital 1/0 ve 2 analog I/0 erisimi 31 dijital I/0 ve
4 analog I/0 olarak genisletilebilir

Hareket fonksiyonlu AKD (AKD-P)

 Basit kullanim icin kullanicr dostu arayiiz
® Onceden programlanmis secenekler o 2 dijital yitksek hiz girii
® Deneyimsiz kullanicilarin basit adimlarla endeksleme

hareketlerini olusturmalarina kilavuzluk eder. Daha fazla bilgi sayfa 25'de

® 11 dijital /G ve 2 analog G/
o ) dijital yiiksek hiz girisi

Daha fazla bilgi sayfa 29'de

Temel isletim Bir aks

15 KOLLMORGEN




AKIHMI AKD PDMM (Master) AKT1/0 (Bagimli birimleri)

Entegre Motion Control ve Soft-PLC
(AKD-M) ozellikli miistakil tek eksenli hareket
olarak AKD PDMM

AKD Slave AKD Slave AKT1/0 (Bagimh birimler)

Ek eksenlerin kesintisiz baglanmasi, AKD PDMM'yi ¢ok
giiclii performansa sahip ¢ok eksenli makine kumandasina
doniistiiriir.

® Kollmorgen Automation Suite - komple, 6lceklendirilebilir
programlama ortamlarinin tiim imkanlarini sunar

® Proses programlamasl (yazilimsal PLC) icin tiim beg IEC61131-3
dilini destekler (yapilandinlmis metin, dil fonksiyon modilii, temas
plani, komut listesi, siireg dili)

 PLCopen veya inovatif Kollmorgen Pipe Network™ ile hareket
programlama

® "wait" gibi fonksiyon bloklar ile program bir tarama dili veya
ardigik dil gibi davranir

* 17 dijital G/C (bunun 2'si yiiksek hizlt giris) ve 2 analog G/C

© Ek AKT ™ G/C'nin kontrol tinitesi neredeyse sinirsiz bir geniletmeyi
miimkiin kilar

Daha fazla bilgi sayfa 27'de

® 8eksene kadargercek zamanli kontrol imkani.

© AKD PDMM icerisine yerlestirilmig olan Endistriyel PCile hem
makine kontrolini hem de hareket kontroliinii tek bir noktadan
saglar

® Uzaktaki G/C lar ile bagh tim hareket kumandalarina ait G/C larin
EtherCAT lizerinden kolay yonetimi

© Hareket kontroltiniin ile Pipe Network™ programlamast igin
PCLopen — ihtiyaclara tam yanit veren kam ve disli hareketlerinin
programlanmas| dakikalar icinde mimkiindr.

® Her ek AKD, sisteme 11 dijital G/C, 2 analog G/C ve 2 dijital yiiksek
hiz girig ilave eder

Daha fazla bilgi sayfa 25'de

axy
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Hareket garevlerinin
Proses programlamas| S S—
(Soft SPS) igin bes dilli prog §
Kollmorgen PLCopen veya
IEC61131-3
Pipe Network alternatifleri
_ ‘ /
3 . D
\ /
[ Pipe Network™ bir mekanik sistemi fonksiyon bloklart biciminde gorsellestirir j
L J

www.kollmorgen.com 16
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AKD servo suricl

Tiim Kollmorgen motorlari icin akill kumanda

AKD Servo Siiriicti, yenilikei teknoloji ile miikemmel performansi son derece kompakt yapi dlciilerinde birlestirir. Cok sayida dzellige sahip bu servo siiriicti, kayit
ayarlarindan, yerlestirilmis Kollmorgen Automation Suite™ ile tam programlanabilir coklu eksen kullanimlarina kadar nerdeyse tiim basit tork ve devir ayarlarini sunar.
Universal AKD'ler gii¢ yogunlugu ve verimlilik igin standartlar belirler.

¢ o0

ot

EthercAT ™ CANopen

17 KOLLMORGEN




Performans alanlari

axy

AKD Servo Siiriicii Kollmorgen motorlart ile baglantili olarak optimal giic sunar. 3 ila 48 A efektif stirekli akim ve 9 ila A efektif pik akim ile cok sayida dzellikle donatilmig
AKD Servo Siiriiciiler neredeyse her kullanim icin ¢6zim sunar.
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AKD gii¢ araliklari

. Siirekli isletim
| LG

o
[=}
=
0 10 20 30 40 50
Siiriicii ¢ikis giicii (kW)

. %
e N\
Kollmorgen rotatif motorlar icin AKD kapaklan

. Siirekli isletim

5 Pik

S AKM . I

o

£

g

g o

£

S

1 10 100 1.000 10.000
Tam durma torku (Nm)
AKM uyumlu mikron disli takimi ile 5.000 Nm'ye kadar miimkiindiir
K y N ¥ Y,

www.kollmorgen.com 18
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AKD BASIC Servo Surtci

IKisi bir arada: Programlanabilir kumandali servo siiriicii

AKD BASICile kumanda fonksiyonlarini ve hareket kontrolinii harici bir PLC'te gerek duymadan dogrudan eksenin izerinde gerceklestirebilirsiniz. Gelistirme
ekibinden bagimsiz olarak, hareketi en iyi hale getirebilir, misteriye 6zqii gereklilikleri hizli, giivenli ve Gist kumanda sistemi miidahalesi olmadan uygulayabilirsiniz.
Bu sayede test evresi kisalir ve ilk calistirmada bir siirprizle karsilasmaniz onlenir. Kolay 6grenilebilen programlama dili olan Basic ile kisa stirede araytizler ve hareket
kontroli fonksiyonlari icin kendinize ait programlar gelistirebilirsiniz. Bu siirete Kollmorgen WorkBench sizi, bicem kontrollii program editérii, program sablonu ya
da kapsamli test ve hata ayiklama araglari gibi yiiksek performansli gelistirme aletleriyle destekler.

Miisteriye 6zgii fonksiyonlarin hizli uygulanmasi

® Basic'te basit, kolay dgrenilebilir programlama
® Makine kumandasina miidahale etmeden uygulama

® Konforlu gelistirme ortami: Tek aracla, Workbench, program indirme
ve yiikleme!

® Daha az donatim, daha diisiik kurulum maliyeti
® (tomatik ayar sayesinde hizli ik calistirma

o Sifre ile program koruma — izinsiz miidahalelerden korur ve fikri
miilkiyetinizi giivenlige alir

Eksenlerde yiiksek esneklik

® )0 dijital giris ve G/C genigletmeli 13 dijital ¢iki
® (/( genisletmeli 2 analog girig ve cikis

® SDkartina parametre seti ve program kaydi, ilk calistirma iin bir
PC gerekmez

AKD BASIC Arayiiz konfigiirasyonu

Arayiizler AKDBASICTaban Gihazs | "D BASIC 6/C
genislemesiile

Dijital girisler 8 20 AKD BASIC
Taban Cihaz!
Dijital qikislar 3 13 AKD BASIC, G/C
genislemesi ile
Analog girigler 1 2
Analog gikislar 1 2

KOLLMORGEN
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Uretkenligi artinr: Kollmorgen Workbench

Kollmorgen WorkBench ile, hareket iizerinde ve onunla birlikte - parametreleme, konfigiirasyon, optimize etmek ve hareket yonetiminden hareket kumandasi ve
arayiz fonksiyonlarina kadar - tiim ¢alismalari kullanim yiizeyi izerinden halledebilirsiniz. AKD BASIC gelistirme ortami, Kollmorgen WorkBench'in bir parcasi olup
program gelistirme, test ve hata arama iin tiim aletlere sahiptir.

1. Programlama araci ve eksen yonetimi olarak Kollmorgen WorkBench
2 On tanmlr komutlar ve kendi kitapliklariniz programlamayr kolaylastinr

3 Otomatik tamamlama fonksiyonu calismayr hizlandirir ve uygun gelebilecek parametreleri gostererek
hata olasiigini azaltir

4 Yorumlar, parametreler, baski komutlari ve diger kod tiplerinin birbirinden ayirt edilmesi icin renkli
isaretleme

5 HMIile dedisken paylasimi yoluyla daha hizli ilk calistirma
6 Kullanici dostu menii yapisi nedeniyle kolay kullanim
7 Hata ayiklama modunda, program akisinin kumandast icin atla komutlu ve duraklatma noktal hata ayiklayici (debugger)

& Konfigtire edilebilir pencere diizenli Windows kullanim yiizeyi sayesinde her zaman net gériintim

www.kollmorgen.com
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AKD™ PDMM

Hareket kontrol, PLC ve servo siirticii tek bir cihaz icinde

Esneklik ve performans agisindan iistiin: Iki performans sinifinda tedarik edilebilen AKD PDMM (Programmable Drive Multi Master) T msn déngii siiresinde 10 eksenli
800 MHz siriimiide ve daha fazla®, 20 eksenli 1.2 GHz siiriimiinde ve daha fazla* ve bunlardan baska, ek Motion Controller hari¢ PLC fonksiyonelligini kumanda eder.
Boylece devre dolabinda yer tasarrufu saglayabilir, kablolama kapsamini azaltabilir ve makine maliyetlerini disirebilirsiniz. Kollmorgen Automation Suite (KAS)
gelistirme ortami, programlamada sizi destekler ve tek eksenli hareket veya 50 eksenli hareket sistemi olup olmadiqina bakilmaksizin, gelistirme stiresini biiyik

dlclide azaltrr.

*) Artan dongi siiresinde

Teknik veriler

(mm) (mm) (mm)

AKD-M00306-Mx*EC-D000
AKD-M00606-Mx*EC-D000 6 18 168 89 156

AKD-MO1206-Mx*EC-D000

240/400/480V AG3 fazh L P‘k "’k'm
(GW] (mm) (mm) (m m

AKD-M00307-Mx*EC-D000

AKD-M00607-Mx*EC-D000 6 18 256 100 185
AKD-M01207-Mx*EC-D000 12 30 256 100 185
AKD-M02407-Mx*EC-D000 24 48 306 105 228
AKD-M04807-Mx*EC-D000 48 9% 320 180 225

*) x= (0,8 GHz Stiriimi, x=1: 1,2 GHz Siiriimii

Ozellikler

Kollmorgen Automation Suite™ programlama ve ilk calistirma icin verimli
aletlere sahip kapsamli bir otomasyon yazilimidir.

AKD servo siiriicti icerisinde entegreli EtherCAT-Master ile gercek zamanli
kontrol.

IEC61131-3 standartlarina gore, bes programlama dilini tam destekleyen
programlama yiizeyi

Glidlii ve grafiksel Pipe Network™ programlama dili veya alternatif olarak
PLCopen ile hareket programlamada azaltilmig gelistirme siiresi

Onemli makine ve proses verilerinin daha giivenli saklanmalan igin,
128 kB'lik kalici bellek.

Uygulama yazilimi, firmware ve ayar parametrelerinin bilgisayarsiz olarak
yedeklenmesi ve yeniden kurulmasl icin D kart girisi

Lokal dijital ve analog giris ve cikislar: 13 dijital giris, dort dijital gikis, bir
analog giris, bir analog ¢ikis (AKT serisinin EtherCat veriyolu terminalleriyle
genisletilebilir)

Kollmorgen Visualization Builder (KVB) HMI yazilimi ve AKI serisi cihazlarnin
tam destedi sayesinde, uygulama cihazlanina dogrudan baglanti.

PLC, HMI, Motion Control, servo siiriicii ve CAM tasarimaiya giden merkezi
giris noktasI

Simiilasyon dzelligi sayesinde, uygulama gelisimi esnasinda hata
algilamaslyla, daha kisa devreye alma siireleri.

Ethernet/IP, ProfiNet veya ModbusTCP araytizleri bulunan mevcut otomasyon
mimarisinde kolay entegrasyon

Bakim calismalan icin entegre Web sunucusu, yazilim kurulumu gerekmez

KOLLMORGEN




KAS Kollmorgen Automation Suite™
Olceklendirilebilir gelistirme yiizeyi

Kollmorgen Automation Suite™ biltiinlesik bir yazilim ve donanim yoluyla gelistirmeyi kolaylastinr ve hizlandinir. Olceklendirilebilir otomasyon ¢oziimii, tekli hareket ya
da 50 eksenli AKD™ PDMM'li hareket sistemni olmasi farketmez, her kullanim icin komple entegre gelistirme ortami sunar.

Kollmorgen Automation Suite (KAS) icin kanitlanmig hedef:

Sektoriinde lider hareket performansi ile iriin verimliliginde %25'e varan artis.

Birindi sinif kesinlik sayesinde %50'ye varan fire azaltimi; durdurma veya hata sonrasinda ve dogrudan yiksek dinamige sahip siire adaptasyonuyla kesintisiz
tekrar baglatma imkani,

Daha iyi kalite icin artinimis kesinlik, daha az fire ve giiclii performansli EtherCAT gercek zamanli veriyolu yoluyla kisa devre disi kalma siresi,

Daha yiiksek pazar giiciine ve karlilida sahip, daha yenilikgi, daha dayanikli ve daha kullanigh makineler.

Kapsamli bir iiriin ailesi

Kollmorgen AKD™ servo siiriiciiler, yiiksek performansli en yiiksek teknolojiyi ve kompakt yapr bicimini sunar. Basit tork ve ivmelenme uyqulamalarindan, pozisyonlama
uygulamalarina, tam senkronize cok eksenli harekete varincaya kadar ¢ok sayida kullanim olanagi sunan bu siiriiciiler, sayisiz, cok genis 6lctide kapsamli fonksiyonlarla
donatiimistir:

AKM servo motorlarimizla Tak-Calistir uyumlulugu

AKM™, CDDR™ ve diger direkt hareket teknolojileri gibi Kollmorgen motor platformlarinda genis seceneklerin sundugu tim
avantajlar

Kusursuz hiz ve pozisyon kontrol uygulamalar,
En yiiksek bant genislidi ile frekans analizli patentli otomatik ayar.

Tim servo siiriiciilerden ve bircok farkli cihazdan gercek zamanli veri kayd

Bir pakette en iyi giiclendirici ve otomasyon ¢oziimiimiiz

Programlanabilir, birden fazla akslar icin master konumunda olan AKD™ PDMM servo
siiriicti, AKD servo siriicii platformumuz ile sekiz ve daha fazla eksen icin tam PLC ve
senkronize hareket fonksiyonelligini sunan, tek pakette Kollmorgen Automation Suite
fonksiyonlarindan olusur.

2'si 1 arada servo siiriicii ¢oziim, projeleriniz icin erisilmemis avantajlar sunar.
Ttim kontrol bilesenleri icin tek bir kaliteye ve daha iyi bir makine imalati icin sahip
oldugumuz ortak deneyime giivenebilirsiniz.

AKD™ PDMM ile makine gelisimi ve otomasyon alaninda en tist diizey performans, daha
once hic olmadigi kadar kolay, hizli ve hesapli olacak.

www.kollmorgen.com
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AKD servo surtcu

Makinenin giiciini gelistirmek ve daha hizli bir entegrasyon olanag olusturmak icin AKD, gerekli olan esneklik, iletisim tzelligi ve gic ile donatilmistir. Motor
kurulumu genellikle tak&calistir isletimiyle gergeklestirilir ve geri bildirimler konusunda ok yonlii secenekler sunmaktadir. Cok yonlii Ethernet baglanti olanaklan
kapsaminda hem aglk hem de acik olmayan protokoller icin opsiyonlar sunulmaktadir. Cevrimici hata bulma ve veri dogrulamasi, daha hizli, hatasiz programlama
imkani sunar. Kii¢iik, kompakt yapr bicimindeki daha genis giic aralii ise size, stabil ve giicli bir arayiizle kullanma imkani sunar.

Performans ozellikleri

Servo kontrol Cevrim Siiresi Bant genisligi (maks.)

Akim kontrolii 1,5MHz, (0,67 psan.) 5,0kHz
Hiz Kontrolii 16kHz, (62,5 psan.) 1,6 kHz
Pozisyon Kontroli 4KkHz, (250 psan.) 0,8 kHz

Girig/ckislar

Dijital girig olaylart 16 kHz, (62,5 pis) Giincelleme hizi
Enkoder Clkisi ya daHarici Enkoder Girisi 2,5 MHz maksimum frekans
Geri besleme Dijital ¢oziimleyici (SFD), EnDat2.2, EnDat2.1, BiSS, analog Sin-Cos kodlayici, dijital kodlayici, HIPERFACE® ve coziimleyici
Lojik besleme 24V DC
Standart 1/0 Genigletmesi ile*
Dijital giris (24V DC) 8(1 Enable Girisi) 20(1 Enable Girisi)
Dijital ¢ikis (24V D) 3(1 Hata bildirim rolesi) 13(1 Hata bildirim rolesi)
Analog giris (+/- 10V DC, 16-Bit) 1 2
Analog gikis (+/- 10V DC, 16-Bit) 1 2
Programlanabilir girisler 7 19
Programlanabilir giris/cikislar 2 12
Sink/Source Giris/cikislar Evet Evet

* Sadece AKD-T igin

KOLLMORGEN
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Ether¢cAT—  CANopen

N M @ ce

B
N
Genel veriler
120/240V AC Daimi akim Pikakim  [Siriictiniin siirekli girig giic [kW] Dahili din. Frenler Derinlik | Kablo biikme yaricaph derinlik
1/3 fazl ] [A,] (kW] [Ohm] [mm] (mm]
(85-265V)
AKD-x00306 3 9 11 - - 168 59 156 185
AKD-x00606 6 18 2 - - 168 59 156 185
AKD-x01206 1 30 4 0,1 15 196 78 187 maks. 215
AKD-X02406
(Sadece 240\) % 48 8 02 8 238 100 28 maks. 265
480V AC Daimi akim Pik akim Siiriiciiniin siirekli girig giici Dahili din. Frenler Boy ) Derinlik | Kablo biikme yaricapli derinlik
3faz (Al (Al [kw] [kW]  [Ohm] [mm] [mm] [mm] [mm]
(187-528V)
AKD-x00307 3 9 2 0,1 33 25 70 185 maks. 225
AKD-X00607 6 18 4 01 33 256 70 185 maks. 225
AKD-x01207 12 30 8 0,1 3 256 70 185 maks. 225
AKD-x02407 % 48 16 0.2 3 306 105 28 maks. 265
AKD-x04807 4 % 32 - - 320 180 25 maks. 265

www.kollmorgen.com 24
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AKD servo surtcu

Fonksiyonellik

Ethernet baglanti imkani

® Fthernet bazli AKD Serisi, uygulayiciya birden fazla veriyolu sisteminden

® FtherCAT® (DSP402-Protokolii), Modbus/TCP, SyngNet®,PROFINET RT® ve

secme imkani verir:

EtherNet/IP®
Opsiyon kartlari gerekli degildir

Standart veriyolu sistemie

EtherCat®
(CANopen®

Endiistriyel tasarim

Dayanikli tasarlanmis elektrik devreleri ve kompakt gévde, az yer
gerektiren, modern yapi sekli icin — elektriksel girisim etkilerine karsi
daha yiiksek EMU ve elektriksel girisim faktorlerinin minimize edilmis
emisyonlar

Tam hata korumasi
UL, cUL, CE ve EAConayi

CE ve UL uyumlulugu icin harici sebeke filtresi gerekli dedil (480V AC
birimleri)

Vidalanabilir gecme klemenslerle basit baglantilar

DC veriyolunun ortak kullaniimasi mimkiindir

Safe-Torque-O0ff (STO)

AKD-x003 — AKD-x024: SIL2 /Pl d
AKD-x048: SIL3 /Ple

Hatali durumlarda dahi — siiriictiniin istenmeyen yeniden calismasini
dnlemek ve personelin giivenligini saglamak icin giic initesi kapanir

Glig Unitesi kapatilirken lojik fonksiyonlari ve haberlesmeyi korumaya
imkan verir.

Dahili dinamik fren direnci

(120/240V AC3 A 6 A

le 480V AC, 48 A, haric tim modeller)

efekif

Daha basit sistem bilesenleri

Eger dahili fren yeterse harici fren direncleri maliyeti olusmaz

e N ( 7
& AN J
( 7 4 7
N J L J
Otomatik ayar

® (Otomatik, kontrollii ve manuel optimizasyon sayesinde optimize
edilmis performans

® 1000:1'e kadar atalet momenti salinimlarini tolere eder.

® Normal ve yiiksek yiik kosullarinda mikemmel bant genisligi — bu makinenin
mekanik bant genisliginden bagimsizdir

Kollmorgen motorlan ile tak-calistir uyumu

® Flektronik modeli levhalar, hizli devreye alma icin parametrelerin otomatik
yiiklenmesine imkan saglar

® Saniyeler icerisinde hareket profilleri programlama

® Misteriye ozel parametreler kolayca girilir

G/C (taban giiclendirici)
o g dijital giris (1 Regilator onayr)

2 dijital yiiksek hiz girisi (maks. stire gecikmesi: 1,0 psan.)

3 dijital cikis (1 Hata bildirim rélesi)
® 1 analog giris - 16 bit
® T analog cikis - 16 bit

KOLLMORGEN




Soket diizeni

=
AKD 120/240V AC X12/X13 -
(ANopen® <
o
24VDC- besleme STOEC \ X1 -
61508 SILe dogiu \ Modbus/TCP, Ethemet/IP®, =
PROFINET RT®
X5/X6
X2Mot fi I
otor durdurma freni motoru \ .
SyngNet®
X3 (7 kutuplu)
DC veriyolu fren direnci \ X7/X8
akim beslemesi

|

Koruyucu topraklama (PE)

X9
Kodlayicr emiilasyonu,
2. Geri besleme

X10

AKD 480V AC
X12/X13
(ANopen®
X1
24V DCheslemesi STO,
IEC61508
SIL2 e dogru \

X2
Motor durdurma freni motoru

Koruyucu topraklama (PE)

X3 (4-kutuplu)
DCveriyolu fren direnci
(Opsiyon, ortak DC veriyolu baglantisi kontra
soketi le gdsterilmigtir)

X4
Akim beslemesi

Kodlayici emulasyonu
2. Geri besleme

www.kollmorgen.com

@/C baglantlar

1. Geri besleme

X1
Modbus/TCP, Ethernet/IP®,
PROFINET RT®

X5/X6
EtherCAT®,
SyngNet®

X7/X8
G/C baglantilan

X10
1. Geri besleme
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Kollmorgen WorkBench

Kollmorgen WorkBench, uygulayiciya, AKD ile calistirmayr kolaylastirmak ve hizlandirmak icin basit ve acik kullanicr yiizeyi sunmaktadir. Uygulama ve daha kiiciik
hesaplamalarin kolayca secilebilmesinden, alti kanalli osiloskopa kadar, kullanici yiizeyi maksimum kullanim kolaylidi sunar. Kollmorgen WorkBench, bunun disinda

Kollmorgen motorlar icin kolay otomatik AKD optimizasyonuna imkan verir.

Kolay uygulanir ortam

Lojik calisma aksi, renkli semboller ve basit erisim, AKD ile
interaksiyonu kolaylastirmaktadir. Klasor yapisi, derhal
tanimlama ve basit navigasyon imkani vermektedir.

Ger¢ek zamanl, alti kanalli yazilim osiloskobu

Kullamimr kolay AKD yiizeyi, dijital bir osiloskoba sahiptir, bu
da kullanicilara gii¢ denetimi icin konforlu bir ortam sunar.
Verileri fare tiklamaslyla istediginiz formatta aktarmak icin
cesitli secenekler sunulmustur,

© Resim olarak kaydet
® [ posta olarak gonder

® Yazdir

KOLLMORGEN
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Uygulama se¢imi

Setup'i makine veya uygulama bazli birimler kullanma olanaklar yoluyla basitlestirir. Gdsterilen Setup'lar: ihtiyaci oldudu miihendislik birimlerini kullanabilir.

0OAYIS

Uygulama secimi: Baski silindiri Uygulama secimi: pinyon ve digli “
e N A z
_ NS J

Veri aligverisi

Parametre penceresi de kolay veri alisverisine imkan sunar. Kollmorgen WorkBench, uyqulayiciya, tusa basarak parametreleri yazdirma ve génderme icin kolay
fonksiyonlar sunar.

www.kollmorgen.com 28
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AKD"-N bagimsiz servo sirticisi

Kollmorgen'in yeni merkezdisi AKD-N servo regiilatorlerini, dayanikh istyapisi ve koruma
tiirii IP67 sayesinde motorun ¢ok yakinina yerlestirmek miimkiindiir. Ge¢meli baglantilar,
serbest motor se¢imi, bos alan olan yerde montaj ile yiiksek oranda entegre fonksiyonlar:

Bu AKD-N merkezdisi servo regiilatorler ile kolay yonetilebilir hareket ve otomasyon mimarisi
yaratabilirsiniz, ayrica merkezi AKD servo siirticiiler ile etkilesimde de bu miimkin olur. Sistem
veriyolu olarak EtherCAT kullanarak, sistem karmagikligini bir defa daha indirgemeyi basardik,
¢linkii AKD-N G/C sinyalleri eksenlerde toplanabilir ve paket halinde birlikte iletilebilir.

Daha iyi genel tesis verimliligi (OEE)

Makinenizin toplam kullanim 6mriindeki verimliligini AKD-N ile artirabilirsiniz (OEE, Overall
Equipment Effectiveness). Yapisal tistyapi ve basit baglanti teknigi, montaj, kurulum ve ilk
calistirma siirelerini azaltir. AKD-N, isletim evresinde entegre DC baglantisi sayesinde ener;ji
tasarrufuna ¢ok degerli bir katki saglar. Uretimdeki diger avantajlar, yiiksek koruma tiirleri
sayesinde ¢ok hizli temizleme dongiisii ve de yer tasarrufu saglayan devre dolablari montaj
elemanlari ile kombineli olarak daha az kablo. Montaj ve baglanti teknigi bunlara ilaveten
kullanilabilirligi ve dolayisiyla tretkenligi artirr, ¢tinkii bakim ve servis ¢alismalari daha
cabuk sekilde halledilir.

KOLLMORGEN
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Bagimsiz hareket tekniginin avantajlan

o Azalan masraflar

DC ve alan veriyolu, 1/0 diizlemi ve Safety (STO) tek bir hatta gectigi icin daha diisiik kablolama maliyeti
Onceden birlestirilmis ve test edilmis kablolar sayesinde uzmanlik gerektirmeyen daha hizli ve basit montaj

Derating (gii¢ orani azalimi) olmamasi nedeniyle, entegre sistemlere kiyasla ayni cikis giiciinde daha kiicik motor
ve servo sirticiisii kombinasyonlar

Kontrol panosunda gii¢ kaybini azaltma - klima ihtiyaci olmadan

Daha kompakt makineler

Daha kiiciik ve dolayisiyla daha kolay entegre edilebilir salter dolaplan
Dogrudan motora yakin servo stiriiciler
IP67 koruma sinifinda saglam tasarim ile koruyucu kasalar gereksiz hale gelir

Daha hizll devreye alma

Aletsiz badlama icin IP67'de konnektdr

Yalnizca onbir milimetre inceliginde olan hibrid kablo, —acil makine kdselerindeki kiiiik bikme yancaplar
sayesinde yerden tasarruflu olarak dsenebilir

170 sistemlerinin veya alan veriyollarinin dogrudan harekette basit baglantisi
Kollmorgen WorkBench® araclan ile parametreleme

Daha yiiksek makine verimliligi (OFE)

Dizayni hizli ve etkili temizligi destekler

Saglam tasanimla yiiksek isletim giivenligi

Dijital geri besleme ile hassasiyet

Her sey goz dniinde: Servo siriictistinde durum gdstergesi

Makine dizayninda daha ¢ok esneklik

www.kollmorgen.com

Tek veya cift kablo baglantili tiim Kollmorgen motorlanyla uyumlu
Genel AKD ailesi iginde merkezi ve bagimsiz regiilatdrlerin basit kombinasyonu

Lineer topoloji ve eksenlerde /0 ile alan veriyolu arabirimleri sayesinde daha hizli donanim degisikligi veya
ylikseltme olanaklar
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AKD-N Merkez Disi servo siriici

Makineleri daha basit ve daha verimli yapmanin

I Avantaj; Daha az makine karmasasi
Avantaj: Daha genis tasarim serbestligi
Avantaj: Daha yiiksek (Overall Equipment Effectiveness, genel ekipman verimi)

B Bagimsiz coziim ile salter dolabi icin maliyet ve
masraflar azalir

Kollmorgen yolu

AKD ailesine tam
entegrasyon

B Kollmorgen Work
Bench ile devreye alma

/

Otomasyon sistemine baglanti
icin hareket veriyolu (EtherCAT)

Durum LED'i
kolay tantigin
Ha[id ek bilesenlerin
baglantisi
B Lokal 1/0'lann basit I Tersiyer alan veriyolu ve lokal STO gibi secenekler
baglantisi maksimum esneklik sunar
Tek bir AKD—[, 16'ya kadar
AKD-N'yi besler
B 1P67/ UL type 4x govde temizlik
siirelerini disiiriir ve dzel koruyucu
gvdeleri gereksiz kilar
o B Basitvehizh
D sabitleme
B Tim Kollmorgen motorlan
ile uyumlu

B DCveriyolu, elektronik besleme, EtherCAT alan veriyolu ve STO icin 11 mm capl
tek bir kablo, kablolama maliyetini azaltir, giivenirligi yikseltir ve esnek makine
dizaynini miimkiin kilar

B Basitlestiriimis kablolamaicin hibrid
motor kablosu, hizli kurulum ve daha
yiiksek giivenirlik

KOLLMORGEN




42 m yeterli ise, neden 372 m kablo doseyelim?

Farz edelim ki, makimeniz her biri icer metre araliklarla yerlestirilmis sekiz eksene sahip. Devre dolabi ise 5 metre uzaklikta ve her bir eksende ayrica birer salter
bulunur. Gergekgi bir varsayim olan bu modelde toplam olarak 372 metre kablo vardir —bizim AKD-N ile ise 42 metre yeterli olacakti. AKD-N'nin merkezdisi servo
teknidinin burada sagladigi tasarrufu tam 330 metredir! Bunlar, satin alinmasina ve dosenmesine gerek kalmayan ve bunlar icin makine tasariminda yer ayrilmasina
gerek olmayan kablolardir. Karsilastirma yapmak icin bize gdre bunlar cok hakl nedenlerdir. AKD-N servo regiilatérleri ve onlarin besleme modiillerini nceden
hazirlanmig ve test edilmig sistem kablolari ile baglyoruz - bundan daha basit olamaz.

=
—
—

]
— =

=
— =

=
—

]
=

=
=

=

Hangi motor olursa olsun: Plug and Play

Merkezdisi AKD-N servo regiilatdrlerimiz her motorla ¢ok iyi uyum saglar. Kollmorgen sistemimiz icerisinde genel olarak tek kablolu baglanti tekniginin tim
avantajlarindan yararlanabilirsiniz.

s EtherCAT — EtherCAT.—

r Tl Tl ©f Tf

www.kollmorgen.com
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AKD-N Merkez Disi servo siiriicil

Teknik veriler ve topoloji

Ewll

AKD-N bagimsiz servo regulatoru

Nominal akim

Pik akimi

Devamli giris glict
Koruma turd

Dijital girisler/cikislar
Guvenlik fonksiyonu

Geri besleme sistemleri
Cift kablo (-DB'de yok)

Geri besleme sistemleri
Tek kablo

letisim

Olciler (GxY x D)

3A6A12A

9A 18A 36 A

1,5 kVA, 3 kVA, 6 kVA

IP67

3 giris/ 1 cikis

STO SIL 2 (yalnizca AKD-N-DS)

SFD (Dijital Resolver), BISS-C, Comcorder,
Hall-Sensor, Endat 2.1 ve 2.2, Hiperface

SFD3 (Dijital Resolver)

EtherCAT

Govde

3A 6A:130x75%x201 (mm)
12 A: 130 x 75 x 301 (mm)*
Konnektorlerle

3 A 6A:130x75x%x 228 (mm)
12 A: 130 x 75 x 328 (mm)*

* Degisiklikler

AKD-C <« ftherCAl maks. 100m  ——» AKD-C
-
A T A =T =T =T
5 (1] AKD-Cden AKD-N'ye hibrid kablo:
£ (A1 covan
£
mi C 5 n n
= (2] Tek kablo igletimi igin hibrid motor kablosu:
'é AKD-N AKD-N P [21 onw AKD-N AKD-N
= A - -
§ AKD-N'den AKD-N'ye hibrid kablo:
e = (3] [3] CONNNT
E E
= v [4] (ift kablolu isletim icin motor kablosu:
. - - (4] CM@NAT frensiz - -
2| | AKD-N AKD-N 5 CMINAT, frenli AKD-N AKD-N
H q 7
X X Cift kablo sletimi icin geri besleme kablosu: ' '
1 1 [5]  CFSNATSFD 1 1
\ & m CFCNAT Comcoder n m
CFENAT EndDat / BiSS
AKD-N AKD-N CFHNAT Hiperface AKD-N AKD-N

AKD-C besleme modulu

Sebeke gerilimi
Toplam gu¢

Ara devre gerilimi
Cikis akimi
Koruma turd

Cikis demetleri

Guvenlik fonksiyonu

Dijital girisler/cikislar

iletisim

Olciler (GxY x D)

400/480V

10 kW, 20 kW *

560/680V DC

17 A (Peak 34 A), 34 A (Peak 68 A) *
IP20

2, her biri 8'e kadar AKD-N icin

her demet icin birer STO-Enable ve STO
durumu, SIL 2

1 giris, 1 cikis, 1 role cikisi

EtherCAT, TCP/IP servis arabirimi

Govde (6n)

10 kW: 80 x 329 x 184 (mm)

20 kW: Boyutlar hentiz sabit degil *
Konnektorlerle montaj dl¢list

10 kW: 80 x 329 x 231 (mm)

20 kW: Boyutlar hentiz sabit degil *

*2016'da hazir
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Baglantilar ve kumanda elemanlari

=
(1] [1] Service-PC (TCP/IP) icin ag baglantisi (ist tarafta) -
(2] [2] 1P adresinin ayar -
3 4 .
3] 4 [3] 24V DC gerilim beslemesi -
[4] Hata ve durum gostergeleri B
[5] o . ™
[5] Motion veriyolu I/0 baglantilan (EtherCAT) =
[6] Lokal alan veriyolunun durum gdstergesi <
[6] i
7 [7] Harici fren direnci ve tampon modiilii KCM icin baglanti =
7 =
8] [8] 1/0 (her 1 dijital giris ve ciks, 1 rdle cikisi) -
(91 Sekize kadar AKD-N bagimsiz servo siiriictist icin DC glkislar
[10] STO girisi, STO durum gikisi (her demet icin birer),
(ol [10] [11] AKD-Nile letisim icin lokal alan veriyolu
[12] Sebeke baglantisi 400V /480 V AC
[11]
Baglanti secenekleri AKD-N
Ayn Tersiyer
Tekkablo | i I pijiali/o|  Alan | 2@
teknigi . STO
besleme veriyolu
v _
[12] DF — v v v —
DG 4 — v v —
DS — v v — v
DT v — v — v
AKD-N-DB AKD-N-DF, -DS AKD-N-DG,-DT
[4] [8] [4] [5] [6] [7] [4] [5] [6]
(1
(1] [2] (3] (1] [2] (3] (1] (2] (3]
[1][2] Hibrid kablolar icin baglantilar [4] 3 dijital giris, 1 dijital ¢ikis [6] STO baglantisi (-DS) /Tersiyer alan veriyolu (-DF)
[3] Motor baglantisi [5] LED'li durum/hata gostergesi [7]  Cift kablo tekniginde geri besleme icin

baglanti
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5700 servo suricl

Entegre edilmis giivenlik fonksiyonlari daha yiiksek makine kullanilabilirligine katki saglamaktadir
ve boylece verimliligi artirmaktadir. 5700 modelleri standart olarak test edilmis bir STO (Safe Torque
0ff) fonksiyonunu kapsar. Opsiyonel Safety genisletme kartlari, SIL2 ya da SIL3 uygulamalari igin
olan "Safe Stop", "Safe Limited Speed" ve "Safe Direction gibi ¢ok sayida giivenlik fonksiyonunu
mimkiin kilar.

Tiim 5700 servo siiriiciiler biitiinlesik yiiksek performans ayarlama teknigine sahiptir. Hizli akim,
hiz ve pozisyon ayarlari, maksimum performans sunar ve tiim eksenlerin her zaman en iyi sekilde
senkronize olmasina imkan verir. Cok hizli ve kusursuz kumanda, daha kisa calisma periyodlarini ve
boylece potansiyel iiretkenlik artisini da miimkiin kilar.

Spesifik uygulama gorevleri ve fonksiyonlar entegre makro dili (IEC61131) ile programlanabilir.
Macrostar gelistirme araci, her bir eksen icin genigletilmis siireclerin uygulanmasini miimkiin kilar.

Otomatik ayar, Bode grafikleri ve Cogging baskilamasi gibi pratik fonksiyonlar, yiiksek derecede
dinamik ve yiiksek kesinlikli uygulamalarin eniyilemesini kolaylastirr.

KOLLMORGEN


http://www.kollmorgen.com/tr-tr/products/drives/servo/s700/s700-servo-s%C3%BCr%C3%BCc%C3%BC/

005§

0AYIS

niXynyns

Avantajlariniz: Bashica Ozellikler

® Daha yiiksek verimlilik ® (ok hizl akim, hiz ve pozisyon ayart, makinenin adim sayilarin artinr.

® |EC61508' dayali SIL2 ve SIL3 giivenlik fonksiyonlar makinenin
kullanilabilirligini artirmaktadir.

© Bircok referans hareket metodu
® Kaydedilebilir 200 hareket blogu
® Yiiksek performansli stiriicii bloklariicin entegre edilmis makro dil

® Tiim uygulamalar icin bir model ® (oklu arayiiz
® (oklu geri bildirim
® Senkronize servo motorlar
® Senkron servo siirictiler ve lineer siiriictiler
® Asenkron motorlar
® HF Motorlan

© Dogru akim motorlan

® Daha kiictik elektrik panolar ® fntegre EMC Filtresi
o Bitilinlesik gii¢ kaynag
© 24A nominal akima kadar biltiinlesik frenleme direnci

© Normal durumda sok bobinine ihtiyac yoktur

® Daha hizli devreye alma © Parametre ve donanim yazilimi giincellemeleri icin hafiza karti
® Tiim baglantlar konnektorler tizerinden

® (tomatik ayar

® Kullanici Dostu © Uygulama cesitlerine gdre dzel kurulum
® S| Birim Hesaplayia
© Kaynaga duyarli online yardim
® Teknik arka plan bilgileri icin WIKI Sistemi

www.kollmorgen.com 36




NdXNYNS OANY¥IS 00LS

5700 servo surtcl

Universal ve opsiyonel giivenlik fonksiyonlu

$700 serisi servo siirticiler, senkronize servo motorlar, asenkronize motorlar, dogru akim motorlar, HF motorlari ile rotatif ve dogrusal direkt hareketler ile tiniversal
kullanim icin tasarlanmistir. S700, tanimli hareket mesafesi dahilinde Cogging torkunun baskilanmast icin bir fonksiyon sunar. Bu fonksiyon ozel olarak, zorlu
senkronizasyon ihtiyaclari olan uygulamalar icin gelistirilmistir. Dogrusal motorlar dahi asin distik hizda ve yiiksek senkron kesinliginde calistirlabilir. Yapilandirma
yazilimi DriveGUI, basit ilk cahistirmaya iliskin olarak tiim uygulama secenekleri icin kapsamli araclar sunar.

o
O

— ce EAL O

<
@
@

Standart veriyolu secenekler: CANOpen EtherCAT. - RS232

Opsiyon / Genisletme kart: sercos

the automation bus
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S700 serisine ait dijital servo siriiciler, 1,5A, 3 A, 6 A, 12 A, 24 A, 48 A ve 72 A'lik nominal akimlarla temin edilebilir. Misteriler, proje gelistirme, kurulum ve devreye
alma konularinda zaman ve maliyet tasarrufu saglayan, tek noktadan kontrol edilen, birbirleriyle bagintili servo konseptin avantajlarindan faydalanabilir. Stiriicti giig
dizeylerinin iyi sekilde kademelendirilmesi, sistemin her bir ekseni icin en iyi sekilde ayar imkani sunar. Bu da bir biitiin olarak goze carpan, etkileyici makine
performansi saglar.

Genel veriler

Nominal Degerler “ S701 $703 S706 S712 S7128* S724 S$7245* S748 S172

Nominal sebeke gerilimi 1% 110V...230V,3%208V-%10 ... 3x480V + %10 3x208V...3x480V
ST isletimi igin nominal sebeke giicii kVA 11 22 45 9 9 18 18 35 50
Harici gerilim beslemesi VDC 24

Nominal-DClink voltaj Ve 290...675

Nominal ¢ikis akimi (efeki

1% 110V oldugunda At 15 3 6 7 7 10 10 - -
3x 110V oldugunda R 25 5 6 12 12 24 24 - -
1% 230V oldugunda At 15 3 6 8 8 1 " - -
3x230V oldugunda R 2 4 6 12 12 24 24 48 7
3x400V oldugunda At 15 3 6 12 12 24 24 48 72
3x480V oldugunda At 15 3 6 12 12 24 24 48 7
Pik akimi At 45 9 18 24 30 48 72 % 140
Daha yiiksek pik akimi
v
‘ 3 ‘ 3
H H H
v _v _v
8 B
$701-712 S724 S748/772

Olgiiler

(Y) Yiikseklik, fan dahil
(E)En mm 70 100 190

(D) Derinlik, fis dahil mm 285 285

www.kollmorgen.com
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5700 servo suricu
Ozellikler

§700, cok sayida farkli geri besleme sisteminin verilerini okuyabilir ve ticer sistemi ayni zamanda dederlendirebilir. Bu sayede 5700'tin muhtelif uygulamalara
entegrasyonu s6z konusu oldugunda en yiiksek seviyede esneklik saglanir. 5700 ayrica, asenkron motorlarlarda sz konusu oldugu gibi agik cevrim kontroli

de destekler.

2-36 kutuplu ¢bziimleyici

Artimli sensor (AquadB) 24 V

Artimli sensor (AquadB) 24 V + Hall
sensori

Darbe/Ydn 24 V

Opsiyon: SSI Mutlak Deger Enkoder
Darbe/Yon 5V

DriveGUI Yapilandirma Yazilimi ile basit konfigiirasyon

Grafik bazli Yapilandirma Gereci DriveGUI ile, S700'nin tim fonksiyonlari ve parametrelerine
erisebilirsiniz. Boylece S700'in tiim arayiizlerini hizli sekilde konfigiire edebilir, bagh tim
cihazlari (6rnedin, Motor tipi, Geri besleme sistemi, Alan veriyolu) secebilir ve otomatik ayar
fonksiyonlarini baslatabilirsiniz. Dort kanalli osiloskop ve Bode grafigi fonksiyonu otomatik
ayarin elde edilen sonuglarini acik sekilde gosterir.

Entegre makro programlama

Makro dil, S700 {irtin yaziliminin temel parcasidir ve bagimsiz, programlanabilir tek eksen
pozisyonunu miimkiin kilar. Siirticiinin standart yaziliminda eksik olan fonksiyonlar, IEC
61131-ST (structure text) yazilim diliyle kolayca programlanabilir. Gelistirme araci MacroStar
entegreli degisken ve komut kataloglariyla fonksiyonlarin hizlica programlamasina izin verir.

® 625usn/250psn/ Tmsn/4msn/16msn/IDLE/IRQ
® 128 kByte Kod hafizasi
® her62,5 usn'de 400 basit komut

®  (ok eksenli kumanda icin CAN objeleri

BiSS - SinCos Enkoder

EnDat 2.2, EnDat 2.1 - SinCos Enkoder
HIPERFACE - SinCos Enkoder
Standart SinCos Enkoder

SinCos Kodlayici + Hall-Effect Sensor
Hall-Effect Sensor

Artimli sensor (AquadB) 5 V

Artimli sensor (AquadB) 5V + Hall sensorii

KOLLMORGEN




Salt hareketten giivenli bir harekete; Safety genisletme kartlari

Safety konsepti 5700, SIL3 ya da PL e diizeyi icin olusturulmustur. Standart donanim bilesenlerinin kullanimiyla miisteriye 6zgii uyarlamanin iptal olmaslyla eksen
bagina %25'e kadar maliyet tasarrufu saglamaya yardimci olan, esnek ve maliyet odakli ¢oziimler mimkiin kilinir. Glivenli siireg sayesinde, makinen kullanilabilirligi
ve bununla birlikte Giretkenlik %20'ye artar.

Safety genisletme kartlari S700'U harici giivenlik mantii tarafindan etkinlestirilecek olan, ok nemli giivenlik fonksiyonlari ile donatir. Yiikseltme cok basittir: Kartlar
sadece 5700 servo siiriiciiniin bunun icin ongdriilmiis yerlerine takilir ve ardindan SafetyGUI konfigiirasyon aracl ile konfigiire edilir. Hepsi bu kadar!

Kapsamli giivenlik fonksiyonlar

Si Dilzeyi SIL2/pLd SIL3/PLe SIL2/PLd
ST0 v v v
itop fonksyon! v .

giivenli Stop fonksiyonlar

52 — v v

S0S — v v

SSR — v v
glivenli hiz fonksiyonlan

SLS — v v
giivenli danme yanii fonksiyonlan SDI — v v
giivenli fren SBC — v —

St — v v
glivenli poz. fonksiyonlar

SLP — v

Safety Genisletme kart1 $2-2

Safety Genisletme karti S1-2

Safety konsepti S700 ile giivenlik ¢oziimleri

o Basit entegrasyon o Sabit kablo dasemeli, nerdeyse her givenli kumanda ile uyumludur
o Mevcut giivenlik ¢oziimlerinin gincellenmesiicin idealdir
e Harici giivenlik mantigi gerekmez

e Esnek e Sonradan donatilabilir opsiyon kartlan

o Enyiiksek giivenlik fonksiyonelligi o Kapsamli giivenlik fonksiyonlar dahildir

o Kumanda elektronidine direkt miidahale sayesinde cok kisa reaksiyon siresi

www.kollmorgen.com
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Safe Motion

Uretim tesisinin sadece bir kismina miidahale gerektigi halde, neden tamami durdurulsun?
Hareketleri, giivenli durma yerine giivenli hareket yaptinlabilecek sekilde yapma fikrini
Kollmorgen, Motion Safety konseptinde hayata gecirmistir. Motion Safety ile, Kollmorgen
glivenlik mantigini ve hareket denetimini dogrudan harekete entegre etmistir. Hareketler,
glivenlik onlemlerinde bir eksilme olmadan, Motion Safety konsepti sonrasi fark edilir
derecede yiiksek iiretkenlige erigir ve hareketin yeni gereksinimlere adaptasyonunda daha ¢ok
esneklik saglar.

Kollmorgen, pratik uygulama icin, S700 servo siirliciiye monte edilmek tizere Safety
genisletme kartlarini ve de KSM kompakt ve KSM modiiler adli giivenlik kumandalarini sunar.

KOLLMORGEN



Kollmorgen'in Motion Safety Stratejisinin avantajlarindan faydalanin:

o Daha yiiksek iiretkenlik

Motion Safety, sire¢ isledidi sirada da miidahaleye izin verir
Givenli kapatma yerine giivenli hareket
Guivenlik fonksiyonlarinin riske badli tetiklenmesi

o Dilsiik sistem maliyeti

Modiler istyapi sayesinde gereksinimlere en iyi adaptasyon
Standart dirtinlerin genis yelpazesi
Givenlik kumandas ve hareket denetimi tek cihazda

o Esnek

Modiler konsept, mevcut hareketleri kolayca sonradan donatma imkan
Sabit kabloludan konfigiire edilebilir giivenlik mantidina kesintisiz gegis

e Kolay ve hizli uygulama

www.kollmorgen.com

Onemli hareket 6ncelikli giivenlik fonksiyonlan entegredir
On tanimli giivenlik fonksiyonu blogu
Alandaki miisteri vasitastyla parametreleme ile programlama igin basit aletler
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Safe Motion

Giivenlik mantigi ve hareket denetimi siiriicliye entegredir

Motion Safety — bu Kollmorgen'in yenilik¢i givenlik teknolojisidir. Motion Safety anlami: Sensor ve aktor sinyallerinin giivenli islenmesi, dogrudan harekette giivenli
iletisim ve giivenli hareket denetimi. Sonug: Konvansiyonel giivenlik tekniklerine kiyasla, giivenli hareket ¢oziimleri yoluyla belirgin oranda daha yiksek tiretkenlik.

Motion Safety ile: Giivenli tam durma yerine giivenli hareket

Motion Safety giivenlik mantigi ve hareket denetimini harekette birlestirir.
Geleneksel giivenlik teknigi ise kullaniciyr tehlikeli hareketler bolgesinden uzak
tutar. Buna karsin Motion Safety bulunan hareketler, giivenli hareket ilkesine
gore calisir ve kullanici miidahalesinin stireci durdurmadan yapiimasina izin
verir. Hareketteki giivenlik mantiqu, hareket akisini, kendisinden bir tehlike
gelmeyecek ve siirec kesilmeyecek sekilde kontrol eder.

Motion Safety ile iiretkenlik kazanim

Stirec devam ederken yapilan miidahalelerde, tehlikeli hareket bdlgeleri icin
giivenlik fonksiyonlari etkinlestirilir. Hareket akislari her hareket giivenli olacak
sekilde akillr giivenlik fonksiyonlart ile kumanda edilir. Bu da 6rnegin pozisyon
denetimi ve hareket bolgesinin kisitlanmasl yoluyla ya da dongi sirelerinin
artiriimasi yoluyla gerceklesir. Kullanicricin tehlike arz etmeyen makine
bolgeleri bundan etkilenmez. Grafik, Kollmorgen Motion Safety teknolojilerinin
kullanimindaki Giretkenlik artisini acik sekilde gostermektedir.

Kollmorgen - giivenli hareket ¢oziimleri icin uzman is ortagi

Givenlik mantir J Hareket denetimi J
8 \

|
7

|
v

Motion Safety I

Uretim miktan

|51k glivenlik teknidi

Motion Safety ile %15'e kadar
{iretkenlik kazanim

Motion Safety ile

VRN
| L4

\
\
\
\
\
|

* Kullania *

miidahalesi

* Kullanict * et

miidahalesi

Lider elektrikli hareket teknigi dreticisi olarak Kollmorgen, diinya capinda binlerce hareket projesinden gelen kapsamli uzmanlik bilgisine sahiptir. Giivenlik mantigi,
servo siirlicti, motorlardan komple otomasyon céziimlerine kadar — Kollmorgen giivenli hareket ¢dziimleri icin birbirine uyumlu bilesenleri bir elden teslim eder.
Standart uyqulama veya ortak miihendislik projesinde yeni bir gelistirme olsun farketmez, giivenli hareketinizin gelistirilmesi icin Kollmorgen'in deneyimlerinden ve

yenilikci gliciinden faydalanin.
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Geligmis giivenlik ¢oziimleri verimli sekilde gerceklestirilir

[TNIAND

Minimum tepki siireli, giivenli tek eksenli hareket
Safety Konsepti S700: Opsiyonel Safety genisletme kartlari S1-2 veya S2-2, servo siiriicii S700'li gtivenlik fonksiyonlari ile donatir

LINIYVYH

=

=

PLCya da drn. kumanda
Alan vemyo\u Kollmorgen KAS

el
B

Giivenlik cihazi

]

S700 servo siiriicii
Safety karti S2-2ile

2 eksene kadar kompakt, basit giivenlik ¢oziimii

2 eksene ve 32 giivenli G/('a kadar sahip olan hareketler icin AKD servo stirtictilii KSM kompact giivenlik kumandasi

Giivenlik mantigi ve hareket denetimi

@
l

]
]

AKD Servo Drive KSM Kompakt Giivenlik Kumandasi

Yiiksek giivenlik gereksinimleri icin yiiksek performansh giivenlik kumandasi

KSM modiler: 12 eksene ve 200 giivenli G/('a kadar sahip zorlu giivenli hareketler icin modiler giivenlik kumandasi

=

%%E l Genisletme modiillerine sahip KSM 100 Taban Cihazi

PLCya da 6rn. kumanda
Kollmorgen KAS

Alan veriyolu ‘ _l

=l &

eeeeee Tleksenekadar eeeoe

e

AKD servo siiriicii
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Safe Motion

Givenli hareket icin kapsamli giivenlik fonksiyonlari

STO (Safe Torque Off)

STO motorun enerji beslemesini servo siiriiciide giivenli sekilde keser.
Motorun torku sifirlanir.

$S2 (Safe Stop 2)

Hareket ayarli frenleme le tam durdurulur ve sonra bu ayarli tam durmada
kalir. Hareketin ayarlama fonksiyonlari korunur.

7]

SDI (Safe Direction)

SDIfonksiyonu, hareketin sadece tanimli bir yonde hareket edebilmesini
temin eder. Hata durumunda SS1 tetiklenir.

SLS (Safe Limited Speed)

Hareketi, tanimli hiz sinirnda kalma aisindan denetler. Hata durumunda
51 tetiklenir.

SLP (Safe Limited Position)

Hareketin mutlak pozisyonunu denetler. Sinir degere erigilmis veya fren
torku cok dilsiik ise, hareketi sinir deger dahilinde tutmak icin, SS1
tetiklenir.

S$S1 (Safe Stop 1)

N

Hareket ayarl frenlemele tam durdurulur. Sonra motorun akim beslemesi
qiivenli sekilde kesilir ve motorun torku sifirlanir.

SOS (Safe Operating Stop)

N

Erisilen Stop pozisyonu denetlenir ve belirtilen sinirlarnin digindaki
sapmalarda SST tetiklenir. Hareketin ayarlama fonksiyonlan etkin kalir.

SSR (Safe Speed Range) 1

v, —_—
v —
1

t

Hareketi, tanimli hiz sinirnda kalma agisindan denetler. Hata durumunda
SS1 tetiklenir

SBC (Safe Brake Control), SBT

Harici frenleme kumandasi fonksiyonu
SBT (Safe Brake Test) (standart dedil)
Harici frenleme ile dahili motor freninin test fonksiyonu

SLI (Safe Limited Increments)

SLI fonksiyonunun etkinlestirilmesindeki giincel degerlere dayanarak
hareketin gdreceli pozisyonunu denetler. Belirtilen sinir degere erisilirse,
551 tetiklenir.
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KSM Giivenlik Kontroli

Sensorden harekete kadar hareket icin giivenlik zinciri

[TNIAND

Yiksek dretkenlige sahip giivenli hareket ¢oziimleri: KSM giivenlik kumandasi SIL 3/ PL e'ye ulagir ve modiler Ustyapi sayesinde modern giivenlik konseptinin
gereklerini en iyi sekilde yerine getirir. Daha az giivenli Giris/Cikisa sahip giivenli 2 eksenli hareketten 100 veya daha fazla giivenli G/C'ye sahip 12 eksenli harekete
kadar, AKD servo siiriiciiler ve Kollmorgen'in otomasyon ¢oziimleri ile kombinasyonda, dsiik sistem maliyetinde daha fazla performans ve yiiksek iretkenlik sunan
genisletilebilir giivenli hareketler gelistirebilirsiniz.

LINIYVYH

KSM modiiler: 12 eksene kadar dilceklendirilebilir giivenlik kumandasi

PL e ve SIL 3 icin giivenlik fonksiyonlari
®  giivenli Stop fonksiyonlan: STO, 91, S52, SOS

®  gilvenli hiz fonksiyonlar: SLS, SSM, SSR, SMS

® giivenli poz. fonksiyonlan: SLP, SCA, SLI

KSM Kompact:
2 eksene kadar tekli modil ® giivenliyon fonksiyonlari: SDI
e giivenli fren fonksiyonlar:: SBC

KSM Kompakt Giivenlik Kumandasi KSM Modiiler Giivenlik Kumandasi / Giivenlik PLC'si
KSM Kompakt ile kiiciik bir el hareketiyle herhangi bir hareketten giivenli bir KSM Modiiler, karmagik givenlik fonksiyonlari ve cok sayida arayiize sahip
hareket yapabilirsiniz Hareketin dnemli giivenlik ve denetim fonksiyonlari ile hareket ¢dziimleri icin tretilmistir. 3000 kadar fonksiyon blogu
sensor ve aktor sinyalleri islenmesi icin olan fonksiyon bloklari zaten entegre programlanabilen KSM modiiler, bir givenlik PLC'nin fonksiyonelligini saglar.
edilmistir.
® Tveya 2 eksenliicin ® 12 eksene kadar
® ) genisletme modiliine kadar ® 3 genisletme modiliine kadar
® 16 yakadar giivenli giris/cikislara sahip temel modil ® 56 giivenli Giris/Cikisa kadar sahip temel modil
® 60 giivenligiris/cikisa kadar genisletilebilir ® )00 gvenli giris/clkisa kadar genisletilebilir
® T giivenlirdle gikisi, genisletilebilir ® T giivenlirdle cikisi, genisletilebilir
® ) Arti, 2 Bildirim cikisi ® ) Arti, 10 bildirim ¢ikisina kadar
® 6 artive 6 bildirim gikisina kadar genisletilebilir ® 14 artive 22 bildirim ¢ikisina kadar genisletilebilir
® 800 fonksiyon bloguna kadar ® 3000 fonksiyon bloguna kadar
® Yertasarruflu, kompakt yapr bicimi ® (oksayida arayiizle kullanim icin
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AKM Servo Motorlar

Yiiksek kesinlikli bir konum kontroliine ihtiyaciniz varsa, Kollmorgen'in genis servo motor
portfoyii kesinlikle dogru ¢oziimii size sunacaktir. Essiz tirtin portfoyimiiz, her uygulama
icin maksimum esneklik sunar. Hangi motor ve siiriicii kombinasyonuna, kablo, kontrolor
veya dislilere gerek duydugunuz hi¢ 6nemli degil, tiim bilegenler kolay ve sorunsuz sekilde
entegre edilmektedir. Bu, “Sinifinin En iyisi” servo sistemleri, tek eksen veya ¢ok eksen
hareket kontrolleri icin, kusursuz, giivenilir ve dayanikli sistem ¢oziimleri saglar.

KOLLMORGEN
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Avantajlariniz: Baslica Ozellikler

® AKM dnceye nazaran % 47'ye kadar daha fazla performansi ayni ebatta sunar ® AKD servo siiriicii icin optimize AKM ve direkt hareket motor sarimlan
® Daha diisiik ebatlarda siiriicii ve motor

® Daha diisiik sistem maliyeti

® Tiim servo sistemlerde daha hizli devreye alma ® AKM ve Cartridge Serisi motorlar i¢in “tak-calistir”algilamali siriiciide kolay devreye
® Dinamik yiiklemelere dogrudan ve uyumlu reaksiyon, ve bu sayede, saniyeler icerisinde alma ozeligi
performans optimizasyonu
© Tiim motor tiplerinin yiiksek kesinlikle kontrolii
® Kative uyumlu disli ve kavramalar icin dengeleme
® Daha yiiksek coziinirliik ve verimlilik sayesinde cok daha kesinlikli makineler ® Yeni, hesapli, multi-turn geri besleme segenedi
® Multi-turn mutlak sensorlerinde, kisalmis déngi siireleri ve sensorler ile kablolama icin
bilinen referans hareket ydntemlerinin iptal olmasiyla birlikte diisiik maliyetler
® Motor boyutundan bagimsiz makine tasarim ® Sekttr bazinda en yiiksek giic yogunluguna sahip motorlar
© £n daralanlara bile motor montajl
® 500.000 iizerinde standart motor siirimiind, cesitli sabitleme, baglanti ve geri besleme ®  AKM, miinferit motor serisi icin 28 gdvde ve yapi uzunlugu kombinasyonlari ile
versiyonunda ve de diger opsiyonlar ile temin edilmektedir 120 farkli standart sargr sunmaktadir.
® Fsnek rlinlerimiz sayesinde, uygulamaniz icin mikemmel uyumlu ¢6zimler temin edilir
® Mekanik modifikasyon ve yapisal diizenlemeleri kolaylastirma veya bunlari tamamen
devre digl birakma
®  AKM Washdown ve AKM Washdown Food, en zorlu endistriyel uygulamalar icin bile ® AKM icin yeni IP67 opsiyonu

maksimum givenilirlik ve uzun kullanim stiresi sunar
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AKM Servo Motorlar

Yarim isler yapmayin! AKM servo motorlar ile 6l¢iit yaratan hareketler yapabilirsiniz. Alsilmisin disinda genislikteki donatim secenekleri paleti ve de Cogging, gerilim
sabitligi ve giic kaybinda en iyi degerler sayesinde, AKM modiillerinden yararlanarak performanstan ddiin vermeden makineniz icin en iyi hareketi konfigiire edebilirsi-
niz. Uretim sirasindaki stirekli kalite kontrolii ve de yiiksek nitelikli bilesenler, en stiin derecede giivenirlik ve uzun bir kullanim 6mriinii garanti eder.

Dijital ¢bztimleyici SFD, single-turn ve multi-turn ve coklu acilim mutlak deger
sensorii gibi cok sayida geri bildirim opsiyonlari

Sayisiz baglanti S ] :
secenekleri Dijital geri bildirim sistemleri sayesinde

yiiksek kesinlik (opsiyon)

Dayaniklr: Govde ve on flans dokiimden dretilmistir

Opsiyon olarak temin edilebilen pekistirilmig
yataklar sayesinde distiin yiik kapasiteli miller
(sadece AKMB)

Segme gesitliligi: 500.000'in tizerinde
versiyon mimkiindir

Yiksek tork yogunlugu
vasitasiyla daha kiiciik ve hafif
hareketler Kiiciik ama giicl:

AKM1 piyasadaki en kiiciik servo

Net hareket tasarimi - miisteriye 6zqii sarim
il motorlarindan biridir

opsiyonlari veya modifikasyonlarla.

Uluslararasi Kollmorgen satis ve destek agi vasitastyla, diinya capinda
kullanilabilirlik ve uyqulama destegi

AKM Servo motorlar — kusursuz hareket icin motor secenekleri

® 40ila 260 mm arasi 8 cerceve ebad ® Sayisiz flans ve mil secenekleri
® )8 govde ve yapi uzunlugu kombinasyonu ® Minimal Cogging olgusu ve yiiksek verim
® 120/240/400/480V icin 117 adet standart sanm o (zel sargilar veya miller sayesinde kapsamli adaptasyon
o D(diisik gerilim icin sarim secenekleri olanaklari.
(€ M
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Calisma Arahigi

0,16 ila 180 Nm tam durma torklu 1 - 8 arasi AKM boyutlari, 1000 ila 8000 dev/dak aras|
deviraralig, 75 V DC, 120, 240, 400, 480 V AC degerinde gerilim opsiyonlari.

Kullanim kriterleri

I4YT40L0OWN 0OAYTS

Biitiin pozisyonlama ve hareket grevleriicin 0,16 ila 180 Nm tork araliginda kesinlik ve hiz
konusunda normal ve yiiksek gereksinimler icin tiniversal olarak kullanilabilen, kdmirsiiz
servo motorlari.

Geri bildirim sistemleri ve baglanti olanaklan

Iki kutuplu bos mil coziimleyicili standart siiriim. Dijital ¢oziimleyici SFD3, EnDAT, BiSS,
HIPERFACE veya DriveClig arayiizlerine sahip single ve multi-turn mutlak deder sensori.
Secenedi 'giivenli encoder' IEC 62061’ gdre 150 13849 veya SIL CL2 gdre giivenlik seviyesi
PL d emniyet fonksiyonlari ‘giivenli hiz' gerektiren uygulamalari destekler. Tek veya cift
kanal isletimi icin baglanti secenekleri, cesitli soket versiyonlari, terminal kutusu ile motora
sabitlenmis kablo.

Koruma sinifi

Opsiyonel teflon mil salmastrasi ile P65, Washdown veya Washdown Food siiriimiinde
IP67 (sayfa 51). Standart siiriim [P40.

Sessiz calisma ve uzun ¢alisma omrii

Minimum Cogging ile ¢ok sessiz calisma. Tek parca dokiim stator, yiiksek stabilite ve
motordan daha iyi 1s1 atimi sadlar. On flang ve motor gévdesi tek parca dokiimden
retilmistir, bu da yiiksek sizdirmazlik, dayaniklilik ve uzun calisma émri sadlar.

Kesinlik
(agisal dakika)
(oziiniirlik
Motor kodu
Motor kodu

)

Temel seri

Yiiksek Kesinlik
Single-turn mutlak Multi-turn mutlak
AKM Motoru ==z | 5, : = .
. AKM1 16 24 = = =
AKM2 - AKM3 9 24 C 8 18 1B
AKM4 - AKM8 9 24 C 4,66 18 LB
AKM1 72 9 GC 72 9 GD
AKMS - AKM8 0333 20 DA 0333 20 DB
Piyasada en kiiciik servo motorlardan biri olan AKM1, kompakt yapi sekline ragmen miikemmel bir gii yodunlugu sunmaktadir
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AKM Washdown ve Washdown Food

Gidalar icin uygun servo motorlar

Standart AKM motorlarindan daha hijyenik, paslanmaz celik servo motorlardan daha hafif ve az maliyetli Bircok hijyen uygulamalarinda AKM Washdown ve
Washdown Food siiriimleri karmasik paslanmaz celik motorlar veya maliyetli koruyucu gévdelere gére iyi birer alternatif teskil eder.

Kapsamli secenekler sayesinde 150.000'e kadar
versiyona izin verir!

Yuvarlatilmis koselere sahip govde tasarimi kir 2 bilesenli epoksit kaplama
birikimini 6nler

Koruma sinifi IP67 sayesine diizenli
islak temizlik mimkiin

Paslanmaz celik icermeyen
govde sayesinde daha diisiik
agirlik

IS gld_aya AL il Yiksek nitelikli paslanmaz elik miller
maddeleri ve mil kegesi (Washdown Washdown

Food) Washdown Food

Kimyasallara direncli teflon mil kegesi

Ozellikle yiiksek hijyenik gereksinimli asagidaki uygulamalarda

e Ambalaj endistris| o [cecek endistrisi
e jlac endiistrisi ® |aboratuvar otomasyonu
® (ida endstrisi ® Medikal cihaz teknolojisi

® C€

LISTED
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Calisma Aralig:

Tila 25 Nm tam durma torklu AKM yapi ebadi 2 - 6 arasidir, 75 ila 480 V besleme gerilimi,
cesitli yapr uzunluklari, sarg versiyonlart ile geri besleme sistemleri ve baglantilar arasindan
genis secme olanaklari.

Kullanim kriterleri

Asitli, alkalik ya da asindiric malzemelerin bulundugu ve de sik¢a pH degeri 2 ila 12 arasinda
olan deterjanlarla temizlik yapilan ortamlar icin tretilmistir

Govde kaplamasi

/

AN

AKM Washdown motorlarin kaplama malzemesi, alkalik ve asitli cozeltilere ve de agindirici
malzemelere karsl direncli olup ve FDA uyarinca global migrasyon gerekliliklerini yerine
getirmektedir. Yuvarlatilmis ve piiriizsiiz yizeyler istenmeyen kir yuvalarinin olusmasini
onler ve mikrop olusumunu engeller.

Contalar ve yataklar

Her iki Washdown cesidi IP67 koruma sinifina uygundur. Denenmis AKM PTFE mil contasi
kullanilmaktadir. AKM Washdown Food sirimiinde mil contasi FDA gerekliliklerini yerine
uygun olup sadece gida ile kullanima uygun yaglama maddeleri kullanilmaktadir.

NIVZAN

Baglantilar ve kablolar

Herbiri 1 boyunda, 6zel paslanmaz celik stirimli ve piiriizsiiz yizeye sahiptir. Kablolar
paslanmaz celikten yapilmis ozel konnektdrler ve gida maddesi kalitesine uygun
malzemelerle kullaniimaktadir. Kablolar, 6zel baglama yontemiyle kenetlenmistir.

Uluslararasi standartlar
UL, CE, FDA* RoHS

*kiiresel migrasyon gereklilikleri

Asindinci ortamlarda da kendini ispat eder: AKM Washdown Food, ¢ogu alkalik ve asitli ¢ozeltilere ve de agindirici
malzemelere karsi direnclidir.

\
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AKM Servo Motorlari

AKM, AKM Washdown, AKM Washdown Food

Giig verileri

118
11c
11E
120
12E
13C
13D
21C
21E
216
2C
20E
26
23(
2D
23F
24(
24D
24F
31C
31E
31H
320
3D
32t
32H
33C
33k
334
41C
4E
41H
42C
42E
426
42)
43E
436
43K
448
446
44)
51E
516
5TH
51K

=
=
=
=
=
<
=
=l
==

40

40
40
40
40
40
60
60
60
60
60
60
60
60
60
60
60
60
80
80
80
80
80
80
80
80
80
80
90
90
90
90
90
90
90
90
90
90
90
90
90
115
115
115
115

Tam durma torku M, [Nm]

Pik momenti M maks [Nm]

0,61
0,61
061
1,08
1,08
1,46
1,44
147
1,49
151
273
2,76
2,79
3,77
3,84
388
4,67
476
482
388
4,00
4,06
6,92
7,10
n
7,26
9,76
996
10,22
6,12
6,28
6,36
13
13
115
11,6
159
16,1
164
199
203
204
116
17
17
119

n

Nominal devirn

[dak-1]

Nominal moment

031

1,20

n

Nominal giig P_[kW]

Nominal devirn

4000
6000

4000
8000
3000
7000
2500
7000

1000
3500
7000
1000
1500
4500

1500
3000

2500
6000

1000

3000

2500

1200
3000

Nominal moment

M, INm]

1,9%
1,86

415

Nominal giicP_ [kW1]

0,08
0,11

0,13
023
0,13
027
0,12
030

0,09
0,30
0,54
0,12
0,18
0,50

021
0,42

031
0,61

021

0,62

0,70

024
0,58

1,09

n

Nominal devirn

Nominal moment

n

Nominal giig P_[kW]

0,29
0,59

028
0,54
079
0,28
054
094
0,29
0,60

031
0,51
0,69
1,06
028
0,55
131
024
057
1,02

0,59
1,06
1,50
0,67
1,05
1,65
0,66
1,03
161
0,55
1,05
122
135

n

Nominal devirn

Nominal moment

1,86
1,65
141

254
234

177
1,58

3,10
281
235

392
301

4,80
3,76
2,75
398
2,62
1,95

Nominal giicP_ [KW]

057
0,77

059
0,93

0,52

0,58
095
1,03

0,53
1,10

0,56
0,99

0,49
235
1,48

1,03
1,58

1,01
157
173
1,04
137
1,23

n

Nominal devirn

n

Nominal moment
Nominal giig P_[kW]

0,68 057
095 0,70
092 077
122 070
1 093
091 0,57
183 0,67
1,58 099
122 1,02
2,50 0,65
227 1,19
174 064
158 099
302 063
2,72 114
235 1,48
3,76 1,18
2,57 1,61
4,56 119
319 1,67
2,75 173
3,80 1,19
1,94 122
1,95 123

Atalet momenti

0,017
0,017
0,017
0,031
0,031
0,045
0,045
0,11
0,11
0,11
0,16
0,16
0,16
0,22
0,22
0,22
0,27
0,27
027
033
033
033
0,59
0,59
0,59
0,59
085
085
085
0381
0381
0381
15
15
15
15
21
21
21
27
2,7
2,7
34
34
34
34

1,38
138
138
1,66
1,66
1,66
1,55
1,55
155
23
2,3
2,3
2,3
29
29
29
2,44
244
244
339
339
339
339
435
435
435
53
53
53
42
42
42
42
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Performans verileri

n

| moment

n
n

1=
=
=
=
=
3
©
E
S
=
1=
=

Tam durma akimi |, [A]
Nominal moment
Nominal giicP_ [KW]
Nominal giic P_[kW]

M_[Nm]
Nominal moment

Nominal devirn
M [Nm]

Boyut [mm]
Nominal devirn

I4YT40L0OWN 0OAYTS

52E 115 834 299 213 = = = 1500 7,61 120 2000 7,28 152 6.2 58
526 115 843 472 215 1200 7,69 121 250 7,06 185 3000 666 209 6.2 58
5H 115 848 590 216 1800 753 142 350 620 230 4000 577 242 6,2 58
52K 115 860 930 219 3000 680 214 5500 390 225 6000 325 204 6,2 58

52M 115 8,60 13,1 219 4500 520 245 = = = = = = 6,2 58
53G 115 114 477 297 1000 107 1122000 985 206 2400 950 239 91 74
53H 115 15 660 300 = = = 3000 863 277 3500 823 302 91 74
53K 115 16 940 303 2000 10,1 212 4000 765 320 4500 685 323 91 74
53M 115 14 134 297 3000 872 274 = = = = = = 91 74
53P 115 114 191 298 5000 588 3,08 = = = = = = 9.1 74
54G 115 143 500 380 = = = 1500 129 203 2000 123 2,57 12 9
54H 15 142 550 375 = = = 1500 126 238 2000 122 256 12 9
54K 15 144 97 384 1800 127 239 350 100 368 4000 925 387 12 9
54 115 141 125 375 250 115 300 450 813 38 = = = 12 9
54N 115 141 178 376 3500 985 361 = = = = = = 12 9
626 142 19 49 29,7 = = = 1800 104 19 2000 102 214 17 89

62K 142 122 96 302 2000 104 218 3500 900 330 4500 800 377 17 89
62M 142 122 134 302 3000 95 298 6000 570 358 6000 570 3,58 17 89
62P 142 123 188 303 4500 810 382 = = = = = = 17 89
63G 142 16,5 45 2, = = = 1200 149 187 1500 146 229 24 1
63K 142 16,8 99 26 1500 149 234 3000 129 405 3500 120 440 24 1
63M 142 17,0 138 430 2000 143 299 4000 13 473 4500 105 495 24 11
63N 142 17,0 174 430 3000 130 408 5000 960 503 6000 700 440 24 11
64K 142 20,8 92 535 1200 188 236 2000 172 360 2500 163 427 32 133
64L 142 21,0 128 541 1500 184 289 3000 156 49 3500 144 528 32 133
64P 142 204 186 529 250 160 419 450 119 562 5500 900 5718 32 133
64Q 142 200 207 532 3000 153 481 5000 107 645 6000 740 465 32 133
65K 142 248 98 645 1000 228 239 2000 202 423 2200 197 454 40 154
65M 142 25,0 136 652 1500 219 344 2500 192 503 3000 181 569 40 154
65N 142 243 178 637 2000 198 415 3500 160 586 4000 147 616 40 154
65P 142 245 198 641 2400 191 48 4000 149 624 5000 116 608 40 154
72K 180 29,7 93 794 = = = 1500 251 394 1800 240 452 65 19,7
M 180 30,0 B30 798 = = = 2000 236 494 250 221 579 65 197
7P 180 294 187 785 1800 238 449 3000 201 631 3500 182 6,67 65 19,7
72Q 180 295 B5 784 2000 232 48 4000 163 68 4500 141 6,65 65 19,7
73M 180 42,0 136 112 = = = 1500 338 531 1800 321 6,05 92 26,7
73P 180 416 19,5 m 1300 347 472 2400 285 706 2800 263 7. 92 26,7
73Q 180 N5 45 m 1500 334 525 3000 252 792 3500 2 8,07 92 26,7

74L 180 530 129 143 = = = 1200 435 547 1400 415 6,08 120 336
74p 180 525 18,5 142 = = = 1800 396 746 2000 359 752 120 336
74Q 180 52,2 26,1 14 1300 419 51 2500 315 825 3000 273 8,58 120 336
821 260 75 8 210 = = = 2500 475 124 3000 380 119 172 49
831 260 130 62 456 = = = 2200 700 161 2500 60,0 15,7 334 3
83V 260 130 91 304 3000 65 204 = = = 334 73
84T 260 180 67 668 = = = 1800 105 198 2000 930 19,5 495 97
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AKM Servo Motorlar
AKM, AKM Washdown, AKM Washdown Food

Gii¢ ve sinyal soketi iceren model
AKM11 - AKM84 icin 6l¢ii cizimi

Y 6lgiisti: Durdurma freni olmadan
7 6lgiisti: Durdurma frenli

Tiim olcii bilgileri "mm" cinsinden Y dl¢iisi: Durdurma freni olmadan uzunluk, Z 6lgiisii: Durdurma frenli uzunluk

Model kenari

AKM11 56,1 69,6 106,6 79,0 = = = 116 40
AKM12 751 88,6 1256 98,0 = = = 98 135 40 46 43 30
AKM13 94,1 107,6 1446 17,0 = = = n7 154 40 46 43 30
AKM21 76,1 95,4 1295 95,4 1295 95,4 1295 1134 1471 58 63 48 40
AKM22 95,1 1144 1485 1144 1485 1144 1485 1324 166,1 58 63/65(1) 48 40
AKM23 1141 1334 167,5 1334 167,5 1334 167,5 1514 1851 58 63/65(1) 48 40
AKM24 1351 1524 186,5 1524 186,5 1524 186,5 1704 2041 58 63/65(1) 48 40
AKM31 879 109,8 1413 109,8 1413 109,8 1413 1253 1593 70 75/85(2) 58 60
AKM32 1189 140,8 1723 140,8 1723 140,8 1723 156,3 1903 70 75/85(2) 58 60
AKM33 149,9 7mgs 2033 7mgs 2033 7.8 2033 1873 23 70 75/85(2) 58 60
AKM41 96,4 11838 1523 11838 1523 11838 1523 1368 1703 84 90/100 (3) 7 60/80(3)
AKM42 1255 1478 1813 1478 1813 1478 1813 1658 199,3 84 90/100(3) 7 60/80(3)
AKM43 1544 176,8 2103 176,8 2103 176,8 2103 1948 2283 84 90/100(3) 7 60/80(3)
AKM44 1834 2058 2393 205,8 2393 205,8 2393 2238 2573 84 90/100 (3) 7 60/80(3)
AKMS1 1053 1275 1725 1275 1725 145,0 1890 145,0 189,0 108 1157130 (4) 7 95/110 (4)
AKM52 1363 1585 2035 158,5 2035 177,0 220,0 177,0 220,0 108 1157130 (4) 7 95/110 (4)
AKM53 167,3 189,5 2345 189,5 2345 208,0 2510 208,0 2510 108 115/130 (4) 7 95/110 (4)
AKM54 1983 2205 265,5 2205 265,5 2390 282,0 2390 282,0 108 115/130 (4) 7 95/110 (4)
AKM62 1305 153,7 200,7 153,7 200,7 172,2 2197 172,2 2197 138 165 il 130
AKM63 155,5 1787 2257 1787 2257 197,2 2447 197,2 2447 138 165 il 130
AKM64 180,5 203,7 250,7 203,7 250,7 2222 269,7 2222 269,7 138 165 1 130
AKME5 2055 2287 2757 2287 2757 247, 2947 247, 2947 138 165 il 130
AKM72 164,5 1925 2345 1925 2345 192,5 2345 1925 2345 188 215 135 180
AKM73 198,5 226,5 268,5 226,5 268,5 2357 2873 2357 2873 188 215 135 180
AKM74 2325 260,5 3025 260,5 3025 269,7 3213 269,7 3213 188 215 135 180
AKM82 170 267 333 267 333 267 333 267 333 260 300 18,5 250
AKM83 250,5 3475 4135 3475 435 3475 4135 3475 435 260 300 185 250
AKM84 331 428 494 428 494 428 494 428 494 260 300 18,5 250

(1) W =63 mm AKM2xx-Ax (2) @W =75 mm AKM3xx-Ax (3) W =100 mm, @V = 80 mm AKM4xx-Ax (4) OW =130 mm @V = 110 mm AKM5xx-Ax
OW =65 mm AKM2xx-Dx OW =85 mm AKM3xx-Cx OW =90 mm, BV = 60 mm AKM4xx-Cx OW =130 mm BV = 110 mm AKM5xx-Ax
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3 Boyutlu Modelde AKM Motorun Yapisal Ozellikleri

I4YT40L0OWN 0OAYTS

Farkli talepler ve ihtiyaclar icin ¢ok sayida geri
besleme sistemi

Modiiler fren, stirtinme yiizeyinde
kirlenmeyi ve fren montajt esnasinda
istenmeyen hava bogluklarini engeller.

Entegre edilmis olan 6n yatak levhasi, saglamlidi
arttinr ve sizdirmazhgin daha iyi olmasini saglar.

Mildeki disli diizenedi, fren merkezinin
gevsemesini engeller.

\

Saglam toz kaplamasi ve O-ring contalan,
engebeli ortamlarda motor icin giivenilir bir

koruma saglar.
Entegre edilmig olan 6n yatak levhas,

sadlamligi arttinr ve sizdirmazligi daha iyi
olmasini saglar

Govde tasanmi dar alanlarda dahi kullanimi
miimkin kilar.

Yiiksek tork yogunlugu ve minimum
magnet tutma torku icin optimize edilmig
elektromanyetik tasarim.
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AKM hijyenik servo motorlar

Hijyenik motor ve digli takimi kombinasyonu

Kollmorgen, Washdown, Washdown Food ve de hijyenik siiriim AKM disli takimi motorlarla, gida maddesi, icecek endiistrisi ve ambalajlama isleminde kullanilan
¢odu nakliye ve dondiirme uygulamasi icin standartlastiriimis hareket ¢oziimleri gerceklestirmeyi basarmistir. Bunun temelini AKM servo motorlar ve verim orani
optimize edilmis disli kombinasyonu olusturmaktadir.

AKM41E-BF06

Model

Nominal ikis torku Nm

Daimi sabit ivmelenme torku Nm

Orta gikis devri dak’
Maks. cikis devri dak’
Disli diizeni

Sensor

Ozellikler

Avantaj

Washdown, kaplamali
51
76
75
95
315

(oziimleyici

© pH2ila pH12 dederine sahip gegerli deterjan ile dizenli temizlik
icin gelistiriimistir
© Yer tasarruflu motor-disli teknolojsi

© Washdown kaplamasl sayesinde sert ortam kosullarinda uzun
kullanim mrii

AKM62L-F2(S-A35-59

Washdown, kaplamali

668

1390

28

67

59

(oziimleyici
1 acisal dk altinda donme bosludu, tutucu fren

® \Viiksek pik performans ve diisiik danme boslugu
® En yiiksek tork cikisli asin kompakt yapi bicimi

o Washdown kaplamasl sayesinde sert ortam kosullarinda uzun
kullanim 6mrii
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Ortak miihendislik caismasiyla ozel ¢oziimlerden (iretilen standartlar

=
Montaja hazir hareket birimlerinin sonuglanmis hijyenik tasarmdaki (Hygienic Design) baslica avantajlari: Piiriizsiiz ve su tutmayan yiizeyler sayesinde fark =
edilir derecede azalan temizlik siresi, yiksek verimli motor ve disli kombinasyonu ile bir makinenin ek paslanmaz celik muhafazalar gerekmeden yer e
tasarrufu saglayan montaji vasitasiyla basitlestirilmis tasarim olanaklan sayesinde diisiik enerji maliyeti. Kollmorgen'in motor ve disli takimi kombinasyonu, =
FDA uyumlu malzemeler ile yuvarlatilmis govde tasarimi sayesinde, en yiiksek hijyen standartlarnini karsilar, iiriin kirlenmesi ve geri cagirma aksiyonlari z
riskini azaltir. =

AKM62K-BK17 AKMH65M-AQT-160-004
N T N
Model Washdown-Food, kaplamali Hijyenik, paslanmaz ¢elik
Nominal ¢ikis torku Nm 175 04
Daimi sabit ivmelenme torku Nm 400 876
Orta gikis devri dak’ 181 675
Maks. cikis devri dak’ 200 1000
Disli diizeni 19,39 4
Sensor (Coziimleyici Dijital Coztimleyici SFD3, Hiperface DSL
Ozellikler FDA uyumlu kaplama, yaglama ve yatak gresi Donme boglugu 13 agisal dk, tek kablolu ¢oziim
Avantaj © Servo motor ve dislinin yiiksek verim orani sayesinde disiik enerji - ® Hijyenik tasarim ve tek kablo ¢oziimii sayesinde hizli temizlik
maliyeti o flektronik tip etiketi sayesinde kolay ilk calistirma

® Gida maddeleriyle dolayls temasa uygundur * Hijyenik tasarim sayesinde hazir gida diriinlerini raftan kaldirma

© Yuvarlatilmis govde tasarimi sayesinde kolay temizlik zorunlulugu riski daha diisiik
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AKMH™ Hijyenik Paslanmaz Celik Servo Motorlar

Kollmorgen, 70 yildan fazla bir siiredir zorlu ortam kosullarinda kullanilmak iizere 6zel motorlar
gelistirmektedir. Ornegin denizin dibindeki iinlii Titanic enkazini inceleyen Jason Jr. adli
uzaktan kumandali sualtinda kullanilmak tizere bu motorlardan ozel gelistirildi.

Daha diisiik hazir iiriinii raftan kaldirma zorunlulugu riski. Tiiketici sagliginin
kontamine gida maddeleri sebebiyle tehlikeye girmemesi icin, gida maddesi tiretiminde ¢ok
siki hijyen kurallan gecerlidir. Paslanmaz celik AKMH servo motorlar, hijyen standartlarina
iliskin en yiiksek talepleri karsilar ve iiriin kirlenmesi ile maliyetli raftan kaldirma riskini
minimuma indirir.

Daha hizli temizlik ve daha kisa bakim siireleri. AKMH paslanmaz celik servo motorlari
IP69K koruma sinifina uygun olup EHEDG ile 3A hijyen yonetmelikleri gereklerine uygundur.
Sadece FDA onayli, gida maddesi icin uygun malzemeler kullanilir. AKMH serisinin ozellikleri,
daha hizli, hijyenik temizligi miimkiin kilar, bakim siirelerini kisaltir ve tiretim hattinizin genel
verimini artirir.

Sonug. Paslanmaz ¢elik AKMH motor serisi, hijyenik makine uygulamalari icin dretilmistir.
19 standart motor ebadi, ¢ok sayida standart sarg ile sayisiz baglanti, fren ve kablo
seceneklerinin bulundugu iiriin yelpazesi, gida maddesi, icecek ve ilag endiistrisindeki en
yiiksek standart gereklerini en iyi karsilayan bir motorun secimini kolaylastirmaktadir.
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AKMH™ Hijyenik paslanmaz celik servo motorlar — avantajlar:

Daha yiikse genel tesis verimliligi (OEE)

Daha hizl ve cevreci temizlik

Koruyucu muhafazalarin olmadidi agik hijyenik makine tasanimi
Onemli olciide daha az deterjan tiiketimi, daha az atik su

Korozyon veya temizlik sebepli devre digi siireleri olmaz

Motor gévdesi, kablo rakorlart ve mil salmastrast IP69K koruma sinifina uygundur

Diizenli olarak yiiksek basing ve yiiksek sicaklikta temizlik igin tasarlanmistir

Kablo ve sizdirmaziik elemanlari bilinen dider deterjanlara karsl dayaniklidir

Motor icinde korozyon olusmaz: Kablo tizerinden basing dengeleme sayesinde motorda nem olusumu dnlenir

Disik isletim maliyeti

Daha yiiksek verim

Daha hizli temizlik sayesinde yiiksek makine kullanilabilirligi
Daha hizli temizlik, deterjan ve enerji tiiketimini azaltir
Yiiksek etki dereceli motor/servo silrlicii kombinasyonu sayesinde yiiksek enerji verimi

AKD servo siiriicii sayesinde daha izl ve hassas hareketler
Kollmorgen'in yazilim araglari ile sireg izleme ve optimizasyon

Diisiik raftan kaldirma aksiyonlari riski

Hijyen bakimindan optimize govde tasarimi

Pilriizsiiz yiizeyli 1.4404 paslanmaz celik govde mikroplarin tutunmasin onler
Bombeli kapak sayesinde dikey montajda sivi tahliyesi

Kiryuvalar olusmaz — motor govdesi kdsesiz olup dis montaj elemanlart yoktur
Lazerli graviir sayesinde tip etiketinde boya asinmasl yoktur

Onayli hijyenik bilesenlerin kullanimi

FDA onayl yatak yaglamasi ve mil contasi

® FHEDG ve 3A Sanitary Certificate'in hijyen yonetmeliklerine uyum

Hijyenik badlanti teknigi

Silikon hortum mantolamali FDA onayli gida maddesi uyumlu kablo secenegi
Kablo kanalsiz kablo daseme teknii sayesinde diisiik kablolama kapsam
Kolay temizlik, kablo tesisatindaki kir birikimini onler

Kisa gelistirme siiresi ve tasarim serbestligi

hareketin optimal dretimi

Kolay ilk calistirma ve parametreleme

Performans siniflar pratige uygun derecelendirilmis standart motorlardan geni secebilme olanagi
19 ebat, IEC ve EMA uyarinca flang ve mil dlcileri

22 Nm'ye kadar daimi tork, 92 Nm'ye kadar en yiiksek tork

8000 dev.dak. ya kadar devir'

Dijital geri besleme sistemi SFD3 ve Hiperface DSL

Fren ve kablo secenekleri

Onceden hazirlanmis gecmeli kabloya sahip Tak ve Calistir baglantisi, civatali baglanti yoktur
Kablolama ve merkezdisi baglant teknidi sayesinde basit makine mimarisi

Hizliilk calistirma icin dijital tip etiketi

Parametreleme ve hareket denetimiicin yazilim araglan

Dilsiik enerji tiiketimi

Daimi miknatis teknolojisi sayesinde yiiksek etki derecesi
Ozel motor tasarimi sayesinde %20 daha az gii¢ orani azalimi

Kollmorgen Gelistirme Destedi

Ortak miihendislik hizmeti

Kollmorgen destek ekibi vasitasiyla kapsamli danismanlik hizmeti

Miisteri ile veya milsteri adina ortak calisarak 6zel hareket coziimlerinin gelistirilmesi

www.kollmorgen.com
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AKMH" Hijyenik Paslanmaz Celik Servo Motorlar

Bu yeni AKMH paslanmaz celik motorlar, gida maddesine temas eden 1slak bdlgede hijyenik makine uygulamalariicin EHEDG ydnetmeligine uygun olarak
tasarlanmistir ve 3A, USDA* ile NFS hijyen standartlarini karsilar. Ozel yapisal dnlemler sayesinde kisa temizlik sireleri ile yiiksek giivenirlik, hissedilir derecede yiiksek
genel tesis verimliligi saglar.

Ozellikle, olasi gida maddesi temasli Yogun, cok sik temizlik sireclerinde
kullanim i¢in uygundur de asiri yiiksek isletim giivenligi
Washdown

Korozyona dayanikliligin en yiiksek Ozel olarak gida maddesi, icecek ve
gereklerinin yer aldigi sert ortam ambalaj endiistrisi ile medikal
kosullarinda idealdir cihazlardaki hareketlere yonelik tasarim

Sy, %

Egurmg %
i

® C€

*Hazrrlaniyor
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Daha hizl temizlik sayesinde daha yiiksek iiretkenlik

® Ack tasanimli makineler icin idealdir

® Kapsamli koruma tertibatlari yoktur, zor erisilebilir kir yuvasi olusturabilecek kdseleri yoktur
® Hizli ve kolay, ancak giivenli temizlik

Azaltilmis raftan kaldirma aksiyonlar riski

® Yaglama maddeleri, contalar FDA standardina uygundur.

® Piiriizii <0,8 um olan paslanmaz celik yuvarlak gdvde ile tim kenarlarinin yaricapi R1,5 olan
siiriim, kir katmani olusumunu énler

IVYWNYTSVYd

Yiiksek isletim giivenligi T .
® Koruma sinifi IP69K siirtimdi: 100 bar su basincina kadar giivenli yiiksek basingli temizlik =
® Sabit monte edilmis kablo sayesinde aniza edilimli soket baglantilan yoktur -
o Dijital geri bildirimli kablolama teknigi (Dijital Cozimleyici SFD3 veya HIPERFACE®® DSL) =
Yeni tiir motor tasarimi sayesinde miikemmel verim _
® Tork Derating %20'nin altinda E
© 3000 dak. ya kadar yiiksek devir'disli takimi montajinda daha fazla esneklik ve ayni torkta daha z

yiiksek cikis devri sayesinde yiiksek dretkenlik sunar z

NN

® AKMH2 piyasadaki en kompakt hijyenik servo motordur

19 yap1 ebadi sayesinde hareketin optimal tasarimi

® Servo siriictiye en iyi adaptasyon igin, her biri 4 rotor uzunlugu ve sargi secenekli 5 ebat
o (On ve flans montajt icin iki gévde yapi bicimi

Tek elden komple otomasyon ¢oziimleri

® Kollmorgen Automation Suite, Motion (hareket) ve PLC programlamasi ile isletmedeki

hareket yonetimi icin tim araclan sunar

® AKD-PDMM Cok eksenli kontrol mekanizmasi: 3'l T arada ¢6ziimd, servo siirtic,
Motion Controller ve PLC'yi tek bir cihazda toplar

Koruyucu muhafazalarin olmadigi acik hijyenik makine tasarimi sayesinde, makineler yiiksek basing ve yiiksek sicaklik
yontemleriyle hizli ve giivenli sekilde temizlenir.
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AKMH" Hijyenik Paslanmaz Celik Servo Motorlar

AKMH'nin ana avantajlar:
B Diisiik gida maddesi geri cagirma aksiyonlari riski
Tim temizlik yontemlerinde yiiksek giivenirlik
Daha kisa temizlik siiresi: Yiiksek genel tesis verimi (OEE)

YYT40LOW OAYIS NI113) ZYWNYISYd NINIATMIH

B Koruyucu muhafazalarin olmadigi
actk makine tasarimi — hizli ve
giivenli temizlik

Tiim bos yiizeyler 1.4404 paslanmaz elikten
iiretilmistir (1.4301/1.4305 has celige
gore daha iyi hijyen ozelligi ve yiiksek

korozyon direnci)

Hijyenik Paslanmaz Celik Servo
Motorlar 2 ila 12'ye kadar pH degeri
icin olan kimyasallara dayanikli kablo,
IEC60364-5-52, UL, CSA, CE, RoHS'yi karsilar

FDA onayli, gida maddesine
uygun mantolama

Piiriizsiiz yiizey EHEDG ve 3A gereklerini
kargilar, izl temizligi kolaylastinr ve
patojenlerin yapismasina izin vermez

FDA onayl malzemeden dis 0-ring
ve conta

Dikey montajda da damla
olusumunu onlemek igin
bombeli kapak

Harici sabitleme elemanlari yoktur
(avata/rondelasiz sabitleme)

KOLLMORGEN




Kir yuvasi olusumunu
onlemek icin hijyenik
tip etiketi

/

Yogusmanin onlenmesi
icin benzersiz yapim tarzi

On ve flans montajli iki versiyon
sayesinde zahmetsiz montaj

4

www.kollmorgen.com

Artinlmis giivenirlik icin kablolama
teknolojisi, daha hizli temizlik ve
patojenlerin tutunabilecegi daha az yiizey

Su yalitimhi kablo ¢ikisi

Uzun dayanabilen hijyenik

IP69K mil contasi

\
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AKMH" Hijyenik Paslanmaz Celik Servo Motorlar

Performans verileri

21C
21E
216
220
2
206
23D
23E
23F
24D
24E
24F
31C
31E
31H
320
32E
3H
33C
33E
33H
fC
HE
41H
420
42E
424
42)
BE
43H
8L
448
444
44K
51E
5TH
51L

@ Motor sargisi agir sicakligt, AT=100K, cevre sicakligi = 40°C oldugunda

=
=
=
2
=
=
E
=
5

577
576
33
339
347

142

6,10
8,56
2,79
552
114
2,89
5,68
102
2,8
502
100

0

Pik momenti M max [Nm]

551
553
44
4,52
4,59
8,10
824
839
1.5
1.7
119
6,82
6,95
7,00
126
128
131
131
183
187
184
235
235
235
150
150
152

@ Tiim veriler sindis bicimli beslemeye dayanir
@ Referans flangli nominal veriler (Aliminyum, Olciiler (mm): AKMH2, AKMH3, AKMH4: 254 x 254 x 6,35 AKMHS: 305 x 305 x 12,7 AKMHG: 457 x 457 x 12,7)

75VDC 160V DC 320V DCV _

Nominal devirn

2000
4000

1000
2500

1000

750
2000

Nominal moment M_

Nominal devirn

2500
7000
1000
3500
7000
1500
2500
4500
1500
2000
3000

2500
6000

0311
0,28
0,627
0,601
0,473
0,881
0,865
0,806
1m
1,10

n

Nominal giig P_[kW]

0,08
021

0,07
0,22
035
0,14
0,23
038
0,17
023
034

0,25
055

3500
8000

5000
6500
8000
4000
5500
8000
2500
6000

1500
3500
7000
1000
2000
5500
1200
3000
6000

1800
4500
6000
1500
3000
6000
1200
2500
5000
1200
3000
5500

n

Nominal moment M

n

(ele)

Nominal giic P_[kW]

D

€

0,40
047
0,50
044
057
0,70
0,25
0,54

0,26
0,57
083
0,23
0,46
094
0,22
055

Nominal devirn

5000
8000

3000
7000

2000
4500
8000
3000
6000

1500
3500
6000

2500
6000

2000
5000
6000
2500
5500

Norminal moment M.

476
313
2,55
283
141

n

Nominal giig P_[kW]

Nominal devirn

2500
5000

3500
6000

2000
4000
6000

3000
6000

2500
6000

3000
5500

640V DC

144

291
262
2,21

3,68
2,44

452
2,58

2,68
14

n

Nominal gii P_[kW]

Atalet momenti

0,107
0,107
0,107
0,161
0,161
0,161
0,216
0,216
0,216
027
0,27
0,27
033
033
033
059
059
059
085
085
085
0381
0381
0381
1,45
1,45
1,45
1,45
2,09
2,09

36
36
41
41
41
46
46
46
51
51
51
41
41
41
50
50
50
59
59
59
6,1
6,1
6,1
74
74
74
74
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Performans verileri

75VDC 160V DC 320V DC 560V DC 640V DC

n
n

XINIATIH

Tam durma torku M, [Nm]

M E e e

= 2o | 20| 20| g

£ 0| 5o z0|= 81z g ~

= EE|58 SE|5 5E|5 2 z
52E 6,15 243 289 - - - - - - - - - 1500 5,39 0,85 2000 5,08 1,06 6,22 11 :
52H 6,29 481 291 - - - - - - 1800 532 1,00 3500 3,44 1,26 4000 244 1,02 6,22 1n1 :
52L 6,45 9,50 295 - - - - - - 3500 353 1,29 4500 1,19 0,56 4500 1,19 0,561 6,22 1na Z
52M 6,39 10,7 294 = = = = = = 4500 1,18 0,556 = = = = = = 6,22 11 Eal
53H 8,60 5,29 418 - - - - - - - - - 3000 4,06 1,28 3500 2,12 0,78 9,12 134 ;
53L 8,68 9,43 42,0 - - - - - - 3000 4,09 1,28 3500 2,14 0,78 3500 2,14 0,78 9,12 134 =
53P 8,49 15,2 1,7 - - - - - - 3500 2,09 0,77 - - - - - - 9,12 134 :
54H 10,5 435 53,3 - - - - - - 1000 9,31 3,00 1800 7,62 1,44 2000 7,09 1,48 11,92 15,7 :
541 104 982 53,3 - - - - - - 2500 513 1,34 3000 247 0,78 - - - 11,92 15,7 <
54p 10,6 153 53,9 - - - - - - 3000 252 0,79 - - - - - - 11,92 157 i
62H 10,6 53 398 - - - - - - 1000 10,5 1,10 1800 9,93 1,87 2000 9,86 2,07 16,9 196 ;
62 10,8 1,7 40,1 - - - - - - 2500 9,61 2,52 5000 495 2,59 5500 331 191 16,9 196 Z
62M 10,9 131 40,2 - - - - - - 3000 9,10 2,86 5500 333 192 5500 333 1,92 16,9 196 :
63H 14,6 52 57,9 - - - - - - - - - 1500 13,6 2,14 1800 13,2 2,49 24,2 23,1
63L 148 10,6 58,4 - - - - - - 1800 13,4 2,53 3000 1M1 3,49 3500 9,60 3,52 24,2 23,1
63M 15,0 13,0 58,8 - - - - - - 2000 133 2,79 4000 7,90 331 4500 5,70 2,69 24,0 23,1
64K 18,7 8,7 75,1 - - — - - - 1200 171 2,15 2000 15,6 3,27 2500 14,2 3,72 31,6 26,7
64L 19,0 121 75,6 - - - - - - 1500 16,8 2,64 3000 125 393 3500 10,0 3,67 31,6 26,7
64K 219 9,1 91,4 - - - — - - 1000 20,2 2,12 2000 17,7 3,71 2500 171 394 40,0 30,2
641 2,2 13 92,0 - - - - - - 1300 19,7 2,68 2500 16,0 419 2800 14,5 4,25 40,0 30,2
64M 22,2 126 92,0 - - - - - - 1500 194 3,44 2700 151 427 3000 13,5 5,69 40,0 30,2

@ Motor sargisi agin sicakligi, AT=100 K, cevre sicakligi = 40°C oldugunda
@ Tim veriler sinds biimli beslemeye dayanir
® Referans flansl nominal veriler (Aliminyum, Olgiller (mm): AKMH2, AKMH3, AKMH4: 254 x 254 x.6,35 AKMHS: 305 x 305 x 12,7 AKMH6: 457 x 457 x 12,7)

Flans mil kombinasyonu

Montaj Flans Flang Flang Flang On Flang Flang

Standart IEC IEC NEMA NEMA IEC IEC NEMA NEMA IEC IEC IEC IEC
Mil Kapall oluk Diiz Acik oluk Diiz Kapali Oluk Diiz Acik oluk Diiz Kapali Oluk Diz Kapali Oluk Diz
AKMH 2x ° [ ] - [} [ ] ° [ ] - = . .
AKMH 3x ° [ ] - - [ ] o - = - . =
AKMH 4x [ ] [ ) [ ] [ ] [ ) [ ] - - - -
AKMH 5x [ [ ] [ ] [ [ ] [ ] [ [ ] [ [ ]
AKMH 6x [ [ ) - - [ ] [ ] [ ] [ ] - - - -
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AKMH" Hijyenik Paslanmaz Celik Servo Motorlar

Ko} Zmax K Zmax 1 K Zmax i
|
15° Xac % |
aJ aJ aJ
[ i
f |
T T f
@0 . -
- oF - AKMH Flans montajt AKMH On montajt Sadece AKMH5x On montaji
[%]:]
Acik kama oludu (BK, CN, DK siiriimleri) @ | ! Kapalt kama olugu (AC, BN, GC, HC siiriimleri)
fe—n
Olciiler (mm)

7 maks. 7 maks. Flan
Model Dijital Coziimleyici SFD3 Hiperface DSL s

AKMH21 167,2 201,2 180,2 2142 79
AKMH22 186,2 220,2 199,2 2332 79
AKMH23 205,2 2392 2182 252, 79
AKMH24 2242 258,2 2372 2712 79
AKMH31 166,5 198,0 1825 2140 89
AKMH32 197,5 229,0 2135 245,0 89
AKMH33 2285 260,0 2445 276,0 89
AKMH41 166,7 201,0 182,7 217,0 113
AKMH42 1957 230,0 2117 246,0 113
AKMH43 247 259,0 240,7 2750 113
AKMH44 2537 288,0 269,7 3040 113
AKMHS1 1874 2294 198,4 2404 148
AKMH52 2184 260,4 2294 2714 148
AKMH53 2494 2914 260,4 3024 148
AKMH54 2804 304 2914 3334 148
AKMH61 2099 256,5 2209 27,5 186
AKMH62 2349 2815 2459 2925 186
AKMH63 2599 306,5 2709 3175 186
AKMH64 2849 3315 2959 3425 186
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Olciiler (mm)
Montaj Flans Flans
Standart IEC NEMA
Mil Kapalr oluk Diiz Agik oluk
0C 430 =
0D 40 -
O 63 =
AKMH 2x
0) n =
K 30 =
N/T T=16 NA =
0 580 -
0D 60 =
O 75 -
AKMH 3x
0] 14 =
K 30 =
N/T T=16 NA -
gC 7,0 691
oD 80 73,025
(13 100 9843
AKMH 4x
0) 19 15,875
K 40,0 5240
N/T T=25 NA N=3493
U8 9 833
b} 110 55,560
0 130 12573
AKMH 5x
0) 24 19,05
K 50,0 57,15
T T=36 NA N=381
0C 11,00 =
0D 130 =
/13 165,0 =
AKMH 6x
0) 32 =
K 58 =
T 40 NA =

www.kollmorgen.com

Diiz

510
38,10
66,68
9,524
31,8

NA

NA

NA

On On

IEC IEC
Kapali Oluk Diiz
M4x0,7x8,0
40
63
"
300
T=16 NA
M5x0,8x10,0
60
75
14
30,0
T=16 NA
M6x1x12
80
100
19
40,0
=25 NA
M8x1,25x 16,0
110
130
24
50,0
T=36 NA
M10%1,5%20,0
130

On On
NEMA NEMA
Agik oluk Diiz
= UNF10-32
- 38,1
- 66,68
- 9,524
= 318
- NA

UNC1/4-20x123
73,025 3
98,43
15,875
52,40
N=3493 NA
UNC3/8-16x19,05
55,563
12573
19,05
57,15
N=381 NA
UNC3/8-16x19,05
1143
149,23
28,580
69,9
N=3810 NA

n'

Flang Flang On On
IEC IEC IEC IEC
Kapali Oluk Diiz Kapali Oluk Diiz
9 M8x1,25x16,0
9 95
115 115
24 24
50,0 50,0
T=36 NA T=36 N=381
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ERD Hijyenik paslanmaz celik dogrusal aktuatorler

Performans ve kurulum bdlmesi konusunda ddiin vermeden temizlik siiresini kisaltma:
Kollmorgen, AKMH™ paslanmaz celik motorunu dogrusal bir aktiiator ile, kaldirma birimleri,
dozajlama diizenegi ya da ambalaj, guda ve ila¢ sanayisinde format ayari gibi amaclar iin
kuruluma hazir, ideal ve hijyenik dogrusal bir hareket halinde kombine eder. Son derece
kompakt dogrusal aktiiatorler diiz veya ters birim olarak cesitli motor/mil kombinasyonlarinda
tedarik edilebilir.
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Paslanmaz celik dogrusal aktiiatorler ERD - avantajlar -
® Belirgin dlciide iyilesmis genel tesis verimi (OEE) ® Koruyucu muhafazalarin olmadidi acik makine tasarimi sayesinde hizl temizlik E
® Diizenli yiiksek basing ve yiiksek sicaklikta temizlikte yiiksek giivenirlik :

® AKD ile hizl ve kusursuz hareket kumandasi sayesinde yiiksek verim E

© Kollmorgen'in yazilim araglart ile siirec izleme ve optimizasyon E

© (Jzel motor tasanimi sayesinde %20 daha az gii¢ orani azalimi z

® Azaltilmis geri cadirma aksiyonlari riskiyle yiiksek dretim giivenligi ® USDA, 3A, NSF hijyen yonetmeligine uygundur
© iivenli temizlik icin 1.4404 paslanmaz celik ile hijyenik gévde tasanmi

© [DA onayli, gida maddesine uygun mantolamal kablolama teknigi (opsiyon)

® Kolay makine montaji ve hizli ilk calistirma o Onceden hazirlanmig gecmeli kablolara sahip Tak ve Calistir baglantis|
© Yiiksek kuvvet yogunlugu ve yiik kapasitesine sahip IP69K sinifinda saglam stiriim
® AKD, AKD-PDMM ile AKD-N servo siiriiciiler ile kumanda
© Parametreleme ve hareket denetimi icin kapsamli yazilim aralan

 Kollmorgen Automation Suite ile basit hareket tasarimi
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ERD Hijyenik paslanmaz elik dogrusal aktiatorler

Hijyenik makine tasariminda sadece daha fazla 6zqiirlik

Tiim Kollmorgen otomasyon ¢oziimlerinde, dedisken 600 mm'lik ileri siirmeli dért ebat, merkezi veya merkezdisi baglanti teknigi, kesintisiz entegrasyon ile sensor ve
fren secenekleri, kisacasi: en iyi sekilde adapte olmus dogrusal hareket tretimi icin gok yonlii olanaklar. Kollmorgen ile makineler daha da basit: IP69K sinifi siiriimler
sayesinde, koruyucu muhafazalarin olmadidi actk makine tasarimini gerceklestirebilirsiniz ve kablolama teknidi sayesinde de ddsenen kablo miktari yariya iner. Kolay
ve daha fazla 6zqirliik!

FDA sertifikall yatak yaglamas ve mil contasina sahip AKMH hijyenik paslan-
maz celik motor.

Kablolama ¢6ziimii ddsenen kablo miktarini
yariya indirir ve makine montajini kolaylastirir.

IP69K koruma sinifi sayesinde artiriimig

giivenirlik.
Basing dengeleme icin yenilikci konsept
sayesinde motor icinde yogusma olmaz.
Artinilmig hijyen: Asin piriizsiiz paslanmaz celik
ylizey bakteri yapismalarini 6nler
Koruyucu muhafazalarin olmadidi agik makine
tasarimi sayesinde daha hizli temizlik Ters siiriim paslanmaz celik
dogrusal aktiatorler
Kullanim alanlar:
®  Kaldirma birimleri Yiiksek kuvvet yogunlugu ve
®  Dozajlama diizenedi yiik kapasitesi

® formatayarlan

Diiz stiriim paslanmaz gelik
dogrusal aktiiatorler

n KOLLMORGEN




En yiiksek iiretim giivenligi ve genel tesis verimi

Hijyenik govde tasarimi, kir yuvalanmalarini ve bakteri yapismalarini onler

Koruyucu muhafazalarin olmadigi agik makine tasarimi sayesinde kolay ve hizli temizlik

IPIK sinifi paslanmaz gelik gdvde sayesinde, cok sik yiiksek basing ve yiiksek sicaklikta temizlikte de yiiksek giivenirlik
Kablolama baglantisi dosenen kablo miktarini yarya indirir ve hijyeni daha iyi hale getirir

USDA, 3A ile NSF gereklerine gore yiiksek tretim giivenligi saglanmistir

Y43TY0LY QLYY MN1T3) ZYWNVYTISYd NINIATIH Q43

Performans verileri

Koruma sinifi / Hijyen standardi IP69k / USDA, 3A, NSF

Baglanti teknidi / servo siirticil Kablolama teknidi / AKD (merkezi) veya AKD-N (merkezdis|)

Sensor secenekleri Dijital Coztimleyici SFD3, Hiperface DSL

Motor cap! mm 74,0 85,0 13,0 132,0
Aktiiator ¢api mm 42 52 89 89
ileri sirme (maks) mm 600 600 600 600
lleri siirme hizi (maks) mm/san 1016 495 1448 813
ileri siirme kuvveti kN 0,89 2,224 14,679 20,017
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VLM Servo Motorlar

Kollmorgen servo motorlari, VLM yapi serisi ile, tork ile maliyet arasinda alisilmisin disinda iyi
bir oran sunmaktadir. VLM2 ve VLM3 model serileri, basit step motorlar, asenkronize motorlar
ve yiiksek performansh AKM servo motorlar arasindaki boslugu kapatmustir.

Donanim ve secenekler maliyete gore yapilmistir: VLM Servo motorlar sabit monte
edilmis kablolar ve soketlerle birlikte teslim edilir. Elektronik tip etiketi, dijital C6ziimleyici
SFD se¢eneginde mevcuttur, bu durumda VLM motorlar baglandiktan sonra hemen isletime
hazir olur.

AKD servo regiilator veya AKD BASIC ozellikle, VLM servo motorlarin kumandasi icin
uygundur. Ek kumanda ya da Motion Control gereken uygulamalar, AKD PDMM ile baglantils
olarak, harici PLC'e kullanmadan, son derece uygun maliyetle gerceklestirilebilir.

KOLLMORGEN



Servo motorlar VLM - avantajlar

© Siradis! kalite ve yiiksek kullanim dederi

© Mitkemmel Nm/Euro orani

® Kanitlanmis Kollmorgen kalitesinde parcalar
® Kablo icin ek maliyet yok

© Uyqun fiyatli geri bildirim secenekleri

© Maliyeti uygun tasarim

® (ok sayida uygulama icin standart konfigiirasyon

© 6 Motor ebadi ve 12 standart sargi

© NEMA ve metrik bicim

® Ucu acik kablolar ve Molex soketler igin cesitli secenekler
© Dinamik yiikler altinda iyi tutum

o Dijital Coztimleyici SFD icin geri besleme secenekleri, Coztimleyici ve Kodlayici

© Kolay montaj ve ilk calistirma

www.kollmorgen.com

o (nceden hazirlanmig soketlere sahip sabit takili kablolar
® SFD seceneginde elektronik tip etiketi

® AKD servo siiriiciiler ile kumanda
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VLM servo motorlar

Ekonomiklik, performans ve fonksiyonellik bir arada

VLM Servo motorlar, basit step motorlar ve High-End servo motorlar arasindaki performans boslugunu kapatmistir. Eger High-End servo motorlarin kullanimi
ekonomik degilse ve step ya da asenkronize motorlarin kullanimi, hareketin performans verilerinden 6diin vermeyi gerektiriyorsa, bunlar dlciilebilir performans
artisi getirebilir.

Sabit cakilmis kablolar sayesinde kolay ve hizli
montaj

Kolay soket baglantisi, sayisiz
soket secenedi

Geri besleme birimleri

Dijital Coztimleyici SDF,
Rezolver, Kodlayici
Hall-Sensorii

Universal montaj icin sayisiz mil secenekleri

Ultra kuvvetli Neodim miknatislar yiiksek momentum saglar c E

LISTED

® \iikemmel Nm/Euro orani ® AKD, AKD BASIC veya AKD-PDMM servo siriictiler ile i )
ey YL/AV/I‘EIK\ﬁerefesw\veIEsm\ﬂaﬂ,dwmasw
° Surek‘l tOrk 0,5 Nm ||a 4,5 Nm, plk tOrk L7 Nm ||a EN60034-30 (Mart 2012) e uygun olarak 6 kutuplu motorlar igin
15,9 Nm o Dijital Coziimleyici (SFD) secenedinde elektronik tip etiketi
® 6000 1/dak. kadar devir araligr”’ © Enerji verimlilik yonetmeligi IE4'i karsilar

® ) (erceve ebadi, 6 Motor ebad

® Koruma sinifi IP40
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Performans verileri -

= s

= o

= =

£ =2 = = =

= S = £ o

= é = = = o

s | = S = 5 =

[y = = < = —

.

21C 60 0,48 1,49 1,66 — — — 3500 0,44 0,16 6000 0,41 0,26 0,429 14 58 102,4 =
21E 60 0,47 2,99 1,65 3000 0,44 0,14 6000 0,41 0,26 — — — 0,429 14 58 1024
22C 60 0,81 1,69 291 — — — 2500 0,69 0,18 6000 0,51 0,32 0,633 19 58 1278
2E 60 0,83 334 294 2000 0,73 0,15 6000 0,52 033 — — — 0,633 19 58 1278
23D 60 118 245 4 — — — 3000 0,94 0,30 6000 0,6 0,38 0,819 23 58 153,2
236 60 1,18 491 4 2500 10 0,35 6000 0,6 0,38 — — — 0,819 23 58 153,2
31E 90 1,96 2,84 6,4 — — — 2000 18 0,38 4000 1,63 0,68 1,79 30 89 110,5
3TH 90 1,95 572 64 1750 1,82 0,33 4000 1,62 0,68 — — — 1,79 30 89 110,5
32H 90 3,55 5,26 120 — — — 2000 3,26 0,68 4500 2,86 135 337 47 89 1486
32 90 351 843 19 1500 332 0,52 3500 30 1,10 — — — 337 47 89 1486
33) 90 453 1,23 15,9 — — — 2250 393 093 5000 237 1,24 4,84 6,3 89 186,7

Mil baglantisi ve mil dl¢iileri (mm)

Standart IEC NEMA IEC NEMA IEC NEMA IEC
Mil Kama Dz Kama Diiz Diiz Yass| Diiz
. oA n 9,525 14 6,35 " 9,525 14
Uzunluk 285 20,574 30 20,574 285 20,574 14
e A 14 127 14 127 — — —
Uzunluk 30 3175 30 3175 - — -
or—/ O[
Yass| mil Kamali mil
Oliiler (mm)
Model Standart 7 maks.* X*
VLM21x-ACEG IEC 1024 782 58 36,0 70,7 45
VLM21x-B,DF NEMA 1024 78,2 58 38,1 66,675 5,08
VLM22x-ACEG IEC 1278 103,6 58 36,0 70,7 45
VLM22x-BDF NEMA 1278 103,6 58 38,1 66,675 5,08
VIM23x-ACEG IEC 1532 1290 58 36,0 70,7 45
VLM23x-BDF NEMA 1532 1290 58 38,1 66,675 5,08
VIM31x-AC IEC 121 89,4 86 80 100 7
VLM31x-BD NEMA 121 894 86 73,025 98,425 5537
VIM32x-AC IEC 150,2 1275 86 80 100 7
VLM32x-B,D NEMA 150,2 1275 86 73,025 98,425 5537
VLM3x-A,C IEC 1883 1656 86 80 100 7
VLM33x-BD NEMA 1883 165,6 86 73,025 98,425 5537

*) Dijital Cozimleyici SFD secenekli siirtimler iin herbiri 12,7 mm daha uzundur
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Dogrusal Direkt Hareketler

Daha yiiksek verim, yiiksek hassasiyet ve bakim serbestligi - Kollmorgen'in dogrusal direkt
hareketleri performans verileri ve verimlilik konusunda standartlar belirler. Govde ve
komiirsiiz, demire kaplamali ¢ekirdekli 3 fazli servo motorlar, ¢ok yiiksek kuvvet yogunlugu ve
asin sessiz calismasiyla one ¢ikar. Motor tasarimi Cogging degerlerinin minimumda kalmasini
ve bu sekilde diisiik dalgalanmali kuvvete ve hiza sahip hareket profili saglar.

KOLLMORGEN



Dogrusal direkt hareketler - avantajlar:

® Bakim gerekmez, daha bilyiik hassasiyet ve yiiksek band
genisligi

Diizenli hiz akisr ve diisiik giirilti emisyonu

Bosluksuz kuvvet aktarimi
Kavramalar, disli kayislar vs. gibi bilesenler olmadan kuvvet aktarimi
Disli takimi, civatalar, yadlama yoktur

Makinelerin yiiksek giivenirligi

® Tiim dogrusal hareketlerde tiniversal kullanim icin farkl kuvvet
alanlanina sahip motor ebadinda cok cesit sunumu

Tiim sistemin performans artisi
Diistik montaj yiiksekligine sahip kompakt hareket ¢ozimi
Kollmorgen'in tiim motorlari ve servo siiriiciileri ile, rotatif/dogrusal hareketlerde kanisik olarak kullanilabilir

Gergekei kosullarda 10 G'ye kadar ivmelenme

® Kuvvetli daimi miknatislar ile basit tasanm

www.kollmorgen.com

Kiiresel disli ya da disli qubuklu hareket olarak yiiksek bant genisligi ve daha hizli reaksiyon.
12700 N'a kadar en yiiksek kuvvette agir yiklerin hizl konumlanmasi
Dilsiik griiltd olusumu, daha az parca ve daha disiik toplam igletim maliyeti

Daha kompakt makine tasarimi
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(CH Dogrusal Direkt Hareketler

Istediginiz kadar kuvvetli hassasiyet

Uretkenlik artisi ve isletim maliyetinin diismesi - Kollmorgen'in ICH dogrusal motorlariyla genel tesis verimini Gnemli élciide artirabilirsiniz. Bakim calismalar
maliyetini hesaplamalarinizdan silin! Kollmorgen'in dogrusal direkt hareketleri, diger hareket sistemlerine kiyasla verimi yaklasik %40 oraninda artinr ve kompakt

bicimi sayesinde daha kiiciik, hafif, yiiksek enerji verimine sahip makinelerin yapilmasini miimkiin kilar.

ICH Dogrusal Direkt Hareketler

® Demire kaplamali, bakim gerekmeyen, yiiksek kuvvet yogunluguna sahip dogrusal motorlar
® Mekanik bilesenler olmadan direkt kuvvet aktanmi

o ()zel motor tasanimi yiiksek calisma sessizligi saglar

® 405 Nila 12726 N ileri stirme kuvveti (pik) ve 175 Nila 5341 N (stirekli isletim)

® (Opsiyonel analog veya dijital Hall-Efekt sensorleri

© Tiim servo siiriiciiler ile giivenlik ve enerji tasarruf modilleriyle uyumludur

® Kollmorgen destek ekibi vasitasiyla kapsamli gelistirme destedi

KOLLMORGEN
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Yiiksek hiz araligi - pm/san. ila km/h arasi

1 um/san.'den daha yavas ya da 5 m/san. den daha hizli - Kollmorgen'in ICH dogrusal
motorlar yiiki, her hizda cok hassas sekilde ve son derece diisiik, £%0,01 'lik hiz
sapmalariyla hareket ettirir.

TYSnyosoda

10 G iizerinde yiiksek sistem dinamigi

Lyigla

ICH dorusal motorlarini kuvvetli ve hizli ivmelenme cok iyi tanimlar. Daha biiyiik motorlar
3 Gve 5Garasinda tipik degerlere ulasir, daha kiiciik motorlar ise 10 G'nin Uizerine cikar.
Makinenin yGnetim sistemi kisitlayici faktor olarak ilk sirada yer alir.

Diisiik kuvvet dalgalanmasi ve yiiksek diizgiin ¢caligma

43713034V H

Demire kaplamali dogrusal motorlar, sisteme, ancak belirli 6l¢tide Cogging'e bagh yiiksek
kuvvet yogunlugu gdsterir. Kollmorgen'in motor tasarimi Cogging'i minimumda sinirlar.
Boylece, diisiik kuvvet ve diizqiin calisma dalgalanmalarinda yiiksek kuvvet yogunlugu
sayesinde ICH dogrusal motorlari dne ¢ikar.

pm'lik kismi parcada hassas pozisyonlama

Pozisyonlama hassasiyeti, geri bildirim sisteminin tetiklenmesiyle sinirlanir. Kollmorgen'in
AKD servo motorlariyla kombinasyonda, hizli ve hassas sekilde pozisyonlanan dogrusal
hareketler gelistirebilirsiniz.

Sinirsiz yol uzunlugu

Ikincil parcalar 64, 128, 256 ve 512 mm uzunlukta tedarik edilebilir ve istenildigi kadar
uzunlukta hareket yoluna kombinasyonu mimkiindir.

Daha az parcali basit hareket tasarimi

Dogrusal motorlara sahip hareketler icin daha az parca gereklidir ve rotatif motorlara gore
{istyapisi cok daha basittir. Kollmorgen'in ICH dogrusal motorlari icin sadece 0,8 mm hava
boslugu gereklidir - bunun disinda kritik bir ayarlamaya gerek yoktur.
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(CH Dogrusal Direkt Hareketler

Geri bildirim sistemi
Ttim kémiirsiiz motorlar, konumlandirma islemi icin bir geri bildirim sistemine ihtiya¢ duyar. Kollmorgen, servo siiriicti tarafindan konumlandirma islemi icin rotatif
servo motorlarda kullanilabilenlerle ayni tip ve tarzda olan Hall-efekt sensorleri sunar. Ozellikle diizenli calisma gereksiniminin yiiksek oldugu uygulamalarda dijital

Hall-efekt sensorleri kullanilir ve servo siiriicti sinds bigimli akimlar gonderir. Kusursuz bir pozisyon belirlemesi icin sinyaller genellikle ayni zamanda konumlandirma
icin de kullanilan, dogrusal kodlayici kullanilir. Hall-efekt sensorlerinin sinyalleri, baslangic evresinde konumlandirma igin de kullanilabilir.

Secenekler

® Hall-efekt sensrleri (analog™ veya dijital)
® Termik asin yiik korumasi PTC+KTY
® (esitlikablo secenekleri

* Gelistiriliyor

Uygulamalar her yerde!

ICH dodrusal motorlari ¢ok sayida endistri bransinda nedeyse tiim dogrusal hareket gdrevleriicin kullanilabilir:

o Alet makineleri:Delme, frezeleme, taslama, lazerli kesimde alet o Preform ekstriizyon dokiim makineleri

pozisyonlama e Plazma kesme makineleri

® Vaniletken endiistrisi:Kullanim, Plakalann kontrolii ve ayinimasl, Tel o Ucus similatirleri
bagjlama, TAB, Iyon implantasyonu, Litografi .

e |ymelenme kizaklari, manciniklar

® Tekstil enddistrisi:Nakis makineleri

o Olciim teknigi:Koordinat 6l¢iim cihazlan

® Tesis {iretim:Yerlestirme otomatlari, serigrafi baskl, tutkal dozaji,
baskili elektronik devrelerin delinmesi ve kontrolii

® Medikal cihazlar:Hasta depolama sistemleri

N
Fonksiyon prensibi
Dogrusal motorlar, bilinen rotatif motorlar ile ayni ilkeye gdre fonksiyonlarini yerine Stattr
qetirir. Rotor ve stator yatay sarilir ve artik mekanik olarak birbirine bagl dedildir.
Bunlar sonra iki bilesenli birincil parcayi (stator, bobin) ve ikincil parcay (rotor,
miknatis bolimi) olusturur. Yik, dogrudan hareket eden parcaya, ki bu genellikle Bind para
birincil parca olur, etki eder. ikincil parca ise manyetik kilavuz olarak makineye bagli Sarglar /
olur. Ozel uygulamalarda, ikincil parca hareketli olurken, birincil parca da sabitlenebilir. ) —]
) - Hava arallgi ——__ [ ]
Fonksiyon prensibi aynr kalir.
rl:I-J:L/-J:I-J:L-.I
Rotor Sirekli solenoid lkinil parca
Rotatif motor Dogrusal motor
J
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(CH Dogrusal Direkt Hareketler

|CH serisi performansina genel bakis

HDI

lleri siirme kuvveti; I Siireklijsletim NN Pik deger

Maks. ileri siirme kuvveti (N)

TYSnyosoda

ICH11-030 175 405 =
ICH11-050 299 674 =
ICH11-075 455 1012 =
ICH11-100 612 1349 -
ICH11-150 927 2023 -
ICH11-200 1251 2698 =
ICH11-250 1569 3372
ICH22-030 342 710
ICH22-050 584 1184
ICH22-075 889 1775
ICH22-100 1203 2367
ICH22-150 1823 3551
ICH22-200 2445 4734
ICH22-250 3067 5918
ICH33-030 511 1065
ICH33-050 769 1909
ICH33-075 nn 2863
ICH33-100 1575 3818
ICH33-150 2387 5727
ICH33-200 3201 7636
ICH33-250 4016 9545
ICH44-030 600 1527
ICH44-050 1023 2545
ICH44-075 1557 3818
ICH44-100 2095 5090
ICH44-150 3175 7636
ICH44-200 4258 10181
ICH44-250 5341 12726
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(CH Dogrusal Direkt Hareketler

Demir cekirdege tutturulmus dogrusal motorlar

ICH serisi performans verileri

Model

ICH11-030

ICH11-050

ICH11-075

ICH11-100

ICH11-150

ICH11-200

ICH11-250

ICH22-030

ICH22-050

ICH22-075

ICH22-100

ICH22-150

1CH22-200

1CH22-250

ICH33-030

ICH33-050

ICH33-075

ICH33-100

ICH33-150

ICH33-200

ICH33-250

ICH44-030

1CH44-050

ICH44-075

ICH44-100

ICH44-150

1CH44-200

1CH44-250

1) Maksimum sargi sicakliginda stirekli ileri siirme kuvveti 2) Farkli sargilar miimkiindiir - Bize sorun

Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
AS
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
AS
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5

[leri siirme kuvveti [N]

89 29
405 175

674

1012

1349

2023

2698

3372

710

1184

1775

2367

3551

4734

5918

1065

1909

2863

3818

5721

7636

9545

1527

2545

3818

5090

7636

10181

12726

299

455

612

927

1251

1569

342

584

889

1203

1823

2445

3067

51

769

1n

1575

2387

3201

4016

600

1023

1557

2095

3175

4258

534

155
89
155
89
152
89
155
179
309
30,6
53,0
30,6
53,0
89
155
89
15,5
179
309
30,6
530
30,6
530
306
530
30,6
530
89
155
306
53,0
30,6
530
30,6
53,0
30,6
530
459
795
459
795
153
265
153
26,5
30,6
530
306
530
61,2
106,0
61,2
106,0
61,2
106,0

Akim [A]

50
29
51
30
52
30
52
6,1
10,6
106
183
106
184
28
49
29
50
59
102
102
17,0
104
179
10,4
18,0
10,5
181
28
49
88
152
89
155
90
156
91
158
1338
238
138
239
43
74
44
76
89
154
90
156
18,2
315
183
317
184
318

Birincil parca
agirhigitkg]

25
35
48

6,1

12
138
49
68
93
118
16,8
2,7
26,7
7.2
102
138
175
249
322
396
96
135
183
23,2
330
2,7

52,5

Ikincil parca tipi

MCH-030

MCH-050

MCH-075

MCH-100

MCH-150

MCH-200

MCH-250

MCH-030

MCH-050

MCH-075

MCH-100

MCH-150

MCH-200

MCH-250

MCH-030

MCH-050

MCH-075

MCH-100

MCH-150

MCH-200

MCH-250

MCH-030

MCH-050

MCH-075

MCH-100

MCH-150

MCH-200

MCH-250

Ikincil parca
agirhgr [kg/m]

54

76

104

132

188

244

30,0

54

76

10,4

132

188

244

30,0

76

104

132

188

244

30,0

54

7,6

104

13,2

188

244

30,0
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HDI

ICH Motor yapi grubunun olgiileri MCH ikincil parcamin dlgiileri

o
o
[
Tipler A [mm] B [mm] C[mm] Tipler F[mm] G [mm] H [mm] -
=
ICHxx-030 60 586+0,1 16 MCHO30-XXX-01 60 10 144 —
|CHxx-050 80 58,6 £0,1 36 MCH050-XXX-01 80 10 144 o
ICHxx-075 105 586+0,1 32 MCHO75-XXX-01 105 10 144 ;'
ICHxx~100 130 58,6 £0,1 36 MCH100-XXX-01 130 10 144 :
[CHxx-150 180 60,6 £0,1 32 MCH-150-XXX-01 180 12 16,4 —
[CHxx-200 230 60,6 £0,1 36 MCH200-XXX-01 230 12 16,4 =
ICHxx-250 280 60,6 £0,1 32 MXH250-XXX-01 280 14 188 :
Uzun birincil parca Ikincil par¢a uzunlugu -
-
Tipler D [mm] Tipler E[mm]

[CHTT-xxx 190 MCHXXX-064-01 64

|CH22-xxx 375 MCHXXX-128-01 128

|CH33-xxx 542 MCHXXX-256-01 256

|CHA4-xxx 718 MCHXXX-512-01 512

( N
Motor 75 Solenoid yolu (Ikincil parga) 33
A 7/ 7 ® {
4 ES [

Tf
U <

Birincil ve ikincil parca yapr grubu

- J
[ 1
Delik Paslanmaz gelikten
64 0.1 (ae7llﬂ 12x5,5 solenoid kapag! .
+ @ © iz
/ / A
7]
8
) 8
=
© ""’ L]
G =
32
E Pasl celikten

solenoid kapag!

Segment basina ikincil parca
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Rotatif Direkt Hareketler

Kollmorgen, farkli biiyiikliik ve gii¢ araliklarinda genis bir dogrudan hareket yelpazesi
sunmaktadir. Dogrudan hareketlerin ozellikleri, yiiksek kesinlik, giivenilirlik ve ozellikle de bakim
gerektirmemeleridir. Kuvvet aktarimi icin, kayislar ve digli takimi gibi mekanik bilesenler ortadan
kalkar - sadece motora ve sabitleme i¢in saplamalara ihtiyaciniz olacak.

Cartridge DDR (Cartridge Direct Drive Rotary) hareketleri, govdesiz dogrudan hareketlerin
performans avantajlarini, klasik govdeli motorlarin kolay montaji ve kullanim avantajlari ile
kombine etmektedir. Buna kargin, KBM serisinin govdesiz direkt hareketleri, modiiler secenekler
sayesinde optimal olarak uygulamaya adapte edilebilir.

Tiim hareketler AKD serisi servo siiriiciiler veya AKD PDMM ile kombine edilebilir. Uygulama
programlamast icin, Kollmorgen Automation Suite performansli gelistirme ortamini kullanima
sunmaktadir.

Hangi hareket teknolojisini tercih ederseniz edin - Kollmorgen gelistirme evresinde size uygun
¢oziimii ve en iyi destegi sunacaktir.

KOLLMORGEN



Avantajlariniz:

Baslica Ozellikler

© Miikemmel performans verileri

© Venilikgi elektromanyetik tasanmi sayesinde maksimum tork yogunlugu, motorun alan
ihtiyacini en aza indirir.

o Diisiik Cogging degerlerinde son derece biiyiik calisma sessizligi ve daha az harmonik
girisimler (THD)

® Genig bir devir araligi ve yiiksek hizlandirma dederleri

® Yenilikgi elektromanyetik tasarimi sayesinde maksimum tork yogunlugu, motorun alan
ihtiyacini en aza indirir.

® Yapistirma ve ilave Kevlar bandajlari sayesinde yiiksek hizli modellerin rotorunda iki kez
emniyete alinmis ® manyetik sabitleme

© 155°C'ye kadar miisaade edilen sargi sicakligi ve termistdrli asin sicaklik korumasi,
zorlu uygulamalarda giivenli bir sirekli isletimi garanti eder.

® UL izinli yalitim malzemeleri, birim dist seviyedeki yapi gruplarnnin
sertifikalandirimasini kolaylastirir

© Tiim materyaller RoHS'ye uygundur

® Konfigilre edilebilen tasarimi sayesinde ¢tziime kadar gecen zaman en aza indirilir

www.kollmorgen.com

® (ok sayida uzunluklu 14 yapr ebadinda KBM serisi
® (ok sayida uzunluklu 5 yapr ebadinda CDDR serisi

® Hall sensorlii standart enkoder geri beslemesi
o Yiiksek ve alcak gerilim icin yalitim tipleri
® stek iizerine milsteriye 6zel sargili birgok sargr secenegi

® Mekanik baglantida kolayca degisiklik yapilabilir

ILy3yglra 411viod

431713 X3I4VH




ILy3yglra 411viod

4317130134V H

Cartridge DDR Rotatif Direkt Hareket

Kiiciik alanda yiiksek performans

Daha az yer gereksinim ve etkileyici performans avantaji: Cartridge-DDR motorlari konvansiyonel servo motorlara kiyasla yaklasik % 50 daha fazla tork yogunlugu
sunar, ancak govdeli motorlar kadar kolay monte edilebilir. Cartdrige-DDR motorun rotoru makine yataklar tizerine dayanir ve yenilikci sikistirma kavramasi
izerinden makine millerine baglanir. Kuvvet aktarimina yarayan, ancak performans ve giivenirligi kisitlayan ve isletim maliyetini artiran, mekanik bilesenler komple
ortadan kalkar.

Bilinen servo motorlara gare %50 daha fazla tork

yogunlugu
Tam geisli motor milleri icin bog
mil agz! (opsiyon)
4 adet saplama ile kolay
sabitleme
Patentli sikistirma kavramasi
sayesinde makine millerinin
kolay baglantisi
Motor/disli takimi kombinasyonuna
kiyasla 60 kata kadar daha iyi
tekrarlanabilirlik hassasiyeti
Makine flansina montaj,

yatak yoktur

Cartridge DDR motorlarinin avantajlan Performansa genel bakig

® 5 dakika icinde hizll montaj ® 108 mm ila 350 mm arasi 5 adet yapi ebadi

® Mekanik bilesenler olmadan direkt kuvvet aktanmi, isletim ve bakim ® 17 adet cesitli uzunluk, 52 standart sarg

maliyetini diistrir ® 4,57 Nmila 510 Nm arasi siirekli tork
® Az sayida disli gegme ve dolayisiyla diisiik devirde diizenli calisma hareketi ® 2.500 dev/dak. ya kadar devirler
® Entegre yitksek ¢dziindirlikte
© Bosluksuz tasarlanan model sayesinde sistemin tepki verme 6zellii daha da Siniis-Kodlayic (Opsiyon)

iyilestirilmistir
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Pratik testi: Bir silindir ileri siireme makinesinin Cartridge-DDR motora doniistiiriilmesi

Baslangi¢ durumu:

Silindir leri sireme makinesinin ileri siireme hassasiyeti daha iyi hale getirilmeli ve bakim maliyeti ile makinenin hizmet disi siireleri azaltiimalidir. Daha az igletim ve
bakim maliyetinde, yiiksek hassasiyet ve daha fazla verimi miimkiin kilan bir hareket c6ziimii aranmaktadr.

Ly3iygra

Coziim:

Hareket ¢6zimii, motor ve disli takimindan olusmus mevcut sistemi bir Kollmorgen direkt hareketi Cartridge DDR ile degistirilmesidir. Kisa montaj siiresi ve hizlrilk
calistirma sayesinde, bir kac saat sonra makine tekrar isletime hazir durumdadir

431713 X3I4VH

Sonug:

Fark edilir derecede daha iyiileri siirme hassasiyeti, belirgin dlctide artan verim, ¢ok daha diisiik bakim maliyeti, daha yiiksek genel tesis verimi. Makine kullanicilar
cok daha sessiz bir makineden, isletme miidirii ortadan kalkan bakim maliyetinden, tiretim planlamacis yiksek makine kapasitesinden ve miisteriler daha hassas
iretim yontemleri sebebiyle daha yiiksek kalitede Griinlerden dolayi cok memnundurlar.

( N
Gergekler
Motor/disli takimi kombinasyonlu eski hareket Kollmorgen Cartridge-DDR motorlu hareket Cartridge DDR motor ile iyilestirmeler
Gerekli parcalar 2 Tutucu 4 Saplama 24 parcaya karsilik 5 parca: 19 Parca daha az!
12 Qvata 1Kollmorgen DDR motor CDDR
2 Kayis kasnag
2 Ayar cvatas
2Kama
1 Kumanda kayss!
1 Kayis icin germe sistemi
1 Motor ve disli takimi kombinasyonu
1 Koruyucu muhafaza
Montaj siiresi 4 Saat yakl. 5 dakika 3 Saat 55 dakika daha az!
Ileri siireme hassasiyeti +0,005mm +0,0013 mm 4 kat daha fazla leri siireme hassasiyeti!
Verim Faktor 1 Faktor 2 Yaryariya doingii siiresi = Iki kat verim!
Hareket omrii 10.000h nerdeyse sinirsiz, ¢linki aginma yok Diizenli bakim yok!
Bakim calismalan 2.000h yok Diizenli bakim yok!
Gliriltd olusumu 20 dB daha diisik ses basing seviyesi !
N J
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Cartridge DDR Rotatif Direkt Hareketler

240 V'luk AC Sistemler iin giic verileri

Servo Siiriicii g

(artridge Hareket

(041A
0418
(042A
(0428
(043A
(0438
(044A
(0448
C051A
0518
052¢
052D
(053A
(0538
(054A
(0548
C061A
(0618
(062¢
(0628
063C
(0638
C091A
092C
093¢
as3ic
(1318
320
(1328
(133C
(1338

P00306
P00606
PO0606
P01206
P00606
P01206
P00606
P01206
P00606
P01206
P00606
P01206
P01206
P02406
P01206
P02406
P01206
P02406
P01206
P02406
P01206
P02406
P02406
P02406
P02406
P02406
P04806
P02406
P04806
P02406
P04806

5703
5706
5706
SI2
5706
5712
5706
5712
5706
5712
5706
ST2
ST2

ST2

5712

5712

ST2

S12

108
108
108
108
108
108
108
138
138
138
138
138
138
138
138
188
188
188
188
188
188
246
246
246

400/480 V'luk AC Sistemler icin gii verileri

Nominal tork Maksimum tork m Atalet momenti

Cartridge Hareket

CHO41A
CHO42A
CHO43A
CHO44A
CHO51A
(H052¢
(HO53A
(HO54A
CHO6TA
(Ho62C
(H063C
CHO63B
CHO9TA
CH092C
CH093C
CH131C
(H131B
(H132C
(H1328
(H133C
(H1338

Servo Siiriicii

P00307
P00607
P00607
P00607
P00607
P00607
P01207
P01207
P01207
P01207
P01207
P02407
P02407
P02407
P02407
P02407
P04807
P02407
P04807
P02407
P04807

5703
5706
5706
5706
S706
S706
S12
S712
ST2
ST2
S12
S724
S12
5124
S724
S724
5748
724
5748
S724
S748

Nominal tork Maksimum tork m Atalet momenti

4,57
4,52
8,25
8,45
LAl
112
139
14,1
17
119
16,9
16,5
21,0
20,2
249
238
338
326
484
446
61,8
59,0
50,2
102
139
189

4,56
8,26
11
139
n7
169
210
249
338
484
61,8
59,0
50,2
102
139
189
190
362
361
499
510

123
122
2,2
28
30,0
30,2
374
379
30,2
30,6
8,1
423
541
50,1
63,8
61,2
86,8
756
17
102
157
136
120
231
317
395
39

759
1070
1090

13
19,0
253
316
280
81
541
63,8
86,8
17
157
136
120
231
317
395
39
818
759
1070
1090

dev/dalc1
2500 2500
2500 2500
2250 2500
1850 2250
2100 2500
1750 2100
2350 2500
2100 2500
1600 1900
1250 1550
950 1150
1850 2200
1200 1500
800 1000
700 800
500 600
800 1000
250 300
400 500
200 250
350 400

1750
2500
1700
2500
1250
2500
1050
2150
1200
2450
950
2050
1350
2500
1200
2500
900
1950
700
1400
550
1050
600
450
350
250
450
120
225
100
175

4,08
4,08
567
567
7,26
7,26
8,84
8,84
839
839
107
10,7
132
132
154
154
18,6
18,6
236
236
29,0
29,0
27,7
43
544
63,5
63,5

M3
544
63,5
63,5
101
101
132
132

586
586
8,87
8,87
19
119
149
149
274
274
359
359
443
443
52,8
52,8
941
941
126
126
157
157
280
470
660
1240
1240
2250
2250
3020
3020

IIIIIII%%IHHHHIIIIII

586
8,87
119
149
274
359
443
528
941
126
157
157
280
470
660
1240
1240
2250
2250
3020
3020
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Cartridge DDR €04, €05 ve €06 — Olgiiler

C(H) 7 108 59 93

111v104Y

041 o
C(Ho42 20 108 59 % -
(o3 3 108 59 9% z
a
((H)o44 264 108 59 9 -
C(H)051 195 138 7 108 =
((H)052 20 138 7 108 -
C(H)053 245 138 76 108 =
((H)054 270 138 7 108 -
C(H)o61 26 188 9 133 -
((H)062 260 138 9 133
((H)063 294 188 9 133
A
]
D ]
@ fO-RING-KE(;E
© = —
4

Cartridge DDR €09 ve (13 - Olgiiler

(ar"idge e ““““
C(H) 204 246 149 182

091
C(H)092 253 246 149 182
((H)093 302 246 149 182
C(H)131 231 350 200 256
C(H)132 301 350 200 256
C(H)133 370 350 200 256

8 Boydan boya delme (opsiyonel) ——m — — — it
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KBM™ Govdesiz Direkt Hareketler

Hareket yapiminin en esnek yolu

Govdesiz direkt hareket KBM, tork motorlu hareket ¢ziimleriicin mimkiin olan en bilyiik esnekligi sunmaktadir. Bu modiiler motorlar, dogrudan makine
millerine baglanir ve kuvvet aktarimiicin mekanik ek bilesenlere ihtiyac duymazlar. Bunlar performans verileri, uzun kullanim 6mrii ile kolay montaja iliskin yiksek
gerekleri karsilar.

Ozellikler Opsiyon Hall sensorlii KBM (KBMS)

® Tamamen kapsillenmis stator sargisi Fabrika cikisli statorun 6n tarafina monte edilmis ve 6n ayari yapilmis Hall
® 155°Csargi sicakhin iin tasarlanmigtir sensorlerine sahip siiriim. KBMS siirtimlerinin rotor uzunluklar, giivenli bir
® Agintyik korumast icin PTC termistor tetikleme saglamak icin eksenel yonde uzatilmistr.

© Nadir topraklardan manyetik malzemesi, Neodim-Demir-Bor
® Rotatif miknatislar* icin koruyucu bandaj
® RoHS uyumlu

*KBM 163 ve KBM 260'ta yoktur
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Modifikasyonlar

Kollmorgen, KBM(S) motorlarin sizin spesifikasyonlariniza en iyi adaptasyonu icin bir dizi
standart modifikasyon sunar. Bizim mihendislik ekibimiz size danismanlik etmekten
memnuniyet duyacaktir ve sizin spesifikasyonunuz bazinda bir teklif sunacaktir.

Cesitli sarg tipleri

Motor sargilan, belirli bir isletim geriliminde ve elektrik tiketiminde hiz ve tork igin istenilen
performans verilerine ulagilacak sekilde optimize edilebilir.

Rotor gdobeginin dlgiileri

Rotor gébekleri, cesitli miisteriye 6zqii delik kaliplari, sabitleme olanaklari ya da daha kiiciik
i¢ delik caplarr ile sunulur. Teknik verilerde ilgili edinilebilir en biiyiik delik capi yer alir.

Rotor gobedgi cesidi
Standart siirimde, KBM(S) motorlarin rotor gbekleri kaplamasiz soguk haddelenmis

celikten dretilir. Kaplamali, boyali, temizlenmis ya da farkli bir malzemeden iretilmis
siirimler olmasi miimkiindir, liitfen bizimle temasa geciniz.

Stator mantolamasi cesidi

Standart sirimde, bu KBM(S) motorlar 10, 14, 17, 25, 35, 45, 163 ve 260, kaplamasiz
aliiminyumdan stator mantolama ile donatiimistir. Boyali ya da kaplamali aliiminyumlu
farkli stirimler olmasi mimkindir, litfen sorunuz. Ancak bu stator mantolamalari sadece
yukarida verilen motor ebatlari icin tedarik edilebilir.

-
<I /
C/
-

_— Makine muhafazasi

/ KBM Stator

Klemmring Statsr ——

www.kollmorgen.com
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KBM™ Govdesiz Direkt Hareketler

Performansa genel bakis

I (0 dizi

KBM(S)-10XXX-X
KBM(S)-14XXX-X
KBM(S)-17XXX-X
KBM(S)-25XXX-X
KBM(S)-35XXX-X
KBM(S)-43XXX-X
KBM(S)-45XXX-X

KBM(S)-57XXX-X

KBM(S)-60XXX-X
KBM(S)-79XXX-X
KBM(S)-88XXX-X
KBM(S)-118XXX-X
KBM(S)-163XXX-X

KBM(S)-260XXX-X

Daha fazla bilgi ve 2D irlin gorintiili 3D modeller igin, bkz. www.kollmorgen.com

I (1 dizi I ) dizi I 03 dizi 04 dizi 05 dizi
Siirekli tam durma torku Tc, Nm cinsinden
02 04 06 08 1 2 4 6 10 20 4 60 80 100
——
=
Siirekli tam durma torku Tc, Nm cinsinden
20 40 60 80 100 200 400 600 800 1000 2000 4000 6000 10000
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Performans verileri

111v104Y

- . " . H o

Sl MO Siirekli tam Fikiam ddina Pik akim Nominal devir Nominal gii¢"? Agirlik LT -

torku” durma torku torku? n (dev. dak -] Wl KBM/ KBS torku =

[Nm] L) [Nm] - KBM /KBMS -

-

10X01-A 00307 0,487 173 117 433 15200 550 0,379/0,425 4,92E-6/1,03E-5 =

10X01-8 00606 0,509 337 1,19 870 18500 600 0,379/0,425 4,92E-6/1,03E-5 :

10X01-C 00606 0,492 521 123 138 18600 575 0,379/0,425 4,92E-6/1,03E-5 m

10X02-A 00307 0,876 153 233 433 11000 740 0,658/0,703 1,03E-5/1,49E-5 :

10X02-8 00307 0,899 3,00 248 8,65 15200 785 0,658/0,703 1,03-5/1,49E-5 —

10X02-C 00606 0,368 514 2,24 155 17000 710 0,658/0,703 1,03E-5/1,49E-5 :

10X03-A 00307 1,16 1,54 3,46 4,86 8500 780 0,943/0,990 1,55€-5/2,02E-5 =
10X03-8 00307 1,16 2,40 353 173 14300 740 0,943/0,990 1,55€-5/2,02E-5
10X03-C 00607 1,19 3,10 3,58 972 14500 725 0,943/0,990 1,55E-5/2,02E-5
10X03-D 00606 1,18 4,66 3,69 155 13000 850 0,943/0,990 1,55E-5/2,02E-5
10X04-A 00307 1,45 1,60 466 546 7050 820 1,22/1,26 2,01E-5/2,55E-5
10X04-8 00307 14 240 475 8,70 11500 860 1,22/1,26 2,01E-5/2,55E-5
10X04-C 00607 1,44 3,10 480 10,9 12000 835 1,22/1,26 2,01E-5/2,55E-5
10X04-D 00606 141 4an 491 155 9500 910 122/1,26 2,01E-5/2,55E-5
14X01-A 00307 122 153 328 432 7950 735 0,898/1,00 241E-5/3,36E-5
14X01-8 00607 125 325 343 9,63 12000 700 0,898/1,00 241E-5/3,36E-5
14%01-C 01206 121 6,25 3,59 194 13500 915 0,898/1,00 2,418-5/3,36E-5
14X02-A 00370 2,08 1,59 6,67 539 4900 845 1,59/1,68 4,88E-5/5,56E-5
14X02-8 00307 2,08 2,42 6,83 8,57 7700 1000 1,59/1,68 4,88E-5/5,56E-5
14X02-C 00607 21 3,10 6,98 10,9 10250/8000 585/1000 1,59/1,68 4,88E-5/5,56E-5
14X02-D 01206 217 597 731 218 8900 975 1,59/1,68 4,88E-5/5,56E-5
14X03-A 00307 282 1,64 10,1 6,12 3600 875 298/3,08 7,31E-5/8 81E-5
14X03-8 00307 287 281 10,5 109 6500/5225 1215/1175 298/3,08 7,31E-5/8 81E-5
14%03-C 01206 292 6,04 10,5 245 6600 1230 2,98/3,08 731E-5/8 81E-5
17X01-A 00307 2,08 1,65 595 545 4650 810 1,05/1,16 5,12E-5/8,62E-5
17X01-8 00607 2,06 3n 6,14 109 9600/8125 715/955 1,05/1,16 5,12E-5/8,62E-5
17X01-C 01206 207 6,10 6,35 218 9050 855 1,05/1,16 5,12E-5/8,62E-5
17X02-A 00307 3,58 159 12,2 6,08 2600 835 1871197 9,45E-5/1,28E-4
17X02-8 00307 3,52 3,00 123 12,2 5450 1270 1871197 9,45E-5/1,28E-4
17X02-C 00607 3,57 527 12,7 219 7560 790 1871197 9,45E-5/1,28E-4
17X02-D 01206 3,58 6,25 128 245 5600 1290 1871197 9,45E-5/1,28E-4
17X03-A 00607 489 3,06 185 138 3950 1440 2,65/2,76 142E-4/1,75E-4
17X03-8 00607 490 532 188 244 6500 890 2,65/2,76 1,42E-4/1,75E-4
17X03-C 01207 5,00 6,14 188 27,2 6480 965 2,65/2,76 1,42E-4/1,75E-4
17X03-D 01206 5,00 10,4 19,0 48,0 6100 1275 2,65/2,76 1,42E-4/1,75E-4
17X04-A 00607 6,20 3,26 23,7 145 3350 1520 362/3,72 2,03E-4/2,40E-4
17X04-8 00607 6,12 553 23,7 250 5700 1075 3,62/3,72 2,03E-4/2,40E-4
17X04-C 01207 590 6,20 23,7 281 5775 975 3,62/372 2,03E-4/2,40E-4
17X04-D 01206 590 9,56 240 44,0 5000 1550 3,62/3,72 2,03E-4/2,40E-4
25X01-A 00607 4,90 3,10 144 10,9 3800 1110 179/2,02 2,66E-4/4,34E-4
25X01-B 00607 4,96 534 146 193 4900 730 1,79/2,02 2,66E-4/434E-4
25X01-C 01206 485 6,45 15,0 27,6 4225 1025 1,79/2,02 2,66E-4/4,34E-4
25X01-D 01206 475 7,95 149 343 4000 1100 1,79/2,02 2,66E-4/4,34E-4
25X02-A 00607 8,70 333 294 139 2300 1765 3,27/3,50 5,15€-4/6,78E-4
25X02-B 00607 875 518 297 220 4000 2545 3,27/3,50 5,15€-4/6,78E-4
25X02-C 01207 875 6,50 29,7 278 5000 2535 3,27/3,50 5,15E-4/6,78E-4
25%02-D 01207 862 8,00 298 351 6000 1790 3,27/3,50 5,15E-4/6,78E-4
25X02-E 01207 885 10,20 298 433 6000 1850 3,27/3,50 5,156-4/6,78E-4
25X03-A 00607 11,6 530 422 239 2900 2700 4721490 7,66E-4/9,31E-4
25X03-B 01207 19 7,27 423 33,0 4150 2890 4721490 7,66E-4/9,31E-4
25X03-C 01207 19 8,20 04 37,0 4725 2585 4,72/4,90 7,66E-4/9,31E-4
25X03-D 01207 19 10,2 426 47,0 2700 2605 4,72/4,90 7,66E-4/9,31E-4
25X04-A 00607 148 550 544 250 2400 2865 6,17/635 1,02E-3/1,18E-3
25X04-B 01207 149 6,25 538 275 2700 3090 6,17/6,35 1,02E-3/1,18E-3
25X04-C 01207 15,0 8,70 544 385 3850 3255 6,17/6,35 1,02-3/1,18E-3
25X04-D 01207 149 10,7 548 485 4700 1990 6,17/6,35 1,02E-3/1,18E-3
25X04-E 02407 146 138 538 62,5 4700 1940 6,17/635 1,02E-3/1,18E-3

1) Sargi sicakligr = Sirekli tam durma ve nominal giic ile performans egrisine uygun oldugunda 155°C 2) 25°C'lik sargi sicakliginda 3) 25°C'lik ortam sicakliginda
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Performans verileri

35X01-A
35X01-B
35X01-C
35%01-D
35X01-E
35X02-A
35X02-B
35X02-C
35X02-D
35X02-E
35X03-A
35X03-8
35X03-C
35X03-D
35X04-A
35X04-B
35X04-C
35X04-D
43X01-A
43X01-8
43X01-C
43X02-A
43X02-B
43X02-C
43X02-D
43X03-A
43X03-8
43X03-C
43X03-D
43X04-A
43X04-8
43X04-C
43X05-A
43X05-B
43X05-C
45X01-A
45X01-B
45X01-C
45X01-D
45X02-A
45X02-B
45X02-C
45X03-A
45X02-8
57X01-A
57X01-8
57X01-C
57X02-A
57X02-B
57X02-C
57X03-A
57X03-8
57X03-C
57X04-A
57X04-B
57X04-C

1) Sargr sicakligi = Stirekli tam durma ve nominal g ile performans egrisine uygun oldugunda 155°C 2) 25°C'lik sargr sicakhiginda 3) 25°C'lik ortam sicakliginda

00607
01207
01207
01207
01207
00607
01207
01207
01207
02407
01207
02407
02407
02406
01207
02407
02407
02407
00607
01206
02406
00607
02406
01207
01206
00607
02406
00607
02406
00607
00607
01206
00607
00607
01206
01207
02407
02407
02407
02407
02407
02407
02407
02407
00607
01207
02406
00607
01207
02406
00607
01207
02406
00607
01207
02406

Siirekli tam durma

torku"
[Nm]

126
12,7
124
127
122
173
17,6
17,5
17,5
17,1
218
20,7
20,7
20,0
256
259
253
24,7
6,11
6,24
6,11
11,6
11,6
119
119
21,0
2,7
20,9
209
35,1
351
351
44,2
44,2
44,2
30,7
30,2
313
297
83,7
835
M9
54,6
53,0
18,8
188
188
335
335
335
60,0
60,0
60,0
853
853
853

Siirekli tam
durma torku
[A]

541
6,10
8,32
10,6
129
497
6,30
8,70
109
121
10,2
14,0
20,2
215
109
133
147
192
510
8,60
184
510
183
6,10
102
4,78
138
573
192
478
5,60
9,20
450
450
450
102
125
143
20,2
133
149
211
141
199
568
6,90
114
523
6,24
110
547
6,70
110
520
6,50
106

Pik tam durma
torku?
[Nm]

409
408
1

0,2
M1

588
58,8
59,2
594
594
76,1

76,6
75,2
757
923
93,0
93,0
91,5
18,0
18,0
18,0
346
346
346
3456
64,5
64,5
64,5
64,5
113

113

13

153

153

153

119

119
119
118
170
il

168
218
215

60,0
60,0
60,0
115

115

115

2108
218
218
332
332
332

Pik akim
[A]

219
245
347
435
55,4
25
280
39,2
49,5
554
46,1
64,0
93,1
104
49,0
61,0
68,0
89,0
18,0
32,2
64,6
18,0
64,6
28
36,2
18,0
51,2
28
725
18,0
28
36,2
18,0
28
36,2
46,5
57,5
65,0
93,5
60,5
68,0
97,2
64,5
925
234
279
47,0
234
279
47,0
26,1
329
524
26,1
329
524

Nominal devir
[dev. dak ]

2700
2900
4200
5800
6125
1750
2200
3200
4300
3765
3100
4800
5000
3400
2800
3400
4150
4250
4750
4750
4750
3000
2650
3000
3000
1500
2275
1500
1500
830
830
830
620
620
620
2100
2650
3100
3700
1950
2350
3500/2830
1700
2600/ 2050
2050
2050
2050
1015
1015
1015
580
580
580
375
375
375

Nominal gii¢"?
[W]

2970
3100
3885
3750
3200
2750
3415
4395
4750
4610
5025
5160
2985
4735
5400
5750
4870
4500
1230
1230
1230
2160
2160
2160
2160
2520
2875
2520
2520
2600
2600
2600
3500
2550
2500
5200
5750
6045
4930
6655
7200
4525/6500
7270
7580/7670
2310
2310
2310
2660
2660
2660
3000
3000
3000
2880
2880
2880

Agirlik

KBM/KBMS

4,68/5,17
4,68/5,17
4,68/5,17
4,68/5,17
4,68/5,17
6,76/7,21
6,76/7,21
6,76/7,21
6,76/7,21
6,76/7,21
8,80/9,34
8,80/9,34
8,80/9,34
8,80/9,34
109/11,3
109/11,3
109/113
109/11,3
2,26/2,66
2,26/2,66
2,26/2,66
349/3,89
3,49/3,89
349/3,389
349/3,89
596/6,35
596/6,35
596/6,35
596/6,35
885/9,25
885/9,25
8,85/9,25
11,80/12,20
11,80/12,20
11,80/12,20
1227132
122/13.2
122/13.2
1751185
1751185
1751185
231/24.2
2,1/242
23,1/24,2
4547531
4541531
4,54/531
7,89/8,62
7,89/8,62
7,89/8,62
145/154
1451154
1451154
20/229
2,0/229
2201229

Atalet
torku
KBM /KBMS

1,52E-3/2,178-3
1,52E-3/2,178-3
1,52E-3/2,1783
1,526-3/2,17E3
1,52E-3/2,17E-3
2,8E-3/2,94E-3
2,8E-3/2,94E-3
2,8E-3/2,94E-3
2,08E-3/2,94E-3
2,08E-3/2,94E-3
3,04E-3/3,70E-3
3,04E-3/3,70E-3
3,04E-3/3,70E-3
3,04E-3/3,70E-3
3,81E-3/4,46E-3
3,81E-3/4,46E-3
3,81E-3/4,46E-3
3,81E-3/4,46E-3
1,94E-3/2,85E-3
1,94E-3/2,85E-3
1,94E-3/2,85E-3
2,85E-3/3,73E3
2,85E-3/3,73E3
2,85E-3/3,73E3
2,85E-3/3,73E-3
4,75€-3/5,69E-3
4,75E-3/5,69E-3
4,75E-3/5,69E-3
4,75E-3/5,69E-3
6,44E-3/6,85E-3
6,44E-3/6,85E-3
6,44E-3/6,85E-3
8,54E-3/9,44E-3
8,54E-3/9,44E-3
8,54E-3/9,44E-3
6,10E-3/8,35E-3
6,10E-3/8,35E-3
6,10E-3/8,35E-3
9,22E-3/1,15E-2
9,22E-3/1,15E-2
9,22E-3/1,15E-2
1,22E-2/1,45E-2
1,22E-2/1,45E-2
1,22E-2/1,45E-2
6,56E-3/9,49E-3
6,56E-3/9,49E-3
6,56E-3/9,49E-3
1,18E-2/1,49E-2
1,18E-2/1,49E-2
1,18E-2/1,49E-2
2,21E-2/2,528-2
2,21E-2/2,528-2
2,21E-2/2,52E-2
3,44E-2/3,78E-2
344E-2/3,78E-2
3,44E-2/3,78E-2
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Performans verileri
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Sl MO Siirekii tam A Pik akim Nominal devir Nominal gii¢"? Agirlik LT -
torku” durma torku torku? 5 torku =
[A] [Nm] [A] [dev. dak ] [W] KBM /KBMS KBM /KBMS :
-
57X05-A 00607 109 5,00 44 26,1 265 2675 29,2/30,1 4,58E-2/491E-2 =
57X05-B 01207 109 6,20 4 329 265 2675 292/30,1 4,58E-2/491E-2 :
57X05-C 02406 109 10,0 441 524 265 2675 292/30,1 4,58E-2/491E-2 m
60X00-A 02407 294 137 69,1 40,0 1700 2960 830/10,4 9,53E-3/1,88E-2 =
60X00-B 02407 294 16,8 69,1 50,4 1700 2960 830/10,4 9,53E-3/1,88E-2 :
60X00-C 02406 294 225 69,1 63,6 1700 2960 830/10,4 9,53E-3/1,88E-2 -
60X01-A 02407 539 13,7 127 40,0 1600 4165 13.2/153 1,63E-2/2,56E-2 :
60X01-B 02407 539 16,9 127 50,4 1600 4165 13,2/153 1,63E-2/2,56E-2
60X01-C 02408 539 22,7 127 78,0 1600 4165 13,2/153 1,63-2/2,56E-2
60X02-A 02407 108 16,3 243 50,4 885 6985 252/279 3,176-2/4,20E-2
60X02-B 02407 108 196 243 60,4 885 6985 252/279 3,176-2/4,20E-2
60X03-A 02407 154 186 393 633 720 8350 37,2/398 4,75E-2 15,2982
60X03-B S748 154 240 393 76,8 730 8420 37,2/398 4,75€-2 /5,29E-2
79X01-A 00607 85 495 152 208 730 2585 921/10,7 3,25E-2/4/45E-2
79X01-B 01207 85 6,00 152 253 730 2585 921/10,7 3,25E-2/4,45E-2
79X01-C 02406 435 10,0 152 4,7 730 2585 921/10,7 3,258-2/4,45E-2
79X02-A 00607 79,6 540 319 26,1 430 2920 16,9/184 5978-2/7,15E-2
79X02-B 01207 79,6 6,50 319 314 430 2920 169/184 5978-2/7,15E-2
79X02-C 02406 79,6 11,0 319 524 430 2920 169/184 5978-2/7,15E-2
79X03-A 01207 143 6,76 637 36,7 300 3750 321/335 0,114/0,125
79X03-B 01207 143 8,00 637 46,3 300 3750 321/335 0,114/0,125
79X03-C 02406 143 13,2 637 73,7 290 3640 321/335 0,114/0,125
79X04-A 01207 180 6,60 858 36,7 215 3540 440/453 0,152/0,164
79X04-B 01207 180 7,80 858 46,3 215 3540 440/453 0,152/0,164
79X04-C 02406 180 128 858 73,7 215 3540 4407453 0,152/0,164
79X05-A 01207 222 6,30 1075 36,7 165 3330 549/56,2 0,191/0202
79X05-B 01207 222 7,50 1075 46,3 165 3330 549/56,2 0,191/0202
79X05-C 02406 222 121 1075 737 165 3330 549/56,2 0,191/0202
88X00-A 02407 102 17,0 197 40,0 1000 5460 157/210 526E-2/0,103
88X00-B 02407 102 205 197 483 1000 5460 157/21,0 5,268-2/0,103
88X00-C S748 102 34,0 197 80,2 1000 5460 157/21,0 5,268-2/0,103
88X01-A 02407 205 171 390 40,0 520 8250 37,6/426 9,84E-2/0,146
88X01-B S748 209 321 390 754 940 6600 37,6/426 9,84E-2/0,146
88X01-C 01207 205 750 390 178 205 3870 37,6/426 9,84E-2/0,146
88X01-D S748 207 40,2 390 94,7 940 6600 37,6/426 9,84E-2/0,146
88X02-A 02407 385 151 789 40,0 235 7950 7261716 0,198/0,247
88X02-B ST48 385 321 789 754 550 13430 7261776 0,198/0,247
88X02-C S748 385 379 789 89,0 550 13430 7261776 0,198/0,247
88X03-A 02407 538 18,2 1200 53,1 225 10450 106/111 0,298/0,315
88X03-B S748 545 355 1200 106 425 16000 106/111 0,298/0,315
88X03-C S748 545 45,2 1200 134 425 16000 106/111 0,298/0,315
118X00-A 02407 172 216 498 67,0 830 7780 189/212 0,129/0,176
118X00-B S748 172 27,0 498 84,0 830 7780 189/21,.2 0,129/0,176
118X00-C S748 172 40,2 498 135 830 7780 189/21,2 0,129/0,176
118X01-A S748 325 43,7 994 151 785 9000 37,1/39,2 0,267/0,315
118X01-8 ST72 325 76,5 994 265 785 9000 37,1/39,2 0,267/0315
118X02-A S748 446 47,0 1451 m 710 10350 53,41/56,2 0,396/0,403
118X02-B S772 446 57,0 1451 206 710 10350 53,4/56,2 0,396/0,403
118X02-C S772 446 94,5 1255 343 710 10350 53,4/56,2 0,396/0,403
118X03-A S748 560 440 1932 7 535 17000 71739 0,542/0591
118X03-B S772 560 540 1932 206 535 17000 71739 0,542/0591
118X03-C ST72 560 89,5 1661 343 535 17000 771739 0,542/0591
118X04-A S748 672 428 2400 17 420 19850 88,5/90,7 0,648/0,698
118X04-8 ST12 672 515 2400 206 420 19850 88,5/90,7 0,648/0,698
118X04-C ST12 672 86,0 2068 343 420 19850 88,5/90,7 0,648/0,698

1) Sarg sicakhigi = Strekli tam durma ve nominal g ile performans egrisine uygun oldugunda 155°C 2) 25°C'lik sarg sicakiginda 3) 25°C'lik ortam sicakliginda
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Performans verileri
Sl MO Siirekli tam Fikiam ddina Pik akim Nominal devir Nominal gii¢"? Agirlik LT
torku” durma torku torku? n (dev. dak -] Wl KBM/ KBS torku
Nm] (A [Nm] S KBM /KBMS
163X01-A 5748 764 f5 1966 140 375 17300 90,7/96,2 1,06/1,23
163X01-B 5722 764 470 1966 158 350 17400 90,7/96,2 1,06/1,23
163X01-C S12 764 745 1966 253 335 17300 90,7/96,2 1,06/1,23
163X02-A S748 1084 39,5 2915 140 245 20100 131/136 1,57/1,72
163X02-B 5772 1084 4,0 2915 158 25 19120 131/136 157/1,72
163X02-C 5772 1084 730 2915 253 215 18065 131/136 157/1,72
163X03-A 5748 1329 386 3932 140 180 20100 161/166 168/1,83
163X03-B S772 1329 4,0 3932 157 165 18810 161/166 168/1,83
163X03-C S172 1329 70,0 3932 253 160 17420 161/166 1,68/1,83
260X01-A S748 1932 331 6494 147 105 18500 170/177 4388/545
260X01-B S748 1932 39,0 6494 7 100 17675 170/177 488/545
260X01-C S772 1932 58,0 6494 257 90 16100 170/177 4,88/5,45
260X02-A 5748 2706 31,0 9742 147 68 17150 249/257 7,19/7,36
260X02-8 5748 2706 36,5 9742 m 65 16400 249/257 7,19/7,86
260X02-C 5172 2706 54,5 9742 257 58 14715 249/257 7,19/7,86
260X03-A S748 3445 29,5 12812 147 50 16200 329/336 9,56/10,2
260X03-B S748 3445 345 12812 1 48 15570 329/336 9,56/10,2
260X03-C ST72 3445 52,0 12812 262 4 13710 329/336 9,56/10,2

1) Sargi sicakhgr = Sirekli tam durma ve nominal gic ile performans egrisine uygun oldugunda 155°C 2) 25°C'lik sargr sicakliginda 3) 25°C'lik ortam sicakliginda

Olgii cizimleri

"
STATOR

L7220
T
petetetotetotetetetestoll

Resim 5: KBM 79,118,163,260 Resim 6: KBMS 79,118,163,260

KOLLMORGEN




ﬁlgiiler (Tiim veriler mm cinsinden)

111v104Y

Ly3iygra

KBM(S)- B (KBM) B (KBMS) - E (KBM) E(KBMS) Olcii gizimi
1

100 46,00 20,14 38,17 -
10X02 65,00 39,02 57,05 ! =
. 40 5789 759 5997 16,01 - 5,75 = Resim 1/2 =
10X04 103,00 76,77 94,80 =
14%01 58,00 32,16 50,19 —
14%02 89,00 63,04 81,08 7497 20,01 - 575 - Resim 1/2 -
14%03 120,00 93,93 111,96 =
17%01 57,80 30,15 49,07

17%02 86,30 59,03 77,95 )

= 11580 8791 10683 8493 30,01 - 5,75 - Resim 1/2

17X04 144,80 116,79 13571

25401 62,70 32,16 51,97

25X02 93,70 63,05 82,86 ;

T 1470 9303 11374 109,97 50,01 - 575 - Resim 1/2

25X04 155,70 124,82 144,63

35401 83,74 51,00 71,83

35X02 108,74 7587 96,70 )

T 1374 10074 T 139,97 65,01 - 575 - Resim 1/2

35X04 158,74 125,60 146,43

43X01 143 18,54 3035

£3X02 2286 2997 41,78

£3X03 45,72 52,83 64,64 159,78 76,28 20,32 12,32 12,32 Resim 3/4

43X04 80,26 87,38 99,19

43X05 108,97 116,08 127,89

45X01 107,06 9241

45%02 141,06 69,04 126,29 189,96 85,02 - 575 - Resim 1/2

45X03 175,05 160,17

57X01 2032 25,40 3823

57X02 40,64 45,72 58,54

57X03 81,79 88,36 99,44 202,90 104,17 1232 20,32 1232 Resim 3/4

57X04 123,82 129,16 141,98

57X05 166,37 171,70 184,53

60X00 26,62 2939 57,53

60X01 48 50,88 7899 )

P 971 10048 1878 22985 105,05 30,48 33,65 25,15 Resim 3/4

60X03 147,32 150,09 17831

79%01 31,75 38,10 52,07

79%02 63,50 69,85 83,82

79X03 127,00 133,35 147,07 259,63 152,43 1334 21,20 1334 Resim 5/6

79X04 170,94 177,09 191,06

79X05 214289 221,49 235,46

88X00 33,66 36,37 37

88X01 67,56 70,36 105,41 }

T 13665 13044 17463 331,46 155,01 37,59 40,64 2783 Resim 3/4

88X03 205,74 208,53 243,84

118X00 50,80 50,71 72,39

118X01 101,60 104,14 123,83

118X02 152,40 155,58 175,26 361,11 225,04 2159 26,03 073 Resim 5/6

118X03 203,20 207,26 226,70

118X04 254,00 258,69 27813

163X01 142,54 106,93 126,24

163X02 193,34 160,02 17932 605,00 315,50 537,08 537,08 - Resim 5/6

163X03 244,14 213,11 2241

260X01 172,62 132,08 156,21

260X02 237,39 196,85 220,98 850,00 557,85 781,81 781,81 - Resim 5/6

260X03 302,16 261,62 285,75
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Direkt Hareket Teknolojisi

Daha hassas, hizli ve bakim gerektirmez

Bilinen servo sistemler genel olarak mekanik dislilere sahiptir, bunlar da orn. disli carklardan,
dislilerden, kayis/kasnaktan veya kamlardan olusabilir, bunlar da motor ve yiik arasinda yer alir.

Direkt hareket teknolojisinde mekanik disli takimi aradan kalkar ve motor direkt yiike baglanr.

60 kat daha fazla tekrarlanabilirlik hassasiyeti

"Yiiksek" kesinlikli bir planet disli takimi, 1 agisal dakikalik bogluga sahip olabilir. Yani, mutlak
duran motorda yiik 1 derece dakika kadar hareket eder. Kollmorgen'in direkt hareketi olan standart
servo motorlar (DDR), 1 derece saniyeden daha az tekrarlanabilirlik sunmaktadir. Kollmorgen'in
direkt hareketi olan standart servo motorlar (DDR), 1 derece saniyeden daha az tekrarlanabilirlik
sunmaktadir.

Direkt hareket teknolojisinin daha yiksek kesinligi ise makineyle imal edilen diriinlerin kalitesini
artiran 6nemli bir faktordr.

© Daha hassas bask algilamasi

® Kesim ve besleme boylar daha yiksek kesinlikle uygulanabilir
© Bagka makinelerle daha kesin koordinasyon

® Daha kesin endeksleme pozisyonlar

® Disli boslugu nedenli ayar sorunlari aradan kalkar

2 kata kadar daha yiiksek verim

Gic aktarimina yonelik mekanik bilesenler, makinenin baslatilima ve durdurulma hizini kisitlar ve
gerekli dinlenme siiresini uzatir. Bu faktdrler, bir makinenin olasi verimliligini sinirlar.

Direkt hareket teknolojisi bu kisitlamalara yol agmaz ve belirgin dlciide daha hizli baslatma/
durdurma dongileri saglar ve bununla da ¢ok daha kisa dinlenme siirelerine yol acar. Bu sayede
makinenin verimi artinimaktadir. Direkt hareket sistemlerinin kullanicilari bir ya da 2 misli daha
yiiksek verimlilik bildirmektedir.

Direkt hareketler bakim gerektirmez ve daha giivenlidir

Giig aktanimi iin disli carklar, kayislar ve mekanik bilesenler aginir. Bu parcalardan vazgeildiginde
ve DDR motorlar kullanildiginda makinenin giivenilirligi artinlmaktadir. Disliler agresif baglatma/
durdurma uyqulamalarinda diizenli araliklarla yaglanmak veya yenilenmek zorundadir. Kayislar
diizenli araliklarla tekrar gerilmek zorundadir. Bir direkt hareket motoru asinan parcalar icermez ve
boylece kesinlikle bakim gerektirmez.

Servo motor ve disli takimina sahip konvansiyonel hareket
Mekanik bilesensiz direkt hareket

Disli takimi araligi

Yay-dakika
0

Tekrarlama 60 kez daha iyidir

\_

Daha iyi tekrarlanabilirlik hassasiyeti

e N

O 0Oo0oo-—>

Mekanik glig aktarimli
klasik rotatif servo

OOoOOOod —=

DDR Motorlari daha
yuiksek verim sunar,
cunkl mekanik dililerin
baslatilmasinda ve
durdurulmasindaki
kisitlamalar yoktur.

\_

Daha yiksek verim

KOLLMORGEN




Direkt yliklenme sayesinde basit yapi

Direkt hareketlerde, sadece motor ve montaj saplamalarina ihtiyaciniz vardir — Tutucular, kapaklar,
kayislar, kayis kasnaklari, germe elemanlari, kavramalar ve saplamalar gereksizdir. Bu da asagidaki
avantajlar sunar:

® Parca listesinde daha az madde: temin edilmesi, planlanmas ve depo edilmesi gereken daha
az parca.

© Mekanik disli takimina sahip hareketteki saatler siiren montaj siiresi, DDR harekette birkac
dakikaya diiser.

® Daha az maliyet: Bir direkt hareket, ayni torka sahip konvansiyonel harekete gére biraz pahali
olsa da, gerekmeyen parcalar ve daha kisa montaj siiresi sebebiyle ortaya daha az toplam
maliyet cikacaktr.

Kiitle atalet momentinin uyarlanmasina gerek yok

Mekanik disli takimi olan servi sistemlerinde motor miline etki gdsteren yiik ataletinin motor
ataletinin en fazla 5-10 kati ile sinirlandirmak icin kiitle atalet momentinin uyarlanmas gerekir.
Bu sinir asildiginda, sistem istikrarsiziik nedeniyle ancak zorluklarla kontrol edilebilir. Atalet
oraninin korunmast icin, mekanik disli takimlii sistemlerde cogu zaman gercekten gerekenden
daha biiyiik bir motor kullaniimak zorundadir. Direkt hareket teknolojisinde ise bunun gibi tasarim
sorunlart ortadan kalkar. Motor direkt yiikle baglantili oldugu icin, motor ve yiik birlesik bir atalet
sistemini olustur. Boylelikle DDR motorlari kullanildiginda kiitle ataletinin uyumlastirmasina gerek
kalmaz. DDR uyqulamalari ile yapilan test calismalarinda 11.000:1'in {izerinde atalet oranlari
gerceklestirilebilmistir.

Daha az giiriiltii emisyonu

Kuvvet aktarimi icin mekanik bilesenler aradan kalktigindan, DDR motorlu makineler mekanik disli
takimina sahip ayni makinelere gére 20 dB daha disiik seviyede qiiriltii olusturur.

Cartridge DDR

Cartridge DDR Motoru, yer tasarruflu ozellikleri ve govdesiz DDR Motoru'nun gii¢ avantajlanni
govdeli motorun kolay montajtyla birlestirmektedir. Bir rotor, bir stator ve fabrikada ayarlanmis,
yiiksek ¢oztintirlikli bir geri besleme Gnitesinden olusan Cartridge DDR Motoru'nda, rotor
makinenin yataklari izerine dayanmaktadir. Yeni bir sikistirmali kavrama tizerinden Cartridge DDR
rotoru makinenin miliyle birlestiriimektedir. Cartridge DDR'nin gdvdesi bilinen servo motor gibi
makineye bir merkezleme ile delik dairesi ile monte edilmektedir. Bu sayede yer gereksinimi ve
konstriiksiyon siiresi azalir ve genel sistem basitlestirilir.

www.kollmorgen.com
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Govdesiz direkt hareketler KBM

~

\_

Cartridge-DDR motorlanin CDDR yapisi

-~

\_

(DDR'de sikistirmali kavrama vasitasiyla basit yiiklenme

\_

Hareketin en iyi seilmesi icin, 5 farkli boyut, 17 uzunluk ve
52 standart sargi segenegi
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KCM Enerji depolama tesisi

Siirdiriilebilir tahrik tasarimi ve arizalar esnasinda insanlarin ve makinanin korunmasi
Kollmorgan Tasarim hedefleri arasinda 6nemli bir yere sahiptir. KCM Enerji depolama tesisi
modiilleri az masrafla biiyiik etkiler olusturmayr hedeflemektedir: KCM-S Isletmenin giderlerini
diistiriir ve ozellikle fazlaca ve kisa siireli Start-Stop devirleri ile kullanimda frenleme enerjisinin
tekrar kazanilmasi yoluyla cevreyi korur. KCM-P kisa siireli sebeke kesintilerinde devreye girer
ve makinanin durmasini ve zahmetli bir yeniden baglatmayi engeller veya makinanin sebeke
kesintisi sonrasinda ile tanimlanan bir duruma getirilmesini saglar. Baglanti ve ilk defa
calistirma kolaydir - sadece esit akim ara devresine baglayin, siralamaya gerek yok, hemen
masraflari diisiiriin ve korumanin keyfini ¢ikarin!

KOLLMORGEN



Size faydalar:

Ana ozellikler

® isletme maliyetlerini diisiiriir

© Akilli enerji geri kazanimi ile enerji tasarrufu

® Kisa siireli sebeke kesintilerinde makinalar durmaz

® Yiiksek Giivenlik

® Sebeke kesintisinde kontrollii kapatilmayi saglar

© Makinanin kontrol edilerek durmasini sagladigindan insanlari ve makinayi korur

© Yiiklenmesi ve calistinlmasi kolaydir

o iki kabloyla esit akim ara devresine baglanir

® Siralamaya gerek olmadan, hemen calistirmaya hazirdir
® Geri besleme devreleri yoktur

® Gelistirilmis modiiller sayesinde neredeyse sinirsiz biiyiikliikte depolama
kapasitesi

www.kollmorgen.com

102

WO

I rT43IN3

|SIS3IL YWY10d3Q




W

Ir43InNig

|S1S3IL YWYT10d3dQ

KCM-S Dinamik Enerji Depolama Tesisi

Frenleme enerjisini etkili sekilde kullanin

Maliyetler diiger ve boylece kaynaklar korunur - Celiski yok. Kollmorgen'a ait dinamik depolama modiilii olan KCM-S ile agida ¢ikan frenleme enerjisini
kullanin ve hem biitcenizi hem cevreyi koruyun. Yiiklenmesi oldukca basit: KCM-S'yi sadece paralel olarak ara devreye baglayin — hazir. Ayarlama yok,
kullanim elemanlari yok.

Akilli enerji geri kazanimi sayesinde enerji tasarrufu yapin

Ozellikle kisa olan devir siirelerinde kullanimi sayesinde yiiksek enerji tasarrufu

Esit akim ara devresine kolayca baglanti

ilk kez calistrma basittir - Hemen kullanima hazirdir, ayarlama yok, kullanim elemanlan yok
Gelistirilmis modiiller sayesinde neredeyse sinirsiz biiyiiklikte depolama kapasitesi

KOLLMORGEN




Daha yiiksek verimlilik ve daha diisiik isletme maliyetleri

WO

P[W]

Aktif dinamik frenleme enerjisi depolama tesisi KCM-S sadece tahrikin frenlenmesi esnasinda
akim alir ve dolar. Akim sebekesine giris tarafindan baglanti yoktur, sebeke geri beslemesi
kapaldir.

KCM-S Kesme gerilimi U, ,, degerini otomatik olarak tespit eder. Bu esik degerin izerinde
bir gerilim yiikselmesine neden olabilecek enerji, KCM-S'nin amortisér modiiliinde biriktirilir.
Ara devredeki gerilim esik degerinin altinda kalirsa, KCM-S; KCM-S olmadan sebekeden

alinacak olan enerjiyi, kendisi geri pompalar. Bu anda enerji tasarrufu yapilmis olur.

I rT43IN3
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. . Zaman
Enerji seviyesi, dinamik olarak tespit edilen yiikleme geriliminin altina iniyorsa, KCM-S — olmadan /= K(W-Sile Enej tasarfu
kendini kapatir ve kondensatdriin tekrar dolacagi bir sonraki frenlemeyi bekler. Bu devir KCM-S ile enerji tasarrufu
siiresi ne kadar kisaysa, KCM-S de o kadar verimli olur.
Saniye cinsinden devir siiresi
20
18
16
14
12
10
08
o oo o . o g0 sogse 0,6
Yiiksek enerji ihtiyacinda: Gelistirme modiilii KCM-E 04
Gelistirme modiilii KCM-E, KCM-P'ye paralel olarak baglanir ve kapasiteyi 2000 Ws veya g;
4000 Ws artirir. Birden fazla gelistirme modiilii, teslimatla birlikte gonderilen ters kutup M0 0G0 R0 00 0 001600

Ws cinsinden enerji alimi

korumali baglanti kablosuyla birbirine baglanabilir.
Enerji hareket araligi-/ Devir siiresi diyagrami
40 °Cortam sicakliginda

U[voqQ

KCM-S esit akim ara devresine baglanir. Dahili Toplam kapasitenin artirilmasi icin yapiimasi Zaman
bir PTC-Frenleme direnci, enerji fazlaliklarini gereken sadece KCM-E gelistirme modiillerinin — KMSolmadan  —— KM-Sile
giivenli bir sekilde toplar. paralel calistinimasidir. Bir enerji bosalma

. . o Esit akim ara devresinde gerilim siireci
direnci entegre edilmistir.

Giig verileri

Elektriksel depolama kapasitesi 1600 Ws 2000 Ws 4000 Ws

Daimi gerlim DC-Ara devre maks. 850V DC

Ug gerilim DC-Ara devre maks. 950V DC (6 dakikada 30 sn.) 2 8

Azami verim 18 kW 18 kW 18 kW

Koruma tiirii 1P20

BoyutlarY xGx D 300x100x 201 (mm) T < -

Agirhk 6,9kg 4,1kg 6,2kg |- 58 - 21 ; .
- 100 —1
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KCM-P Statik enerji depolama tesisi
Takrikiniz icin enerji sigortasi

Makinelerin giivenli sekilde isletilmesinin, yiiksek verimliligin ve ayrica birinci sinif iretim kalitesinin ana temeli dengeli enerji beslemesidir.
Kollmorgen'a ait KCM-P statik enerji depolama tesisi kisa siireli sebeke kesintilerinde devreye girer ve tanimlanan ¢alismama durumuna kontrollii bir
sekilde ge¢mesi icin tahriki enerji ile besler. Minimum aksama siiresi ve makinanin ve makina parcalarinin hasardan korunmasi icin: Tekli ve coklu aks
tahrikleri icin KCM-P Enerji sigortasi.

KCM-P kesinti siiresini azaltir ve verimliligi artinr

® Kisasiireli sebeke kesintilerinde kesintisiz isletim ile verimliligi giivence altina alir. o ki kabloyla esit akim ara devresine kolayca baglanir.

© Makinanin yeniden baslatilmasi daha hizlidir: KCM-P; bir sebeke kesintisinden sonra tahriki, o {lk kez calistirma basittir - Hemen kullanima hazirdir, ayarlama yok, kullanim elemanlar yok
makina durduktan sonra tanimlanan duruma ulasana kadar enerji ile besler. ® Hassas depolama rutini konvertdre yiiklenmez ve sebeke geri beslemesi ortaya ¢lkmaz.

® Sisteme kolayca uyum saglar: Sebeke kesintisi dijital arayiizde makina kumandasinin ® Pes pese baglanabilir Gelistirme modiilleri sayesinde neredeyse sinirsiz bilyikliikte
degerlendirilmesi icin gosterilir. depolama kapasitesi
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Kisa siireli sebeke kesintilerinde hasardan korur

KCM-P Statik enerji depolama tesisi konvertoriin esit akim ara devresindeki kapasiteyi artirir.
Bu tesis, sebeke kesintilerinde esit akim ara devresindeki gerilimin belirli bir siire iin, igletim
seviyesinde durmasini saglayacak olan belirli bir enerji miktarini tutar.

Konvertdriin calistinimasindan sonra enerji depolama tesisi, yiikleme rutini ile kontrollii
olarak yiiklenir ve yaklasik sekiz saniye sonra kullanima hazirdir. Hassas yiikleme rutini kon-
vertoriin yiikleme atarini zorlamaz ve negatif sebeke geri beslemesi olusturmaz.

Sebeke kesintisi durumunda dijital arayiiz, makina kumandasinin degerlendirmesi ve
diger tedbirlerin iletilmesi icin bir sinyal verir.

—— KCM-P olmadan
— KCM-Pile

Sebeke kesintisi Zaman

Sebeke kesintisi durumunda egit akim ara devresindeki gerilim

Yiiksek enerji ihtiyacanda: Gelistirme modiilii KCM-E

Gelistirme modiilii KCM-E, KCM-P'ye paralel olarak baglanir ve kapasiteyi 2000 Ws veya
4000 Ws artirir. Birden fazla gelistirme modiildi, teslimatla birlikte gonderilen ters kutup
korumali baglanti kablosuyla birbirine baglanabilir.

Giig verileri

I T AN
Elektriksel depolama kapasitesi 2000 Ws 2000 Ws 4000 Ws
Daimi gerlim DC-Ara devre maks. 850V DC

Ug gerilim DC-Ara devre maks. 950V DC (6 dakikada 30 sn.)

Fabrika gikisi kesme gerilimi 470V DC

Azami verim 18 kW 18 kW 18 kW
Koruma tiirii 1P20

BoyutlarYxGx D 300x100x 201 (mm)

Agirhk 6,9kg 4,1kg 6,2kg

www.kollmorgen.com

KCM-P basitce konvertdriin esit akim ara devresine baglanir.
Sebeke kesintisi dijital arayiizde makina kumandasinin
degerlendirilmesi igin bir sinyal verir.

KCM-E Gelistirme modiilleri ile enerji rezervleri neredeyse
sinirsiz olarak biyiir. Enerji bosalma direnci her modiilde ente-
gredir. Baglanti; tesli onderilen, modiliin iist yiiziindeki
priz baglantisi izerinden, ters kutup korumali kablo aracilig ile
saglanir.

258
300

=21

m@@% R
— 58 =21 |

b=—o 100 —=—
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AGV Kontrol Sistemleri

Kollmorgen AGV otomasyon kitlerinde diinya lideri bir tedarikgidir. Eksiksiz bir donanim,
yazilim ve navigasyon teknolojisi serisini ileri diizeyde bilgi ve deneyim ile bir araya
getiriyoruz. Bu alanda uzun ve basarili bir gegmisimiz var ve size uygulamadan bagimsiz
olarak miikemmel ara¢ kontrolii icin ihtiyaciniz olan her seyi sunabiliriz.

Pazarda size rekabet avantaji saglayacak arag ¢oziimleri yaratmak isterseniz bize ugrayin.

KOLLMORGEN



Ozellikler

« Is ortaklar icin en diisiik toplam maliyet

« Kendi kontrollerinizi gelistirmeniz gerektirmeyen kusursuz donanim ve yazilim
« Kullanicilarin diger uygulamalarina odaklanmasl icin kazanilan zaman
- 17.000 defadan fazla denenerek kanitlanmis esnek konsept

« Herihtiyac icin farkli coztimler

« Son kullaniailar i¢in en dilsiik toplam maliyet

« Ozellestirilmis uygulama yapma olanagj
« Kullanialarin diger sistemleriyle kolay entegrasyon (ERP/MES/WMS)
- Isletme, bakim ve giincelleme kolayhgi

« Viiksek kullanilabilirlik — 7/24 isletim

www.kollmorgen.com
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AGY Kontrol Sistemleri

Etkili Tasarim ve Hizmet icin Giiclii Yazihm Coziimleri

NDC Coziimleri bir dizi etkili tasarim ve hizmet aracina erisim sadlar. Tasarim araclari sayesinde her tiirlii diizenin, yani sira sistem ve arac uygulamalarinin ana
hatlarini belirleyebilirsiniz. Hizmet araclari, ara¢ bakimini (6rn. ariza takip, istatistikler ve yazilim indirmeleri) ve otomatik ortam arastirmasini kapsar.

Hizmet araglan

Arag bakimi
Arag durum teshisleri

Sunucu
(ERP/MES/WMS)

Nakliye akis kontroli
Trafik yonetimi
Filo yonetimi

‘ Arag sistem denetleyicisi

Araglar

Navigasyon Sensoril
Direksiyon/siris kontroli
Yiik yonetimi

Operator arayiizleri

Tasarim araglari

Yerlesim
Uygulamalar

KOLLMORGEN




Saglam ve Giivenilir Ara¢ Donanimi

NDC Coztimlerindeki farkli platformlar ayni arag donanimini kullanir. Donanim, cesitli alanlardaki giicli ve giivenilir bilesenlerden olusur. Tim bilesenler, titresim,
toz, nem ve sicaklik dedisimlerinin giinliik yasamin bir parcasi oldugu zorlu ortamlar icin tasarlanmistir.

J43TWILSIS T04LNOX ADY

Givenlik sensorleri Navigasyon sensorleri Arac1/0
|
Ekranlar
Arag Kontrolori
Strci Enkoderler Manuel kontrol aygiti

www.kollmorgen.com 110
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AGV Kontrol Sistemleri

Navigasyon Teknolojileri

NDC Coziimleri tiim tesis edilmis navigasyon teknolojileri ile calisir. Ayrica coklu-navigasyon adi verilen bir teknoloji kombinasyonu destegi de vardir. Ornegin, bir
navigasyon tirtini kullanan bir depolama alani ve bir baska tiiri kullanan bir tiretim alani sunmak isterseniz bu iyi bir ¢6zim olacaktr.

Dogal Lazer Spot

Manyetik bant Indiktif tel Coklu-navigasyon

Kollmorgen - Giivenilir Ortaginiz

17.000 aracta kullanilan taban teknolojileri ile Kollmorgen bir numarali arag otomasyon kiti tedarikgisidir.

AGY'lerin kullanidigr ilk otomobil Pick-n-Go Diinyanin lazer navigasyonlu ilk araci Diinyanin siiriiciistiz, 16 tekerlegi
Uretim tesisi Tetra Pak, Singapur, 1990 Marktkauf, Almanya, 2007 control edilen ilk araci,
Volvo, Isvec, 1972 Posco Steel, Giiney Kore, 2009
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Omiir Boyu Servis

Kullanicilar, degistirilmesi kolay, yiiksek ¢alisma zamanli, verimli giinlik operasyonlara ve uygulamalara ihtiyac duyar. Hem teknoloji hem de servislerimiz ile bunu
saglamaniza yardimci olabiliriz.

Servis portfoytimiiz sunlardan olusur.

« Sizi hizli sekilde bir NDC Coziimleri uzmanina doniistiirecek egitim hizmetleri. Egitim tesisimizde ya da kendi tesisinizde
temel, gelismis ve dzel yapim kurslar sunuyoruz.

+ Isteklerinize yanitlar kullanicilar ve ¢iziimler sundugumuz destek hizmetleri.
« Kullaniailar danismanlarimizin satis ve tasarim sirecinde size yardimai oldugu danismanlik hizmetleri.

(izimde sisteminizin 6mri boyunca size nasil destek oldugumuz gsterilmektedir.

Satis destedi Tasarim destegi Isletilmeye alma destegi

Kidemli danigmanlar: Tecriibeli danismanlar su konularda Uygulama miihendisleri su konularda

+ Onerler sunar yardimci olur: yardima olur:

« Misteri ziyaretleri « Diizen tasarimi « Sistem baglatma

« Similasyonlar hazrlar + Uygulama programlama « Arag ayarlama

- Sistem teknik czelliklerini yazar « Bilgi transferi - Tesis arastirmasl

. - Sistem yasam dongiiniz ;
Yiikseltme destegi )% g Isletme ve bakim destedi

cribeli dams sl S
Tecriibeli danismanlar su konularda « 7/24Yardim hatti

dimer olur: . .
yardimi olur: « Yerinde asistanlik

« Yerinde bakim

+ Teknik coziimler s en az 10 yil yedek parca

« Sistem teknik ozellikleri

Ve onarim garantisi meveuttur

www.kollmorgen.com
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Aksesuar

Konnektarler

Yalrtim Takimi Kablo klemensi

Karsi soket ve yalitim takimi

Kollmorgen marka servo siiriiciiler, civatali baglantiya sahip karsi soketler ile donatiimistir. Ortak
kullanimli DG, veriyolu ve sebeke badlantilan icin alternatif soketler de temin edilebilir. Giigli elektriksel
girisim yogunlugu olan ortamlarda esnek kablolarimiza baglanti icin yalitim setleri sunuyoruz.

s R
. J
Baglanti kablosu

EMU (elektro manyetik uyum), dayaniklilik ile kullanim 6mrii alanlarinda artinlmis gereksinimlere
sahip talepkar endstriyel ortamlar icin, RJ45 jakli PUR yalitimli endistriyel kablolar. Motor baglantisi
ve geri besleme kablolar, yalitimli, cekmeye miisait, CE ve UL belgeli endiistriyel PUR kablolar olarak
uygulanmistir

ince filtre Motor gaz kelebegi

Fren direngleri

6000 Watt'a kadar fren direngleri, sayisiz ebatta ve form faktdrlerinde edinilebilir. Fren direnclerinin
empedans! Kollmorgen servo slriiciilerine gdre ayarlanmistir.

Aksamlarimizla ilgili daha aynintili bilgiye www.kollmorgen.com sitesinden ulasabilirsiniz

Sok Bobinleri ve Filtreler

Stabil olmayan sebeke beslemeli ortamlarda, sebeke filtresi makinenin giivenirligini ve kullanim
omriini artinr. Motor sok bobinleri, yayilan parazitleri azaltir

KOLLMORGEN
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AKD / AKD-N servo surici

AKD -

AKD Yap serisi

Model

p Hareket bloklu pozisyon regiilatori
T BASIC
M PDMM
Nominal akim
003 3A
006 6A
012 12A
024 24 A
048 48 A
Gerilim

06 120/240V AC, 1fazli / 3 fazli *
07 240/480V AC, 3 fazl f
* AKD-x02406 sadece 240V

=
~
L=
|
()

AKD Yapi serisi

Model

( Central Power Supply IP20 (merkezi gil¢ kaynadi)

Gii¢ kategorisi
010 10kW (17kw @570V DC)

Gerilim sinifi

07 400... 480V AC, 3 fazli

#:’

=

S
|

AKD Yapi serisi

=
S
w
(=
N

Model

K Near Servo Drive IP65/67
Akim sinifi

003 3kollu

006 6 kollu

Gerilim sinfi

07 700V DC

Bilgi: Mavi yazili secenekler standart tiriin olarak gegerlidir.

- NB (CC - 0000

Model
0000  Standart

Baglanti secenekleri

AN Analog

N (CANopen

EC EtherCAT

fl EtherNet/IP

(8 CANopen ve EtherCAT
PN PROFINET

Genigletmeler

NB Genigletme olmadan

IC G/C opsiyon karti (sadece AKD-T)
MC Motion-Control karti 0,8 GHZ

M1 Motion-Control karti 1,2 GHz

- (B EC - E000

(zel model
X000 Standart (x=Dil)

Baglanti secenegi
K Ether AT

Genigletmeler
(€] Genisletme yok

0
[ (zel model

X000 Standart (x=Dil)

Baglanti secenegi
EC EtherCAT

Genigletmeler
DB Hibrid motor kablosu
DF Geri bildirim soketi ve tersiyer alan veriyolu

DS Geri bildirim soketi ve yerel STO
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5700 servo strtcl

$700 Serisi

Nominal akim

01=1,5 Aeff
03 =3 Aef
06 =06 Aef
12=12 Aef
24 = 24 hef
48 =48 hef
72=172 hef

Nominal gerilim

0=208ila 480V arasi
6="110ila 230V arasi

Elektrik opsiyonlari

2 =Standart
S = Daha Fazla Max akim

Genisletme kartlar yuva 3

NA = Genisletme karti yok
DN = DEVICENET

PB = PROFIBUS

SE=SERCOS 2

SN = SYNQNET

£l =1/0 Genigletme

Bilgi: Mavi yazili secenekler standart diriin olarak gecerlidir.

www.kollmorgen.com
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Donanim yazilimi secenekleri

NA yok,
(EtherCat ve CANopen)

Genisletme kartlar yuva 3

NA = Genigletme karti yok
F2 = Fan kontroli

PM = Pozl/0

PA = Pozl/0-Monitor
S1=Giivenlik karti SIL 3

52 = Giivenlik kartr SIL2

Genisletme kartlar yuva 3

NA = Genigletme karti yok
F2 = Fan kontrolii

PM = Pozl/0

PA = Pozl/0-Monitor
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AKM fircasiz servo motor

AKM 6 2P - AN C N DA 00

AKM Serisi ‘ L Model
00 Standart
Flans oliisti 01 Mil contasi ile
ow Washdown
1 40 mm
0F Washdown Food
2 58 mm R
XX QOzel
3 70 mm
4 84 mm
5 108 mm
6 138mm . o
7 188 mm Geri besleme birimi
8 260 mm Tiim opsiyonlar icin bkz. karsidaki sayfa
G Ozel
Rotor boyu .
1_)L Fren
5 2 24V Tutucu fren
) K Frensiz
G Ozel
4
5
Sarg tiirii Baglantilar
Al Tum opsiyonlar icin bkz. karsidaki sayfa
G OZG‘ G Oze|
Flans
A N toleransh 1EC Mil
B NEMA ( Kama olugu
C Alternatif IEC Normu K Acik kama olugu
D Diger norm K Diiz mil
G Alternatif IEC Normu G Ozel
H Alternatif IEC Normu
R R toleransli [EC
M, T Glilendirilmig yatak AKM8
Washdown icin flans kaplamas,
W
IEC
G 0zel

Bilgi: Mavi yazili secenekler standart iiriin olarak gecerlidir.

KOLLMORGEN




Geri besleme birimi secenekleri

*Baglanti opsiyonu C'li AKM2'de mevcut degil (IP65 soketli kablo)

Baglanti secenekleri

Kod
PTCl KTY 84-130 | Birlikte kullanilabilir | Koruma sinifi Baglanti tiirii Agiklama
€ ile
B 1 AKM2 P65 2 Digli soket, ebat 1.0 aclh, donddriilebilir, motora takilmig
C 7 AKMT - AKM2 P65 2 Digli soket, ebat 1.0 0,5 m uzunlugunda kabloda
C 1 AKM3 P65 2 Digli soket, ebat 1.0 acili, dondriilebilir, motora takilmig
C 1 AKM4 - AKM7 P65 2 Speed Tec Ready soketi, ebat 1.0 aglh, donddriilebilir, motora takilmig
- D AKM1 P65 1 Hibrid i-tec soket Motora monte edilmis
- D AKM2 - AKM6 1P65 1 Hibrid disli soket, ebat 1.0 aclh, donddriilebilir, motora takilmig
G - AKM2 - AKM3 P65 2 Digli soket, ebat 1.0 diiz, motora monte edilmis
G - AKM4 - AKM6 P65 2 Speed Tec Ready soketi, ebat 1.0 diiz, motora monte edilmis
1 Geri bildirim disli soketi, ebat 1.0 .
H 1 AKM74Q ve AKM82T P65 1 Performans digi soket,ebat 1.5 aglh, donddriilebilir, motora takilmig
M - AKM1 - AKM4 P20 2 Molex soket, \0 <6A 0,5 m uzunlugunda kabloda
p - AKMT - AKM4 1P20 1 Molex soket, || <6 A 0,5 m uzunludunda kabloda
1 Geri bildirim digli soketi M12 Motora monte edilmis
. AKNI4 - K7 P65 1 Performans disli soketi, SpeedTec-Ready M23 acili, motora takilmis
Performans icin 1 terminal kutusu [P65, -
! ’ AKiig P65 1 Geri bildirim disli soketi, ebat 1.0 Motora monte edimis
1 Geri bildirim digli soketi M12 . -
U - AKN4 - Aki7 P65 1 Performans disli soketi, SpeedTec-Ready M23 diz, motora monte ediimiy
Y 1 AKM1 P65 1y-tec®soket Motora monte edilmis

www.kollmorgen.com
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Kod Model Model Birlikte kullanilabilir Baglanti secenegi Not =
1- Comcorder AKMT - AKM8 1,2,7,8,CGHT 1024 Inkr / dev :
2- Comcorder AKM1 - AKM8 1,2,7,8,CGHT 2048 Inkr / dev ~
AA BiSS B encoder AD36 AKM2 - AKM4 1,7,8,CM Tek donisli, optik o
AA BiSS B encoder AD58 AKM5 - AKM8 1,2,CGHMT Tek donisli, optik Z
AB BiSS B encoder AD36 AKM2 - AKM4 17,8,(M (ok doniisld, optik

AB BiSS B encoder AD58 AKMS - AKM8 1,2,GGHMT (ok donisld, optik

G- Smart Feedback Device SFD 10 govde AKM1 1,D,Y,M,P Tek doniis 4 damarli

(- Smart Feedback Device SFD 15 govde AKM2 - AKM4 1,0, M,P Tek doniis 4 damarli

(- Smart Feedback Device SFD 21 govde AKMS - AKM8 1,0, M,P Tek doniis 4 damarli

CA Smart Feedback Device SFD3 AKMT - AKM6 D Tek donis 2 damarli

DA EnDAT 2.1 encoder ECN 1113 AKM2 - AKM4 1,7,8,CM Tek donis. optik

DA EnDAT 2.7 encoder ECN 1313 AKM5 - AKM8 1,2,GGHMT Tek donisli, optik

DB EnDAT 2.7 encoder EQN 1125 AKM2 - AKM4 1,7,8,(M Cok donisli, optik

DB EnDAT 2.7 encoder EQN 1325 AKM5 - AKM8 1,2,CGHMT (ok donisl, optik

LA EnDAT 2.1 encoder ECI 1118 AKM2 - AKM3 1,7,8,CM Tek doniisld, endiiktif

LA EnDAT 2.7 encoder ECI1319 AKM4 - AKM8 1,2,CGHMT Tek donisld, endiiktif

LB EnDAT 2.7 encoder ECI1130 AKM2 - AKM3 17,8,CM (ok doniisli, encoder

B EnDAT 2.1 encoder ECI1331 AKM4 - AKM8 1,2,GGHMT (ok ddniisli, encoder

GA' HIPERFACE encoder SKS36 AKM2 - AKM8 1,27,8,C,GHMT Tek doniisli, optik

6B HIPERFACE encoder SKM36 AKM2 - AKM8 1,2,7,8,C,GHMT (ok doniislt, optik

GC HIPERFACE encoder SEK34 AKM1 1, M Tek doniisl, kapasitif

GD HIPERFACE encoder SEL34 AKM1 1, M (ok donisl, kapasitif

GE Hiperface DSL encoder EKS36 AKM2 - AKM8 D Tek donisli, optik

GF Hiperface DSL encoder EKM36 AKM2 - AKM8 D (ok donisld, optik

GM Safety HIPERFACE SKS365 AKM2 - AKM8 1,2,7,8,C,G H M,T Tek donisl, optik

GN Safety HIPERFACE SKM36S AKM2 - AKM8 1,2,7,8,C,GHM,T (ok doniisl, optik

MA Drive-CliQ ECN1324S AKM4 - AKM7 R U Tek doniisli, optik

MB Drive-CliQ EQN13365 AKM4 - AKM7 R U (ok doniisld, optik

R- (oziimleyici 10 govde AKM1 1,27,8,C,GH MTY 2 kutuplu, ici bog mil

R- (oztimleyici 15 govde AKM2 - AKM4 1,27,8,C,GHMTY 2 kutuplu, ici bog mil

R- (oziimleyici 21 govde AKMS - AKM8 1,27,8,C,GH MTY 2 kutuplu, ici bog mil
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AKMH Hijyenik paslanmaz celik servo motor

AKMH Yapi serisi

Motor govde ebadi

2,3,4,5,6

Rotor boyu

1,2,3,4,5

Sarq tiirii

AB,CDvs.

S =0zl

Flans, miller

AC Flans montaji IEC, mil: Kapali kama olugu

AN Flans montaj, IEC, piirtizstiz mil

BK Flans montaji NEMA, mil: Actk kama olugu

BN Flans montaji NEMA, priizsiiz mil

(C Flans montaji IEC, mil: Kapali kama olugu

(N Flans montaj, IEC, piirtizstiz mil

DK Flans montaji NEMA, piirizsiiz mil: Agik kama olugu
DN Flans montaji NEMA, priizsiiz mil

S Ozel

Kablolar

B Kablolu IP67 SpeedTec connector

G Kablolu IP67 SpeedTec connector silikon tiipte

K AKD'ye baglanti icin onceden hazirlanmis kablo
L Agik kablo uglu iki kablo versiyonu

M Dual kablo verson acik lablo silikon tiiple

T AKD'ye baglanti icin dnceden hazirlanmis silikon hortum icinde kablo
v Kablolu 1P69 SpeedTec connector

W IP69 Speedtec connector isilikon tiipte

*Hazirlaniyor

KMH 4

(A1

C
(A

DA*
DB*
GA*
GB*
GE

GF

GG*
GH*
LA*
LB*

-[ Mil contasl

1P69K Mil kegesi

——— Kablo uzunlugu
TilaF(1ila 15 metre)

Geri besleme birimi

SFD2

Smart Feedback Device (SFD3)
EnDAT2.1, tek donis, optik
EnDAT2.1, coklu ddndls, optik
Hiperface SKS36 tek donsli
Hiperface SKM36 coklu doniis
Hiperface-DSL kodlayici, tek doniis
Hiperface-DSL kodlayici, coklu doniis
Hiperface SRS50, tek donts
Hiperface SRM50 ¢oklu doniis
EnDAT2.1, tek donils, endiktif
EnDAT2.1, coklu doniis, endiiktif
(oziimleyici

Comcoder 2048 artim/dev

24V DCTutucu fren
Frensiz
Ozel

KOLLMORGEN
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VLM servo motor

VLM Yapi serisi

Motor gévde ebadi

2 NEMA 23 veya 60 mm IEC
3 NEMA 34 veya 90 mm [EC

Rotor boyu
1,23

Sargi tiri
AB CDvs.

A IEC, gecis yay

B NEMA, pilriizsiiz mil

C IEC, gecis yayi

D NEMA, pilriizsiiz mil

£ EC, pirtizsiiz mil (VLM3x de yoktur)

F NEMA, yassi mil ucu (VLM3x de yoktur)
G EC, pirtizsiiz mil (VLM3x de yoktur)

www.kollmorgen.com

| L

I ==

Fren

Kablolar

= m —

NDYN

naox

Kablo uzunlugu

00
30

1metre
3 metre

——— (Geri besleme birimi

Hall elemam

PPR Dijital kodlayici
(oziimleyici

Smart Feedback Device (SFD3)

Frensiz

Molex soketli korunakli kablo
Agik uclu korunakli kablo

Ger bildirim:

Geri bildirim: AKD-N'ye baglanti
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ERD Hijyenik paslanmaz celik dogrusal aktiatorler

KMH 42 E - AN K+ -
AKMH Yapi serisi —L Mil contasi
K 1IP69K Mil kegesi
Motor govde ebadi
23,45 Kablo uzunlugu
1.9 1..9metre
A..F 10.... 15 metre
Rotor boyu ) -
123,45 Geri besleme birimi
e SFD2
CA Smart Feedback Device (SFD3)
DA¥ EnDAT2.1, tek dondis, optik
DB* EnDAT2.1, coklu donis, optik
Sargi tiirii GA* Hiperface SKS36 tek doniislii
AB,C,Dvs. GB* Hiperface SKM36 coklu doniis
S = (zel GE Hiperface-DSL kodlayici, tek donis
GF Hiperface-DSL kodlayici, coklu doniis
6G* Hiperface SRS50, tek déns
GH* Hiperface SRM50 ¢oklu doniis
Flang, miller LA* ENDAT2.1, tek daini, endkif
AN Flans montaj, IEC, pilrtizstiz mil LB* EnDAT2.1, coklu dénils, endiktif
N Flans montaj, IEC, pilrtizsiiz mil R (ozlimleyici
2- Comcoder 2048 artim/dev
*Hazrlaniyor
Kablolar Fren
2 24V DCTutucu fren
B Kablolu IP67 SpeedTec connector N Frensiz
G Kablolu IP67 SpeedTec connector silikon tiipte 5 Ozel
K AKD'ye baglanti i¢in onceden hazirlanmis kablo
L Agik kablo uglu iki kablo versiyonu
M Dual kablo verson acik lablo silikon tiiple
T AKD'ye baglanti icin dnceden hazirlanmis silikon hortum icinde kablo
Vv Kablolu 1P69 SpeedTec connector
W P69 Speedtec connector isilikon tiipte

*Hazrrlaniyor
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+ ERD 25 BNMO05 SM150 LMI - 0 -

ERD Yapi serisi —————— Model

0 Standart (FM2)

1 FFG

2 TRR

o . 3 P(D
Motor /aktiiator kombinasyonu ¢ Ozel
ve aktiiator ebadi
15 AKMH2, ERD15 fle Aktilatér tipi
20 AKMH3, ERD20 ile
2 AKMH4, ERD25 le LM motor, diz
30 AKMHS, ERD30 fl RP1 Motor ters
(Aktarim orani 1:1)

Ball Nut Lead ileri siirme
BNMO5 5mm SM150 150 mm (10 mm'de, 150 mm ila 600 mm
BNM10 10mm adimlarda konfigiire edilebilir)
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TiP KODU

|CH Dogrusal direkt hareket- Birincil parca

ICH 22 -050 -A1 -TY -C1 -0

ICH serisi Miisteriye 6zqii stirim

Iron Core High Voltage 00,01,02, ...

Uzunluk tanimi Kablo secenekleri

11,22,33,44 Acik uglar
A 400 mm
Q 200 mm
€} 100mm

Birincil parca genisligi 4 1200 mm

030,050,075, 100 Soketl

150,200, 250 P 400 mm
P2 200 mm
P3 100 mm
P4 1200 mm

Sargi

A1 AS

Sicaklik sensorii

TYPTCve KTY
(Standart)

ICH linear direct drive - Biitlin Sensorler

H‘D-Y-P’x

Hall-Option Kablo opsiyonlar
HD Digital Px kablolu Sub-D connector
HA Analog* P1 400 mm

P2 200 mm
Wicklungsbeschaltung P3 100 mm
y Y (Star) P4 1200 mm
D A (Delta)

* Hazirlaniyor

KOLLMORGEN




TiP KODU

MCH Dogrusal direkt hareket - Ikincil parca

MCH 050 - 512 - 01

ikincil parcatipi | \— Miisteriye 6zgil siiriim

=
=
=
=
=
o
o
=

MCH ICH birincil parca icin ikincil parca 00,01,02, ...

ikincil parca solenoid genisligi ————— L ikindil parca uzunlugu
030 30mm 064 64 mm

050 50 mm 128 128 mm
075 75mm 256 256 mm
100 100 mm 512 512mm
150 150 mm

200 200 mm

250 250 mm
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Cartridge DDR Rotatif Direkt Hareketler

C

Cartridge DDR Serisi J

(=230VACSargi
(H=400/480V ACSargi

Olcii

0

04 =4.25"kare govde
05 =5.43"kare govde
06 =7.40" kare govde
09 =9.68" kare govde
13 =13.78" Kare govde

9

1

Motor uzunlugu

1= Motor uzunlugu kisa
2= Motor uzunlugu orta
3= Motor uzunlugu uzun

4= Motor uzunlugu ekstra uzun
(sadece 04 ve 05 yapi byiklikleri iin)

Sarg tiirii

ABCD

Sabitleme

1=Standart flans sabitlemesi

fig dahil
1=VYan fisli opsiyon

(sadece 09 ve 13 yap1 boyutlar icin)
2= Arka fisli opsiyon

(sadece 09 ve 13 yapi boyutlar icin)

3 =90° dondiiriilebilir fis (sadece 04, 05 ve
06 yap1 boyutlari icin)

Bilgi: Mavi yazili secenekler standart dirtin olarak gegerlidir.

{d

|
=)
(9, ]

)

XXX

Ozel modeller icindir. Standart
motor icin degildir.

Sertifikalar

Veri yok = UL/CE Onayi
S = UL Onayi yok

Conta

5 =sizdirmaz

(Mil opsiyonu,,1” — Koruma tiirl IP64 miisteri tarafindan
arabirim kenariizole edildigi zaman)

(Mil opsiyonu,,2” veya,3" — Koruma tiirii IP65 milsteri
tarafindan arabirim kenari izole edildigi zaman)

Yatak opsiyonu

0 = Yataksiz siiriim
(entegre nakliye giivenligi ile)

Geri besleme sistemi

1=ENDAT 2.1 (C04, €05, C06, C09, (13)
3 =BiSS B (€04, €05, C06)

Mil

1= Sikistirma kavramali ve poyra yayli
ici bog mil (sadece 09 ve 13 yapi
boyutlart icin)

2 = Sikistirma kavramali ve poyra
yaylh masif mil (sadece 09 ve
13 yapi boyutlar igin)

3 =Kesik halka kavramali ve poyra
yayl masif mil (sadece 04, 05 ve
06 yapi boyutlari icin)
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Govdesiz Direkt Hareketler

KBM(S) — 25 HO01 — A XX

nNaox NnYn

Uriin ailesi Ozel modeller
KBM  Govdesiz direkt hareket
KBMS  Govdesiz ve sensorlii
direkt hareket
Olcii T Sargitiirii
10 57 AB,C..
14 60
17 79
25 88
318 Dizi uzunlugu
43 163 00 Yarim dizi
45 260 01 1
02 2
izolasyon B3
H High Voltage Yalitimi (> 240V AC) 04 4
05 5
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Kollmorgen hakkinda bilinmesi gerekenler

Kollmorgen, makine imalatt icin lider hareket kontrol

sistemleri ve bilesen saglayicisidir. Standartlastinlmis ve

spesifik diretilmis diriinlerin birlestirilmesi ve entegrasyonu

agisindan hareket kontrol sistemleri alanindaki birinci sinif @ Uygulama merkezler

teknik bilgi, en yiiksek kalite ve kapsamli uzmanlik deneyimi O Diinya capindaki gelistirme ve tiretim merkezleri
sayesinde Kollmorgen, giig, giivenilirlik ve kullanim kolayligi
konularinda rakipsiz olan ve makine imalatgilarina dnemli
rekabet avantaji sunan ¢igir acan ¢oziimler sunmaktadir.

@ Diinya capindaki diretim merkezleri

Eger uygulamalariniz icin destege ihtiyaciniz olursa,
diinya capinda iletisim noktalarini sorgulamak icin
www.kollmorgen.com/deu sayfasini ziyaret ediniz.
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Because Motion Matters™

ElsimA.S

Huzur Mah. Fazil Kaftanoglu Cad.
No:9 Kat:5

TR 34396 Seyrantepe/Istanbul
Tiirkiye

Tel: +90 212 28275 80

Mail: elsim@kollmorgen.com

rgen Corporation. Tiim hakla
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