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Govdesiz Motorlar

Yiksek Performans. Kompakt Form.
Daha Fazlasini Yapmaya Hazir.
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Sadece Daha lyi

Tasarim

TBM2G motorlari yeni nesil tork performansini cok daha ktcuk bir elektromanyetik

paketi icinde sunuyor. Makinenize dogrudan géomulecek sekilde tasarlanan bu 48

VDC motorlar her bir ekseni daha kucguk, hafif, gucld, hizli ve sorunsuz olacak

sekilde tasarlamaniza yardim ediyor.
Daha Fazlasini Yapmaya Hazir.

Performansa Hazir. TBM2G motorlar daha kompakt bir form
faktorde belirgin dizeyde daha ytksek tork yogunlugu sunuyor.
Ayrica tum hiz ve tork taleplerinde daha tutarli performans

icin gelismis materyaller ve sarimlar iceriyor. Daha yuksek yuk
kapasitesine, daha fazla enerji verimliligine ve daha dusuk isi
artisina sahip daha hafif ve daha kompakt bir motorda daha hizli
ve sorunsuz hareketler elde edin.

Tasarima Hazir. Olaganustu kisa toplam yutksekligi ve genis i¢
cap! ile TBM2G motorlari kompakt bir eksenel tasarimda yuksek
tork gerektiren uygulamalar icin ideal. Yedi gévde boyutunun
her birinde U¢ sarim isti secenedi, ideal bir uyum elde etmekicin
21 secenek sunuyor. Bu motorlar piyasada satilan harmonik disli
tasarimlari ile modifikasyon gerektirmeden eslesecek sekilde
optimize edildi.

Olceklendirmeye Hazir. Tedarik ve kalite konularini

riske atmak gerekmiyor. Kollmorgen, TBM2G motorlarini,
spesifikasyonlarinizi karsilayacak standart modifikasyonlar

da dahil yuksek miktarda Uretmek icin gerekli ileri dizeyde
otomatik Uretim sureclerine sahip. Duzenli Uretime gegcmeye
hazir oldugunuzda, ihtiyaciniz olan motorlari kalite ve tutarlilk
guvencesi ile tedarik edebiliriz.
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TBM2G: Daha Fazlasini lletmeye Hazir

Kollmorgen: Basariniz igin Birlikte
Calismaya Hazir
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+ Ortak calisma robotlari ve cerrahi robotlari gibi gomult
uygulamalarda yedi en populer gévde boyutu.

+ Piyasada satilan harmonik disliler icin optimize edilmis

standart boyutlandirma.

+ Hassas hiz ve tork gereksinimlerini karsilamak icin her

govde boyutuna Ug sarim secenegi.

+ Otonom mobil robotlar (AMR) gibi akuyle calisan ve

mobil uygulamalarda ideal olan 48 VDC ve altindaki
operasyonlar icin optimize edilmistir.

-+ 85°C'yi asmadan ama ayni zamanda 155°C'ye kadar

sarim sicakliginda surekli olarak tam performansi
surdurebilme kapasitesine sahip olacak sekilde
tasarlanmistir.

- Kodlayicilari, kablolari, hortumlari, saftlari, araglari vb.

barindirmak icin genis i¢ cap.

+ Motor uzunlugunu artirmayan istege bagli entegre Hall

sensorleri.

+ Birden ¢ok standarda uygun termal sensor secenekleri.
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+ Prototipten kitle Uretimine hizla 6l¢eklendirme icin
otomatiklestirilmis strecler.

« Tutarli performans icin ileri dizeyde hassas Uretim.

+ Kuresel Uretim ve dagitim.
+ Yerel uygulama destegi ve hizmeti.

- Ideal spesifikasyonlari ve uyumu elde etmeniz yardimci

olacak ortak mihendislik uzmanligi.

+ Yillarca tutarh tedarik saglayacak kaynaklar ve taahht.

+ Hareket ¢coztmleri liderliginde ve inovasyonunda yuz
yili askin deneyim.
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TBM2G Govdesiz Motorlar

Performans Verileri

TBM2G-050xx TBM2G-060xx TBM2G-068xx TBM2G-076Xxx
Parametreler | Smbl | Birim | 08 | 13 | 11.80 | 08 | 13 | 11.80 | 08 | 13 | 11.80 | 08 | 13 | 11.80
Surekli Nm 0,27 0,38 0,64 0,45 0,6 0,96 0,63 0,86 1,54 0,89 1,13 2,06
Durma T
Torku lb-in 2,39 3,36 5,66 3,98 5,31 8,5 5,58 7,61 13,6 7,88 10 18,2

Anma Hizi N rpm 8000 | 8000 | 6700 | 8000 | 8000 | 4200 | 8000 6600 | 3300 | 8000 | 6600 | 2900

Motor Nm//W | 0,061 0,083 | 0,128 | 0,087 0,114 A 0,176 0,119 | 0,157 | 0,251 | 0,157 0,193 | 0,324

sabiti " lb-invW| 054 074 113 | 077 101 | 156 =105 139 222 139 171 287

kw 0,204 | 0,271 | 0,368 | 0,329 | 0,415 | 0,366 | 0,467 | 0,538 | 0,506 | 0,588 | 0,605 | 0,56

AnmaGucd | P,

Hp 0,274 | 0,364 | 0,493 | 0,442 | 0,556 0,491 0,627 | 0,721 | 0,678 | 0,789 | 0,812 | 0,751

TBM2G-085xx TBM2G-094xx TBM2G-115xx
Parametreler [ Smbl | Birim | 08 | 13 | 25 | 08 | 13 | 11.80 | 08 | 13 | 11.80
Surekli Nm 1,21 1,65 2,69 1,58 2,05 | 3,67 1,9 3,04 6,03
Durma T
Torku Ib-in 10,7 14,6 23,8 14 18,1 32,5 16,8 26,9 53,4

Anma Hizi N rpm 8000 | 5200 | 2700 | 8000 | 5800 | 2900 | 5800 | 4900 | 3300

Motor Nm/vW | 0,203 | 0,271 | 0,419 | 0,263 | 0,331 0,528 | 0,31 0,464 | 0,802

Sabiti m

Ib-in/VW | 1,79 2,4 3,7 2,33 2,93 | 4,67 2,74 4,1 7,09

kw 0,741 | 0,725 0,67 0,86 | 087 | 0945 | 0,711 | 0,969 | 1,463

Anma Gucu | P,

Hp 0,994 | 0,972 0,899 | 1,153 | 1,167 | 1,267 | 0,954 1,3 1,962




TBM2G Terminolojisi

B oo serst TBM2G

Govde 050 060 068 076 085 094 115
Boyut(mm) ‘ 50 ‘ 60 ‘ 60 ‘ 76 ‘ 85 ‘ 94 ‘115

TBM2G - 060 13

o 06

© Laminasyon istif Uzunlugu
08 = 8,2 mm istif * | e
13 =12,7 mmiistif |
26 = 26,3 mm istif . .
O Motor Sarimi
A =Yildiz Baglantih s |
C = Paralel Yildiz
Baglantih ot
D = Paralel Delta
Baglantih et

6 666

- 00

B2

Govde
@ Termal Cihaz

050 060 068 076 085 094 115

N = Yok

A=PT1000

B=3PTC

0 Sensor Secenegi

N = Yok

H = Hall Sensorleri

A = Hall Sensorleri
(Alternatif Konum)

@ Ucg Secenekleri

N = Yok

A=0,5mTelle
Baglanan Uclar

© saha Secenekleri

A = Standart ‘

© Ozel Secenekler

00 = Standart ‘
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TBM2G Govdesiz Motorlar

Boyutsal Genel Bakisg

TERMISTOR UGLARI, VARSA ~—A MOTOR UCLARI, VARSA

"
- MAX.
Bt /ARMATUR MONTAJI
SAHA MONTAJI
)
%( 30°
| 7 f
—{~—2X 0.50
[0.020]
PAH
iC AP N Al DIS CAP
p
o

0.70+0.40 [0.028+0.015] —={—
MTG BYT

KESIT A-A

TSBe'\:IéiG et | B | e "A" Maks "B" REF +- 0,35 "C" +- 0,075

13 11.80 08 013 11.80 08 13 11.80
050 50 24,75 | 20,64 | 25,14 | 38,74 8,2 12,7 26,3 | 14,76 | 19,26 | 32,86
060 60 30 17,58 | 22,08 | 35,68 8,2 12,7 26,3 | 14,76 | 19,26 | 32,86
068 68 34 18,58 | 23,08 @ 36,68 8,2 12,7 26,3 | 14,76 | 19,26 K 32,86
076 76 38 18,51 | 23,01 # 36,61 8,2 12,7 26,3 | 14,76 | 19,26 | 32,86
085 85 42,5 19,58 | 24,08 | 37,68 8,2 12,7 26,3 | 14,76 | 19,26 | 32,86
094 94 47 19,93 | 24,43 | 38,03 8,2 12,7 26,3 | 14,76 | 19,26 | 32,86
115 115 57,5 26,2 30,7 44,3 8,2 12,7 26,3 | 14,76 | 19,26 | 32,86




Boyunduruk @ Bobin
* Materyal: SS400 Serisi
Halka Miknatis

(Neodimyum)

© Baskil Devre Karti (PCB)

TBM2G Uriin Ozellikleri

* Her birinde 3 farkli en secenegiile 7 goévde
boyutu

+ Entegre Hall senséru secenegi
+ PT1000 ve PTC termal sensor secenekleri
+ Telle baglanan uclar ile/olmadan kullanilabilir

« Dusuk vuruntulu tasarim

« Materyal: Bakir

+ Kaplama: Cila

* Materyal: NdFeB © uc valitkanlari

* Materyal: Polimer Recine
* Kaplama: Epoksi @ Elektrik Kablolar

€ Laminasyon istifi
* Materyal: Elektrik Celigi
© istege Bagl Termal Cihazlar
(PCB altina monte edilir)
* PT1000
« PTC Avalanche (3 adet seri)
© istege Bagl Hall Sensorleri
(PCB altina monte edilir)
* Allegro A1260

+ Cok genis bir aralkta yuksek verimlilik
icin optimize edilmistir

* Govde/istif basina lg¢ standart sarim
secenegi

+ Korozyon korumasi icin paslanmaz celik
boyunduruk halkalari
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Kollmorgen Hakkinda

Kollmorgen'in 100 yili askin hareket deneyimi vardir ve bu deneyim sektorin en
yuksek performansli, en gtvenilir motorlari, tahrikleri, lineer aktuatorleri, disli
kutulari, AGV kontrol cozimleri ve otomasyon platformlari ile kanitlanmistir. Essiz
bir performans, guvenilirlik ve kulanim kolayligina sahip tstiin ¢6zUmler sunuyor,
makine Ureticilerine kesin bir pazar avantaji sunuyoruz.

Kollmorgen, ¢ok cesitli hareket kontrolt ve gu¢ aktarimi ¢ozUmleri icin birinci
sinif bir kUresel tasarimci ve Uretici olan Altra Industrial Motion Corp.'un
(NASDAQ: AIMC) bir markasidir. Ekipmanlarin hiz, tork, konumlandirma ve diger
islevlerinin temel olarak kontrol edilmesini saglayan bilesenler ve sistemler ile
Altra Urunleri neredeyse hareketle ilgili tim makine, stire¢ veya uygulamada
kullanilabilir.

KOLLMORGEN

www.kollmorgen.com

Teknik 6zellikler nceden bildirilmeksizin degistirilebilir. Bu Grdnun belirli bir
uygulamaya uyumlulugunu belirlemek tGrdndn kullanicisinin sorumlulugudur.
Tum ticari markalar ilgili sahiplerinin mulkiyetindedir.
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