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1.1 Allgemeines

Dieses Handbuch beschreibt die digitalen Servoverstarker SERVOSTAR 300 (S300, Stan-
dard Version, 1,5 bis 10 A Nennstrom).

INFO Vollstandige Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung und weiteren Kollmorgen Doku-
menten:

e Betriebsanleitung (PDF Format):
Das Handbuch enthélt Hinweise zur Installation und Konfiguration des Servoverstarkers.
e Zubehér Handbuch (PDF Format):
Enthalt technische Daten und MalRzeichnungen von Zubehér wie Kabel, Filter und Brems-
widerstande.
e« CAN-BUS Kommunikation (PDF Format):
Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in CANopen Applikationen.
e« DeviceNET Kommunikation (PDF Format):
Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in DeviceNET Applikationen.
e« FEtherCAT Kommunikation (PDF Format):
Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in EtherCAT Applikationen.
e« PROFIBUS DP Kommunikation (PDF Format):
Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in PROFIBUS DB Applikationen.
e sercos® 2 Kommunikation (PDF Format):
Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in sercos® Applikationen.
e« SynqNet Kommunikation (PDF Format, englisch):
Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in SyngNet Applikationen.
e« DRIVEGUI.EXE Online Hilfe (CHM Format):
Die Online Hilfe beinhaltet die ASC/I Objekt Referenz mit Informationen zu Parametern
und Befehlen, die zur Inbetriebnahme des SERVOSTAR 300 benutzt werden.

Beschreibungen der verfugbaren Erweiterungskarten und deren digitale Einbindung in Auto-
matisierungssysteme finden Sie im PDF Format in verschiedenen Sprachen auf der Produkt
CD-ROM (Systemanforderungen: WINDOWS mit Internet Browser, PDF Reader).

Sie kénnen diese Dokumentationen auf jedem Standard Drucker ausdrucken.
Weitere Informationen finden Sie im "Produkt WIKI" unter www.wiki-kollmorgen.eu.

1.1.1 Hinweise fur die gedruckte Ausgabe (Papierversion)

Jedem Produkt liegt eine gedruckte Ausgabe dieses Guide bei.
Aus Okologischen Grunden wurde das Dokument verkleinert auf
DIN A5 gedruckt.

Sollten Sie Schwierigkeiten haben, die SchriftgroRe des verkleinert
gedruckten Exemplars zu lesen, konnen Sie die PDF Version im
DIN A4 Format 1:1 ausdrucken und verwenden. Sie finden die PDF
Version auf der dem Produkt beiliegenden CDrom.

1.1.2 Verwendung des PDF Dokumentes
Das Dokument bietet verschiedene Funktionen, um die Navigation zu vereinfachen.

Lesezeichen Das Inhaltsverzeichnis und der Index enthalten aktive Lesezeichen.

Inhaltsverzeichnis |Die Zeilenim Inhaltsverzeichnis und Index sind aktive Quer-
und Index im Text |verweise. Klicken Sie auf eine Zeile, um zur entsprechenden Seite

zu gelangen.
Seitennummern im | Seitennummern im Text mit Querverweisen sind aktive Ver-
Text knipfungen.
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1.1.3 Verwendete Symbole

Symbol Bedeutung

‘ Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zum Tode oder zu schweren, irreversiblen
\ GEFAHR | Verletzungen fiihren wird.

Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zum Tode oder zu schweren, irreversiblen

\. WARNUNG|Verietzungen fiihren kann.

: Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht
VORSICHT vermieden wird, zu leichten Verletzungen fuhren kann.

Dieses Symbol weist auf eine Situation hin, die, wenn sie

HINWEIS nicht vermieden wird, zu Beschadigung von Sachen fiihren

kann.

INFO Dieses Symbol weist auf wichtige Informationen hin.

Warnung vor einer Gefahr (allgemein). Die Art der Gefahr
wird durch den nebenstehenden Warntext spezifiziert.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung und deren
Wirkung.

Warnung vor heif3er Oberflache.

Warnung vor hangender Last.
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1.1.4 Verwendete Abkiirzungen

Kiirzel Bedeutung

(=» #xx) Siehe Seite xx. Beispiel (=» # 53): siehe Seite 53.
AGND Analoge Masse
BTB/RTO Betriebsbereit
CAN Feldbus (CANopen)
CE Europaische Gemeinschaft
CLK Clock (Taktsignal)
COM Serielle Schnittstelle fir einen PC
DGND Digitale Masse
DIN Deutsches Institut fur Industrienormen
Disk Speichermedium (Festplatte, CDRom, DVD)
EEPROM Elektrisch I6schbarer programmierbarer Speicher
EMI Elektromagnetische Stérung
EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit
EN Europaische Norm
ESD Elektrostatische Entladung
F-SMA Stecker fur Lichtwellenleiter gemalk EN 60874-2
IEC International Electrotechnical Commission
INC Inkrementale Schnittstelle
ISO International Standardization Organization
LED Leuchtdiode
MB Megabyte
NI Nullimpuls
PELV Schutzkleinspannung
PWM Pulsweitenmodulation
RAM Fltchtiger Speicher
RB Bremswiderstand
RBext Externer Bremswiderstand
RBint Interner Bremswiderstand
RES Resolver
ROD A quad B Encoder, Inkrementalgeber
S1 Dauerbetrieb
S3 Aussetzbetrieb
SPS Speicherprogrammierbare Steuerung
SRAM Statisches RAM
SSi Synchron Serielles Interface
STO Safe Torque Off, Wiederanlaufsperre
UL Underwriters Laboratory
VAC Wechselspannung
vV DC Gleichspannung
VDE Verein deutscher Elektrotechniker
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1.2 Sicherheit

Dieses Kapitel hilft Ihnen, Gefahrdungen fir Personen und Sachen zu erkennen und zu ver-
meiden.

1.2.1 Das sollten Sie beachten

Fachpersonal erforderlich

Fur Arbeiten wie Transport, Installation, Inbetriebnahme und Instandhaltung darf nur qua-
lifiziertes Personal eingesetzt werden. Qualifiziertes Personal sind Personen, die mit Trans-
port, Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme und Betrieb von Servoantrieben vertraut sind und
Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Mindestqualifikationen verfligen:

e« Transport: nur durch Personal mit Kenntnissen in der Behandlung elektrostatisch gefahr-
deter Bauelemente.

e Auspacken: nur durch Fachleute mit elektrotechnischer Ausbildung.

e |nstallation: nur durch Fachleute mit elektrotechnischer Ausbildung.

@ [nbetriebnahme: nur durch Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen in den Bereichen
Elektrotechnik und Antriebstechnik.

Das Fachpersonal muss ebenfalls IEC 60364 / IEC 60664 und nationale Unfall-
verhitungsvorschriften kennen und beachten.

Dokumentation lesen

Lesen Sie vor der Montage und Inbetriebnahme die vorliegende Dokumentation. Falsches
Handhaben der Gerate kann zu Personen- oder Sachschaden fiihren. Der Betreiber muss
daher sicherstellen, dass alle mit Arbeiten an den Geraten betrauten Personen die Doku-
mentation gelesen und verstanden haben und dass die Sicherheitshinweise in den Doku-
mentationen beachtet werden.

Hardware Revision priifen

Prifen Sie die Hardware-Revisionsnummer des Produkts (siehe Typenschild). Diese Revi-
sionsnummer muss mit der Hardware-Revisionsnummer auf dem Deckblatt der Betriebs-
anleitung Ubereinstimmen. Wenn die Nummern nicht Gbereinstimmen, besuchen Sie das
Tech-WIKI (http://www.wiki-kollmorgen.eu). Im Bereich "Download" finden Sie alle Hand-
buchversionen mit Bezug zur Hardware Revisions-Nummer.

Technische Daten beachten

Halten Sie die technischen Daten und die Angaben zu den Anschlussbedingungen (Typen-
schild und Dokumentation) ein. Wenn zulassige Spannungswerte oder Stromwerte tber-
schritten werden, kénnen die Gerate geschadigt werden.

Elektrostatisch empfindliche Bauteile

Die Servoverstarker enthalten elektrostatisch gefahrdete Komponenten, die durch unsach-
gemalen Gebrauch beschadigt werden kénnen. Entladen Sie Ihren Korper, bevor Sie den
Servoverstarker berihren. Vermeiden Sie es, hoch isolierende Stoffe zu berlihren (Kunst-
fasern, Plastikfolie usw.). Legen Sie den Servoverstarker auf eine leitfahige Oberflache.

Risikobeurteilung erstellen

Der Hersteller der Maschine muss eine Risikobeurteilung fir die Maschine erstellen und
geeignete Malinahmen treffen, dass unvorhergesehene Bewegungen nicht zu Verletzungen
oder Sachschaden fihren kénnen. Aus der Risikobeurteilung leiten sich eventuell weitere
Anforderungen an das Fachpersonal ab.
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Automatischer Wiederanlauf

Der Antrieb kann abhangig von der Parametereinstellung nach dem Einschalten der Netz-
spannung, bei Spannungseinbriichen oder Unterbrechungen automatisch anlaufen. Es
besteht die Gefahr von tédlichen oder schweren Verletzungen fiir Personen, die in der
Maschine arbeiten.

Wenn der Parameter AENA auf 1 gesetzt ist, warnen Sie an der Maschine mit einem Warmn-
schild (Warnung: Automatischer Wiederanlauf nach Einschalten!) und stellen Sie sicher,
dass ein Einschalten der Netzspannung nicht maoglich ist, wahrend sich Personen im gefahr-
deten Bereich der Maschine aufhalten. Wenn Sie einen Unterspannungsschutz benutzen,
beachten Sie Kapitel 7.5 der EN 60204-1:2006.

HeiRe Oberflache

Wahrend des Betriebes kdnnen Servoverstarker heilde Oberflachen besitzen. Gefahr leichter
Verbrennungen!

Die Oberflachentemperatur kann 80°C (iberschreiten. Messen Sie die Temperatur und war-
ten Sie, bis der Servoverstarker auf 40°C abgekuhlt ist, bevor Sie ihn bertihren.

Erdung

Stellen Sie die ordnungsgemale Erdung des Servoverstarkers mit der PE-Schiene im Schalt-
schrank als Bezugspotential sicher. Gefahr durch elektrischen Schlag. Ohne niederohmige
Erdung ist keine personelle Sicherheit gewahrleistet.

Hohe Spannungen

Die Gerate erzeugen hohe elektrische Spannungen bis zu 900 V. Wahrend des Betriebes
kénnen Servoverstarker ihrer Schutzart entsprechend spannungsfiihrende, blanke Teile
besitzen. Kondensatoren im Servoverstarker fihren bis zu finf Minuten nach Abschalten der
Versorgungsspannungen gefahrliche Spannungen. Es besteht die Gefahr von Tod oder
schweren gesundheitlichen Schaden beim Bertihren freiliegender Kontakte. Offnen oder
berlihren Sie die Gerate wahrend des Betriebs nicht. Halten Sie wahrend des Betriebs alle
Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen. Das Beriihren der eingeschalteten
Gerate ist nur wahrend der Installation und Inbetriebnahme durch qualifiziertes Fachpersonal
zulassig.

In unglinstigen Fallen kdnnen beim Trennen von Verbindungen Lichtbdgen entstehen, da die
eingebauten Kondensatoren auch nach Abschalten der Versorgungsspannungen gefahrliche
Spannungen flhren. Verbrennungsgefahr und Gefahr der Erblindung. Warten Sie nach dem
Freischalten der Servoverstarker mindestens flnf Minuten, bevor Sie spannungsfiihrende
Gerateteile (z.B. Kontakte) bertihren oder Anschliisse [6sen. Messen Sie stets die Spannung
am DC-Bus-Zwischenkreis und warten Sie, bis die Spannung unter 60 V gesunken ist, bevor
Sie Komponenten beriihren.

Verstarkte Isolierung

Im Motor eingebaute Temperaturfihler, Motorhaltebremsen und Rickfuhrsysteme mussen
mit einer verstarkten Isolierung (gem. EN 61800-5-1) gegenliber Systemkomponenten mit
Leistungsspannung versehen sein, entsprechend der geforderten Prifspannung der Appli-
kation. Alle Kollmorgen Komponenten entsprechen diesen Anforderungen.

Geréte nicht verandern

Veranderung an den Servoverstarker ohne Erlaubnis des Herstellers sind nicht zulassig. Off-
nen der Gerate bedeutet Verlust der Gewahrleistung und alle Zertifikate der Gerate verlieren
ihre Gultigkeit.

Am Gehause sind Warnsymbole angebracht. Beschadigte Warnsymbole missen sofort
ersetzt werden.
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1.2.2 BestimmungsgemalRe Verwendung

e Servoverstarker sind Komponenten, die in elektrische Anlagen oder Maschinen eingebaut
werden und nur als integrierte Bestandteile dieser Anlagen oder Maschinen betrieben wer-
den kénnen.

e Der Hersteller der Maschine muss eine Risikobeurteilung fir die Maschine erstellen und
geeignete Malnahmen treffen, dass unvorhergesehene Bewegungen nicht zu Ver-
letzungen oder Sachschaden fiihren kénnen.

e Bei Einsatz der Servoverstarker im Wohnbereich, in Geschafts- und Gewerbebereichen
sowie Kleinbetrieben missen zuséatzliche Filtermallnahmen getroffen werden.

Einbau und Verdrahtung

e Sie durfen die Servoverstarker nur im geschlossenen Schaltschrank unter Berlick-
sichtigung der definierten Umgebungsbedingungen (= # 14) und Einbaumale (= # 164).
Um die Schaltschranktemperatur unter 40°C zu halten, kénnen Beliiftung oder Kiihlung
erforderlich sein.

« Verwenden Sie nur Kupferleitungen zur Verdrahtung. Die Leiterquerschnitte ergeben sich
aus der Norm EN 60204 (bzw. Tabelle 310-16 der NEC 60°C oder 75°C Spalte fur AWG).

Spannungsversorgung

e Die S300 Servoverstarker (Uberspannungskategorie |1l gem. EN 61800-5-1) kénnen
direkt an dreiphasigen, geerdeten Industrienetzen (TN-Netz, TT-Netz mit geerdetem
Stermnpunkt, max. 42kA symmetrischer Nennstrom bei 110V-10%...230V+10% bzw.
208V -10%...480V +10% je nach Typ) verwendet werden. Beim Anschluss an andere
Netze beachten Sie die Hinweise in der Betriebsanleitung.

e Periodische Uberspannungen zwischen AuRenleitern (L1, L2, L3) und Geh3use des Ser-
voverstarkers durfen 1000V (Amplitude) nicht Giberschreiten. Spannungsspitzen (<50us)
zwischen den Aulenleitern dirfen 1000V nicht Uberschreiten. Spannungsspitzen (<50us)
zwischen AuBenleitern und Gehause durfen 2000V nicht Uberschreiten.

Motoren

e« Die S300 Servoverstarker sind ausschlieBlich zum Antrieb von geeigneten Synchron-
Servomotoren mit geschlossenem Drehmoment-, Drehzahl- und/oder Positionsregelkreis
vorgesehen. Die Nennspannung der Motoren muss hdher oder mindestens gleich der
vom Servoverstarker gelieferten Zwischenkreisspannung sein.

Sicherheit

e« Bei Verwendung der Sicherheitsfunktion STO beachten Sie die speziellen Vorgaben flr
die bestimmungsgemafe Verwendung (= # 18).

1.2.3 Nicht bestimmungsgemaBe Verwendung

Eine andere Verwendung als in Kapitel "Bestimmungsgemafe Verwendung" beschrieben ist
nicht bestimmungsgemal und kann zu Schaden bei Personen, Gerat oder Sachen fihren.
Der Servoverstarker darf nicht mit Maschinen verwendet werden, die nicht den geltenden
nationalen Richtlinien oder Normen entsprechen. Die Verwendung des Servoverstarkers in
den folgenden Umgebungen ist ebenfalls untersagt:

e explosionsgefahrdete Bereiche,

« Umgebungen korrosiven und/oder elektrisch leitenden Sauren, alkalischen Losungen,
Olen, Ddmpfen und Staub,

e direkt an ungeerdeten oder unsymmetrisch geerdeten Netzen mit U >230V

e Schiffe oder Offshore-Anwendungen.

Die Ansteuerung von Haltebremsen durch den S300 alleine darf nicht in Anwendungen ver-
wendet werden, wo mit der Bremse die funktionale Sicherheit gewahrleistet werden soll.
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1.2.4 Transport
Transportieren Sie den SERVOSTAR 300 gemaf EN 61800-2 wie folgt:

e Nur durch qualifiziertes Personal in der wiederverwertbaren Originalverpackung des Her-
stellers.

e« Vermeiden Sie harte StoRe

e Temperatur: —25 bis +70°C, max. 20K/Stunde schwankend,
Klasse 2K3 gem. EN61800-2, EN 60721-3-1

e« Feuchtigkeit: max. 95 % relative Luftfeuchtigkeit, nicht kondensierend,
Klasse 2K3 gem. EN61800-2, EN 60721-3-1

« Wenn die Verpackung beschadigt ist, prifen Sie das Gerat auf sichtbare Schaden. Infor-
mieren Sie den Transporteur und gegebenenfalls den Hersteller.

IBTZZE  Die Servoverstarker enthalten elektrostatisch gefahrdete Komponenten, die durch unsach-
gemafien Gebrauch beschadigt werden konnen. Entladen Sie Ihren Korper, bevor Sie den
Servoverstarker beriihren. Vermeiden Sie es, hoch isolierende Stoffe zu beriihren (Kunst-
fasern, Plastikfolie usw.). Legen Sie den Servoverstarker auf eine leitfahige Oberflache.

1.2.5 Verpackung
Die SERVOSTAR 300 Verpackung besteht aus einem recyclebaren Karton mit Einlagen.

« Male: (HxBxT) 115x365x275mm
e« Kennzeichnung: Gerate-Typenschild auf’en am Karton

1.2.6 Lagerung
Lagern Sie den SERVOSTAR 300 gemaR EN 61800-2 wie folgt:

« Nurin der wiederverwertbaren Originalverpackung des Herstellers

« max. Stapelhohe: 8 Kartons

e |agertemperatur: -25 bis +55°C, max. Schwankung 20°C / Stunde,
Klasse 1K4 gem. EN61800-2, EN 60721-3-1

e | agerfeuchtigkeit: 5 ... 95% relative Luftfeuchtigkeit, nicht kondensierend,
Klasse 1K3 gem. EN61800-2, EN 60721-3-1

e | agerdauer: Weniger als 1 Jahr ohne Beschrankung.
Mehr als 1 Jahr: Kondensatoren mussen formiert werden, bevor der Servoverstarkerin
Betrieb genommen wird. Um die Kondensatoren zu formieren, trennen Sie alle elek-
trischen Anschlisse und legen Sie etwa 30 Minuten 230V AC an L1/L2 an.

1.2.7 Wartung und Reinigung

Der Servoverstarker ist wartungsfrei. Wenn der Servoverstarker gedffnet wird, erlischt die
Garantie.

Das Innere des Gerats kann nur vom Hersteller gereinigt werden. So reinigen Sie den Ver-
starker von aul3en:

e« Gehause: Mit Isopropanol oder einer dhnlichen Reinigungsldsung reinigen.
e Schutzgitter am Lifter: Mit einer trockenen Burste reinigen.

IT7ZE  Den Servoverstarker nicht in Fliissigkeiten tauchen oder bespriihen.
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1.2.8 Demontage

Muss ein Servoverstarker aul3er Betrieb genommen werden (z.B. bei Austausch), halten Sie
folgende Reihenfolge ein:

1. Schalten Sie den Hauptschalter des Schaltschranks aus und trennen Sie die Siche-
rungen fir die Stromversorgung des Systems.

WARNUNG

Kontakte kénnen bis zu 5 Minuten nach Ausschalten Spannung fuhren.
Gefahr durch elektrischen Schlag! Warten Sie nach dem Freischalten der
Servoverstarker mindestens funf Minuten, bevor Sie spannungsfliihrende
Gerateteile (z.B. Kontakte) berlihren oder Anschlisse |6sen. Messen Sie
zur Sicherheit die Spannung am DC-Bus-Zwischenkreis, und warten Sie,
bis die Spannung unter 60 V gesunken ist.

2. Entfernen Sie die Stecker. Trennen Sie den PE Anschluss zuletzt.
3. Prifen Sie die Temperatur.

VORSICHT

Im Betrieb kann der Kuhlkérper Temperaturen tber 80 °C erreichen.
Gefahr leichter Verbrennungen. Bevor Sie das Gerat berihren, messen
Sie die Temperatur und warten Sie, bis der Verstarker auf unter 40 °C
abgekuhlt ist.

4. Demontage. Demontieren Sie den Servoverstarker (umgekehrter Vorgang wie im Kapitel
"Mechanische Installation" beschrieben).

1.2.9 Reparatur und Entsorgung

Der Verstarker darf nur vom Hersteller repariert werden. Wenn das Gerat gedffnet wird,
erlischt die Garantie. Bauen Sie den Servoverstarker wie oben beschrieben aus und senden
Sie ihn in der Originalverpackung an den Hersteller (siehe folgende Tabelle).

Gemal den WEEE-2002/96/EG-Richtlinien u.a. nimmt der Hersteller Altgerate und Zubehor
zur fachgerechten Entsorgung zurtick. Die Transportkosten muss der Versender tragen.

Senden Sie die Gerate an die in der folgenden Tabelle aufgefiihrten Herstelleradressen.

China und SEA

Kollmorgen KOLLMORGEN Europe GmbH| KOLLMORGEN
201 West Rock Road | Pempelfurtstr. 1 Room 202, Building 3, Lane 168,
Radford, VA 24141 D-40880 Ratingen Lin Hong Road,

Changning District, Shanghai
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1.3 Technische Beschreibung und Daten

1.3.1 Die digitalen Servoverstarker der Familie SERVOSTAR 300

INFO

Typenschliissel

Benutzen Sie den TypenschliUssel zur Produktidentifizierung, jedoch nicht fur den Bestell-
prozess, da nicht immer alle Merkmal-Kombinationen technisch méglich sind.

S$S30601-SE -2zzz

Familie Kundenspezifische
3S3 3300 o Besonderheiten
Geréiteoptionen
Stromklasse NA  Basisgerat
—————»|FN  FAN, geregelter Liifter
01 1,5A (208...480V)
03 =0 < EC  EtherCAT
06 6 A
10 10 A (110...230V) - -
Erweiterungen
NA  keine Erweiterung,
CANopen onboard
Spannungsklasse DN  DEVICENET
0 208...480 B < PB  PROFIBUS
6 110...230 B
—————»|SE SERCOS2
SN  SYNQNET
: 10 I/O Erweiterung
. Op
:Iektr OAStlonen P FB  FB-2to1

Erweiterungen und Gerateoptionen sind nicht kombinierbar.

Standardversion

Zwei Spannungsklassen mit groRem Nennspannungsbereich:
1x110V-10% ... 3x 230V +10% (SERVOSTAR 303-310, S3xx6)
3x208V-10% ... 3x 480V +10% (SERVOSTAR 341-346, S3xx0)
Uberspannungskategorie |1l gem. EN 61800-5-1.

2 Analoge Sollwerteingange

« CANopen integriert (default: 500 kBaud), fir Integration in CAN-Bus Systeme und fir die

Parametrierung mehrerer Verstarker tiber die PC-Schnittstelle eines Verstarkers.

RS232 integriert, potentialgetrennt, Puls-Richtungs-Interface integriert.

STO eingebaut

Anschluss von Synchron-Servomotoren, Linearmotoren, DC-Motoren,Asynchronmotoren

Optionen/Erweiterungen

Erweiterungskarte -1/0-14/08-.
Erweiterungskarte -PROFIBUS-.
Erweiterungskarte -SERCOS-.
Erweiterungskarte -DEVICENET-.
Erweiterungskarte -SYNQNET-.
Erweiterungskarte -FB2to1-.
Erweiterungsmodul -2CAN-.

Funktionsweise und Anschluss der Erweiterungskarten sind in der Betriebsanleitung
beschrieben.
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1.3.2 Antriebssystem mit SERVOSTAR 300

PC Kommuni-
kationskabel*

Steuerun g SERVOSTAR .

300* gF

24V

[
][] i __________ " Brems-
.. r widerstand*
(optional)

Motor Leistung/
Motorbremse*
Motor Feedback*

Motordrossel*
(optional)

Geschirmte Kabe| e—
Schutzleiter —
0pti0na| — — —

* = Produkt von Kollmorgen

Netzversorgung
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1.3.3 Lieferumfang
Wenn Sie Verstarker aus der Serie SERVOSTAR 300 bei uns bestellen, erhalten Sie:
S3xx
Gegenstecker X0, X3, X4, X8
Gegenstecker X9 (nur bei SERVOSTAR 303-310) (S3xx6)
S300 Safety Guide gedruckt
Betriebsanleitung und Online-Dokumentation auf CD-ROM
Inbetriebnahmesoftware DRIVEGUI.EXE auf CD-ROM
Die SubD-Gegenstecker gehdren nicht zum Lieferumfang!

Zubehor (muss bei Bedarf separat bestellt werden, lesen Sie im Zubehérhandbuch nach):

e« Motordrossel 3YL erforderlich bei Leitungslange tber 25 m

« Motorleitung und Feedbackleitung

e Externer Bremswiderstand

« Kommunikationsleitung zum PC oder Y-Adapter fir das Parametrieren von bis zu 6 Ser-
voverstarkern an einem PC

« AC Synchron-Servomotor (linear oder rotatorisch), siehe zutreffendes Motorhandbuch

1.3.4 Umgebungsbedingungen, Beliiftung und Einbaulage

Lagerung, Hinweise (= #10)
Transport, Hinweise (= #10)
Leistungsversorgung S30361, S30661, S31061:

1x110V-10% ...1x230V+10%, 50/60 Hz
3x110V-10% ...3x230V+10%, 50/60 Hz
S30101, S30301, S30601:

3x208V-10% ...3x 480V+10%, 50/60 Hz
Hilfsspannungsversorgung

ohne Bremse und Lufter 20vDC...30VDC

mit Bremse oder Lufter 24V DC (-0% +15%), Spannungsverlust beachten !

Umgebungstemperatur im |0 bis +40°C bei Nenndaten

Betrieb +40 bis +55°C mit Leistungsriicknahme 2,5% / K

Feuchtigkeit im Betrieb Rel. Luftfeuchte 85%, nicht betauend

Einsatzhohe bis 1000m tiber NN ohne Einschrankung
1000...2500m uber NN mit Leistungsricknahme 1,5%/100m

Verschmutzungsgrad Verschmutzungsgrad 2 gemaf EN 60664-1

Schwingungen Klasse 3M2 gemall EN 60721-3-3

Gehauseschutzart IP 20 gemaR EN 60529

Einbaulage generell vertikal.

Beliiftung

1A und 3A-Typen freie Konvektion

alle anderen Typen angebauter LUfter (optional geregelt, Option FN)

m Sorgen Sie im geschlossenen Schaltschrank fiir aus-

reichende erzwungene Umluft.
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SERVOSTAR 3xx61

Nenndaten DIM S$30361 S$30661 S$31061
V~ 1x 110V, ... 230v* 107 50/60 Hz

Nenn-Anschlussspannung (geerdetes Netz) v~ 3x 110\/_:(:0: ... 230v*10% 50/60 Hz

Nenn-Eingangsleistung fur Dauerbetrieb @230V kVA 1,1 24 | 4

Nenn-DC-Bus-Zwischenkreisspannung V= 135...450

Nenn-Ausgangsstrom (Effektivwert, + 3%)

bei 1x115V Arms 3,5* 8" 10*

bei 1x230V Arms 3* 6* 10*

bei 3x115V Arms 3,5 8 10

bei 3x230V Arms 3 6 10

Spitzen-Ausgangsstrom (Strom fir ca. 5s, + 3%)

bei 1x115V, 1x230V Arms 9* 15* 20*

bei 3x115V, 3x230V Arms 9 15 20

Taktfrequenz der Endstufe kHz 8 /16 bei 50% Stromreduzierung

Ruheverlustleistung, Endstufe disabled W 12

Verlustleistung bei Nennstrom (inkl. Netzteil-Ver-

lustleistung or?ne Brems-VerIus(tIeistung) w 3 60 %0

Bremskreis

- max. Dauerleistung @230V kw 0,3 1 1

- externer Bremswiderstand Ohm 66 66 66

Warnschwelle fir Uberspannung V 235...455

Ein-/Ausginge

Sollwert-Eingange 1/2, Auflésung 14bit/12bit \% +10

- Gleichtaktspannung max. \Y, +10

Digitale Eingange - gem. EN 61131-2 Typ1, max. 30 VDC

Digitale Ausgange, open Emitter - max. 30 VDC, 10 mA

BTB/RTO Ausgang, Relaiskontakte - max. 30 VDC, max. 42 VAC, 500 mA

Hilfsspannungsversorgung, potentialgetrennt ohne Hal-| V 20-30

tebremse A 1

Hilfsspannungsversorgung, potentialgetrennt mit Hal- \% 24 (-0% +15%)

tebremse (Spannungsverluste beachten!) A 2.5

Min./max. Ausgangsstrom Haltebremse A 0,15/1,5

Anschliisse

Steuersignale — Mini-Combicon, 1,5mm?

Leistungssignale — Classic Combicon 2,5mm?

Feedback Eingange — SubD (Buchse)

PC-Schnittstelle, CAN, Encoder Emulation, ROD/SSI — SubD (Stecker)

Mechanik

Masse kg 2,7

Hohe ohne Stecker mm 275 | 279

Breite mm 70

Tiefe ohne/mit Stecker mm 171/<230

*Strome werden eventuell bis unterhalb der Nenndaten begrenzt.
Weitere technische Daten siehe Betriebsanleitung.
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1.3.6 Technische Daten 230V ... 480 V

SERVOSTAR 3xx01

Nenndaten DIM S$30101 $30301 S$30601
Nenn-Anschlussspannung (geerdetes Netz) V~ 3x 208V ., .- 480v*10% '50/60 Hz
Nenn-Eingangsleistung fiir Dauerbetrieb @480V kVA 1,2 | 2,5 | 5
Nenn-DC-Bus-Zwischenkreisspannung V= 260...900
Nenn-Ausgangsstrom (Effektivwert, + 3%)

bei 3x230V Arms 2 5 6
bei 3x400V Arms 1,5 4 6
bei 3x480V Arms 1,5 3 6
Spitzen-Ausgangsstrom (Strom fir ca. 5s, + 3%)

bei 3x208V...3x480V Arms 45 | 75 | 12
Taktfrequenz der Endstufe kHz 8/16 bei 50% Stromreduzierung
Ruheverlustleistung, Endstufe disabled W 12

Verlustleistung bei Nennstrom (inkl. Netzteil-Ver-

lustleistung or?ne Brems-VerIus(tIeistung) w 40 40 %0
Bremskreis

- max. Dauerleistung @480V kw 0,3 1 1

- externer Bremswiderstand Ohm 91 91 91
Warnschwelle fir Uberspannung \Y, 455...900
Ein-/Ausgédnge

Sollwert-Eingange 1/2, Auflésung 14bit/12bit \Y, +10

- Gleichtaktspannung max. \% +10

Digitale Eingange - gem. EN 61131-2 Typ1, max. 30 VDC
Digitale Ausgange, open Emitter - max. 30 VDC, 10 mA
BTB/RTO Ausgang, Relaiskontakte - max. 30 VDC, max. 42 VAC, 500 mA
Hilfsspannungsversorgung, potentialgetrennt ohne Hal-| V 20-30

tebremse A 1
Hilfsspannungsversorgung, potentialgetrennt mit Hal- \% 24 (-0% +15%)

tebremse (Spannungsverluste beachten!) A 2,5

Min./max. Ausgangsstrom Haltebremse A 0,15/1,5

Anschliisse

Steuersignale — Mini-Combicon , 1,5mm?
Leistungssignale — Power Combicon 4mm?
Feedback Eingange — SubD (Buchse)
PC-Schnittstelle, CAN, Encoder Emulation, ROD/SSI — SubD (Stecker)
Mechanik

Masse kg 2,7

Haohe ohne Stecker mm 275 | 279

Breite mm 70

Tiefe ohne/mit Stecker mm 171/ <230

Weitere technische Daten siehe Betriebsanleitung.
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1.3.7 Sicherungen

Interne Absicherung

Kreis Interne Sicherung

24 V-Hilfsspannungsversorgung 3,15A
Bremswiderstand elektronisch

Externe Absicherung

Schmelzsicherung o.a. S$30361/ S30101/ S30301 = S30661/ S31061/ S30601
NetzspannungF, ., . 6A 10A

24V Versorgung F .. , max. 8 A

Bremswiderstand F, , 6A | 6A

1.3.8 Empfohlene Anzugsmomente

Stecker Empfohlenes Drehmoment

X0, X8, X9 0,5 bis 0,6 Nm (4,43 bis 5,31 inIb)
Erdungsbolzen 3,5Nm (31inlb)
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1.3.9 Safe Torque Off (STO)

Das S300 Schaltungskonzept wurde geprift und abschlief3end beurteilt. Das Schal-
tungskonzept zur Realisierung der Sicherheitsfunktion "Safe Torque OFF" in den Ser-
voverstarkern ist demnach geeignet, die Anforderungen an SIL 2 gem. EN 612061 und des
PLd, Kat. 3 gem. EN 13849-1 zu erflillen.

Ein zuséatzlicher digitaler Eingang (STO) gibt die Leistungsendstufe des Verstarkers frei,
solange ein 24 V-Signal an diesem Eingang anliegt. Wenn der Schaltkreis des STO-Enable
Eingangs gedffnet wird, wird der Motor nicht mehr mit Leistung versorgt. Der Antrieb erzeugt
kein Drehmoment mehr und trudelt aus.

1.3.9.1 Sicherheitshinweise

WARNUNG

Der Verstarker kann eine hangende Last nicht halten, wenn die STO-
Funktion aktiviert ist. Schwere Verletzungen kénnen die Folge sein, wenn
die Last nicht sicher blockiert wird. Antriebe mit hangenden Lasten mus-
sen uber eine zusatzliche sichere mechanische Sperre verfigen (zum Bei
spiel durch eine Motor-Haltebremse).

VORSICHT

Die Funktion STO gewahrleistet keine elektrische Trennung am Leis-
tungsausgang. Es besteht Stromschlag- und Verletzungsgefahr. Wenn
ein Zugang zu den MotoranschlUssen erforderlich ist, muss der Verstarker
von der Netzspannung getrennt werden. Beachten Sie die Entladungszeit
des Zwischenkreises.

Wenn die Funktion STO von einer Steuerung einkanalig angesteuert wird, muss sicher-
gestellt sein, dass der Ausgang der Steuerung gegen Fehlfunktion iberwacht wird. Dies ver-
hindert, dass durch einen fehlerhaften Ausgang die Funktion STO ungewollt angesteuert
wird. Ein irtimliches Einschalten wird bei einkanaliger Ansteuerung nicht erkannt.

Wird im Betrieb die Funktion STO betatigt, also der Eingang STO-Enable von +24VDC
getrennt, so trudelt der Antrieb aus und der Servoverstarker meldet den Fehler F27. Es
besteht dann keine Mdglichkeit, den Antrieb kontrolliert zu bremsen. Ist in einer Anwendung
eine kontrollierte Bremsung vor der Benutzung von STO erforderlich, so muss der Antrieb
zunachst gebremst und der STO Eingang zeitverzdgert von +24VDC getrennt werden.

Bei der Verdrahtung des STO Eingangs innerhalb eines Einbauraumes muss darauf geachtet
werden, dass sowohl die verwendeten Leitungen als auch der Einbauraum selbst den Anfor-
derungen der EN 60204-1 entsprechen. Erfolgt die Verdrahtung au3erhalb eines Ein-
bauraums, so muss diese dauerhaft verlegt und gegen aulRere Beschadigung geschutzt
werden

Die folgende Funktionsreihenfolge muss unbedingt eingehalten werden, wenn der Antrieb
kontrolliert gebremst werden soll:

1. Bremsen Sie den Verstéarker kontrolliert ab (Geschwindigkeits-Sollwert = 0 V).

2. Wenn Geschwindigkeit = 0 U/min, deaktivieren Sie den Verstarker (Enable = 0 V).

3. Bei hadngender Last den Antrieb zuséatzlich mechanisch blockieren

4. STO ansteuern

Wird die Funktion STO in einer Anwendung nicht benétigt, so muss der Eingang STO-
ENABLE direkt mit +24VDC verbunden werden. Die Funktion STO ist hiermit Gberbriickt und
kann nicht genutzt werden. Der Servoverstarker ist nun nicht mehr als Sicherheitsbauteil im
Sinne der Maschinenrichtlinie zu betrachten.
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1.3.9.2 BestimmungsgemafRe Verwendung

Die Funktion STO ist ausschlief3lich dazu bestimmt, einen Antrieb funktional sicher anzu-
halten und gegen Wiederanlauf zu sichern. Um die funktionale Sicherheit zu erreichen, muss
die Schaltung des Sicherheitskreises die Sicherheitsanforderungen der EN 60204,

EN 12100, EN 62061 und EN 13849-1 erfillen.

Wenn STO von einer Steuerung automatisch angesteuert wird, muss sichergestellt sein,
dass der Ausgang der Steuerung gegen Fehlfunktion Gberwacht wird.

1.3.9.3 Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Die STO Funktion darf nicht verwendet werden, wenn der Verstarker aus den folgenden Griin-
den stillgesetzt werden muss:

e Bei Reinigungs-, Wartungs- und Reparaturarbeiten und langerer Auf3erbetriebnahme
muss die gesamte Anlage freigeschaltet und gesichert werden (Hauptschalter).
e Bei Not-Aus-Situationen muss das Netzschitz abgeschaltet werden (Not-Aus Taster).

1.3.9.4 Technische Daten STO

Sicherheitstechnische Kennzahlen
Die Teilsysteme (S300) sind durch die Kennzahlen sicherheitstechnisch vollstandig beschrie-

ben:

Einheit Betriebsart EN 13849-1 | EN 62061 @PFH T,, Wahre] SFF

[1/h] [%]

STO-Enable | einkanalig PLd, Kat. 3 SILCL2 0 20 100
Pinbelegung

Pin Signal Beschreibung

1,2|+24 +24V DC Hilfsspannungsversorgung,

20V..30V, 33mA —40mA (leff), 100mA (Is)
3,4|DGND 24V Versorgungs-GND
5 |STO-ENABLE |STO Enable (Safe Torque Off)

Signaldiagramm

Das folgende Diagramm zeigt die Verwendung der STO Funktion fiir ein sicheres Stoppen
und den storungsfreien Betrieb des Verstarkers.
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1.4 Mechanische Installation
AuRenmale der Gerate und Einbau (= # 164).

1.4.1 Wichtige Hinweise

VORSICHT

Es besteht Stromschlaggefahr durch hohe EMV-Stréme, die zu Ver-
letzungen fuhren kdnnen, wenn der Servoverstarker (oder der Motor) nicht
EMV-gerecht geerdet ist. Verwenden Sie keine lackierten (d. h. keine nicht
leitenden) Montageplatten. Verwenden Sie in ungunstigen Fallen ein Kup-
fergewebeband zwischen Erdungsbolzen und Erdpotential zum Ableiten
der Strome.

IBTZZE  Schitzen Sie das Gerét vor unzuldssigen Belastungen. Achten Sie insbesondere darauf,
dass durch den Transport oder die Handhabung keine Komponenten verbogen oder Iso-
lationsabstande verandert werden. Bertihren Sie keine elektronischen Komponenten und Kon-
takte.

T Der Servoverstérker schaltet sich bei Uberhitzung selbsttéatig aus. Sorgen Sie fiir aus-
reichende, gefilterte Kaltluftzufuhr von unten im Schaltschrank oder verwenden Sie einen
Warmetauscher.

BCTTZEE  Montieren Sie keine Geréte, die Magnetfelder erzeugen, direkt neben den Servoverstérker.
Starke Magnetfelder kdnnen interne Bauteile direkt beeinflussen. Montieren Sie Geréate, die
Magnetfelder erzeugen, in groflem Abstand zu den Servoverstarkern und/oder schirmen Sie
die Magnetfelder ab.

1.4.2 Anleitung fiir die mechanische Installation

Material 3 Zylinderschrauben mit Innensechskant EN 4762, M5
Erforderliches Werkzeug |Sechskantschlissel 4 mm

Die folgenden Hinweise sollen Ihnen helfen, bei der mechanischen Installation in einer sinn-
vollen Reihenfolge vorzugehen ohne etwas Wichtiges zu vergessen.

Einbauort e |m geschlossenen Schaltschrank.
e Der Einbauort muss frei von leitenden und korrosiven Materialien sein.
e Einbausituation im Schaltschrank(=>» # 164).

Bellftung e Stellen Sie die ungehinderte Beliftung der Servoverstarker sicher und
beachten Sie die zuldssige Umgebungstemperatur (= # 14).

e« Beachten Sie die erforderlichen Freiraume ober- und unterhalb der Ser-
voverstarker(=» # 164).

Montage e Montieren Sie Servoverstarker und Netzteil nahe beieinander auf der
leitenden, geerdeten Montageplatte im Schaltschrank.

Erdung, e EMV-gerechte Abschirmung und Erdung siehe Betriebsanleitung.

Abschirmung| e Erden Sie Montageplatte, Motorgehause und CNC-GND der Steue-
rung.
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1.5 Elektrische Installation
Anschluss Ubersicht (= # 166). Anschlusspléne und Schnittstellenbeschreibungen finden

Sie in der Betriebsanleitung.

1.5.1 Wichtige Hinweise

WARNUNG

Trennen Sie nie die elektrischen Verbindungen zum Servoverstarker, wah-
rend dieser Spannung fuhrt. Es besteht die Gefahr von Lichtbogenbildung
mit Schaden an Kontakten und erhebliche Verletzungsgefahr. Warten Sie
nach dem Freischalten der Anlage mindestens finf Minuten, bevor Sie
spannungsfuhrende Gerateteile (z.B. Kontakte) bertihren oder Anschlisse
l6sen.

Kondensatoren kdnnen bis zu 5 Minuten nach Abschalten der Strom-
versorgung gefahrliche Spannung fuhren. Messen Sie zur Sicherheit die
Spannung am DC-Bus-Zwischenkreis, und warten Sie, bis die Spannung
unter 60 V gesunken ist.

Steuer- und Leistungsanschlisse konnen auch bei nicht aktivem Motor
unter Spannung stehen.

Falsche Netzspannung, ein ungeeigneter Motor oder fehlerhafte Verdrahtung beschadigen
den Servoverstarker. Priifen Sie die Zuordnung von Servoverstarker und Motor. Vergleichen
Sie Nennspannung und Nennstrom der Gerate. Fiuhren Sie die Verdrahtung nach dem
Anschlussbild (=» # 166) aus. Stellen Sie sicher, dass die maximal zuldssige Nennspannung
an den Klemmen L1, L2, L3 oder +DC, —-DC auch unter den ungtinstigsten Umstanden um
nicht mehr als 10 % Uberschritten wird (sieche EN 60204-1).

Uberdimensionierte externe Sicherungen gefahrden Kabel und Gerate. Die Sicherung des
AC-Versorgungseingangs und der 24 V-Versorgung ist vom Nutzer zu installieren, emp-
fohlene Werte (= # 17). Hinweise zu Fehlerstromschutzschaltern (RCD) siehe Betriebs-
anleitung.

Korrekte Verdrahtung ist die Basis flr die zuverlassige Funktion des Servosystems. Ver-
legen Sie Leistungs- und Steuerkabel getrennt. Wir empfehlen einen Abstand groRRer als 200
mm. Dies verbessert die Storfestigkeit. Wenn Sie ein Motorleistungskabel mit integrierten
Bremsadern verwenden, missen Sie die Adern fiir die Bremse separat schirmen. Legen Sie
den Schirm beidseitig und groRflachig (niederohmig) auf, méglichst Gber metallisierte
Steckergehause oder Schirmklemmen. Hinweise zur Anschlusstechnik finden Sie in der
Betriebsanleitung.

Ruckfuhrungsleitungen durfen nicht verldngert werden, da dies die Schirmung unterbrechen
wiurde und die Signalverarbeitung gestort wiirde. Leitungen zwischen Servoverstarker und Fil-
tern bzw. externem Bremswiderstand miissen geschirmt sein. Verlegen Sie samtliche Leis-
tungskabel in ausreichendem Querschnitt nach EN 60204.

Der Status des Verstarkers muss durch die Steuerung Uberwacht werden, um kritische Situa-
tionen zu erkennen. Verdrahten Sie den BTB/RTO-Kontakt in Reihe zur Not-Halt-Schaltung
der Anlage. Die Not-Halt Schaltung muss das Netzschiitz betatigen.

Die Setup-Software kann verwendet werden, um die Einstellungen des Servoverstarkers zu
andern. Jede weitere Veranderung fihrt zum Eréschen der Garantie.
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1.5.2 Anleitung fir die elektrische Installation

Die folgenden Hinweise sollen Ihnen helfen, bei der elektrischen Installation in einer sinn-
vollen Reihenfolge vorzugehen ohne etwas Wichtiges zu vergessen.

Leitungswahl | & Wahlen Sie Leitungen gemaf EN 60204 aus.

Erdung, « EMV-gerechte Abschirmung und Erdung siehe Betriebsanleitung.

Abschirmung| e Erden Sie Montageplatte, Motorgehduse und CNC-GND der Steue-

rung.

Leistungs- und Steuerkabel getrennt verlegen.

BTB-Kontakt in den Not-Halt-Kreis der Anlage einschleifen.

Digitale Ein- und Ausgange des Servoverstarkers anschliellen

AGND anschlief3en (auch wenn ein Feldbus verwendet wird)

Sofern benétigt, analogen Sollwert anschliefden

Ruckflhreinheit (Feedback) anschliel3en

Sofern benétigt, Encoder-Emulation anschlie3en

Erweiterungskarte anschlie3en

Motorleitungen anschlieRen, Abschirmungen beidseitig auf EMV-Ste-

cker legen. Bei Leitungslange >25m Motordrossel (3YL) verwenden.

e« Motor-Haltebremse anschliel?en, Abschirmung beidseitig auf
EMV-Stecker bzw. Schirmanschluss legen

« Sofern bendtigt, externen Bremswiderstand anschlieRen (mit Absi-
cherung)

e« Hilfsspannung anschlieen (max. zulassige Spannungswerte (= #
14))

e | eistungsspannung anschlieRen (max. zulassige Spannungswerte
(= #14))

e« PC anschliel3en.

Uberpriifung e End-Uberpriifen der ausgefiihrten Verdrahtung anhand der ver-
wendeten Anschlussplane

Verdrahtung
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1.6 Inbetriebnahme
INFO Detaillierte Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung.

1.6.1 Wichtige Hinweise

INFO Der Hersteller der Maschine muss vor der Prifung und Inbetriebnahme eine Risikobeurtei-
lung fiir die Maschine erstellen und geeignete Malinahmen ergreifen, um sicherzustellen,
dass unvorhergesehene Bewegungen nicht zu Verletzungen oder Sachschaden fiihren.

GEFAHR

Die Gerate erzeugen hohe elektrische Spannungen bis zu 900 V. Es
besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags. Der Verstarker darf nur
von Fachpersonal mit umfassenden Kenntnissen in der Elektrotechnik
und der Antriebstechnik getestet und konfiguriert werden. Stellen Sie
sicher, dass alle Anschlusskomponenten, die im Betrieb Spannung fuh-
ren, gegen Berluhrung geschutzt sind.

WARNUNG

In ungunstigen Fallen kdnnen beim Trennen von Verbindungen Licht-
bdgen entstehen, da die eingebauten Kondensatoren bis zu funf Minuten
nach Abschalten der Versorgungsspannungen gefahrliche Spannungen
fahren. Verbrennungsgefahr und Gefahr der Erblindung. Die Kontakte wer
den geschadigt. Trennen Sie nie die elektrischen Verbindungen zum Ser-
voverstarker, wahrend dieser Spannung fuhrt. Warten Sie nach dem
Freischalten der Anlage mindestens flinf Minuten, bevor Sie span-
nungsfuhrende Gerateteile (z.B. Kontakte) beriihren oder Anschlisse
|I6sen. Messen Sie zur Sicherheit die Spannung am DC-Bus-Zwi-
schenkreis, und warten Sie, bis die Spannung unter 60 V gesunken ist.

WARNUNG

Der Antrieb kann abhangig von der Parametereinstellung nach dem Ein-
schalten der Netzspannung automatisch anlaufen. Es besteht die Gefahr
von tédlichen oder schweren Verletzungen fir Personen, die in der
Maschine arbeiten. Wenn der Parameter AENA auf 1 gesetzt ist, warnen
Sie an der Maschine mit einem Warnschild (Warnung: Automatischer Wie-
deranlauf nach Einschalten!) und stellen Sie sicher, dass ein Einschalten
der Netzspannung nicht méglich ist, wahrend sich Personen im gefahr-
deten Bereich der Maschine aufhalten.

BTTZZE  Wurde der Servoverstérker langer als 1 Jahr gelagert , miissen die Zwischenkreiskonden-
satoren neu formiert werden. Losen Sie hierzu alle elektrischen Anschliisse. Versorgen Sie
den Servoverstarker etwa 30min einphasig mit der kleinsten zulassigen Versorgungsspan-
nung an den Klemmen L1/ L2. Dadurch werden die Kondensatoren neu formiert.

Das Anpassen von Parametern und die Auswirkungen auf das Regelverhalten wird in der
Online Hilfe der Inbetriebnahmesoftware beschrieben.
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1.6.2 Tastenbedienung / LED-Display
Sie kdnnen mit den beiden Tasten folgende Funktionen ausfihren:

Taste Funktionen

. einmal driicken : ein Menupunkt nach oben, Zahl um eins vergré3emn
zweimal schnell hintereinander driicken : Zahl um zehn vergréfiem

einmal driicken : ein MenUpunkt nach unten, Zahl um eins verkleinern
zweimal schnell hintereinander driicken : Zahl um zehn verkleinern

. rechte Taste gedriickt halten und linke Taste zuséatzlich driicken :
' zur Zahleneingabe, Retumn-Funktion Name

1.6.2.1 Statusanzeige

1.6.2.2 Standard Menii

Einschalten

E Daten werden aus EnDat gelesen
24\

= 5 — || Eingang STO-Enable OV

Status 1 : 24V eingeschaltet

Geréat meldet Version der Basissoftware
nach 1 sec. Wechsel zu Status 2, 3 oder 4

Status 2 : 24V eingeschaltet
Gerat meldet Stromkodierung (hier 6A)
blinkender Punkt

Status 3 : 24V eingeschaltet, Leistungsspannung eingeschaltet

Gerat meldet Stromkodierung und Leistungsspannung ein
blinkender Punkt

Status 4 : 24V u. Leistungsspannung eingeschaltet, Gerat Enabled

Gerat meldet Stromkodierung, Leistung ein und Enable
blinkender Punkt

Ol t={FI0le}n [0 1-+n[0l2l-

C

) )
()| (==

0
my

|

m
o
o

e

=

Fehler-/Warnmeldungen : alle aufgetretenen
A Fehler/Warnungen werden nacheinander flir

jeweils 4 Blinkzyklen angezeigt

>
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1.6.3 Basis Test

1.6.3.1 Vorbereitung

Auspacken, Montieren und Verdrahten des Servoverstarkers

1. Packen Sie den Servoverstarker und das Zubehor aus.

2. Beachten Sie die Sicherheitshinweise in der Dokumentation.

3. Servoverstarker wie in Kapitel (=» # 20) beschrieben montieren.

4. Verdrahten Sie den Verstarker wie in der Betriebsanleitung beschrieben oder nehmen Sie
die Mindestverdrahtung zum Testen des Verstarkers wie unten beschrieben vor.
Installieren Sie die Software wie unten beschrieben.

Sie bendtigen folgende Informationen tber die Antriebskomponenten:

- Netznennspannung,

- Motortyp, Motordaten (wenn der Motor nicht in der Motordatenbank zu finden ist, siehe
Online Hilfe),

- im Motor eingebaute Rickfihreinheit (Typ, Polzahl/Strichzahl/Daten-Protokoll etc.),

- Tragheitsmoment der Last.

I

Dokumente
Sie bendtigen folgende Dokumentationen (im PDF Format auf der Produkt-CDROM, Sie kén-
nen die jeweils aktuellste Version eines Handbuchs von unserer Website herunterladen):

e Betriebsanleitung.
« Handbuch CANopen Kommunikationsprofil.
e« Zubehdrhandbuch.

Abhingig von der eingebauten Erweiterungskarte benétigen Sie eine der folgenden
Dokumentationen:

e« Handbuch PROFIBUS DP Kommunikationsprofil.
e« Handbuch DeviceNet Kommunikationsprofil.

e« Handbuch sercos® || Kommunikationsprofil.

e« Handbuch EtherCAT Kommunikationsprofil

Sie bendtigen einen PDF Reader um die PDF Dateien zu lesen. Einen Installationslink fin-
den Sie auf jeder Bildschirmseite der Produkt-CDROM.

1.6.3.2 Installation von DRIVEGUI.EXE
Auf der CD-ROM befindet sich das Installationsprogramm fir die Inbetriebnahme-Software.

Installation
Autostart Funktion aktiviert:

Legen sie die CD-ROM in ein freies Laufwerk ein. Es 6ffnet sich ein Fenster mit dem Start-
bildschirm der CD. Dort finden Sie eine Verkniipfung zur Inbetriebnahme-Software
DRIVEGUI.EXE. Klicken Sie auf die Verknupfung, und befolgen Sie die Anweisungen.

Autostartfunktion deaktiviert :
Legen sie die CD-ROM in ein freies Laufwerk ein. Klicken Sie auf START (Task-Leiste),
dann auf Ausflihren. Geben Sie im Eingabefenster den Programmaufruf : x:\index.htm (x =

korrekter CD-Laufwerksbuchstabe) ein. Klicken Sie OK und gehen dann wie oben beschrie-
ben vor.

Anschluss an serielle Schnittstelle des PC

SchlieRen Sie die Ubertragungsleitung an eine serielle Schnittstelle Ihres PC und an die seri-
elle Schnittstelle (X6) des SERVOSTAR 300 an (= # 166).
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1.6.3.3 Minimale Verdrahtung fiir den Schnelltest SERVOSTAR 300 ohne Last

Diese Verdrahtung erfilllt keinerlei Anforderungen an die Sicherheit oder Funktionstiichtigkeit
Ihrer Anwendung.

Sie zeigt lediglich die fur den Schnelltest erforderliche Mindestverdrahtung.

Motor-Feedback

Leistung x31 8 =

EIN 7 '
——m\ f_\ Enable

24VEIN )

S
e
+ X4
24V DC

B>

il

i
i

Ly
i i

i,

#

Motor-Leistung

4| Motor

Netz
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1.6.3.4 Verbinden
e SchlieRen Sie die Ubertragungs-Leitung an eine serielle Schnittstelle Ihres PC und an die
serielle Schnittstelle (X6) des SERVOSTAR 300 an. Optional ist der Einsatz eines USB -
Seriell Konverters moglich.
e Schalten Sie die 24 V-Spannungsversorgung des Servoverstarkers ein.
« Warten Sie etwa 30s, bis die Anzeige in der Frontplatte des Servoverstarker die Strom-

type (z.B. G 3 fur 3 A) anzeigt. Ist die Leistungsversorgung ebenfalls zu geschal-
tet, wird ein fuhrendes P (z.B. P 8 3 fur Power, 3 A) angezeigt.

Wird ein Fehlercode (F _ ) oder eine Warnung T3 | ) oder ein Hinweis (./_/
E/S) angezeigt, finden Sie die entsprechende Beschreibung (=» # 168). Bei Fehlercode:
beseitigen Sie die Ursache.

Doppel-Klicken Sie zum Start der Software

auf lhrem Windows Desktop auf das
DRIVEGUI.EXE Icon.

Gul

“@ Mbchten Sie ene Verbindung 2u einem Verstarker aufbauen?
'-'/ (Wahlen Sie "Ja", um eine Verbindung aufzubauen oder "Nein”, um offline 2u arbaiten)

=] _ e |

DRIVEGUI.EXE bietet die Méglichkeit, offline oder online zu arbeiten. Wir arbeiten online.

Verfiigbare Kommunikati... [%)| RS-23... 5_(] Wird erstmalig eine Kommunikation auf-
— | gebaut, werden Sie aufgefordert, die Kom-

e Serielle Schritit o . -
— | munikationsparameter einzustellen. Wahlen
o Sie das Kommunikationssystem und die
38400 ~| | Schnittstelle, an die der Servoverstarker ange-
Timeout [ms] schlossen ist und klicken Sie auf OK.
[2000

i | __ Abtrechen_|

Die Software versucht nun, eine Verbindung zum Servoverstarker aufzubauen und Para-
meter hochzuladen. Wenn keine Kommunikation zustande kommt, erhalten Sie diese Feh-

lermeldung.

Haufige Ursachen sind:

Falsche Schnittstelle gewahlt

Falsche Stecker am Verstarker gewahlt
Schnittstelle von anderer Software belegt
24V Hilfsspannungsversorgung aus-
geschaltet

e Ubertragungsleitung defekt oder falsch
konfektioniert

Kommunikationsfehler :
I Kommunikations-Timadout,

—

Nach Bestatigen der Fehlermeldung schaltet die Software in den Offline-Modus um. Dies
erfordert die manuelle Auswahl des Servoverstarkers. Brechen Sie die Auswahl ab indem
Sie das Auswahlfenster schlieBen. Suchen und beseitigen Sie den Fehler, der die Kom-
munikation verhindert. Starten Sie die Software erneut im Online-Modus.
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Wenn eine Kommunikation zustande kommt, werden die Parameter aus dem Servover-

starker ausgelesen.

Danach sehen Sie den Startbildschirm.

HINWEIS

Vergewissern Sie sich, dass

DriveGUI

| L 530

Brooed Welcome to the S300 / S700
Drive Graphical User Interface

der Verstarker gesperrt ist:
(Eingang HW-Enable Klemme
X3/12 0V oder offen)!

@ offen

1.6.3.5 Wichtige Bildschirmelemente

Hilfefunktion

In der Online Hilfe finden Sie detaillierte Informationen zu allen Parametern, die vom Ser-
voverstarker verarbeitet werden konnen.

Taste F1 Startet die Online Hilfe zur aktiven Bildschirmseite.

Meniileiste ? | Startet die Online Hilfe mit Inhaltsverzeichnis.

Kontext-Hilfe. Klicken Sie zuerst auf des Hilfesymbol und anschlieRend auf die
k? Funktion, zu der Sie Hilfe bendtigen.

Symbolleiste

+ o 0B EN #n &b A o OPMODE [0 Drehzahi dila -

L

Im EEPROM speichern,
wird benétigt, wenn Sie Parameter gedndert haben

-

Reset (Kaltstart),
wird bendtigt, wenn Sie wichtige Basis-Parameter geandert
haben

OPMODE |0: Drehashi dighal =]

Betriebsart, verwenden Sie "0:Drehzahl Digital" fur den
Schnelltest.

Statusleiste

@ onine  Moswen @ ok nicht: ref,

Das griine Online Symbol zeigt an, dass die Kommunkation arbeitet.
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1.6.3.6 Setup Wizzard

Der Setup-Wizard fuhrt Sie durch die notwendigen Schritte bei der Basiskonfiguration Ihres

Antriebes. Abhangig von der zu I6senden Aufgabe werden nur die Bildschirmseiten dar-
gestellt, die bendtigt werden.

Welcome to the Drive Setup Wizard

Dieser Setupwizard wird Sie bei der Konfiguration lhres Verstarkers unterstiitzen. Zum Start wahlen Sie bitte den Setup-Typ fur
Ihte Armendung aus der folgenden Liste aus: "Schnelleinstellung [Motor-/Vestarker-Kombination]”", “Analog-Arwendung',
"Getiebe-Anwendung', "Fahrauftrags-Anwendung™ oder "Vollstandiges Setup”.

Um zwaschen den Seiten zu wechseln, konnen Sie der die Schaltflachen "“weiter" und 'Zuruck" betatigen oder jede Seite
direkt durch einen Mausklick auf den entsprechenden Eintrag im Baumdiagramm anwahlen. Durch Betaligung der Schaltflache
“Aktualisieren’ in der Symbolleiste kdonnen die wrsprunglichen D aten der aktuell angezeigten Seite wiederhergestell werden.

Wenn eine neus Wizard-Seite geoffnet wird, werden alle diese Seite betreffenden P, ter automatisch emeut vom Regler
angefordert.

Typ des Setup-Wizards wahlen

Standard-Servo-Setups Sensorless-Setups

(®) Schnelleinstellung [Motor-Aestarker-K.ombination) (O Asynchionmotor-S etup (UA-Steuerung)

() Getriebe-Arwendung

O Fahvauftrags-Anwendung

O Volstandiges Setup
Wahlen Sie fur einen Schnelltest der Funktionalitédt den Setup-Typ "Schnelleinstellung”.
Starten Sie den Wizard.

1.6.3.7 Basiseinstellungen

Wahlen Sie im Startbildschirm die Schaltflache "Basiseinstellungen".

Basis Einstellungen

Netzted Verstarker

Bremswaderstand Hardware

G\ intem Wert Drive 34

Z Ohm Firrnware
O extem g
mas. Bremsleistung V3.00 DRIVE Rev create.d Feb 27 08:00:42 2008
w Seriennumemer Betiebsstunden Name
0 H00C KK h DRIVED

Metzspannung
400 ¥y

Aktion bei Verlust einer Netzphase
Dreiphasig [Strombegr. |, ‘Wamung nl5 w

[ Beim Booten Software-Enable setzen

Netzspannung: Vorhandene Netznennspannung einstellen.

Aktion bei Verlust einer Netzphase: Einphasigen oder dreiphasigen Betrieb wahlen. Bei
dreiphasigem Betrieb kdnnen Sie entweder die Ausgabe der Warnung "n05" oder des Fehlers
"F19" wahlen. F19" flihrt zum Abschalten der Endstufe, "n05" wird als Meldung behandelt.

Name: Sie konnen dem Servoverstarker einen Namen (max. 8 Zeichen) zuweisen. Dies ver-
einfacht die Identifikation des Antriebs im System.

Beim Booten Software-Enable setzen:Diese Option flir den Schnelltest nicht anwahlen!
Klicken Sie auf Weiter.
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1.6.3.8 Einheiten

Einheiten

Benutzer-Einheiten
Lage

pm v
Geschwindigheit

mm's »
Beschleuningung

mm/'s* v

Positionsanderung pro Umdrehung

32000 um
Auflosung =

1 Motor-Umdr.

[ Berechnung der Auflosung fur versch. Anwendungsbeispiele... ]

[ < Zuriick ] [ Weiter » ]

Die Benutzer-Einheiten fir alle Eingaben innerhalb der Inbetriebnahmesoftware werden hier

vorgewahlt.

Lage, Geschwindigkeit, Beschleunigung

Wahlen Sie hier sinnvolle Einheiten fir Ihre Anwendung bezogen auf die bewegte Last. Posi-
tionsanderung pro Umdrehung Hier wird ein Bezug zwischen Umdrehung der Motorwelle und
Verfahrweg der Last hergestellt. Getriebelibersetzungen kénnen mit eingerechnet werden.
Genaue Erklarung erhalten Sie Uber die Online-Hilfe. Nutzen Sie zur Ermittlung der Auf-
I8sung basierend auf ausgewahlten Beispielanwendungen das Berechnungs-Werkzeug:

Berechnung PGEARI/PGEARO fiir..." Schaltflache

Berechnung der Getriebe-Faktoren fiir bestimmte Mechaniken

Lage Einheit wahien T

Motor : Last

Spindel | Forderband | Rismenantrieb | Zahewiemen | Z 2| Endiosband e D)
Getriebe
@ Kein
(O Umdrehungen
) Zahne Worschub

[ Unvechrungsfaktoren berechnen und schiseen | [ Abbrechen | |

Hife

Sollte lhre Applikation keinem
der aufgefiihrten Beispiele
entsprechen, geben Sie die
erforderlichen Parameter
direkt in die Felder der Bild-
schirmseite "Einheiten" ein.

Wahlen Sie zunachst die
Ihrer Applikation ent-
sprechende Anwendung.

Danach stellen Sie die Lage-
Einheit ein.

Wahlen Sie die Lage-Einheit,
mit der Sie die bendtigte
Genauigkeit Ihrer Applikation
darstellen kénnen.

Geben Sie nun die mechani-
schen Daten fir Ihre Appli-
kation ein.

Wenn ein Getriebe am Motor angeflanscht ist, kdnnen Sie bei den in Frage kommenden
Anwendungen zuséatzlich die Getriebedaten eingeben, entweder die Anzahl der Zéhne oder

das Verhaltnis der Umdrehungen.

Klicken Sie anschlieRend auf die Schaltflache "Umrechnungsfaktoren berechnen und schlie-

Ren". Klicken Sie auf WEITER.
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1.6.3.9 Motor (rotatorisch) / Feedback
Motor Feedback

Feedback

Tw
0 Resobver - Anschiuss %2 v
Motor
N, Mame Dauerstrom
Aus Datenbank auswahlen 0] NN 44
Tw Haltebremse Spitzenistrom
ohne v 75A
Grenzdrehzahl
1/miry
SchnellEinstellung der Regler-Parameter
Massenverhaltnis Last / Motor Gewiinschie Steifigkett der Regelung
0 Ogeting Omitel Ohoch (& Einst nicht dndem

| < Zunick Fertigstellen > |

Feedback: Wahlen Sie das im Motor verwendete Feedbacksystem.

INFO Die Resolverpolzahl ist im Setupmodus "Schnelleinstellung" auf 2 festgelegt!
Falls nétig, andern Sie die Polzahl im "Komplettes Setup” auf der Seite "Feedback".

Motortyp: Klicken Sie auf den Button "Aus Datenbank auswahlen...". Offnen Sie die gespei-
cherte Datenbankdatei (mdb___.csv) und wahlen Sie den verwendeten Motortyp.

Bremse: Soll der Verstarker eine Bremse ansteuern, Feld Haltebremse auf MIT andern.

Regler-Parameter: Wenn Sie das Massenverhaltnis Last/Motor kennen (0 bedeutet keine
Last), geben Sie diese Zahl ein und wéhlen Sie die gewunschte Steifigkeit der Regelung.
Wenn das Verhaltnis nicht bekannt ist, wahlen Sie "Einst. nicht andern".

1.6.3.10 Motor (linear) / Feedback

Motor Feedback
Feedback
Tep Encodes-Striche
4 SinCos-Enc. EnDAT 2.1 - Anschiuss X1 v 1000 | | Berechnen.. Berechnung von ENCLINES f... [X]
Motor
Nr. Narne Dauerstrom atterns | [ ot

21610] [IL18.0751 230V 2a e | Eeeee]
Twp Haltebremse Spitzenstrom

ohne v TA

Grenzdrehzahl
1/min
Schnel-Enstelung der Regler-Parameter
Massenverhaktnis Last / Motor Gewunschte Steifigkeit der Regelung
0 Ogeing Omitel  Ohoch (& Einst. nicht ndetn

| < Zuriick ] Festigstellen >

Feedback: Wahlen Sie das verwendete Feedbacksystem.

Motortyp: Klicken Sie auf den Button "Aus Datenbank auswahlen...". Offnen Sie die gespei-
cherte Datenbankdatei (mdb___.csv) und wahlen Sie den verwendeten Motortyp.

Encoder-Striche (erscheint mit Feedback Typ Sinus-Encoder): Klicken Sie auf "Berechnen"
und tragen Sie die Encoder-Signalperiode ein.
Bremse: Soll der Verstarker eine Bremse ansteuern, Feld Haltebremse auf MIT andern.

Regler-Parameter: Wenn Sie das Massenverhaltnis Last/Motor kennen (0 bedeutet keine
Last), geben Sie diese Zahl ein und wahlen Sie die gewiinschte Steifigkeit der Regelung.
Wenn das Verhaltnis nicht bekannt ist, wahlen Sie "Einst. nicht andern".
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1.6.3.11 Parameter speichern und Neustart

Sie sind dabei, die Basisinstallation zu beenden und Sie haben Parameter geandert / ein-
gestellt. Abhangig davon, welche Parameter Sie geandert haben, gibt es nun zwei mdgliche
Reaktionen des Systems:

Wichtige Konfigurations-Parameter wurden geéndert

Eine Warnung erscheint, dass Sie den Verstarker neu starten missen. Dies wird "Kaltstart"
genannt. Klicken Sie auf "JA". Die Parameter werden nun automatisch im EEPROM des Ser-
voverstarkers gespeichert und ein Reset Kommando startet den Verstarker neu (dauert
einige Sekunden). Dies geschah z.B. nach Anderung des Motortyps bzw. des Feedbacks.

Weniger wichtige Parameter wurden geandert

Es erscheint keine Warnung. Diese Parameter sind nur im fliichtigen RAM gespeichert.
Sichern Sie die Parameter manuell im EEPROM des Servoverstarkers. Klicken Sie dazu auf

das Symbol ’h in der Symbolleiste. Ein Neustart des Verstarkers ist nicht notwendig.
Wahlen Sie nun die Seite Service-Funktionen an

1.6.3.12 Service Funktionen (Tippbetrieb)
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Sorgen Sie dafur, dass die aktuelle Position der Last die nachfolgenden Bewegungen
zulasst. Die Achse fahrt sonst auf die Hardware-Endschalter oder den mechanischen
Anschlag. Stellen Sie sicher, dass ein Ruck oder eine schnelle Beschleunigung der Last kei-
nen Schaden verursachen kann.

e Schalten Sie die Leistungsversorgung des Antriebs ein.
e« STO-Enable: +24 V an Eingang STO-Enable [X4/5]
e« Hardware-Enable: +24 V an Eingang Enable [X3/12]. Wenn STO-Enable fehlt beim Hard-

ware Enable, erscheint in der Anzeige in der Frontplatte = E, -

e Software-Enable: Klicken Sie auf das Symbol EN in der Symbolleiste. Die Anzeige in
der Frontplatte meldet nun E und die Stromstéirke (z.B. £ [} '3 fiir Enable, 3A). Klicken

auf DIS schaltet die Endstufe wieder ab (Disable).
Tipbetiieb (Drehzahl digtal T!.ppbetr.leb (D rehzghl d! gital): Sie
Tippen konnen hier den Antrieb mit konstanter
1] ;l 3000 1/min Geschwindigkeit verfahren. Geben Sie
die gewunschte Geschwindigkeit ein.
‘ . N ) Beachten Sie die Anforderungen an
Tippbetrieb (Posktion F ahvs3ize) "sichere reduzierte Geschwindigkeit"
Tippen  Tippbetr.-Geschw. N ) N
& Corne/s fur Ihre Anwendung! Bei gedrtickter
J _'| 10000 Schaltflache (+ / —) fahrt der Antrieb
mit der eingestellten Geschwindigkeit,
Istwerte er stoppt beim Loslassen der Schalt-

8776 flache.

Position Counts

Geschwindigkeit 0.006 1/min

Aktuelle Warnungen und Fehler werden auf der Bildschirmseite "Status" gelistet. Eine
Beschreibung von Fehler-/Warnmeldungen finden Sie ab (=» # 168) oder in der Online Hilfe.
Nun haben Sie die Grundfunktionen des Antriebs erfolgreich in Betrieb genommen und getes-
tet.
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1.7 Fehlerbehebung

Abhangig von den Bedingungen in lhrer Anlage konnen vielfaltige Ursachen fir die auftretende Stérung ver-
antwortlich sein. Bei Mehrachssystemen kénnen weitere versteckte Fehlerursachen vorliegen.

Detaillierte Beschreibung von Fehlerursachen und Tipps zur Behebung finden Sie im
Abschnitt "Trouble-Shooting" in der Online Hilfe. Unser Kundenservice hilft Ihnen bei Pro-
blemen weiter.

Fehler Mogliche Ursachen MaRnahmen zur Beseitigung der
Fehlerursachen

MMI-Meldung: e falsche Leitung verwendet e« Nullmodem-Leitung verwenden

Kommunikations- | e Leitung auf falschen Steckplatz am Ser-| @ Leitung auf richtige Steckplatze am

Fehler voverstarker oder PC gesteckt Servoverstarker und am PC stecken

falsche PC-Schnittstelle gewanhlt richtige Schnittstellen wahlen

Motor dreht nicht e Servoverstarker nicht freigegeben e Freigabesignal anwenden

e« Software nicht freigegeben e« Softwareenable geben

e« Bruchin Sollwertkabel e Sollwertkabel priifen

« Motorphasen vertauscht e« Motorphasensequenz korrigieren

« Bremse nicht gelost e« Bremssteuerung prufen

« Antrieb ist mechanisch blockiert e« Mechanik priifen

& Motorpolzahl nicht korrekt eingestellt e« Parameter Motorpolzahl korrigieren

e« Feedback falsch eingestellt e Feedback korrekt konfigurieren
Motor schwingt « Verstarkung zu hoch (Drehzahlregler) e Kp (Drehzahlregler) verkleinern

e« Abschirmung Rickfuhrleitung unter- e Rickfuhrkabel ersetzen

brochen

« AGND nicht verdrahtet e« AGND an CNC-GND anschlief3en

Antrieb meldet -« Irms oder| . zuKklein eingestellt e | _oderl  vergroiemn(Motordaten
pea rms pea

Schieppfehler beachten!)

« Sollwertrampe zu grol e« SW-Rampe +/- verkleinemn
Uberhitzung des « | Ipe&lk zu grof} eingestellt . IrmS/Ipeak verkleinemn
Motors
Antrieb zu weich e« Kp (Drehzahlregler) zu klein e Kp (Drehzahlregler) vergrofiem

e« Tn (Drehzahlregler) zu grof3 e Tn (Drehzahlregler), Motordefaultwert

benutzen

e« ARLPF/ARHPF zu grof3 e ARLPF/ARHPF verkleinemn

e« ARLP2 zu groR e« ARLP2 verkleinemn
Antrieb lauft e« Kp (Drehzahlregler) zu grof3 e« Kp (Drehzahlregler) verkleinern
rauh e« Tn (Drehzahlregler) zu klein e Tn (Drehzahlregler), Motordefaultwert

benutzen

e« ARLPF/ARHPF zu klein e ARLPF / ARHPF vergrofiern

e« ARLP2zuklein e« ARLP2 vergrofiern
Achse driftet bei e« Offset bei analoger Sollwertvorgabe e« SW-Offset (Analog I/O) abgleichen
Sollwert=0V nicht korrekt abgeglichen

& AGND nicht mit CNC-GND der Steue- « AGND und CNC-GND verbinden
rung verbunden
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2.1 General

NOTE

This manual describes the digital servo amplifiers of the SERVOSTAR 300 (S300, standard
version, 1.5 to 10 A nominal current).

For full information refer to the Instructions Manual and additional Kollmorgen documents:

e [nstructions Manual (PDF format):
This manual provides instructions for installation and servo amplifier setup.
e« Accessories Manual (PDF format):
It provides information for accessories like cables, filters, chokes and brake resistors.
e« CAN-BUS Communication (PDF format):
Describes how to use your servo amplifierin CANopen applications.
e« DeviceNET Communication (PDF format):
Describes how to use your servo amplifierin DeviceNET applications.
e« FEtherCAT Communication (PDF format):
Describes how to use your servo amplifier in EtherCAT applications.
e« PROFIBUS DP Communication (PDF format):
Describes how to use your servo amplifierin PROFIBUS DP applications.
« sercos® 2 Communication (PDF format):
Describes how to use your servo amplifier in sercos® applications.
e« SynqNet Communication (PDF format):
Describes how to use your servo amplifier in SyngNet applications.
e« DRIVEGUI.EXE Online help (CHMs format):
The online help includes the ASCII Object Reference which provides information for the
parameters and commands used to setup the SERVOSTAR 300.

Detailed description of the expansion cards which are currently available and the digital con-
nection to automation systems can be found on the accompanying CD-ROM in PDF format
(system requirements: WINDOWS with Internet browser, PDF Reader) in several language
versions.

You can print this documentation on any standard printer.

More background information can be found in the "Product WIKI", please check www.wiki-
kollmorgen.eu.

2.1.1 Notes for the printed edition (paper version)

NOTE

A printed version of this guide is enclosed with each product. For
environmental reasons, the document was reduced in size and prin-
ted on DIN A5.

Should you experience difficulties reading the font size of the
scaled-down printed version, you can print and use the PDF ver-
sion in DIN A4 format 1:1. You can find the PDF version on the
CDrom accompanying the product.

2.1.2 Using the PDF Format

Kollmorgen | June 2015

This document includes several features for ease of navigation:

Cross References Table of contents and index include active cross references.
Table of contents and | Lines are active cross references. Click on the line and the appro
index priate page is accessed.

Page/chapter numbers | Page/chapter numbers with cross references are active links.
in the text
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2.1.3 Symbols Used

Symbol Indication

Indicates a hazardous situation which, if not avoided, will res-

DANGER ult in death or serious injury.

Indicates a hazardous situation which, if not avoided, could

WARNING result in death or serious injury.

\ Indicates a hazardous situation which, if not avoided, could
CAUTION result in minor or moderate injury.

Indicates situations which, if not avoided, could result in prop
N O TI CE erty damage.

4
4

v

- P fPrPPir- a a  n P

NOTE This symbol indicates important notes.

Warning of a danger (general). The type of danger is spe-
cified by the text next to the symbol.

Warning of danger from electricity and its effects.

Warning of hot surfaces.

Warning of suspended loads.
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2.1.4 Abbreviations Used

Abbrev. Meaning

(=» #xx) See page xx. Example (= # 53): see page 53.
AGND Analog ground
BTB/RTO Ready to operate
CAN Fieldbus (CANopen)
CE Communité Européenne (EC)
CLK Clock signal
COM Serial interface fora PC-AT
DGND Digital ground
DIN German Institute for industrial Standards
Disk Magnetic storage (diskette, hard disk)
EEPROM Electrically erasable programmable memory
EMC Electromagnetic compatibility
EMI Electromagnetic interference
EN European standard
ESD Electrostatic discharge
F-SMA Fiber Optic Cable connector according to IEC 60874-2
IEC International Electrotechnical Commission
INC Incremental Interface
ISO International Standardization Organization
LED Light-emitting diode
MB Megabyte
NI Zero pulse
PELV Protected low voltage
RAM Volatile memory
RB Brake (regen) resistor
RBext External brake resistor
RBint Internal brake resistor
RES Resolver
ROD A quad B encoder
PLC Programmable logic controller
S1 Continuous operation
S3 Intermediate operation
SRAM Static RAM
SSI Synchronous serial interface
STO Safe Torque Off, Wiederanlaufsperre
UL Underwriters Laboratory
VAC AC voltage
VDC DC voltage
VDE Verein deutscher Elektrotechniker
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2.2 Safety

This section helps you to recognize and avoid dangers to people and objects.

2.2.1 You should pay attention to this

Specialist staff required!

Only properly qualified personnel are permitted to perform such tasks as transport,
assembly, setup and maintenance. Qualified specialist staff are persons who are familiar
with the transport, installation, assembly, commissioning and operation of drives and who
bring their relevant minimum qualifications to bear on their duties:

e« Transport: only by personnel with knowledge of handling electrostatically sensitive com-
ponents.

e« Unpacking: only by electrically qualified personnel.

e |[nstallation: only by electrically qualified personnel.

e Basic tests / Setup: only by qualified personnel with knowledge of electrical engineering
and drive technology

The qualified personnel must know and observe ISO 12100/ IEC 60364 / IEC 60664 and
national accident prevention regulations.

Read the documentation!

Read the available documentation before installation and commissioning. Improper handling
of the servo amplifiers can cause harm to people or damage to property. The operator must
therefore ensure that all persons entrusted to work on the have read and understood the
manual and that the safety notices in this manual are observed.

Check the Hardware Revision!

Check the Hardware Revision Number of the product (see product label). This revision num-
ber must match the Hardware Revision Number on the cover page of the manual. If the num-
bers do not match up, visit the Tech-WIKI ( (http://www.wiki-kollmorgen.eu). The 'Download’
section contains the various manual versions based on the hardware version number.

Pay attention to the technical data!

Adhere to the technical data and the specifications on connection conditions (rating plate and
documentation). If permissible voltage values or current values are exceeded, the servo amp-
lifiers can be damaged.

Observe electrostatically sensitive components!

The servo amplifiers contain electrostatically sensitive components which may be damaged
by incorrect handling. Discharge your body before touching the servo amplifier. Avoid con-
tact with highly insulating materials (artificial fabrics, plastic film etc.). Place the servo amp-
lifier on a conductive surface.

Perform a risk assessment!

The manufacturer of the machine must generate a risk assessment for the machine, and

take appropriate measures to ensure that unforeseen movements cannot cause injury or dam-
age to any person or property. Additional requirements on specialist staff may also result

from the risk assessment.
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Automatic Restart!

The drive might restart automatically after power on, voltage dip or interruption of the supply
voltage, depending on the parameter setting. Risk of death or serious injury for humans work-
ing in the machine. If the parameter AENA is set to 1, then place a warning sign to the
machine (Warning: Automatic Restart at Power On) and ensure, that power on is not pos-
sible, while humans are in a dangerous zone of the machine. In case of using an undervoltage
protection device, you must observe EN 60204-1:2006 chapter 7.5.

Hot surface!

The surfaces of the servo amplifiers can be hot in operation. Risk of minor burns!
The surface temperature can exceed 80°C. Measure the temperature, and wait until the motor
has cooled down below 40°C before touching it.

Earthing!

Itis vital that you ensure that the servo amplifier is safely earthed to the PE (protective earth)
busbar in the switch cabinet. Risk of electric shock. Without low-resistance earthing no per-
sonal protection can be guaranteed.

High voltages!

The equipment produces high electric voltages up to 900V. During operation, servo amplifiers
may have uncovered live sections, according to their level of enclosure protection. Capacitors
can have dangerous voltages present up to five minutes after switching off the supply power.
There is arisk of death or severe injury from touching exposed contacts. Do not open or touch
the equipment during operation. Keep all covers and cabinet doors closed during operation.
Touching the equipment is allowed during installation and commissioning for properly qualified
persons only.

There is a danger of electrical arcing when disconnecting connectors, because capacitors can
still have dangerous voltages present after switching off the supply power. Risk of burns and
blinding. Wait at least five minutes after disconnecting the servo amplifiers from the main sup-
ply power before touching potentially live sections of the equipment (such as contacts) or
removing any connections. Always measure the voltage in the DC bus link and wait until the
voltage is below 60 V before handling components.

Reinforced Insulation!

Thermal sensors, motor holding brakes and feedback systems built into the connected motor
must have reinforced insulation (according to IEC61800-5-1) against system components
with power voltage, according to the required application test voltage. All Kollmorgen com-
ponents meet these requirements.

Never modify the servo amplifiers!

It is not allowed to modify the servo amplifiers without permission by the manufacturer. Open-
ing the housing causes loss of warranty and all certificates become unvalid.

Warning signs are added to the device housing. If these signs are damaged, they must be
replaced immediately.
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2.2.2 Use as Directed

The servo amplifiers are components which are built into electrical equipment or
machines, and can only be used as integral components of such equipment.

The manufacturer of the machine must generate a risk assessment for the machine, and
take appropriate measures to ensure that unforeseen movements cannot cause injury or
damage to any person or property.

If the servo amplifiers are used in residential areas, or in business or commercial
premises, then additional filter measures must be implemented by the user.

Cabinet and Wiring

The servo amplifiers may only be operated in a closed switchgear cabinet, taking into
account the ambient conditions (=» # 46) and the dimensions (= # 164). Ventilation or
cooling may be necessary to prevent enclosure ambient from exceeding 40°C (104°F).
Use only copper wire. Wire size may be determined from EN 60204 (or table 310-16 of the
NEC 60°C or 75°C column for AWG size).

Power supply

The SERVOSTAR 300 family of servo amplifiers (overvoltage category Il acc. to EN
61800-5-1) can be connected directly to symmetrically earthed (grounded) three-phase
industrial mains supply networks [TN-system, TT-system with earthed (grounded) neutral
point, not more than 42,000 rms symmetrical amperes,110V-10%...230V+10% resped-
ctively 208V -10%...480V +10% maximum]. Connection to different mains supply net-
works see Instructions Manual.

Periodic overvoltages between outer conductor (L1, L2, L3) and housing of the servo amp-
lifier may not exceed 1000V (peak value). Transient overvoltages (< 50us) between the
outer conductors may not exceed 1000V. Transient overvoltages (< 50us) between outer
conductors and housing may not exceed 2000V.

Motors

The SERVOSTAR 300 family of servo amplifiers is only intended to drive specific brush-
less synchronous servomotors, with closed-loop control of torque, speed and/or position.
The rated voltage of the motors must be at least as high as the DC bus link voltage of the
servo amplifier.

Safety

Consider the specific "use as directed" information (=» # 50) when you use the safety
function STO.

2.2.3 Prohibited Use

Other use than that described in chapter “Use as directed” is not intended and can lead to per-
sonnel injuries and equipment damage. The servo amplifier may not be used with a machine
that does not comply with appropriate national directives or standards. The use of the servo
amplifier in the following environments is also prohibited:

potentially explosive areas

environments with corrosive and/or electrically conductive acids, alkaline solutions, oils,
vapors, dusts

ships or offshore applications
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2.2.4 Transport

Transport the SERVOSTAR 300 in accordance with IEC 61800-2 as follows:

Only by qualified personnel in the manufacturer’s original recyclable packaging

Avoid shocks

Temperature: —25 to +70°C, max. 20K/hr rate of change,

class 2K3 acc. to EN61800-2, EN 60721-3-1

Humidity: max. 95% relative humidity, no condensation,

class 2K3 acc. to EN61800-2, EN 60721-3-1

If the packaging is damaged, check the unit for visible damage. In this case, inform the
shipper and the manufacturer.

The servo amplifiers contain electrostatically sensitive components which can be damaged
by incorrect handling. Discharge yourself before touching the servo amplifier. Avoid contact
with highly insulating materials (artificial fabrics, plastic films etc.). Place the servo amplifier
on a conductive surface.

2.2.5 Packaging

The SERVOSTAR 300 packaging consists of recyclable cardboard with inserts.

2.2.6 Storage

Dimensions (HXWxD): 115x365x275mm
Labeling : nameplate outside at the box

Store the SERVOSTAR 300 in accordance with IEC 61800-2 as follows:

Storage only in the manufacturer’s original recyclable packaging

Max. stacking height 8 cartons

Storage temperature: -25 to +55°C, max. rate of change 20°C / hour

class 1K4 acc. to EN61800-2, EN 60721-3-1

Storage humidity: 5 ... 95% relative humidity, no condensation

class 1K3 acc. to EN61800-2, EN 60721-3-1

Storage duration: Less than 1 year without restriction.

More than 1 year: capacitors must be re-formed before setting up and operating the servo
amplifier. To do this, remove all electrical connections and apply single-phase 230V AC
for about 30 minutes to the terminals L1/ L2.

2.2.7 Maintenance and Cleaning

The servo amplifier does not require maintenance. Opening the servo amplifier voids the war-
ranty.

The inside of the unit can only be cleaned by the manufacturer. To clean the device exterior:

Casing: Clean with Isopropanol or similar cleaning solution.
Protective grill on fan: Clean with a dry brush.

NOTICE Do not immerse or spray the servo amplifier.
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2.2.8 Disassembling

Observe the sequence below, if a servo amplifier has to be disassembled (e.g. for replace-
ment).

1. Switch off the main switch of the switchgear cabinet and the fuses that supply the sys-
tem.

WARNING

Contacts can still have dangerous voltages present up to five minutes
after switching off mains voltage. Risk of electric shock! Wait at least five
minutes after disconnecting the servo amplifier from the main supply
power before touching potentially live sections of the equipment (e.g. con-
tacts) or undoing any connections. To be sure, measure the voltage in the
DC Bus link and wait until it has fallen below 60V.

2. Remove the connectors. Disconnect the potential earth connection last.
3. Check temperature.

CAUTION

During operation, the heat sink of the servo amplifier may reach tem-
peratures above 80 °C (176 °F). Risk of minor burns. Before touching the
device, check the temperature and wait until it has cooled below 40 °C
(104 °F).

4. Disassembling. Disassemble the servo amplifier (reverse of the procedure described in
chapter "Mechanical installation).

2.2.9 Repair and Disposal

Only the manufacturer can repair the servo amplifier. Opening the device voids the warranty.
Uninstall the servo amplifier as described above, then send the servo amplifier in the original
packaging to the manufacturer (see table below).

In accordance with the WEEE-2002/96/EC-Guidelines and similar, the manufacturer
accepts returns of old devices and accessories for professional disposal. Transport costs
are the responsibility of the sender.

Send the devices to the manufacturer addresses shown in the table below.

USA Europe China and SEA
Kollmorgen KOLLMORGEN Europe GmbH | KOLLMORGEN
201 West Rock Road | Pempelfurtstr. 1 Room 202, Building 3, Lane 168,
Radford, VA 24141 D-40880 Ratingen Lin Hong Road,
Changning District, Shanghai
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2.3 Technical description and data

2.3.1 The SERVOSTAR 300 Family of digital servo amplifiers

NOTE

Part Number Scheme

Use the part number scheme for product identification only, not for the order process,
because not all combinations of features are possible, always.

S$S30601-SE -2zzz

Family Customer specific
S3 S300 4 specials
Device Options
Current rating NA  Base device
————»|FN controlled FAN
01 1,5A (208...480V)
64 S < EC  EtherCAT
06 6 A
10 10 A (110...230V) :
Expansions
NA  no expansion,
. CANopen onboard
Voltage rating
Voitage ratin DN  DEVICENET
6 110...230 B
—————»|SE SERCOS2
SN  SYNQNET
: 10 I/O Extension
. op
Electr. options P FB  FB-2to
1 AS ‘

Expansions and device options cannot be combined.

Standard version

Two voltage classes with large nominal voltage range

1x 110V-10% ... 3x 230V+10% (SERVOSTAR 303-310, S3xx6)
3x208V-10% ... 3 x 480V+ 10% (SERVOSTAR 341-346, S3xx0)
Overvoltage category Il acc. to EN 61800-5-1.

2 analog setpoint inputs.

e |ntegrated CANopen (default 500 kBaud), for integration into CAN bus systems and for

setting parameters for several amplifiers via the PC-interface of one amplifier.
Integrated RS232, electrically isolated, integrated pulse-direction interface.

STO integrated

Synchronous servomotors, linear motors and asynchronous motors can be used.

Options/Expansions

Expansion Card -1/0-14/08-.
Expansion Card -PROFIBUS-.
Expansion Card -SERCOS-.
Expansion Card -DEVICENET-.
Expansion Card -SYNQNET-.
Expansion Card FB-2to1.
Expansion Card -2CAN-.

Details about functionality and connectivity are available in the Instruction Manual.
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2.3.2 Motion system with SERVOSTAR 300
i Pri— I

PC PC communi-

cation cable*

Control/PLC SERVOSTAR _.

300* | @8

Brake
resistor*
(optional)

Motor power/
Motor brake*
Motor feedback*

Motor choke*
(optional)

Shielded Cable F—
Electrical Ground =+ =—"
0p1i0n3| — — —

* = Kollmorgen product

Mains Supply
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2.3.3 Package Supplied
When you order a SERVOSTAR 300 series amplifier, you will receive:

S3xx

Mating connectors X0, X3, X4, X8

Mating Connector X9 (with SERVOSTAR 303-310 only ) (S3xx6)
S300 Safety Guide printed

All documentation in PDF format on CD-ROM

Setup software DRIVE.EXE on CD-ROM

NOTE The mating SubD connectors are not part of the package!
Accessories: (must be ordered separately; description see accessories manual)

« Motor choke 3YL required for cable length above 25m

e« Motor cable and feedback cable

e External brake resistor

« Communications cable to the PC or Y-adapter for setting parameters of up to 6 servo amp-
lifiers from one PC

« AC synchronous servomotor (linear or rotary), see specific motor manual

2.3.4 Ambient Conditions, Ventilation, and Mounting Position
Storage, hints (= #42)
Transport, hints (= #42)
Mains power supply

S$30361, S30661, S31061:
1x110V-10% ...1x230V+10%, 50/60 Hz
3x110V-10% ...3x230V+10%, 50/60 Hz
S30101, S30301, S30601:
3x208V-10% ...3x 480V+10%, 50/60 Hz
Aux. power supply

without brake and fan 20vDC...30vDC
with brake or fan 24\ DC (-0% +15%),check voltage drop
Surrounding temperature in| 0 to +40°C (32 to 104°F) at rated data
operation +40 to +55°C (113 to 131°F) with power derating 2.5% / K
Humidity in operation rel. humidity 85%, no condensation
Site altitude up to 1000m a.m.s.l. without restriction
1000 — 2500m a.m.s.l. with power derating 1.5%/100m
Pollution level Pollution level 2 to EN 60664-1
Vibrations Class 3M2 according to IEC 60721-3-3
Enclosure protection IP 20 according to EN60529
Mounting position generally vertical.
Ventilation
1A and 3A types natural convection
all other types built-on fan (optionally controlled, Ooption FN)

NOTICE Make sure that there is sufficient forced ventilation within

the switchgear cabinet.
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2.3.5 Technical Data 110/ 230 V
SERVOSTAR 3xx61

Rated data DIM S$30361 S$30661 $31061
V~ 1x 110V, ... 230v* 107 50/60 Hz

Rated supply voltage (grounded system) v~ 3% 1 10\/_::0: ... 230v*10% 50/60 Hz

Rated installed load for S1 operation @230V kVA 1.1 2.4 | 4

Rated DC bus link voltage V= 135...450

Rated output current (rms value, + 3%)

@ 1x115V Arms 3.5¢ 8* 10*

@ 1x230V Arms 3* 6* 10*

@ 3x115V Arms 3.5 8 10

@ 3x230V Arms 3 6 10

Peak output current (max. ca. 5s, + 3%)

@ 1x115V, 1x230V Arms 9* 15* 20*

@ 3x115V, 3x230V Arms 9 15 20

Clock frequency of the output stage kHz 8 /16 with 50% derating

Quiescent dissipation, output stage disabled W 12

Dissipation at rat rrent (incl. power

su?)?)li)/&:o:sjs, :/:gocuut b?aké d(i:ss‘i);)atiin) w 3 60 %0

Brake circuit

- max. continuous power @230V kW 0.3 1 1

- external brake resistor Ohm 66 66 66

Overvoltage protection threshold V 235...455

Inputs/Outputs

Setpoint 1/2, resolution 14bit/12bit \% +10

- Common-mode voltage max. \Y, +10

Digital inputs - acc.to EN 61131-2 type 1, max. 30 VDC

Digital outputs, open emitter - max. 30 VDC, 10 mA

BTB/RTO output, relay contacts - max. 30 VDC, max. 42 VAC, 500 mA

. . . \ 20-30

Aux. power supply, electrically isolated without brake A ,

Aux. power supply, electrically isolated with brake (con-| V 24 (-0% +15%)

sider voltage loss!) A 25

Min./max. output current, brake A 0.15/1.5

Connections

Control signals — Mini-Combicon, 1.5mm?

Power signals — Classic Combicon 2.5mm?

Feedback input — SubD (female)

PC interface, CAN, Encoder emulation, ROD/SSI — SubD (male)

Mechanical

Weight kg 2.7

Height without connectors mm 275 | 279

Width mm 70

Width without/with connectors mm 171/<230

*in single-phase applications nom./peak current is limited to value below nominal value.
More technical data see Instructions Manual.
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2.3.6 Technical Data 230V ... 480 V

SERVOSTAR 3xx01

Rated data DIM S$30101 S$30301 S$30601

Rated supply voltage (grounded system) vV~ 3x 208V, ... 480V*10% 50/60 Hz

Rated installed load for S1 operation @480V kVA 1.2 | 2.5 | 5

Rated DC bus link voltage V= 260...900

Rated output current (rms value, + 3%)

@ 3x230V Arms 2 5 6

@ 3x400V Arms 1.5 4 6

@ 3x480V Arms 1.5 3 6

Peak output current (max. ca. 5s, + 3%)

@ 3x208V...3x480V Arms 45 | 75 | 12

Clock frequency of the output stage kHz 8 /16 with 50% derating

Quiescent dissipation, output stage disabled w 12

Dissipation at rated current (incl. power

suppIF;/ losses, without braké dissri)pation) w 40 40 9%

Brake circuit

- max. continuous power @480V kw 0.3 1 1

- external brake resistor Ohm 91 91 91

Overvoltage protection threshold \Y, 455...900

Inputs/Outputs

Setpoint 1/2, resolution 14bit/12bit \% +10

- Common-mode voltage max. \% +10

Digital inputs - acc.to EN 61131-2 type 1, max. 30 VDC

Digital outputs, open emitter - max. 30 VDC, 10 mA

BTB/RTO output, relay contacts - max. 30 VDC, max. 42 VAC, 500 mA
. , . vV 20-30

Aux. power supply, electrically isolated without brake y .

Aux. power supply, electrically isolated with brake (con-| ~ V 24 (-0% +15%)

sider voltage loss!) A 2,5

Min./max. output current, brake. A 0.15/1.5

Connections

Control signals — Mini-Combicon , 1.5mm?

Power signals — Power Combicon 4mm?

Feedback input — SubD (female)

PC interface, CAN, Encoder emulation, ROD/SSI — SubD (male)

Mechanical

Weight kg 2.7

Height without connectors mm 275 | 279

Width mm 70

Width without/with connectors mm 171/ <230

More technical data see Instructions Manual.
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2.3.7 Fusing

Internal Fusing

Circuit internal fuse

Aucxiliary supply 24V 3.15A
Brake resistor electronic

External fusing

Fusible cutouts or similar A S30361/ $30101/ S30301 S30661/ S31061/ S30601

AC supply F ./, 6A 10A
24V supply F . ., max. 8 A
Brake resistorF . , 6A | 6A

2.3.8 Recommended Tightening Torques

Connector Recommended torque

X0, X8, X9 0.5t00.6 Nm (4.43t05.31in1b)
Ground bolt 3.5Nm (31inlb)
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2.3.9 Safe Torque Off (STO)

The STO safety implementation on the is certified. The safety circuit implementation used for
the safety function "Safe Torque Off" in the drive is suited for SIL 2 according to IEC 61508-2
and PLd/ CAT3 according to ISO 13849-1.

An additional digital input (STO) releases the power output stage of the drive as long as a 24
V signal is applied to this input. If the STO input goes open-circuit, then power will no longer
be supplied to the motor, and the drive will lose all torque and coast to a stop.

2.3.9.1 Safety instructions

WARNING

The drive cannot hold a vertical load when STO function is active. Serious
injury could result when load is not properly blocked. Drives with a sus-
pended load must have an additional safe mechanical blocking (for
instance, by a safe brake).

CAUTION

The STO function does not provide an electrical separation from the
power output. There is a danger of electrical shock and personnel injury! If
access to the motor power terminals is necessary, the drive must be dis-
connected from mains supply considering the discharging time of the inter-
mediate circuit.

NOTICE

NOTICE

NOTICE

NOTICE

NOTE

If the safety function STO is automatically activated by a control system, then make sure
that the output of the control is monitored for possible malfunction. This can be used to pre-
vent a faulty output from unintentionally activating the safety function STO. Since the restart
lock is a single-channel system, erroneous engaging will not be recognized.

When STO is engaged during operation by separating input STO-Enable from 24VDC, the
motor runs down out of control and the servo amplifier displays the error F27. There is no pos-
sibility of braking the drive controlled. Risk from uncontrolled movement! If a controlled brak-
ing before the use of STO is necessary, the drive must be braked and the input STO-
ENABLE has to be separated from +24 VDC time-delayed.

When wiring the STO input within one enclosure it must be paid attention to the fact that the
used cables and the enclosure meet the requirements of IEC 60204-1. If the wiring leads out-
side the demanded enclosure, the cables must be laid durably (firmly), and protected from out-
side damage.

Keep to the following functional sequence when the restart lock STO is used :

1. Brake the drive in a controlled manner (speed setpoint = 0V)

2. When speed = 0 rpm, disable the servo amplifier (enable = 0V)

3. If there is a suspended load, block the drive mechanically

4. Activate STO

If the STO function is not needed in the application, then the input STO-ENABLE must be
connected directly with +24VDC. The STO function is passed by now and cannot be used.
The servo amplifier cannot be used as a safety component referring to the EC Machine Dir-
ective now.
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2.3.9.2 Use as directed

The safety function STO is exclusively intended to provide functional safety, by preventing
the restart of a system. To achieve this functional safety, the wiring of the safety circuits
must meet the safety requirements of IEC 60204, ISO 12100, IEC 62061 SIL CL2 respect-
ively ISO 13849-1 PLd. If STO is automatically activated by a control system, then make
sure that the output of the control is monitored for possible malfunction.

2.3.9.3 Prohibited Use
The STO function must not be used if the drive is to be made inactive because of:

e Cleaning, maintenance and repair operations, long inoperative periods:
In such cases, the entire system should be disconnected from the supply by the per-
sonnel, and secured (main switch).

e« Emergency-Off situations: the mains contactor must be switched off).

2.3.9.4 Technical data STO

Safety characteristic data

The subsystems (servo amplifiers) are totally described for safety technics with the char-
acteristic data :

Operation Mode EN 13849-1 EN 62061 PFH

[1/h]

STO-Enable | singlechannel |PLd,Cat.3| SILCL2 0 20 100
Pinout

Pin Signal Description

1,2|+24 +24V DC auxiliary voltage supply,

20V..30V, 33mA —40mA (leff), 100mA (Is)
3,4|DGND 24V Supply GND
5 |STO-ENABLE |STO Enable (Safe Torque Off)

Signal diagram

The diagram shows how to use STO function to ensure a safe stop of the drive and error free
operation of the servo amplifier.
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2.4 Mechanical Installation
Dimensions and mounting see (= # 164).

2.4.1 Important Notes

CAUTION

There is a danger of electrical shock by high EMC level which could result
in injury, if the servo amplifier (or the motor) is not properly EMC-groun-
ded. Do not mount the servo amplifier to painted (i.e. non-conductive)
mounting plates. In unfavourable circumstances, use copper mesh tape
between the earthing bolts and earth potential to deflect currents.

NOTICE

NOTICE

NOTICE

Protect the servo amplifier from impermissible stresses. In particular, do not let any com-
ponents become bent or any insulation distances altered during transport and handling. Avoid
contact with electronic components and contacts.

The servo amplifier will switch itself off in case of overheating. Ensure that there is an
adequate flow of cool, filtered air into the bottom of the control cabinet, or use a heat
exchanger.

Do not mount devices that produce magnetic fields directly beside the servo amplifier. Strong
magnetic fields can directly affect internal components. Mount devices which produce mag-
netic field with distance to the servo amplifier and/or shield the magnetic fields.

2.4.2 Guide to Mechanical Installation

Material 3 hexagon socket screws to EN 4762, M5
Tool required 4 mm Allen key

The following notes should assist you to carry out the mechanical installation in a sensible
sequence, without overlooking anything important.

Site « Mount in a closed switchgear cabinet.

e The site must be free from conductive or corrosive materials.

e For the mounting position in the cabinet refer to (= # 164).

Ventilation| e Check that the ventilation of the servo amplifier is unimpeded and keep
within the permitted ambient temperature (=» # 46).

e« Keep the required space clear above and below the servo amplifier (= #
164).

Assembly e Assemble the servo amplifier and power supply, filter and choke close

together on the conductive, grounded mounting plate in the cabinet.

Grounding| e EMC-compliant (EMI) shielding and grounding see Instructions Manual.

Shielding e Earth (ground) the mounting plate, motor housing and CNC-GND of the

controls.
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2.5 Electrical Installation

NOTE

For connector overview (= # 166). For more interface pinout refer to the Instructions Manual.

2.5.1 Important Notes

WARNING

Never remove electrical connections to the servo amplifier while itis live.
There is a danger of electrical arcing with damage to contacts and serious
personal injury. Wait at least five minutes after disconnecting the servo
amplifier from the main supply power before touching potentially live sec-
tions of the equipment (e.g. contacts) or undoing any connections.

Capacitors can still have dangerous voltages present up to 5 minutes
after switching off the supply power. To be sure, measure the voltage in
the DC bus link and wait until it has fallen below 60 V.

Control and power connections can still be live, even if the motor is not
rotating.

NOTICE

NOTICE

NOTICE

NOTICE

NOTICE

NOTE

Wrong mains voltage, unsuitable motor or wrong wiring will damage the ampilifier.

Check the combination of servo amplifier and motor. Compare the rated voltage and current
of the units. Implement the wiring according to the connection diagram (= # 166).

Make sure that the maximum permissible rated voltage at the terminals L1, L2, L3 or +DC, —
DC is not exceeded by more than 10% even in the most unfavorable circumstances (see
IEC 60204-1).

Excessively high external fusing will endanger cables and devices. The fusing of the AC sup-
ply input and 24 V supply must be installed by the user, best values (= #49). Hints for use

of Residual-current circuit breakers (Fl) see Instructions Manual.

Correct wiring is the basis for reliable functioning of the servo system. Route power and con-
trol cables separately. We recommend a distance of at least 200 mm. This improves the inter-
ference immunity. If a motor power cable is used that includes cores for brake control, the
brake control cores must be separately shielded. Ground the shielding at both ends. Ground
all shielding with large areas (low impedance), with metalized connector housings or shield
connection clamps wherever possible. Notes on connection techniques can be found in the
Instructions Manual.

Feedback lines may not be extended, since thereby the shielding would be interrupted and
the signal processing could be disturbed. Lines between servo amplifiers and filter or external
brake resistor must be shielded. Install all power cables with an adequate cross-section, as
per IEC 60204.

The servo amplifier's status must be monitored by the PLC to acknowledge critical situ-
ations. Wire the BTB/RTO contact in series into the emergency stop circuit of the install-
ation. The emergency stop circuit must operate the supply contactor.

It is permissible to use the setup software to alter the settings of the servo amplifier. Any
other alterations will invalidate the warranty.
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2.5.2 Guide to electrical installation

The following notes should assist you to carry out the electrical installation in a sensible
sequence, without overlooking anything important.

Cable
selection

Select cables according to EN 60204

Grounding
Shielding

« EMC-compliant (EMI) shielding and grounding see Instructions Manual

Earth (ground) the mounting plate, motor housing and CNC-GND of the
controls.

Wiring

Route power leads and control cables separately

Wire the BTB/RTO contact in series into the emergency stop circuit of
the system.

Connect the digital control inputs to the servo amplifier

Connect up AGND (also if fieldbuses are used)

Connect the analog setpoint, if required

Connect up the feedback unit (resolver and/or encoder)

Connect the encoder emulation, if required

Connect the expansion card

Connect the motor cables, connect shielding to EMI connectors at both
ends. Use motor chokes (3YL) for lead lengths >25m.

Connect motor-holding brake, connect shielding to EMC con-
nector/shield connection at both ends.

Connect the external brake resistor (with fusing) if required

Connect aux. supply (for max. permissible voltage values (=» # 46))
Connect main power supply (for max. permissible voltage values (= #
46))

Connect PC.

Final check

Final check of the implementation of the wiring, according to the wiring
diagrams which have been used.
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For step-by-step setup guidance refer to the Instructions Manual.

2.6.1 Important Notes

NOTE

Before testing and setup, the manufacturer of the machine must generate arisk assessment
for the machine and take appropriate measures so that unforeseen movements cannot cause
injury or damage to any person or property.

DANGER

The equipment produces potentially lethal voltages up to 900 V. Risk of
electric shock. Only professional personnel with extensive knowledge in
the fields of electrical engineering and drive technology are allowed to
test and set up the servo amplifier. Check that all connection components
that are live in operation are safely protected against bodily contact.

WARNING

There is a danger of electrical arcing when disconnecting connectors,
because capacitors can still have dangerous voltages present up to five
minutes after switching off the supply power.

Risk of burns and blinding. The contacts become damaged.

Never undo any electrical connections to the servo amplifier while itis
live. Wait at least five minutes after disconnecting the servo amplifier from
the main supply power before touching potentially live sections of the
equipment (e.g. contacts) or undoing any connections.

To be sure, measure the voltage in the DC Bus link and wait until it has
fallen below 60V.

WARNING

The drive might restart automatically after power on, depending on the
parameter setting. Risk of death or serious injury for humans working in
the machine. If the parameter AENA is set to 1, then place a warning sign
to the machine (Warning: Automatic Restart at Power On) and ensure,
that power on is not possible, while humans are in a dangerous zone of
the machine.

NOTICE

NOTE

If the servo amplifier has been stored for longer than 1 year, then the DC bus link capacitors
will have to be re-formed. To do this, disconnect all the electrical connections.

Supply the servo amplifier for about 30 minutes from single-phase 230VAC to the terminals
L1/ L2. This will re-form the capacitors.

The adaptation of parameters and the effects on the control loop behavior are described in
the Online Help of the setup software.
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2.6.2 Key operation / LED display
The two keys can be used to perform the following functions:

Key symbol Functions

. press once : go up one menu item, increase number by one
press twice in rapid succession : increase number by ten

press once : go down one menu item, decrease number by one
press twice in rapid succession : decrease number by ten

. press and hold right key, then press left key as well :
' enter a number, return function name

2.6.2.1 Status display

State

] Station adress
E' the entry will be stored automatically.

o [
when you exit the input field.
2.6.2.2 Standard Menu
S;Zh\;n E Data are being read from EnDat

- 5 — | 1nput STO-Enable ov

3

status 1: 24V switched on
unit indicates software version
after 1 sec. shift to status 2, 3 or 4

status 2 : 24V switched on
unit indicates current (here 6A)
flashing dot

status 3 : 24V switched on, mains supply switched on
unit indicates current and mains supply on
flashing dot

status 4 : 24V and mains supply on, unit enabled
unit indicates current, mains supply on and enable
flashing dot

Ol f{FIBl2Hn[0l f+1n[0le)

fault/warning signal : each error/warning
that has occurred will be indicated
successively for 4 blinks each

>
>

I

Parameters
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2.6.3 Initial Drive Test

2.6.3.1 Preparation

Unpacking, Mounting and Wiring the Servo Amplifier

1. Unpack servo amplifier and accessories.

2. Observe safety instructions in the manuals.

3. Mount the servo amplifier as described in chapter (= # 52)

4. Wire the servo amplifier as described in the Instructions Manual or apply the minimum wir-
ing for drive testing as described later in this chapter.

Install the software as described below.

You need this information concerning the drive components:

- rated mains supply voltage,

- motor type, motor data (if the motor type is not listed in the motor database, see online
help),

- feedback unit built into the motor (type, poles, lines, protocol etc.),

- moment of inertia of the load.

I

Documents

You need access to these documents (located on the product CD-ROM, you can download
the latest editions from our website):

e« [nstructions Manual.

« CANopen Communication Profile Manual.
e« Accessories Manual.

Depending on the installed expansion card you need one of these documents:
PROFIBUS DP Communication Profile Manual.

DeviceNet Communication Profile Manual.

sercos® || Communication Profile Manual.

EtherCAT Communication Profile Manual.

You need a PDF Reader to read the PDFs, an installation link is on every screen of the
product CD-ROM.

2.6.3.2 |Installation of DRIVEGUI.EXE
The CD-ROM includes an installation program for the setup software.

Installation
Autostart function activated:

Insert the CD-ROM into a free drive. A window with the start screen opens. There you find a
link to the setup software DRIVEGUI.EXE. Click it and follow the instructions.

Autostart function deactivated:

Insert the CD-ROM into a free drive. Click on START (task bar), then on Run. Enter the pro-
gram call: x:\index.htm (x = correct CD drive letter). Click OK and proceed as described
above.

Connection to the serial interface of the PC

Connect the interface cable to a serial interface on your PC and the PC interface (X6) of the
SERVOSTAR 300 (=» # 166).
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2.6.3.3 Minimum Wiring for Drive Test SERVOSTAR 300 without load

This wiring does not fulfill any requirements to safety or functionality of your application, it
just shows the required wiring for drive testing without load.

Motor-Feedback

Power ON T

e —\/'_\

24V DC

Motor-Power

Motor

Power
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2.6.3.4 Connect
« Connect the interface cable to a serial interface on your PC and to the serial interface X6
of the servo amplifier. USB to serial converter can be used optionally.
e« Switch on the 24 V power supply for the servo amplifier.
e« Wait about 30 seconds, until the front display of the servo amplifier displays the current

class (e.g. . E 3 for 3 A). If the power supply voltage is switched on, too, a leading

P is displayed (e.g. 8 3 for Power, 3 A).

If a fault code (F _ Yyorawaming () ) or a status message (./_/ E/S)
appears in the display, you will find the description on page (= # 168). If a fault message
appears, fix the problem..
Double-Click the DRIVEGUI.EXE icon on
your Windows desktop to start the software.

cul

U] Would you like o connect to a drive?
'-'/ (Press “Yes® o connect or "No” to work offiine)

Ja | Hen|

You can work offline or online with DRIVEGUI.EXE. Work ONLINE now.

RS-23... rg| If the communication is started for the first

i time, you have to setup the communication
i Sierial Por

. | parameters.
| Choose the communication system and the
w40 ~| | interface, where the servo amplifier is con-
Timeaut ] | nected to.
2O Click OK.

Cancel | Cancel

The software tries to communicate with these parameters. If it's not successful, you receive
this error message:
Frequent causes:

DriveGUI

e wrong interface chosen

' Communication Evror: e wrong connector chosen at the servo
Communication timed out. e
amplifier

e interface is used by another software
e« 24V auxiliary voltage for the servo amp-
lifier not working
e interface cable broken or wrong wiring

Quit the error message. The software starts in the offline mode now, that requires the manual
selection of the amplifier's type. Quit this selection by closing the window. Fix the com-
munication problem. Restart the software in Online mode.
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If communication works, you see the start screen. Select "Setup Wizard" in the navigation

frame.

[l Uintitied - DriveGLI
B [ Commrscaton (i Lok Yew 160

D d P X o & Dby e

NOTICE

DriveGUI

Welcome to the S300/ S700
Drive Graphical User Interface

5300

BB o ¢ - wewoeesws v Make sure, that the amplifier

~ is disabled (Input Enable con-
nector X3 pin 12 must be 0 V
or open)!

Q@ ofine

2.6.3.5 Important Screen Elements

Help Function

The Online Hilfe gives detailed information to all parameters the servo amplifier can work

with.
Key F1 Starts Online Hilfe for the actual screen page.
Menu Bar ? | Starts Online Hilfe with the table of contents page.
Context Help. Click the help symbol first. Then click the function for which you
k? need help.
Tool Bar

R | W) @@ en p i AL R OPMODE | 0: Digital Velocity |

L

Save to EEPROM, required if you changed parameters.

-

Reset, required if you changed configuration parameters.

OPMODE |0 Dighal Velocity

1]

Operation Mode, use "0: Digital Velocity" mode for drive test-

ing.

Status Bar

|Raadr

@ Onlne  Dissbled  Warnng nothomed |

The status bar shows a green Online symbol, indicating that the communication works.
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2.6.3.6 Setup Wizzard

The Setup Wizard leads you through the necessary steps for configuring your servo amp-
lifier. Depending on the selected application, only the active screen pages are necessary.

Welcome to the Drive Setup Wizard

This Setup Wizard will help you configure your drive. Start by choosing the type of set up from the list
below: "Quick Motor/Drive Setup”, "Analog Application Setup”. "Gearing Application Setup”, “Motion
T azk Application Setup' or "Complete Setup''.

Click "Next'" and ""Previous' to move between screens, or move directly to any screen by clicking in the

tree on the left. Click the "Refresh” toolbar button to bring back the original data for the screen curently
showing.

‘When a new wizard page is opened, the current parameter values related to that page are reloaded from
the drive.

Select Type of Setup Wizard
Standard Servo Setups Sensorless Setups

(%) Quick Motor/Drive Setup () Induction Motor Setup [U/f Control)
() Analog Application Setup

() Gearing Application Setup

() Motion T ask Application Setup

(O Complete Setup

Enter Setup Wizard

For a quick setup / drive test, select the setup type "Quick Motor/Drive Setup".
Start the Wizard.

2.6.3.7 Basic Setup
Basic parameters are setup here.

Basic Setup
Power Supply Amphfier
Regen Resistor Hardware
Drive 1.54
(&) Internal Value . Fimars
() Evtemal - V3.00 DRIVE Rev create.d Feb 27 08:00:42 2008
max. Aegen Power Serial Number Run Time Name
W 0 e h DRIVED
Mains Yoltage
230 vV
Response to Loss of Input Phase (] Set Software-Enable on Bootup
Theee-Phase [Cumrent Limit), W aming nl5 v
Next »

Mains voltage: Vorhandene Netznennspannung einstellen.

Response to Loss of Input Phase: Select Single-Phase or Three-Phase operation. With
three-phase operation you can select either warning "n05" or error "F19" in case of phase
loss. The reaction "F19" disables the output stage, "n05" is just a message.

Name: You can enter a name for the servo amplifier (up to 8 characters). This simplifies the
drive identification in the system.

Set Software Enable on Bootup:Don't select this option for the quick test.
Click NEXT.
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2.6.3.8 Units/Mechanical

Units / Mechanical

User Units
Position

wm v
Velocity

mm/'s v

Acceleration
mm/s v

Mechanical Conversion

32000 pm
Resolution =

1 Motor Revs

[ Calculate resolution for misc. application examples... ]

[<P:evious] [ Next > }

The user units for all input fields in the setup software can be preselected here.

Position, Velocity, Acceleration

Select usable units for your application referring to the moved load. The relationship between
motor shaft revolution (pole pait pitch with linear motors) and motion distance of the load is
specified here. Gear ratio can be calculated here as well. Detailed information can be found in
the Online Help. Use the tool based on sample applications for calculating the resolution
value:

Calculate PGEARI/PGEARO for..." button

Calc conversion factors for specific mechanics 3] If your application does not

Select PostionUnit | correspond to any of the lis-
ted examples, enter the
required parameters directly
in the fields on the “Units”

Leadscrew | Convepor | Belt Gea Bek | GearBek 2| Mip Rol: | Diect Deive Fotary | Dwect Drive Linear | Rac ¢ *

Gearing

o screen.
g ::: e First, select the application

that corresponds to your own.
Next, set the position unit.
Select the position unit that
provides you with the
required accuracy for your
application.

Set the mechanical data for
you application now.

[Cdcddgwwusmtadnsx\drehxn] [ Cancel ] [ Help |

If a gearhead is flange-mounted on the motor, you must also enter the gearhead data (either
the number of teeth or the ratio of the revolutions).

Then click the “Calculate conversion factors and return” button. Click NEXT.

62 Kollmorgen | June 2015




S300 Safety Guide | 2 English

2.6.3.9 Motor (rotary) / Feedback
Motor Feedback

Feedback
Type

0 Resolver - connector X2 v
Motor
No. Name Continuous Curent
Select from Database. 0 |[NN 15 A
Type Brake Peak Cument
without 45 A
Maximum Speed
pm
Calculated Quick Tuning
Load-to-Motor Inertia Ratio Desited Servo Performance
0 O Gentle () Medium () Stiff (® Do not tune
[ < Previous ] [ Finish >> ]

Feedback: Select the feedback system used in the motor.

NOTE Resolver is fixed to 2 pole in the Quick Motor/Drive Setup !
Change "pole n°" on feedback screen in Complete Setup later, if required.

Motor type: Click the button "Select from Database...".
Open the database file (mdb .csv) and select the used motor out of the list. Special

motors must be defined in the "Complete Setup".
Brake: If the amplifier shall control a brake, change the Brake parameter to "With"
Calculated quick tuning: If you know the Load-to-motor inertia ratio (0 is for no load), enter
the number here and select the desired servo performance. If you don't know the inertia ratio,
select "Do not tune". Click FINISH.

2.6.3.10 Motor (linear) / Feedback (Encoder)

Motor Feedback

Calculate ENCLINES for line... [%]

Feedback

Type Encoder Lines —
4 Sine Enc EnDAT 2.1 - connector X1 1000
Motor
Mo Name Continuous Current
Select from Database.. 21010 |IL18-07541 (230V] 2|A
Type Brake Peak Cument
without ~ 7 A

Maximum Speed
T

Calculated Quick Tuning
Load-to-Motor Inertia F atio Desired Servo Perfformance
0 O Gentle O Medium O Stiff & Do not tune

[ <P|eviws] l Finish »> I

Feedback: Select the feedback system used in the motor.

Motor type: Click the button "Select from Database...".
Open the database file (mdb_ __.csv) and select the used motor out of the list.

Encoder Lines (appears with Feedback Type Sine Encoder):
Click "Calculate" and fill in the Encoder signal period.

Brake: If the amplifier shall control a brake, change the Brake parameter to "With"

Calculated quick tuning: If you know the Load-to-motor inertia ratio (0 is for no load), enter
the number here and select the desired servo performance. If you don't know the inertia ratio,
select "Do not tune". Click FINISH.
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2.6.3.11 Save Parameters and Restart

You are going to finish the Setup Wizard and you have changed several basic parameters.
Depending on the parameters you changed, two possible reactions will occure now:

Configuration parameters changed

A warning appears, that you have to restart the amplifier, this is called "coldstart". Click
"YES". The parameters are saved to the amplifier's EEPROM automatically and a reset com-
mand restarts the amplifier (takes some seconds).

Other parameters changed
No warning appears. Save the parameters to the EEPROM of the servo amplifier manually

by clicking the symbol "h in the tool bar. A coldstart of the amplifier is not necessary.
Select the screen "Motion Service" in the navigation frame.

2.6.3.12 Motion Service (Jog Mode)

Be aware that the actual position of the load permits the subsequent moving operations. The
axis could move to the hardware limit-switch or the mechanical stop. Make sure that a jerk or
a fast acceleration of the load cannot cause any damage.
e« Switch on the power supply for the drive.
e« STO-Enable: Apply +24 V to the input STO-Enable [X4/5]
e« Hardware-Enable: Apply +24 V to the input Enable [X3/12]. If STO-Enable is missed or

the sequence was wrong, the front display shows = 5 -

e Software-Enable: Click the symbol EN Now the front display shows an E and the cur-
rent class (e.g. = {3 3 for Enable, 3A). Click the symbol DIS to switch off the output
stage (disable).

Jog [Digital Velooty Mode) Jog (Digital Velocity Mode):

Jog You can move the drive with constant
100 fRIE speed. Enter the desired speed.

Observe the "safe reduced speed"
Jog (Position Motion T asks Mode)

. i
o JaaGemed requirements for your application!
10000 | Counts/s The drive moves with the preset speed
when the + or —button is pressed. It
Actual Values stops when the button is released.
Paosition Counts
Velocity 1pm

Actual errors and warnings are listed on the screen "Status". A description of errors/warnings
can be found in the (= # 168) or in the Online Help. Now you have setup and tested the basic
functions of the drive successfully.
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2.7 Trouble shooting

Depending on the conditions in your installation, there may be a wide variety of reasons for the fault. In multi-axis
systems there may be further hidden causes of a fault.

NOTE Detailled hints for removal of faults can be found in the online help chapter "Trouble-Shoot-
ing". Our customer service can give you further assistance with problems.

Fault Measures to remove the cause of

the fault

Possible causes

HMI message:
communication
fault

wrong cable used

cable plugged into wrong position in
servo amplifieror PC

wrong PC interface selected

use null-modem cable

plug cable into the correct sockets on the
servo amplifierand PC

select correct interface

Motor does not
rotate

servo amplifier not enabled
break in setpoint cable

motor phases swapped

brake not released

drive is mechanically blocked
no. of motor poles set incorrectly
feedback set up incorrectly

apply enable signal

check setpoint cable

correct motor phase sequence
check brake control

check mechanism

set no. of motor poles

set up feedback correctly

Motor oscil-
lates

gain too high (speed controller)
shielding in feedback cable is broken
AGND not wired up

reduce Kp (speed controller)
replace feedback cable
join AGND to CNC-GND

Drive reports
following error

I orl is set to low
rms peak

setpoint ramp is too long

increasel _orl__ (keep within motor lim-
. rms peak

its!)

shorten setpoint ramp +/-

Motor over-
heating

I /Ipeak set too high

rms

reducel /I
rms peak

Drive too soft

Kp (speed controller) too low
Tn (speed controller) too high

increase Kp (speed controller)
use motor default value for Tn (speed con-

AGND not joined to the CNC-GND of
the controls

troller)
« ARLPF / ARHPF too high e reduce ARLPF/ ARHPF
e ARLP2too high e« reduce ARLP2
Drive runs e« Kp (speed controller) too high « reduce Kp (speed controller)
roughly e« Tn (speed controller) too low « use motor default value for Tn (speed con-
troller)
« ARLPF / ARHPF too low e increase ARLPF/ ARHPF
e ARLP2too low e increase ARLP2
Axis drifts at e offset not correctly adjusted for ana- e adjust setpoint-offset (analog I/O)
setpoint = 0V log setpoint provision

join AGND and CNC-GND
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3.1 Généralités

Ce manuel présente la série de variateurs numériques SERVOSTAR 300 (S300, modele
standard, de 1,5 A a 10 A courant nominal)

Mol l:\u[e]l’M Vous trouverez des informations complétes dans le Manuel d'Instructions et dans d'autres
documents Kollmorgen:

« Manuel d’Instructions (format PDF):
Ce manuel fournit des informations a I'installation et a la mise en service.
« Manuel des accessoires (format PDF, anglais):
Ce manuel contient les caractéristiques techniques et les schémas dimensionnels des
accessoires tels que cables, filtres, bobines de choc et résistances de frein.
e« Manuel CAN-BUS Communication (format PDF, anglais):
Ce manuel contient la communication CANopen.
« Manuel DeviceNET Communication (format PDF, anglais):
Ce manuel contient la communication DeviceNET.
« Manuel EtherCAT Communication (format PDF, anglais):
Ce manuel contient la communication EtherCAT (CoE).
e Manuel PROFIBUS DP Communication (format PDF, anglais):
Ce manuel contient la communication PROFIBUS DP.
e Manuel sercos® 2 Communication (format PDF, anglais):
Ce manuel contient la communication sercos®.
« Manuel SynqNet Communication (format PDF, anglais):
Ce manuel contient la communication SyngNet.
e« DRIVEGUI.EXE Online Help (format CHM, anglais):
L'aide en ligne contient le " ASCII Object Reference " avec des informations sur les para-
métres et les commandes qui sont utilisés pour faire fonctionner le SERVOSTAR 300.

Vous trouverez une description plus détaillée des cartes d'expansion actuellement dis-
ponibles et de la connexion numérique a des systémes d'automatisation surle CD-ROM
annexé a ce manuel en format PDF (a partir de WINDOWS avec un Internet Browser et PDF
Reader ) en plusieurs versions linguistiques.

Vous pouvez imprimer la documentation sur n’importe quelle imprimante du commerce.

Plus d’information peut étre trouvée dans le “Product WIKI” (www.wiki-kollmorgen.eu).

3.1.1 Remarques sur la version imprimée (version papier)
Chaque produit est fourni avec une version imprimée du Guide.
Par respect de I'environnement, la taille du document a été réduite
et celui-ci a été imprimé au format DIN A5.

Si vous rencontrez des difficultés de lecture en raison de la taille de
la police, vous pouvez imprimer la version PDF au format
DIN A4 1:1. La version PDF du document figure sur le CDrom.

3.1.2 Utilisation du format PDF
Ce document présente diverses fonctionnalités destinées a faciliter la navigation.

Références croisées Le sommaire et I'index comportent des références croisées
actives.
Sommaire et index Les lignes représentent des références croisées actives. Cli-

quez sur la ligne pour accéder a la page correspondante.

Numéros de page/chapitre | Les numéros de page/chapitre avec des références croisées
dans le texte représentent des liens actifs.
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3.1.3 Symboles utilisés

\ DANGER

Symbole Indication

S300 Safety Guide | 3 Francais

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre
les mesures adéquates, entrainera des blessures
graves, voire mortelles.

\ AVERTISSEMENT

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre
les mesures adéquates, peut entrainer des blessures
graves, voire mortelles.

\ ATTENTION

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre
les mesures adéquates, peut entrainer des blessures
assez graves ou légeres.

AVIS

Il ne s'agit pas d'un symbole de sécurité.

Indique des situations qui, faute de prendre les
mesures adéquates, peuvent entrainer des dom-
mages matériels.

Il ne s'agit pas d'un symbole de sécurité.
Ce symbole indique des remarques importantes.

A
Y 4 %

INFORMATION

Avertissement de danger (en général). Le type de dan-
ger est indiquée par le texte d'avertissement ci-contre.

Avertissement de tension électrique dangereuse et I'ef
fet.

Avertissement des surfaces chaudes.

Avertissement d'une charge suspendue.
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3.1.4 Abréviations

Frangais

Abréviation

Signification

(=» #xx) Voir page xx. Exemple (= # 53): voir page 53.
AGND Masse analogique
API Automate programmable industriel
BTB/RTO Prét a fonctionner
CAN Bus de terrain (CANopen)
CE Communité Européenne
CLK Clock (signal de synchronisation)
COM Interface sérielle d'un PC-AT
DEL Diode électroluminescente
DGND Masse numérique
DIN Institut allemand de Normalisation
Disk Mémoire magnétique (disquette, disque dur)
EEPROM Mémoire morte effagable par voie électrique
CEM Compatibilité électromagnétique
EMI Interférence électromagnétique
EN Norme européenne
ESD Déchargement électrostatique
F-SMA Connecteur (Fibre Optique Cable) selon IEC 60874-2
IEC International Electrotechnical Commission
INC Interface incrémentielle
I1ISO International Standardization Organization
MO Megaoctet
NI Impulsion zéro
PC Ordinateur personnel
PELV Basse tension de protection
PGND Masse de l'interface utilisée
RAM Mémoire volatile
RB Résistance ballast
RBext Résistance ballast externe
RBint Résistance ballast interne
RES Résolveur
ROD Codeur A quad B
S1 Fonctionnement continu
S3 Fonctionnement intermittent
SRAM RAM statique
SSi Interface sérielle synchrone
STO Fonction de suppression sdre du couple (Safe Torque Off)
UL Underwriters Laboratory
VAC Tension alternative
VDC Tension continue
VDE Association des Electrotechniciens allemands
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3.2 Seécurité

Le présent chapitre vous aide a détecter et a prévenir les risques concernant les personnes
et les biens matériels.

3.2.1 Vous devriez faire attention a ce chapitre

Personnel spécialisé

Seul le personnel qualifié est autorisé a effectuer les travaux tels que transport, installation,
mise en service et entretien. On considére comme personnel qualifié les personnes fami-
liarisées avec le transport, I'implantation, le montage, la mise en service et I'exploitation des
servocommandes et disposant des qualifications minimales en rapport avec leur activité:

e« Transport: uniquement par du personnel connaissant la manutention de composants sen-
sibles a I'électricité statique

e« Déballage/Installation: uniquement par du personnel spécialisé ayant une formation en
électrotechnique

e« Mise en service: uniquement par du personnel spécialisé ayant des connaissances éten-
dues dans les domaines de I'électrotechnique et des systémes d'entrainement

Le personnel spécialisé doit également connaitre et respecter les normes IEC 60364 /
IEC 60664 et les regles nationales en matiére de prévention des accidents.

Lecture de la documentation

Lisez la documentation fournie avant le montage et la mise en service. Une mauvaise mani-

pulation du variateur peut entrainer des dommages aux personnes et aux biens. L’exploitant

doit donc s’assurer que toutes les personnes auxquelles sont confiés des travaux sur le sys-
téme ont bien lu le manuel d'utilisation, 'ont compris et que les instructions de sécurité de ce
manuel sont respectées.

Controle de la version matérielle

Vérifiez le numéro de version matérielle du produit (voir plaque signalétique). Ce numéro doit
correspondre aux indications figurant sur la page de titre du présent manuel. Si les numéros
ne correspondent pas, consultez notre “Tech-WIKI” (http://www.wiki-kollmorgen.eu). Dans
la rubrique "Download", vous trouverez toutes les versions du manuel en rapport avec le
numéro de révision du matériel.

Prise en compte des données techniques

Respectez les caractéristiques techniques et les indications relatives aux conditions de rac-
cordement (plaque signalétique et documentation). Le dépassement des valeurs de tension
ou d’intensité autorisées peut entrainer des dommages sur le variateur.

Composants sensibles aux décharges électrostatiques

Les variateurs contiennent des composants sensibles a I'électricité statique, qui peuvent
étre endommagés par des manipulations inadéquates. Evacuez la charge électrostatique de
votre corps avant de toucher le variateur. Evitez de toucher des matériaux hautement iso-
lants (fibres artificielles, film plastique, etc.). Posez le variateur sur une surface conductrice.

Analyse des risque

Le constructeur de la machine doit effectuer une analyse des risques liés a son équipement
et prendre les mesures appropriées pour éviter que des mouvements imprévus ne pro-
voquent des dommages aux personnes et aux biens. En fonction de I'analyse des risques,
vous pouvez éventuellement donner des instructions supplémentaires au personnel spé-
cialisé.
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Redémarrage automatique

L'entrainement peut redémarrer automatiquement aprés la mise sous tension, creux de ten-
sion ou interruption de la tension d'alimentation, en fonction de la valeur du paramétre. I|
existe un risque de blessures graves, voire mortelles, pour les personnes travaillant sur la
machine.

Lorsque le paramétre AENA est défini sur 1, placez un panneau d’avertissement sur la
machine (Avertissement : redémarrage automatique aprés la mise en marche !) et assurez-
vous qu’il n’est pas possible d’enclencher la tension d’alimentation pendant que des per-
sonnes se trouvent dans la zone de danger de la machine.

En cas d'utilisation d'un dispositif de protection contre les sous-tensions, respectez EN
60204-1: 2006 Chapitre 7.5.

Surface chaude

Les surfaces des variateurs peuvent devenir trés chaudes pendant le fonctionnement. Le dis-
sipateur thermique peut atteindre des températures supérieures a 80°C. Risque de brilures
légeres. Mesurez la température et attendez que le dissipateur thermique soit redescendu
en-dessous de 40°C avant de le toucher.

Mise a la terre

Assurez-vous de la mise a la terre correcte du variateur, avec le profilé PE de I'armoire élec-
trique comme potentiel de référence. Risque de choc électrique. Faute d’'une mise a la terre
de faible impédance, la sécurité des personnes n’est pas assurée et il existe un risque de
choc électrique pouvant étre mortel.

Hautes tensions

Les appareils produisent des tensions électriques élevées pouvant atteindre 900 V. En fonc-
tionnement, selon leur indice de protection, les variateurs peuvent présenter des parties non
isolées conductrices. Les condensateurs conduisent des tensions dangereuses jusqu'a 5
minutes apres la déconnexion des tensions d’alimentation. Danger de mort par électrocution.
En fonctionnement, maintenez tous les couvercles et portes d’armoires électriques fermés.
Veillez a ne jamais ouvrir ne toucher les appareils pendant leur fonctionnement.

Ne débranchez pas les liaisons électriques avec le variateur tant que ce dernier est conduc-
teur de tension. Il existe un risque d’arc électrique pouvant entrainer des dommages cor-
porels (brilures ou cécité) et des dommages matériels sur les contacts. Aprés avoir
débranché le variateur de la tension d'alimentation, attendez au moins 5 minutes avant de
toucher des parties conductrices (par exemple, contacts) ou de débrancher des connexions.
Mesurez systématiquement la tension sur le circuit intermédiaire du bus DC et attendez que
la tension soit descendue en-dessous de 60 V avant de toucher des composants.

Isolation renforcée

La sonde de température intégrée dans le moteur, les freins d’arrét du moteur et les sys-
témes de recyclage doivent étre pourvus d’une isolation renforcée (selon la norme EN 61800-
5-1) par rapport aux composants systémes dotés d’'une tension d’alimentation, confor-
mément a la tension d’essai requise de I'application. Tous les composants de Kollmorgen
satisfont a ces exigences.

Interdiction de modifier les appareils

Toute modification apportée au variateur sans 'autorisation du constructeur est illicite. L'ou-
verture des équipements annule la garantie et tous les certificats des appareils perdent leur
validité Sur le boitier symboles d’avertissement sont attachés. Des symboles d'aver-
tissement endommagés doivent étre remplacés immeédiatement.
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3.2.2 Utilisation conforme

e« [es S300 sont montés en tant que composants dans des installations ou des machines
électriques. lls ne peuvent étre mis qu’en service en tant que composants intégrés.

e | e constructeur de la machine doit faire établir une appréciation du risque pour la machine
et prendre les mesures appropriées pour que des mouvements intempestifs n’entrainent
pas des dommages corporels et/ou matériels.

e« Encas d'utilisation des variateurs dans des zones d'habitation, dans des zones com-
merciales et industrielles ainsi que dans de petites entreprises, il sera indispensable que
des mesures de filtrage supplémentaires soient prises par I'utilisateur.

Armoire et cablage

e | 'utilisation des variateurs est exclusivement autorisée dans une armoire de manoeuvre
fermée, en tenant compte des conditions ambiantes (= # 78) et de montage (= # 164).
Pour obtenir une température sous 40°C ventilation ou refroidissement peut étre néces-
saire.

e || faut impérativement utiliser des fils a cuivre pour tout raccordement. Diamétre suivant
le norme EN 60204 (resp. tableau 310-16 de NEC 60°C ou 75°C colonne pour AWG).

Alimentation

e |es variateurs de la série SERVOSTAR 300 (catégorie de surtensions |l conformément
a EN61800-5-1) peuvent étre directement utilisés sur des réseaux triphasés industriels
avec terre (réseaux TN, réseaux TT avec neutre mis a la terre, 42kA max. de courant
nominal symétrique sous 110V-10%...230V+10% ou 208V -10%...480V +10% selon le
type). En cas d'utilisation sur d’autres types de réseaux, lire attentivement les ins-
tructions de Manuel d'Instructions.

e |es surtensions périodiques mesurées entre fils de phase extérieurs (L1, L2, L3) et le boi-
tier de variateur ne doivent pas excéder 1000V (en amplitude). Conformément aux dis-
positions de la norme EN 61800, les pointes de tension (< 50us) ne doivent pas excéder
1000V entre phases. Les pointes de tension (< 50us) entre fils de phase extérieurs et le
boitier ne doivent pas excéder 2000V.

Moteurs

e |es variateurs S300 sont exclusivement destinés a piloter en couple, en vitesse et/ou en
position des servomoteurs synchrones sans balais. La tension nominale des moteurs doit
étre supérieure ou au moins égale a la tension du circuit intermédiaire délivrée par le varia-
teur.

Sécurité
e |ors del'utilisation de la fonction de sécurité STO, respectez les consignes particulieres
concernant une utilisation conforme (=» # 82).

3.2.3 Utilisation non conforme

Toute utilisation autre que celle décrite dans le chapitre "Utilisation conforme" n'est pas pré-
vue et peut entrainer des dommages corporels et matériels. Le S300 ne doit pas étre utilisé
avec des machines ne respectant pas les normes ou les réglementations nationales appro-
priées. L'utilisation du variateur dans les environnements suivants est également proscrite :

e« Zones potentiellement explosives

e« Environnements avec acides corrosifs et/ou conducteurs, solutions alcalines, huiles,
vapeurs, poussieres

« Navires ou applications offshore

La commande des freins de maintien par le S300 seul ne peut pas étre utilisée dans le cadre
d’applications ou la sécurité fonctionnelle doit étre assurée par le frein.
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3.2.4 Transport

Frangais

Le transport du variateur S300 doit se faire conformément a la norme EN 61800-2 :

Uniquement par personnel qualifié dans I'emballage d'origine recyclable du constructeur.
Eviter les chocs brusques

Température: —25 ... +70°C, 20 K/ heure makx. fluctuante,

classe 2K3 a EN61800-2, EN 60721-3-1

Humidité de I'air: humidité rel. 95 % max., condensation non admise,

classe 2K3 a EN61800-2, EN 60721-3-1

En présence d'un emballage endommagé, vérifier si I'appareil présente des dommages
visibles. Informez le transporteur et, le cas échéant, le constructeur.

Les variateurs contiennent des composants électrostatiquement menacés qui risquent d'étre
endommageés s'ils ne sont pas convenablement manipulés. Procéder a une décharge sta-
tique de votre corps avant de toucher directement au variateur. Eviter le contact de sub-
stances extrémement isolantes (fibres synthétiques, feuilles plastiques, etc.). Déposerle
variateur sur un support conducteur.

3.2.5 Emballage

L'emballage du variateur S300 est composé d'un carton recyclable avec piéces.

3.2.6 Stockage

Dimensions (HxLxP): 115x365x275 mm
Identification: plaque signalétique dehors au carton

Le stockage du variateur S300 doit se faire conformément a la norme EN 61800-2 :

Uniquement dans I'emballage d'origine recyclable du constructeur

Hauteur d'empilage max. 8 cartons

Température de stockage: -25 ... +55°C, max 20 K/heure fluctuante,

class 1K4 acc. to EN61800-2, EN 60721-3-1

Humidité de I'air:: humidité rel. 5...95 % max., condensation non admise,

class 1K3 acc. to EN61800-2, EN 60721-3-1

Durée de stockage: < 1 an : sans restriction

Durée de stockage > 1 an : les condensateurs doivent étre reformés avant la mise en ser-
vice du variateur. A cet effet, débrancher tous les raccordements électriques. Puis, ali-
menter le variateur avec une phase pendant une trentaine de minutes en 230 V CA, sur
les bornes L1/ L2.
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3.2.7 Maintenance et nettoyage

Le variateur ne requiert aucune maintenance. Le fait d'ouvrir le variateur annule la garantie.
L'intérieur de I'unité ne peut étre nettoyé que par le fabricant. Pour nettoyer I'extérieur du
variateur :

e Carter: nettoyez avec de l'isopropanol ou une solution de nettoyage similaire.
e Grille de protection du ventilateur : nettoyez a I'aide d'une brosse a sec.

AVIS N'immergez ou ne pulvérisez pas le variateur.

3.2.8 Désinstallation

S'il est nécessaire de désinstaller un variateur (pour remplacement, par exemple), retirez le
variateur comme suit:

1. Coupez l'interrupteur principal de I'armoire de commande et les fusibles alimentant.
AVERTISSEMENT

Les contacts peuvent générer une tension dangereuse jusqu'a 5 minutes
apres la coupure de la tension d'alimentation. Risque de choc électrique !
Une fois le variateur déconnecté de l'alimentation principale, attendez au
moins 5 minutes avant de toucher des sections de I'équipement sus-
ceptibles d'étre conductrices (contacts, par exemple) ou de débrancher
les connexions. Mesurez toujours la tension dans le bus CC et attendez
que la tension soit inférieure a 60 V avant de toucher ou de manipuler le
variateur.

2. Retirez les connecteurs. Déconnectez la prise de terre en demier le cas échéant.
3. Vérifiez latempérature.

ATTENTION

Pendant le fonctionnement, le dissipateur thermique peut atteindre des
températures supérieures a 80 °C. Risque de bralures légéres. Avant de
toucher le variateur, vérifiez la température et attendez qu'elle soit redes-
cendue au-dessous de 40 °C.

4. Désinstallez. Déconnectez le variateur et I'alimentation de la plaque de fixation conduc-
trice mise a la terre dans I'armoire.

3.2.9 Réparation et mise au rebut

Seul le fabricant est habilité a réparer le variateur. Le fait d'ouvrir I'appareil annule la garantie.
Désinstallez le variateur en suivant la procédure décrite dans la section (=» # 75) et envoyez-
le au fabricant (voir le tableau ci-dessous) dans son emballage d'origine.

Conformément a la directive WEEE-2002/96/CE ou réglementation similaire, le fabricant
accepte le retour d'appareils ou d'accessoires usagés pour une mise au rebut pro-
fessionnelle. Les frais de transport incombent a I'expéditeur. Envoyez les appareils aux
adresses du fabricant affichées dans le tableau ci-dessous.

Etats-Unis China et SEA

Kollmorgen KOLLMORGEN Europe GmbH| KOLLMORGEN

201 West Rock Road | Pempelfurtstr. 1 Room 202, Building 3, Lane 168,
Radford, VA 24141 | D-40880 Ratingen Lin Hong Road,

Changning District, Shanghai
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3.3 Déscription technique et donnée techniques

3.3.1 Les variateurs numériques de la famille SERVOSTAR 300

Clé de type

Utilisez le code de type uniquement a des fins d'identification des produits. Ne pas utiliser le
code type pour les bons de commande, comme toutes les combinaisons de caractéristiques
ne sont pas techniquement possible.

S30601-SE -2z

Famille Specificités propres au client
S3 S300

f
'

Option des modeles

Courant NA  Modéle de base
01  1,5A(208...480V) — EE Eﬁ%ﬂ?ﬂ}m el vertiatcut
03 3A

06 6A
10 10 A (110...230V)

A

Expansions
NA  no expansion,

CANopen onboard
DN DEVICENET
PB PROFIBUS
————»|SE SERCOS2
SN  SYNQNET
10 1/O-Expansion
FB  FB-2to1

Tension
0 208...480 B
6 110...230 B

A

Option électrique
1 AS <

N IFelzd:vi(e]’l Les extensions et les options de |'appareil ne sont pas combinables.

Exécution standard

e« Grande plage de tension nominale :
1x110V-10% ... 3x 230V +10% (SERVOSTAR 303-310, S3xx6)
3x208V-10% ... 3x 480V +10% (SERVOSTAR 341-346, S3xx0)
e« Catégorie de surtensions Ill conformément a EN 61800-5-1.
& Deux entrées de valeur de consigne analogiques
« CANopen intégrée (default : 500 kBaud), pour l'intégration dans des systémes de bus
CAN et pour le paramétrage de plusieurs variateurs via l'interface PC d'un variateur.
e RS232intégrée, a séparation de potentiel, Interface de sens d'impulsion intégrée.
e« STOintégrée
e« Connexion de moteurs servo synchrones, moteurs linéaires/DC/asynchrones.

Options / Expansions

Carte d'expansion -1/0-14/08-.
Carte d'expansion -PROFIBUS-.
Carte d'expansion -SERCOS-.
Carte d'expansion -DEVICENET-.
Carte d'expansion -SYNQNET-.
Carte d'expansion -FB-2to1-.
Module d'expansion -2CAN-.

Opération et la connexion des cartes d'extension sont décrits dans le Manuel d’Instructions.
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3.3.2 Systeme d'entrainement avec SERVOSTAR 300

Cable de com-
munication PC*

AP I SERVOSTAR _.

300 | fF

Alimentation

Résistance
ballast*
(en option)

Cable de rétroaction*

Cables puissance/
frein de moteur*

Bobine de choc
moteur* (en option)

Cable blindé —
Cond. de protect, =—+=—"*
En option ———

Moteur*

* = Produit de Kollmorgen

Alimentation
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3.3.3 Etendue de la livraison
Si vous nous commandez des variateurs de la série SERVOSTAR 300, vous recavrez :

S3xx

Contre-fiches X0, X3, X4, X8

Contre-fiche X9 (nur bei SERVOSTAR 303-310) (S3xx6)

SERVOSTAR 300 Safety Guide imprimé

Manuel d’Instructions et documentation en ligne (format PDF) sur CD-ROM
e |ogiciel setup DRIVEGUI.EXE sur CD-ROM

[ Ielzdl:vi[e]’ Les contre-fiches SubD et le connecteur moteur ne sont pas partie de I'étendue de la livrai-
son!

Accessoires: (a commander en sus si nécessaire; voir le manuel des accessoires):

e« Bobines de choc moteur 3YL pour longueurs de cable de plus de 25 m.

e« Cable moteur et cable de rétroaction

e« Résistance ballast externe

e« Cable de communication vers le PC ou adaptateur en Y pour le paramétrage de 6 varia-
teurs au maximum a un ordinateur.

e« Servomoteur synchrone (linéaire ou rotatif), voir manual du moteur véritable.

3.3.4 Conditions ambiantes, aération, position de montage

Stockage (=> #74)
Transport (= #74)

Alimentation en puissance S30361, S30661, S31061:
1x110V-10% ...1x230V+10%, 50/60 Hz
3x110V-10% ...3x230V+10%, 50/60 Hz
S30101, S30301, S30601:
3x208V-10% ...3x 480V+10%, 50/60 Hz

Alimentation en auxiliaire

sans frein et ventilateur 20vDC..30vDC

avec frein ou ventilateur 24V DC (-0% +15%), tenir compte de perte de tension)
Température ambiante en 0 a +40°C a données nominales

service +40 a +55°C avec récupération de puissance de 2.5%/K
Humidité de I'air en service humidité rel. de I'air 85 %, pas de condensation
Altitude d'implantation au- jusqu’a 1000m sans restriction

dessus du niveau de la mer: | 1000...2500m Uber NN avec récupération de puissance
1.5%/100 m

Degré de pollution degré de pollution 2 selon EN 60664-1

Vibrations classe 3M2 selon EN 60721-3-3

Type de protection IP 20 selon EN 60529

Position de montage généralement a la verticale

Aération

types 1A et 3A Convection libre

tous les autres types Ventilateur monté (régulation en option, option FN)

Prévayez une circulation d’air forcée dans I'armoire de
commande
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SERVOSTAR 3xx61

Données nominales

S$30361

S30661 S$31061

Tension de raccordement nominale (réseau mis a la V~ 1x 110V, ... 230V*19%, 50/60 Hz
terre) V-~ 3x 110V, ... 230V*197% 50/60 Hz
Puissance de racc. nom. pour service S1 @230V kVA 1,1 2,4 | 4
Tension continue nominale de circuit intermediaire V= 135...450

Courant nominal de sortie (valeur eff., + 3 %)

@ 1x115V Arms 3,5¢ 8* 10*
@ 1x230V Arms 3* 6* 10*
@ 3x115V Arms 3,5 8 10
@ 3x230V Arms 3 6 10
Courant de sortie de créte (max. env. 5s, + 3%)

@ 1x115V, 1x230V Arms 9* 15* 20*
@ 3x115V, 3x230V Arms 9 15 20
Fréquence d'horloge de I'étage final kHz | 8/16 alaréduction de la puissance de 50%
Puissance de perte au repos, étage final dévalidé W 12

Puissan rte rant nominal mpri rt

e e [ w [ [ e | w
Circuit ballast

- Puissance continue max. @230V kW 0,3 1 1

- Résistance ballast externe Ohm 66 66 66
Seuil “HORS” pour surtension \% 235...455

Entrées / Sorties

Valeur de consigne 1/2, résolution 14 /12 bits \% +10

- Tension en mode commun max. \% +10

Entrées de commande numériques - selon EN 61131-2 type 1, max. 30 VDC
Sorties de commande num., emitter ouvert - max. 30 VDC, 10 mA

Sortie BTB/RTO, contacts de relais - max. 30 VDC, max. 42 VAC, 500 mA
Alimentation en tension auxiliaire, a séparation de poten{ V 20-30

tiel, sans frein A 1

Alimentation en tension aux., & séparation de potentiel, \% 24 (-0% +15%)

avec frein (Prenez garde aux chutes de tension!) A 2.5

Courant min./max. de sortie frein A 0,15/1,5
Raccordements

Signaux de commande — Mini-Combicon, 1,5mm?
Signaux de puissance — Classic Combicon 2,5mm?
Entrée feedback — SubD (femelle)

Interface PC, CAN, émulation codeur,ROD/SSI — SubD (male)
Mécanique

Poids kg 2,7

Hauteur sans connecteurs mm 275 | 279

Largeur mm 70

Profondeur sans/avec connecteurs mm 171/<230

*Les courants sont éventuellement limités jusqu'en dessous des caractéristiques nominales.
Pour plus caractéristiques techniques voir Manuel d'Instructions.
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3.3.6 Donnée techniques 230V ... 480 V

Données nominales
Tension de raccordement nominale (réseau mis ala

DIM S$30101

SERVOSTAR 3xx01

S$30301 S30601

v~ 3x208V . ...480v*10% 50/60 Hz
terre) -10%
Puissance de racc. nom. pour service S1 @480V kVA 1,2 | 2,5 | 5
Tension continue nominale de circuit intermediaire V= 260...900
Courant nominal de sortie (valeur eff., £ 3 %)
@ 3x230V Arms 2 5 6
@ 3x400V Arms 1,5 4 6
@ 3x480V Arms 1,5 3 6
Courant de sortie de créte (max. env. 5s, + 3%)
@ 3x208V...3x480V Arms 45 | 75 | 12
Fréquence d'horloge de I'étage final kHz | 8/16 alaréduction de la puissance de 50%
Puissance de perte au repos, étage final dévalidé W 12
Salmentation sans peredebatasty | W | 4 9
Circuit ballast
- Puissance continue max. @480V kW 0,3 1 1
- Résistance ballast externe Ohm 9N 91 91
Seuil “‘HORS” pour surtension \% 455...900
Entrées / Sorties
Valeur de consigne 1/2, résolution 14 /12 bits \Y +10
- Tension en mode commun max. \% +10
Entrées de commande numériques - selon EN 61131-2 Typ1, max. 30 VDC
Sorties de commande num., emitter ouvert - max. 30 VDC, 10 mA
Sortie BTB/RTO, contacts de relais - max. 30 VDC, max. 42 VAC, 500 mA
Alimentation en tension auxiliaire, a séparation de poten{ V 20-30
tiel, sans frein A 1
Alimentation en tension aux., a séparation de potentiel, \ 24 (-0% +15%)
avec frein (Prenez garde aux chutes de tension !) A 2.5
Courant min./max. de sortie frein A 0,15/1,5
Raccordements
Signaux de commande — Mini-Combicon , 1,5mm?
Signaux de puissance — Power Combicon 4mm?
Entrée feedback — SubD (femelle)
Interface PC, CAN, émulation codeur,ROD/SSI — SubD (male)
Mécanique
Poids kg 2,7
Hauteur sans connecteurs mm 275 | 279
Largeur mm 70
Profondeur sans/avec connecteurs mm 171/<230

Pour plus caractéristiques techniques voir Manuel d'Instructions.
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3.3.7 Protection

Protection interne

Circuit Protection interne

Tension auxiliaire 24 V 3,15A
Résistance ballast électronique

Protection externe

Fusibles ou sembl. S30361/ S30101/ S30301 @ S30661/ S31061/ S30601
Alimentation CA FN1/9/‘% 6A 10A
Alimentation 24V FH 1/ max. 8 A

Résistance ballast F . , 6A | 6A

3.3.8 Couples de serrage recommendée
Connecteur Couples de serrage

X0, X8, X9 0,5a0,6 Nm (4,4325,31inlb)

Prise de terre 3,5Nm (31inlb)
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3.3.9 Fonction de suppression siire du couple (STO)

Le concept de sireté STO est certifié. Le concept de circuit de sOreté pour réaliser la fonction
de sUreté STO "Safe Torque Off" dans I'S300 approprié a SIL2 selon EN 61508-2 et
PLd/CAT 3 selon ISO 13849-1.

Une entrée numérique supplémentaire (STO) libére I'étage de sortie de puissance du varia-
teur tant qu'un signal 24 V est appliqué a cette entrée. Si I'entrée STO passe par un circuit
ouvert, le moteur n'est plus alimenté en énergie, le variateur perd son couple et s'arréte.

3.3.9.1 Consignes de sécurité

AVERTISSEMENT

Il existe des risques de blessures graves si la charge n'est pas bloquée
correctement. Il existe un risque de blessures graves si la charge n'est
pas correctement bloquée. Les variateurs avec une charge suspendue
doivent présenter un dispositif de blocage mécanique de sécurité sup-
plémentaire. Le variateur ne peut pas maintenir la charge en cas d'ac-
tivation de la fonction STO.

ATTENTION

La fonction STO de verrou de redémarrage ne fournit pas de séparation
électrique par rapport a la sortie de puissance. Il existe un risque d'arc
électrique et de blessures graves. S'il vous faut accéder aux bornes du
moteur, vous devez déconnecter le variateur de I'alimentation en tenant
compte du temps de décharge du circuit intermédiaire.

AVIS

AVIS

AVIS

AVIS

INFORMATION

Si la fonction STO de verrou de démarrage est activée automatiquement par un systéme de
commande, veillez a ce que la sortie de la commande soit surveillée pour détecter d'éven-
tuels dysfonctionnements. La surveillance peut étre utilisée pour empécher une sortie défec-
tueuse d'activer involontairement la fonction STO de verrou de redémarrage. Le verrou de
redémarrage étant un systéme a canal unique, tout enclenchement incorrect sera identifié.

Il est impossible de procéder a un freinage contrdlé du variateur en cas de désactivation de
STO-Enable. S'il est nécessaire d'effectuer un freinage contrélé avant d'utiliser le verrou de
redémarrage, le variateur doit étre ralenti et I'entrée STO séparée de |'alimentation +24 V tem-
porisée.

Lors du cablage des entrées STO a I'intérieur d’'un espace de montage, il convient de veiller a
ce que les cables utilisés et I'espace de montage proprement dit soient conformes aux exi-
gences de la norme EN 60204-1. Si le cablage est effectué a I'extérieur d'un espace de mon-
tage, il doit étre posé de maniére durable et protégé contre les dégats extérieurs

Utilisez la séquence fonctionnelle suivante en cas d'utilisation de la fonction STO de verrou
de redémarrage :

1. Ralentissez le variateur de maniére contrélée (valeur de consigne de vitesse=0V).

2. Lorsque la vitesse = 0 tr/min, désactivez le variateur (activation=0V).

3. En cas de charge suspendue, bloquez le moteur mécaniquement.

4. Activez lafonction STO de verrou de redémarrage.

Si la fonction n’est plus nécessaire dans une application, I'entrée STO-ENABLE doit étre
directement raccordée a I'alimentation +24 V DC. La fonction STO est ainsi pontée et ne
peut plus étre utilisée. Le variateur ne peut alors plus étre considéré comme composant de
sécurité au sens de la directive Machine.
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3.3.9.2 Utilisation recommandée

La fonction STO sert uniquement a arréter un entrainement en toute sécurité fonctionnelle.
Pour ce faire, le cablage des circuits de sécurité doit respecter les exigences de sécurité des
normes EN 60204, EN 12100, EN 62061 et EN 13849. En cas de commande automatique de
la fonction STO, la sortie de la commande doit faire I'objet d’'une surveillance d’anomalie.

3.3.9.3 Utilisation interdite

Il est interdit d'utiliser le verrou de redémarrage STO si le variateur doit étre arrété pour les rai-
sons suivantes :

e« QOpérations de nettoyage, de maintenance et de réparation, longues périodes d'inactivité.
Dans ces cas, le systéme entier doit étre déconnecté de I'alimentation et sécurisé (inter-
rupteur principal).

e Situations Coupure d’'Urgence. Dans une situation Coupure d’'Urgence, le contacteur prin-
cipal est arrété (avec le bouton Coupure d’Urgence).

3.3.9.4 Les données caractéristiques de siireté

Caractéristiques relatives a la technique de sécurité

Les sous-systémes (S300) sont totalement décrits pour des techniques de sireté avec les
données caractéristiques :

Dispositif

STO-Enable |monocanal | PLd, Cat.3 | SILCL2 0 20 100
Brochage

Pin Signal Caractéristiques

1,2|+24 +24 V DC tension d'auxiliaire,

20V..30V, 33mA —40mA (leff), 100mA (Is)
3,4|DGND GND pour24V DC
5 |STO-ENABLE |STO Enable (Safe Torque Off)

Schéma de la fonction

Le schéma montre comment la fonction STO doit étre utilisée afin de garantir un arrét en
toute sécurité de I'entrainement et un fonctionnement sans probléme du variateur.
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3.4 Installation mécanique
IV[Zelx/:N[e]l’l] Apercudimensions voir et la position de montage dans I'armoire voir (= # 164).

3.4.1 Remarques Importantes

AVERTISSEMENT

Il existe un risque de choc électrique avec des niveaux CEM élevés pou-
vant entrainer des blessures si une mise a la terre CEM appropriée n’a
pas été effectuée pour le variateur (ou le moteur). N'utilisez pas de
plaques de fixation recouvertes de peinture (c-a-d non-conductrices).
Dans les cas défavorables, utilisez une bande de tissu de cuivre entre les
boulons de mise a la terre et le potentiel de terre pour dériver le courant.

AVIS

AVIS

AVIS

Protégez les variateurs contre les surcharges excessives. Lors du transport et de la manu-
tention en particulier, aucun composant ne doit étre tordu et/ou aucune distance d’isolation
modifiée. Ne touchez pas les composants électroniques et les contacts.

Le variateur s'éteint de lui-méme en cas de surchauffe. Assurez dans I'armoire électrique une
arrivée d'air de refroidissement suffisante et filtrée venant du bas ou utilisez un échangeur
thermique.

Ne montez aucun composant produisant un champ magnétique directement a cété du varia-
teur. Les champs magnétiques puissants peuvent avoir une influence sur les composants
internes. Montez les appareils produisant un champ magnétique a distance du variateur et/ou
blindez les champs magnétiques.

3.4.2 Guide d’installation mécanique

Matériel de montage 3 vis a téte cylindrique a six pans creux EN 4762, M5
Outillage requis : clé méle coudée pour vis a six pans creux de 4 mm

Les indications suivantes ont pour but de vous aider a effectuer a l'installation dans une suite
logique, sans omettre quelque chose d'important.

Lieu de montage e« Dans une armoire de commande fermeée.

e | elieu de montage doit étre exempt de substances conductrices
et agressives.

e Situation de montage dans I'armoire (=» # 164).

Aération e« Assurer une aération sans entrave des variateurs et observer la
température ambiante admissible (= # 78).

e« Prévoir que les espaces de libre nécessaires au-dessus et en
dessous des variateurs (=» # 164).

Montage « Montez les variateurs et le bloc d'alimentation secteur prés I'un

de l'autre sur la plaque de montage conductrice mise a la terre

dans I'armoire de commande..

Mise a la terre, e Blindage et mise ala terre conformes a la CEM voir Manuel d'Ins-

blindage tructions.

« Mettre a la terre la plaque de montage, le carter du moteur et la
CNC-GND de I'API.
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3.5 Installation électrique

INFORMATION

3.5.1 Remarques Importantes

Panoramica spina (=» # 166). Pour schémas de cablage et brochage voir Manuel d'Ins-
tructions.

AVERTISSEMENT

Ne débranchez jamais les connexions électriques du variateur pendant
gu’il est sous tension. Il existe un risque de formation d’arc électrique pou-
vant entrainer une détérioration des contacts et des blessures graves. Une
fois le variateur déconnecté de I'alimentation principale, attendez au
moins 5 minutes avant de toucher des sections de I'’équipement sus-
ceptibles d’étre conductrices (contacts, par exemple) ou de débrancher les
connexions. Des tensions dangereuses peuvent persister dans les
condensateurs jusqu’a 5 minutes apres la mise hors tension. Pour plus de
sécurité, mesurez la tension dans la liaison de bus CC et attendez qu’elle
soit inférieure a 60 V. Les raccordements de commande et d’alimentation
peuvent encore étre sous tension, méme si le moteur ne tourne pas.

AVIS

AVIS

AVIS

AVIS

AVIS

INFORMATION

Une tension trop élevée a ces raccordements peut amener a des destructions au niveau du
circuit ballast et de le variateur. Vérifiez I'affectation de le variateur et du moteur. Comparez
les tensions nominales définies et les courants nominaux des appareils. Effectuez le
cablage conformément (= # 166) Assurez-vous que la tension nominale maximale admis-
sible aux raccordements L1, L2, L3 ou +DC, -DC ne soit pas dépassée de plus de 10 %,
méme dans le cas le plus défavorable (voir EN 60204-1).

Des fusibles externes trop élevés peuvent endommager les cables et les appareils. La pro-
tection de I'alimentation c6té CA et de I'alimentation 24 V doit étre réalisée par I'utilisateur
(=» #81). Pour plus d'informations sur I'utilisation des disjoncteurs a courant résiduel voir
Manuel d'Instructions.

Posez séparément les cables de puissance et de commande. Nous recommandons une dis-
tance supérieure a 200 mm. L'immunité au bruit exigée par la loi sur la compatibilité élec-
tromagnétique en sera améliorée. Si vous utilisez un cable de puissance moteur avec des
fils de commande du frein intégrés, les fils de commande du frein doivent étre blindés sépa-
rément. Posez le blindage des deux cétés et sur une large surface (basse impédance),
autant que possible au-dessus de boitiers de connecteurs ou de pinces de blindage métal-
lisées. Vous trouverez des remarques sur la technique de raccordement au Manuel d'Ins-
tructions.

Les cables de retour ne doivent pas étre rallongés, car cela interromprait le blindage et per-
turberait 'analyse du signal. Les cables entre le variateur et la résistance de freinage externe
doivent étre blindés. Tous les cables de courant fort doivent avoir une section suffisante
selon EN 60204.

L'état du variateur doit étre contrdlé par I'automate programmable afin de reconnaitre les
situations critiques. Posez le contact BTB/RTO en série dans le circuit d'arrét d'urgence de
l'installation. Le circuit d'arrét d'urgence doit utiliser le contacteur d'alimentation.

Des modifications du réglage des variateurs au moyen du logiciel setup sont autorisées.
Toute autre intervention non autorisée entraine automatiquement la perte des droits de garan-
tie.
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3.5.2 Guide d’installation électrique

Les indications suivantes ont pour but de vous aider a effectuer a l'installation dans une suite
logique, sans omettre quelque chose d'important.

Sélection de
cable

Sélectionnez les cables selon la norme EN 60204.

Mise a la
terre, blin-
dage

Blindage et mise a la terre conformes a la CEM voir Manuel d'Ins-
tructions.

Mettre a la terre la plaque de montage, le carter du moteur et la CNC-
GND de I'API.

Cablage

e« Poser séparément le cable de puissance et de commande.

Boucler le contact BTB/RTO dans le circuit d'arrét d’'urgence d'ins-
tallation.

Raccorder les entrées de commande numériques du variateur.
Raccorder 'AGND.

Sinécessaire, raccorder la valeur de consigne analogique.

Raccorder I'unité de rétroaction.

Si nécessaire, raccorder I'émulation codeur.

Raccorder la carte d'expansion.

Raccorder les cables moteur, posez les blindages des deux cétés sur
le connecteur male CEM. En cas d'une longueur de cable > 25 mm,
utiliser des bobines de choc moteur (3YL).

Raccorder le frein d'arrét du moteur, posez le blindage des deux cotés
sur les connecteurs CEM

Sinécessaire, raccorder une résistance ballast externe (avec pro-
tection).

Raccorder la tension auxiliaire (valeurs max. admissibles (=» # 78)).

« Raccorder la tension de puissance (valeurs max. admissibles (= #

78)).
Raccorder le PC.

Vérification

Vérification finale du cablage réalisé sur la base des schémas de rac-
cordement utilisés.
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3.6 Mise en service
IV [Zels):Ni[elfl] Pour plus d'informations, reportez-vous aux Manuel d'Instructions.

3.6.1 Remarques Importantes

Avant le test et la configuration, le fabricant de la machine doit effectuer une appréciation du
risque pour celle-ci et prendre les mesures appropriées afin d'éviter tout dommage corporel
ou matériel provoqué par un éventuel mouvement inopportun. Seul un personnel compétent
disposant de connaissances approfondies dans les domaines du génie électrique et de la
technologie de transmission est autorisé a tester et a configurer le variateur.

DANGER

Des tensions dangereuses pouvant aller jusqu’a 900 V sont présentes
aux bornes du circuit intermédiaire. Danger de mort par électrocution.
Seuls des spécialistes disposant de connaissances approfondies dans le
domaine de la technique d’entrainement sont autorisés a mettre le varia-
teur en service.

Vérifiez que toutes les pieéces de raccordement sous tension sont bien pro
tégées contre les contacts accidentels.

AVERTISSEMENT

Dans des cas défavorables, la déconnexion peut provoquer des arcs élec-
triques, étant donné que des tensions dangereuses sont encore pré-
sentes dans les condensateurs montés apres la coupure des tensions
d’alimentation. Risque de brilure et de cécité. Les contacts sont endom-
mages. Ne débranchez jamais les connexions électriques du variateur
lorsqu’il est sous tension. Patientez au moins 5 minutes apres I'activation
du variateur avant de toucher ou débrancher les connexions (p. ex.
contacts). Mesurez, a des fins de sécurité, la tension au niveau du circuit
intermédiaire et attendez que la tension soit passée sous 60 V.

AVERTISSEMENT

En fonction du paramétrage, |'entrainement peut démarrer auto-
matiquement aprés avoir enclenché la tension d’alimentation. Il existe un
risque de blessures graves, voire mortelles, pour les personnes travaillant
sur la machine. Lorsque le paramétre AENA est défini sur 1, placez un
panneau d’avertissement sur la machine (Avertissement : Redémarrage
automatique aprés la mise en marche !).

Sile variateur a été entreposé plus d'1 an, il faudra reformer les condensateurs du circuit inter-
médiaire. A cet effet, déconnecter tous les raccordements électriques. Alimenter le variateur
pendant une trentaine de minute, en mode monophasé, en 230 V CA surles bornes L1/ L2.
Ceci aura pour effet de reformer les condensateurs.

el :i[e]{}] L'adaptation de paramétres et les effets sur la régulation sont décrits dans Online Help de la
logiciel de mise en service.
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3.6.2 Utilisation des touches / Affichage DEL
Les deux touches vous permettent d'exécuter les fonctions suivantes :

Symbole Fonction

A

appuyer une fois: un point de menu vers le haut, incrémentation d'1 du chiffre
appuyer rapidement deux fois successivement: incrémentation de 10 du
chiffre

appuyer une fois: un point de menu vers le bas, décrémentation d'1 du chiffre
appuyer rapidement deux fois successivement: décrémentation de 10 du
chiffre

maintenir la touche de droite enfoncée puis appuyer en plus sur la
touche de gauche : pour I'entrée numérique, fonction Return (Entrée)

3.6.2.1 Affichage d'état

Etat

3.6.2.2 Menu Standard

Adresse de station

1 Lors de I'abandon du menu,
E' : 'adresse modifiée est stockée

automatiquement.

v

Alimentez

24\

E Des données sont lues d'EnDat

=
COl
c3

cd
o

e

- 5 - || Entrée STO-Enable 0V

Etat 1: 24V en circuit
L'appareil indique la version de base au bout d'1s.
passage a l'état 2, 3 ou 4

Etat 2 : 24V en circuit
L'appareil indique le codage de courant (ici 6A)
point clignotant

Etat 3 : 24V et tension de puissance en circuit
L'appareil indigue le codage de courant et tension
de puissance en circuit, point clignotant

Etat 4 : 24V et tension de puissance en circuit, appareil validé

L'appareil indigue le codage de courant, puissance
en circuit et ENABLE, point clignotant

0l —FIBIeF=-n0] F+nl0i2)

]|

L

.t

>
>

messages de défaut/d'avertissement: tous les
défauts/avertissements apparus seront affichés

Paramétres
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3.6.3 Test rapides

3.6.3.1 Préparation

Déballer et installer et cabler du variateur

Retirer le variateur et les accessoires de I'emballage

Respecter les avertissements des manuels.

Monter le variateur comme décrit dans chapitre (= # 84).

Connecter le variateur comme décrit dans manuel d'Instructions ou utiliser le mini-
cablage décrit ci-dessous.

Installez le logiciel tel que décrit ci-dessous.

Vous avez besoin des informations suivantes sur les composants de I'entrainement:
- Tension nominale secteur,

- Type de moteur (données du moteur lorsqu’il n’est pas répertorié dans la base de don-
nées des moteurs : voir I'Online Help),

- Systeme de rétroaction installé dans le moteur (type, nombre de pdles/nombre de,
lignes/protocole de données, etc.)

- Moment d'inertie de la charge

Ao bd=

I

Documentation

Les documentations suivantes sont nécessaires (au format PDF sur le CD-ROM du produit).
Vous pouvez également télécharger la version la plus actuelle d’'un manuel a partir de notre
site Internet :

« Manuel d’Instructions.
e Profil de communication CANopen
« Manuel des accessoires

Selon la carte d’extension intégrée, les documentations suivantes sont nécessaires :

« Profil de communication PROFIBUS DP.
& Profil de communication DeviceNet.

e Profil de communication sercos®

e« Profil de communication EtherCAT

Une PDF Reader est nécessaire pour la lecture des fichiers PDF. Vous trouverez un lien
d’installation sur chaque page d'écran du CD-ROM du produit.

3.6.3.2 Installation de DRIVEGUI.EXE
Surle CD-ROM se trouve la programme d'installation du logiciel de mise en service.

Installation
Fonction de démarrage automatique activée:

Déposez le CD-ROM dans un lecteur non utilisé. Une fenétre s’ouvre avec I'écran de démar-
rage du CD. Vous trouvez ici un lien vers le logiciel de mise en service DRIVEGUI.EXE. Cli-
quez dessus et suivez les instructions..

Fonction de démarrage automatique désactivée:
Déposez le CD-ROM dans un lecteur non utilisé. Cliquez sur DEMARRER (barre des
taches), puis sur Exécuter.

Tapez dans la fenétre de saisie I'appel du programme : x:\index.htm (x= lettre correcte du
lecteur de CD). Cliquez sur OK puis continuez comme décrit plus haut.

Raccordement a l'interface sériel du PC

Raccordez la ligne de transfert a I'interface sériel de votre PC puis a l'interface PC (X6) du
SERVOSTAR 300 (= # 166).
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3.6.3.3 Cablage minimal pour le test rapide SERVOSTAR 300 sans charge

IgelzdI:vi[e]f] Ce cablage ne remplit pas d’exigences en matiére de sécurité ou efficacité du fonc-
tionnement de votre application. Elle ne montre que le cablage minimal nécessaire pour le
test rapides.

Motor-Feedback

Power ON (F — =
Enable | B === S

e

24v DC

Motor-Power

Moteur

Power
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3.6.3.4 Connexion

« Raccordez le cable de transmission a une interface série de votre PC et a l'interface série
X6 du variateur. En option, il est possible d’utiliser un convertisseur série/USB.

Branchez I'alimentation 24 V de votre variateur.

Attendez environ 30 secondes, jusqu’a ce que I'écran de la face avant du variateur affiche

les types de courant (par ex. E 3 pour 3 A). Si I'alimentation en puissance est éga-

lement branchée, un P (parex. = 13 23 pour Puissance, 3 A) s’affiche.

Siun code d’erreur (F _ ), un avertissement () ) ou une remarque (./_/
E/S)s’affichent, vous trouverez une description correspondante (= # 168). Lors de codes
d’erreur : éliminez le probléme.

Pour démarrer le logiciel DRIVEGUI.EXE, cli-
quez sur l'icéne située sur votre bureau Win-
dows.

Gul

b Would you like to connect to a drive?
-J/ (Press "Yes" to connect or "No” to work offline)

Ja | Nen|

DRIVEGUI.EXE permet de travailler en ligne et hors ligne. Nous travaillons en ligne.

RS-23... rg| Lors du premier établissement de la com-

T munication, vous serez invité a définir les para-
ect Desice Serial Port

= mf‘atres: de communic‘ation. o
padrae | Se€lectionnez le systéme de communication et
38400 ~| | linterface alaquelle est raccordée le varia-
Timeat [ms] | teur, puis cliquez sur OK.

2000

Cancel | Cancel

Le logiciel essaye alors d’établir une connexion vers le variateur. Si aucune connexion n’est
établie, le message d’erreur suivant s’affiche.

- ' Les causes les plus courantes sont:
DriveGUI X P

mauvaise interface sélectionnée
mauvaise prise du variateur utilisée
interface utilisée par un autre logiciel

alimentation de tension auxiliaire 24 V
éteinte

e« cable de transmission défectueux ou mal
confectionné

'2 Communication Error:

Communication tirmed out,

Aprés confirmation du message d’erreur, le logiciel passe en mode hors ligne. Ceci exige la
sélection manuelle du variateur. Interrompez la sélection en fermant la fenétre de sélection.
Identifiez et corrigez I'erreur empéchant la communication. Redémarrez le logiciel en mode
en ligne.
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Une fois la communication établie, un écran d’accueil s’affiche. Sélectionnez “Setup Wizard”
dans la fenétre de navigation.

Tl Untitied - DriveGUI =1 _
e fdt Communcaton Orve fook few e AVIS

Oz vex - &Own ®0oBR 00urxi. mahomes ¥ Assurez-vous que le variateur
—!P%%;Ein ) est verrouillé (borne d’entrée
g HW-Enable X3
Sims /1220V ou ouverte) !

W oscllosenge
B Bode Pl
B tered

DriveGUI

Welcome to the S300/ S700
Drive Graphical User Interface

= 530 Q@ ofine

3.6.3.5 Eléments importants de I’écran

Fonction d’aide

Vous trouverez dans Online Hilfe des informations détaillées relatives a tous les paramétres
pouvant étre traités par le variateur.

Touche F1 Ouvre I'aide en ligne (Online Hilfe) pour la page d’écran active.
Barre de menu ? | Ouvre 'aide en ligne wavec la table des matiéres

Aide contextuelle. Cliquez d’abord sur I'icone de I'aide, puis sur la fonction
k? pour laquelle vous avez besoin d’aide.

Barre d’outils

» 0 Den o et OPMODE [0: Digital Velocity ~]

’h‘ Enregistrer dans TEEPROM, est nécessaire lorsque des para
metres ont été modifiés
& Reset (démarrage a froid), est nécessaire lorsque des para-
métres de base importants ont été modifiés
DPMODE |1 Digtal Velocity =] | Type de fonctionnement, utilisez « 0 : vitesse numérique »
pour le test rapide.

Barre d’état

IRsa:I'f Q Online Dizabled Warning ot homed l

L’icéne verte Online (en ligne) indique que la communication est active.
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3.6.3.6 Setup Wizzard

L’assistant de configuration vous guide tout au long de la procédure de configuration de base
de votre entrainement. Selon la tache a effectuer, seuls les écrans nécessaires sont affi-
chés.

Welcome to the Drive Setup Wizard

This Setup Wizard will help you configure your drive. Start by choosing the type of set up from the list
belowe: "Quick Motor/Drive Setup”, "Analog Application Setup”, "Gearing Application Setup”, "Motion
T azk Application Setup' or "Complete Setup''.

Click "Next" and *"Previous" to move between screens, or move directly to any screen by clicking in the
tree on the left. Click the "Refresh” toolbar button to bring back the original data for the screen curently
showing.

‘When a new wizard page is opened, the current parameter values related to that page are reloaded from
the drive.
Select Type of Setup Wizard
Standard Servo Setups Sensorless Setups
(%) Quick Motor/Drive Setup
() Analog Application Setup
O Gearing Application Setup
() Motion T ask Application Setup

() Induction Motor Setup [U/f Control)

(O Complete Setup

Enter Setup Wizard

Pour un test rapide de fonctionnement, sélectionnez le type de configuration rapide.
Démarrez I'assistant.

3.6.3.7 Réglages de base
Cet écran permet de définir les valeurs de base.

Basic Setup
Power Supply Amphfier
Regen Resistor Hardware
Drive 1.54
(&) Internal Value . Fimars
() Evtemal - V3.00 DRIVE Rev create.d Feb 27 08:00:42 2008
s Flegon) Fowes Serial Number Run Time Name
W 0 e h DRIVED
Mains Yoltage
230 vV
Responise to Loss of Input Phase (] Set Software-Enable on Bootup
Theee-Phase [Cumrent Limit), W aming nl5 v
Next »

Mains voltage: définir la tension secteur nominale présente.

Response to Loss of Input Phase: (réaction en cas de perte d’une phase secteur) : sélec-
tionnez le mode monophasé ou triphasé. En mode triphasé, vous pouvez sélectionner I'envoi
de l'avertissement “n05" ou de I'erreur "F19". La sélection de “F19" entraine 'arrét de I'étage
final, "n05" est traité comme message.

Name: vous pouvez attribuer un nom au variateur (max. 8 caractéres). Il simplifiera I'iden-
tification de I'entrainement dans le systéme.

Set Software Enable on Bootup:ne sélectionnez pas cette option pour le test rapide !
Cliquez sur NEXT (Suivant).
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3.6.3.8 Unités
Units / Mechanical

User Units
Position

wm v
Velocity

mm/'s v

Acceleration
mm/s v

Mechanical Conversion

32000 pm
Resolution =

1 Motor Revs

[ Calculate resolution for misc. application examples... ]

[<P:evious] [ Next > }

Les unités utilisateur pour toutes les saisies dans le logiciel de mise en service sont pré-
sélectionnées dans cet écran.

Position, Velocity, Acceleration

Sélectionnez des unités pertinentes pour votre application en fonction de la charge déplacée.
Ici, un rapport est établi entre la rotation de I'arbre moteur et la course de la charge. Les rap-
ports de réduction peuvent également étre calculés. Vous trouverez une explication détaillée
dans I Online-Help. Pour calculer la résolution sur la base des exemples d’application sélec-
tionnés, utilisez I'outil de calcul :

Bouton Calcul PGEARI/PGEARO pour..."

Calc conversion factors for specific mechanics 4] Sivotre application ne cor-
Select Postion Uit | T respond a aucun des

exemples mentionnés, sai-

sissez directement les para-
métres nécessaires dans les

champs de I'écran “Unités”.

Leadscrew | Convepor | Belt Gea Bek | GearBek 2| Mip Rol: | Diect Deive Fotary | Dwect Drive Linear | Rac ¢ *

Gearing
() None

g ::«; e Sélectionnez d’abord le sys-

téme correspondant a votre
application. Ensuite, défi-
nissez I'unité de position.
Sélectionnez I'unité de posi-
tion vous permettant de repré-
senter la précision requise de
votre application.

Saisissez ensuite les carac-
téristiques mécaniques de
votre application.

[ Cdcddgcmvusmtacbusx\drehxn_] [ Cancel ] [ Help |

Si un réducteur est bridé sur un moteur, vous pouvez, pour les applications concermnées, éga-
lement saisir les données de ce réducteur, soit le nombre de dents ou le rapport de tours.

Cliquez ensuite sur le bouton “Calculate conversion factor and return”. Cliquez sur NEXT.
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3.6.3.9 Moteur (rotatif) et feedback
Motor Feedback

Feedback
Type

0 Resolver - connector X2 v
Motor
No. Name Continuous Curent
Select from Database. 0 NN 15 A
Type Brake Peak Cument
without 45 A
Maximum Speed
pm
Calculated Quick Tuning
Load-to-Motor Inertia Ratio Desited Servo Performance
0 O Gentle O Medium O Stiff (®) Do not tune
[ < Previous ] [ Finish >> ]

Feedback: Sélectionnez le systéme de rétroaction (feedback) utilisé dans le moteur

' [gelz{/:yi[e]l'} Le nombre de pbles du résolveur est défini sur 2 dans le mode de configuration Quick Setup!
Le cas échéant, modifiez le nombre de pbles dans la fenétre Feedback de "Complete Setup”.

Motor type: Cliquez sur le bouton “Select from Database...”. Ouvrez le fichier de base de

données mémorisé (mdb_ __.csv), puis sélectionnez le type de moteur utilisé.
Brake: Si le variateur doit commander un frein, modifiez le champ du frein d’arrét sur WITH
(AVEC).

Calculated quick tuning: Si vous connaissez le rapport de poids charge/moteur (0 =
aucune charge), indiquez ce nombre et sélectionnez la pente désirée pour la régulation. Si
Vous ne connaissez pas le rapport, sélectionnez “Do not tune” (ne pas modifier).

3.6.3.10 Motor (linéaire)) / Feedback (Encoder)
Motor Feedback

Calculate ENCLINES for line... [%]

Feedback

Type Encoder Lines —
4 Sine Enc EnDAT 2.1 - connector X1 1000
Motor
Mo Name Continuous Current
Select from Database.. 21010 |IL18-07541 (230V] 2|A
Type Brake Peak Cument
without ~ 7 A

Maximum Speed
T

Calculated Quick Tuning
Load-to-Motor Inertia F atio Desired Servo Perfformance
0 O Gentle O Medium ) Stiff () Do not tune

[(Pleviws] l Finish »> I

Feedback: Sélectionnez le systéme de rétroaction (feedback) utilisé dans le moteur

Motor type: Cliquez sur le bouton “Select from Database...”. Ouvrez le fichier de base de
données mémorisé (mdb_ _ _.csv), puis sélectionnez le type de moteur utilisé.

Encoder Lines Cliquez sur “Calculate” (calculer) et saisissez la période de signal.

Brake: Si le variateur doit commander un frein, modifiez le champ du frein d’arrét sur WITH
(AVEC).

Calculated quick tuning: Si vous connaissez le rapport de poids charge/moteur (0 =
aucune charge), indiquez ce nombre et sélectionnez la pente désirée pour la régulation. Si
Vous ne connaissez pas le rapport, sélectionnez “Do not tune” (ne pas modifier).
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3.6.3.11 Enregistrement des paramétres et redémarraget

Vous étes sur le point de quitter I'assistant de configuration et vous avez modifié et défini les
paramétres requis. Selon les paramétres modifiés, deux réactions du systéme sont pos-
sibles :

Des parameétres de configuration importants ont été modifiés

Cliquez sur Oui. Les paramétres sont automatiquement enregistrés dans 'lEEPROM du varia-
teur qui est redémarré via une commande de réinitialisation. Cette opération dure quelques
secondes.

Des parameétres de configuration moins importants ont été modifiés

Aucun avertissement ne s’affiche. Enregistrez manuellement les parameétres dans

I'EEPROM du variateur. Pour ce faire, cliquez sur I'icone % dans la barre d’outils. Il n’est
pas nécessaire de redémarrer le variateur. Sélectionnez alors la page des "Motion Service".

3.6.3.12 Fonctions de service (mode pas a pas mode)

AVIS
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Veillez a ce que la position actuelle de la charge autorise les mouvements suivants. Sinon,
I'axe se déplace sur I'interrupteur de fin de course matériel ou sur la butée mécanique. Assu-
rez-vous qu’un recul ou qu’une accélération rapide de la charge ne puisse pas provoquer de
dégats. Respectez les exigences relatives ala “vitesse réduite slre” pour votre application !
e« Enclenchez I'alimentation de puissance de I'entrainement.

e« STO-Enable: +24 V sur STO-Enable [X4/5]

e« Hardware-Enable: +24 V sur'entrée Enable [X3/12].En cas d’absence de STO-Enable

pour Hardware Enable, I'affichage de la platine avant indique = S -

e Software-Enable: Cliquez surl'icone EN L’affichage de la platine avant indique désor-
mais E et 'intensité (p. ex. E B 3 pour Enable, 3A). Cliquez sur DIS pour désactiver
de nouveau I'étage final (Disable).

Jog (Digital Velocity Mode) Mode pas a pas (régime numérique):
Jog Vous pouvez ici déplacer I'entrainement
100} fpm avitesse constante. Saisissez la
vitesse désirée. Lorsque vous appuyez
Jog [Position Motion T asks Mode] sur le bouton (+ ou —), I'entrainement se
Jog Jog Speed

10000l EaE déplace ala vitesse définie et s’arréte
dés que vous relachez le bouton.

Actual Values

Position Counts

Velocity 1pm

Les avertissements et erreurs actifs sont affichés dans I'écran “Status” (Etat). Vous trou-
verez une description des messages d'erreur et des avertissements dans (=» # 168) ou dans
Online Help. Vous avez activé et testé avec succes les fonctions de base de I'entrainement.




3.7 Elimination des défauts

En fonction des spécifications de votre installation, différentes causes peuvent étre a la source du défaut apparu.
En présence de systémes multiaxes, d'autres causes d'erreur cachées peuvent apparaitre.

' [gelzd[Fyi[e]l'l} Vous trouverez des informations relatives a la réparation des anomalies dans le paragraphe «
Elimination de dérangements» de I'Online Help. Notre Département Applications est a votre

disposition pour vous aider en cas de problémes.

Défaut
MMessage de
défaut
Dérangement de
communication

Causes probables du défaut

utilisation d'un cable pas correcte

le cable n'est pas enfiché sur le bon
emplacement

mauvaise interface PC sélectionnée
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Remeéde

utiliser un cable modem zéro
enficher le cable surl'emplacement
correct

sélectionn*er l'interface correcte

Le moteur ne
tourne pas

le variateur n'est pas validé

e« coupure du cable de val. de consignes
e |es phases moteur permutées

le frein n'est pas desserré

le systéme est mécaniquement bloqué
le nombre de pbles du moteur n'est pas
correctement réglé

la rétroaction n'est pas correctement
réglée

e appliquer le signal ENABLE
e vérifier le cable de va. de consignes
e« posez les phases moteur cor-

e vérifier la mécanique
e régler le parametre “nombre de pdles

rectement
vérifier la commande d'excitation du
frein

du moteur"
régler la rétroaction correctement

Le moteur vibre

I'amplification est trop élevée (régulateur
de vitesse)

le blindage du cable de rétroaction est
coupé

AGND n'est pas cablée

diminuer Kp (régulateur de vitesse)
remplacer le cable de rétroaction

relier '’AGND ala CNC-GND

Le servosystéme
signale un défaut
de poursuite

| oul_ _ tropfaible
ms peak

rampe de valeur de consigne trop grande

augmenter| _oul (en observant
. rms peak

les données moteur!)

diminuer Rampe SW +/-

Le moteur devient
trop bralant

|/l __ tropgrande

rms  peak

diminuer|__ /I
rms peak

Le servosystéme
est trop lache

e Kp (régulateur de vitesse) trop faible

Tn (régulateur de vitesse) trop grande

« ARLPF / ARHPF trop grande

ARLP2 trop grande

e augmenter Kp (régulateur de vitesse)
e Tn (régulateur de vitesse), valeur

e diminuer ARLPF / ARHPF
e diminuer ARLP2

implicite du moteur

Le servosystéme
ne tourne pas en
souplesse

Kp (régulateur de vitesse) trop grande
Tn (régulateur de vitesse) trop faible

ARLPF / ARHPF trop faible
ARLP2 trop faible

e diminuer Kp (régulateur de vitesse)
e Tn (régulateur de vitesse), valeur

e« augmenter ARLPF / ARHPF
e« augmenter ARLP2

implicite du moteur

L'arbre dérive a
valeur de consi-
gne=0V

I'offset pour la valeur de consigne pré-
définie analogique n'est pas cor-
rectement équilibré

I'AGND n'est pas reliée ala CNC-GND
de I'API

équilibrer I'offset VC (Analog 1/0)

relier 'AGND et la CNC-GND
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4.1 Indicazioni generali

Questo manuale descrive i servoamplificatori digitali della serie SERVOSTAR 300 (S300,
versione standard, corrente nominale 1,5A....10 A).

{10l li¥4[e]'[} Perinformazioni piu dettagliate si imanda al Manuale d'Instruzione e agli altri documenti
Kollmorgen:

e« Manuale d'Instruzione (PDF):
Questo manuale fornisce le istruzioni per l'installazione e la configurazione dell'unita..
e Accessories Manual (PDF, inglese):
Questo manuale contiene dati tecnici e disegni dimensionali di accessori quali cavi,
resistenze di recupero e alimentazioni di rete.
e« CAN-BUS Communication (PDF, inglese):
Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione CANopen.
e« DeviceNET Communication (PDF, inglese):
Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione DeviceNET.
e« FEtherCAT Communication (PDF, inglese):
Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione EtherCAT.
e PROFIBUS DP Communication (PDF, inglese):
Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione PROFIBUS DP.
e sercos® 2 Kommunikation (PDF, inglese):
Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione sercos®.
« SynqNet Kommunikation (PDF, inglese):
Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione SyngNet.
e« DRIVEGUI.EXE Online Help (CHM, inglese):
La guida in linea comprende il "ASCII Object Reference " con informazioni sui parametri e
i comandi utilizzati per operare il SERVOSTAR 300.

Per una descrizione piu approfondita delle schede di espansione attualmente presenti, del
collegamento digitale a sistemi di automazione e per conoscere i nostri documenti applicativi
consultare il CD-ROM allegato, in formato PDF (requisiti del sistema: WINDOWS, browser
per Internet e PDF Reader) nelle versioni in diverse lingue.

E possibile stampare le documentazione su ogni stampante comune.

Piu informazioni di base possono essere trovate nel nostro “ Prodotto WIKI” , disponibile a
www.wiki-kollmorgen.eu.

4.1.1 Note per la versione stampata (versione cartacea)

A ogni prodotto e allegata una copia stampata del presente Guide.
Per motivi ecologici, il documento stampato & stato ridotto al
formato DIN A5.

In caso di difficolta a leggere il testo nel formato stampato ridotto, &
possibile stampare e utilizzare la versione PDF in formato DIN A4
1:1. La versione PDF &€ memorizzata sul CDrom del prodotto.

4.1.2 Uso del formato PDF
Questo documento comprende svariate caratteristiche per facilitare la navigazione

Riferimenti incrociati L'indice e I'indice analitico contengono riferimenti incrociati
attivi.

Indice e indice analitico |Le linee rappresentano riferimenti incrociati attivi. Fare clic
sulle linee per accedere alla pagina richiesta.

Numeri di | numeri di pagina/capitolo con riferimenti incrociati sono link
paginal/capitolo nel testo |attivi.
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4.1.3 Simboli usati

Simbolo Indicazione

F:

S300 Safety Guide |4 Italiano

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata,
provoca morte o lesioni gravi.

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata,
provoca morte o lesioni gravi.

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata,
provoca lesioni non gravi o moderate.

Questo non € un simbolo di sicurezza.
Questo simbolo indica una situazione pericolosa che, se
non evitata, provoca danni materiali.

Questo non & un simbolo di sicurezza.
Questo simbolo indica note importanti.

Avviso di pericolo (generale). Il tipo di pericolo & specificato
nel testo a fianco.

Avviso di pericolo dovuto all'elettricita e ai suoi effetti.

Avviso di pericolo per la presenza di superfici calde.

Avvertimento di un carico sospeso
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4.1.4 Abbreviazioni utilizzate

Abbreviazione  Significato

(=» #xx) Vedere a pagina xx. Esempio (=» # 53): vedere a pagina 53.
AGND Massa analogica
BTB/RTO Operativo
CAN Bus di campo CANopen
CE Comunita Europea
CLK Clock (segnale temporizzato)
COM Interfaccia seriale di un PC
DGND Massa digitale
DIN Instituto tedesco di normalizzazione
Disk Supporto magnetico di memorizzazione (dischetto, disco fisso)
EEPROM Memoria di sola lettura cancellabile e programmabile elettricamente
EMV Compatibilita elettromagnetica
EMI Disturbo elettromagnetico
EN Norma europea
ESD Scarica di elettricita statica
F-SMA Connettore (cavo di fibra ottica), IEC 60874-2
IEC Commissione elettrotecnica internazionale
INC Interfaccia incrementale
ISO Organizzazione internazionale per la standardizzazione
LED Diodo luminoso
MB Megabyte
NI Impulso di riferimento
PELV Low safe voltage
PGND Massa dell'interfaccia utilizzata
RAM Memoria volatile
RB Resistenza di carico
RBext Resistenza di carico esterna
RBint Resistenza di carico interna
RES Resolver
ROD Encoder A quad B
S1 Funzionamento continuo
S3 Funzionamento intermittente
SPS Unita di controllo a logica programmabile
SRAM RAM statica
SSli Interfaccia sincrono-seriale
STO Safe Torque Off, sistema di protezione che impedisce il riavvio
accidentale del macchinario
UL Underwriters Laboratory
VAC Tensione alternata
VDC Tensione continua
VDE Associazione elettrotecnica tedesca
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4.2 Sicurezza

Questo capitolo vi aiuta a riconoscere e a evitare pericoli per persone e cose.

4.2.1 Attenersi a queste indicazioni!

Interventi riservati al personale qualificato

Le operazioni di trasporto, installazione, messa in servizio e manutenzione possono essere
effettuate unicamente da personale qualificato, che abbia familiarita con il trasporto,
l'installazione, il montaggio, la messa in funzione e il funzionamento dei servoazionamenti e
che disponga di opportune qualifiche di base per lo svolgimento di tali attivita.

e« Trasporto: solo da parte di personale con conoscenze in materia di elementi costruttivi a
rischio di scariche elettrostatiche.

e« Disimballaggio: solo da parte di personale qualificato dotato di una formazione
elettrotecnica

e [nstallazione: solo da parte di personale qualificato dotato di una formazione
elettrotecnica

e« Messa in servizio: solo da parte di personale qualificato con ampie conoscenze nei settori
dell'elettrotecnica e dei sistemi di azionamento

Il personale qualificato deve inoltre conoscere e rispettare le norme IEC 60364 / IEC 60664
nonché le disposizioni antinfortunistiche nazionali.

Leggere la documentazione

Prima di procedere al montaggio e alla messa in funzione leggere attentamente la presente
documentazione. L’errata manipolazione del servoamplificatore pud comportare danni a
persone o a cose. L'operatore € quindi tenuto ad assicurarsi che tutto il personale addetto a
lavori sugli SERVOSTAR 600 abbia letto e compreso il manuale e che le indicazioni di
sicurezza riportate nel manuale siano rispettate.

Controllare la revisione dell’hardware

Controllare il numero di revisione dell'hardware del prodotto (si veda la targhetta di
omologazione). Questo numero deve corrispondere alle indicazioni riportate sulla copertina
del presente manuale. Se i numeri non corrispondono, accedere a Tech-WIKI
(http://www.wiki-kollmorgen.eu). Nella sezione “Download” sono presenti tutte le versioni
del manuale con riferimento ai numeri di revisione dell’hardware.

Rispettare i dati tecnici

Osservare i dati tecnici e le indicazioni sulle condizioni di collegamento (targhetta di
omologazione e documentazione). Se si superano i valori di tensione e di corrente ammessi,
i servoamplificatori possono essere danneggiati.

Componenti sensibili alle scariche elettrostatiche

Gli amplificatori contengono elementi sensibili alle scariche elettrostatiche, che possono
danneggiarsi in caso di uso improprio. Scaricare I'elettricita statica dal corpo prima di toccare
I'amplificatore. Evitare il contatto con materiali altamente isolanti (fibre sintetiche, pellicole in
materie plastiche e cosi via). Collocare |I'amplificatore su una superficie conduttiva.

Eseguire un'analisi dei rischi

Il produttore della macchina € tenuto a realizzare un'analisi dei rischi per il macchinario e ad
adottare le misure necessarie affinché eventuali movimenti imprevisti non causino lesioni o
danni a persone o cose. L'analisi dei rischi potrebbe comportare la necessita di ulteriori
requisiti per il personale tecnico.
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Riavvio automatico

L’azionamento potrebbe riavviarsi automaticamente dopo I'accensione, cali di tensione o
interruzione della tensione di alimentazione, a seconda della parametrizzazione. Sussiste il
pericolo di lesioni gravi o di morte per il personale addetto ai lavori sulla macchina. Seiil
parametro AENA & impostato su 1, occorre apporre un cartello di avvertenza sulla macchina
(Avvertenza: riavvio automatico dopo l'inserzione!) e assicurarsi che I'inserzione della
tensione di rete non sia possibile in presenza di persone nella zona pericolosa della
macchina. En cas d' utilizzo d'un dispositif de protection contre les sous- tensioni ,
respectez EN 60204-1 : 2006 Chapitre 7.5..

Superfici calde

In corso di funzionamento le superfici degli amplificatori possono surriscaldarsi. Il dissipatore
di calore pu6 raggiungere temperature superiori agli 80°C. Pericolo di ustioni lievi. Misurare la
temperatura e attendere che il dissipatore abbia raggiunto i 40°C prima di toccarlo.

Messa a terra

Assicurare la regolare messa a terra del servoamplificatore con la bandella PE all'interno
dell’'armadio di distribuzione come potenziale di riferimento. Sussiste il pericolo di scosse
elettriche. Senza una messa a terra a bassa impedenza non viene garantita la sicurezza
personale e sussiste pericolo di morte per scosse elettriche.

Alta tensione

Gli apparecchi generano tensioni elettriche elevate fino a 900 V. Non aprire o toccare i
dispositivi durante il funzionamento. Si raccomanda inoltre di tenere chiuse tutte le coperture
e le porte dei quadri elettrici ad armadio.

Durante il funzionamento, a seconda del loro grado di protezione, i servoamplificatori
possono presentare parti scoperte sotto tensione. Dopo aver staccato gli amplificatori dalle
tensioni di alimentazione, attendere almeno 5 minuti prima di toccare i componenti
potenzialmente sotto tensione (ad esempio i contatti) o di allentare collegamenti.

| condensatori conducono tensioni pericolose fino a 5 minuti dopo la disinserzione delle
tensioni di alimentazione. Misurare sempre la tensione sul circuito intermedio bus DC e
attendere fino a quando & scesa al di sotto di 60 V prima di toccare i componenti.

Non staccare mai i collegamenti all'amplificatore quando questo & sotto tensione. Sussiste il
pericolo di formazione di archi con conseguente rischio di lesioni (ustioni e accecamento)
nonché danni ai contatti.

Isolamento rinforzato

| sensori di temperatura, i freni di arresto del motore e i sistemi di retroazione integrati nel
motore devono essere dotati di un isolamento rinforzato (secondo EN 61800-5-1) nei
confronti dei componenti del sistema con tensione di alimentazione, in base alla tensione di
prova richiesta dall’applicazione. Tutti i componenti Kollmorgen rispondono a questi requisiti.

Non modificare gli apparecchi

Non & consentito apportare modifiche ai servoamplificatori senza previa autorizzazione del
produttore. L’apertura degli apparecchi comporta I'annullamento della garanzia. Simboli di
avvertenza aggiunti sull’azionamento. Se questi simboli sono danneggiati vanno sostituiti
immediatamente.
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4.2.2 Uso conforme

e | servoamplificatori vengono montati come componenti su impianti o macchine elettrici e
possono essere messi in funzione solo come componenti integrati dell'impianto.

« || produttore & tenuto a realizzare una valutazione di rischio per il macchinario e ad
adottare le misure necessarie, affinché eventuali movimenti imprevisti non causino danni
apersone 0 a cose.

e |ncaso d'uso dei servoamplificatori in ambito domestico, commerciale e industriale,
come pure in piccole aziende I'utente deve adottare misure di filtrazione supplementari.

Armadio e Cablaggio

e | servoamplificatori possono funzionare solo in un quadro elettrico ad armadio chiuso, alle
condizioni ambientali definite (=» # 110) e le dimensioni di installazione (=» # 164). Per
mantenere una temperatura inferiore a 40°C nel quadro elettrico ad armadio possono
essere necessari sistemi di aerazione o raffreddamento.

e Peril cablaggio, utilizzare solo cavi in rame. Le sezioni dei cavi sono indicate nella norma
EN 60204 (o tabella 310-16 di NEC 60°C o 75°C, colonna per sezioni AWG).

Alimentazione elettrica

e | servoamplificatori della serie S300 (categoria di sovratensione |1l secondo EN 61800-5-
1) possono essere utilizzati direttamente su reti industriali trifasiche con messa a terra
(rete TN, rete TT con centro neutro a terra e corrente nominale simmetrica non superiore a
42kA a 110V-10%...230V+10% 0 208V -10%...480V +10% secondo il tipo
dell’'amplificatore). Per il collegamento ad altre reti vedere Manuale d'Istruzione.

e | sovraccarichi periodici tra conduttori esterni (L1, L2, L3) ed alloggiamento del servoam-
plificatore non possono superare i 1000 V (ampiezza). Secondo EN61800 i picchi di
tensione (<50us) tra i conduttori esterni non possono superare i 1000 V. | picchi di
tensione (< 50ps) tra conduttori esterni ed alloggiamento non possono superare i 2000 V.

Motori

e | servoamplificatori della famiglia S300 sono destinati esclusivamente all'azionamento di
servomotori sincroni brushless adatti con regolazione di coppia, velocita e/o posizione.
La tensione nominale dei motori deve essere superiore 0 almeno uguale alla tensione di
circuito intermedio fornita dal servoamplificatore.

Safety
e Durante I'uso di opzione STO attenersi alle avvertenze riportate (=» # 114).

4.2.3 Uso vietato

Un uso diverso da quanto descritto nel capitolo "Uso secondo le istruzioni" non € previsto e
puo provocare lesioni personali e danni materiali. Non usare il servoamplificatore con una
macchina non conforme alle direttive o normative nazionali corrispondenti. Inoltre & vietato
I'uso del servoamplificatore nei seguenti ambienti:

e aree potenzialmente esplosive

& ambienti con acidi corrosivi e/o elettricamente conduttivi, soluzioni alcaline, oli, vapori,
polveri

e direttamente su reti elettriche non collegate a terra o su alimentazioni messe a terra
asimmetricamente con una tensione > 230V.

« navi o applicazioni offshore

Il controllo dei freni della tenuta dallo S300 da solo non puo essere utilizzato nelle
applicazioni, dove la sicurezza funzionale deve essere accertata con il freno.
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4.2.4 Trasporto

Trasportare S300 secondo EN 61800-2 come segue:

affidare il trasporto esclusivamente a personale qualificato, mantenere il dispositivo
nell'imballaggio riciclabile originale del produttore.

e Evitare urti durante il trasporto.

intervalli di temperatura specifici: da-25 a +70°C, tasso di variazione max. 20 K/ora,
categoria 2K3 secondo EN61800-2, EN 60721-3-1

umidita specifici: max. 95% di umidita relativa, senza la formazione di condensa,
categoria 2K3 secondo EN61800-2, EN 60721-3-1

Se l'imballaggio & danneggiato, controllare che I'unita non presenti danni visibili. Informare
il trasportatore e il costruttore di qualsiasi danno eventuale all'imballaggio o al prodotto.

| servoamplificatori contengono componenti sensibili alle cariche elettrostatiche che possono
danneggiarsi in caso di uso improprio. Eliminare le cariche elettrostatiche dal proprio corpo
prima di toccare il servoamplificatore. Evitare il contatto con materiali altamente isolanti
come tessulti artificiali o pellicole di plastica. Collocare il servoamplificatore su una superficie
conduttiva. .

4.2.5 Imballaggio

L'imballaggio de SERVOSTAR 300 & composto da cartone riciclabile con inserti.

Imballaggio (AXLxP): 115x365x275 mm
Identificazione: un'etichetta all'esterno della scatola

4.2.6 Conservazione
Conservare SERVOSTAR 300 secondo EN 61800-2 come segue:

solo nell'imballaggio riciclabile originale del produttore

conservare a un'altezza di impilaggio pari o inferiore a 8 cartoni

intervalli di temperatura specifici: da -25 a +55°C, tasso di variazione max. 20 K/ora,

categoria 1K4 secondo EN61800-2, EN 60721-3-1

intervalli di umidita specifici: dal 5 al 95% di umidita relativa, senza la formazione di

condensa, categoria 1K3 secondo EN61800-2, EN 60721-3-1

conservare secondo i seguenti requisiti di durata:

- menodi 1 anno: senza restrizioni.

- oltre 1 anno: i condensatori devono essere rigenerati prima di configurare e mettere in
funzione il servoamplificatore. A questo scopo rimuovere tutti i collegamenti elettrici ed
applicare tensione monofase da 240V ca per circa 30 minuti ai morsetti L1/L2.

4.2.7 Manutenzione e pulizia

| servoamplificatori non necessitano di alcuna manutenzione. L'apertura degli strumenti
comporta I'estinzione della validita della garanzia. La parte interna dell'unita pud essere pulita
soltanto dal costruttore. Per pulire la parte esterna del servoamplificatore:

e alloggiamento: pulire con isopropanolo o una soluzione detergente simile
e griglia protettiva o ventola: pulire con una spazzola asciutta

AVVISO Non immergere il servoamplificatore né spruzzare sulla sua superficie.
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4.2.8 Smontaggio

Se si deve disinstallare un servoamplificatore (ad esempio per una sostituzione), rimuoverio
come segue:

1. Spegnere l'interruttore principale del quadro elettrico ad armadio e i fusibili che alimentano
il sistema.

AVVERTENZA

| contatti possono condurre tensioni pericolose fino a 5 minuti dopo la
disinserzione della tensione di rete. Pericolo di scosse elettriche. Dopo
aver scollegato il servoamplificatore dall'alimentazione principale,
attendere almeno 5 minuti prima di toccare le sezioni potenzialmente
sotto tensione dell'attrezzatura, come i contatti, o prima di staccare
qualsiasi collegamento. Misurare sempre la tensione nel DC link e
attendere finché non & inferiore a 60 V prima di toccare o spostare il
servoamplificatore.

2. Rimuovere i connettori. Scollegare il collegamento della terra potenziale per ultimo.
3. Controllare la temperatura.

ATTENZIONE

Durante il funzionamento, il dissipatore di calore del S300 pud
raggiungere temperature superiori a 80°C. Pericolo di ustioni lievi Prima
di toccare il dispositivo, controllarne la temperatura e attendere finché non
e scesa sotto i 40°C.

4. Disinstallare. Rimuovere il servoamplificatore e I'alimentazione sulla piastra di montaggio
conduttiva messa a terra in armadio.

4.2.9 Riparazione e smaltimento

Soltanto il costruttore puo riparare il servoamplificatore. L'apertura del servoazionamento
comporta |'estinzione della validita della garanzia. Disinstallare il servoamplificatore come
descritto sopra, e spedirlo nell'imballaggio originale al costruttore (vedere tabella
sottostante).

In conformita alle linee guida della direttiva 2002/96/CE (RAEE) e simili, il costruttore
accetta la restituzione di vecchi dispositivi ed accessori per uno smaltimento professionale. |
costi di trasporto sono a carico del mittente.

Spedire i dispositivi all'indirizzo del costruttore riportato nella tabella sottostante.

China e SEA
Kollmorgen KOLLMORGEN Europe GmbH| KOLLMORGEN
201 West Rock Road | Pempelfurtstr. 1 Room 202, Building 3, Lane 168,
Radford, VA 24141 | D-40880 Ratingen Lin Hong Road,

Changning District, Shanghai
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4.3 Descrizione e dati tecnici

4.3.1 Servoamplificatori digitali della famiglia SERVOSTAR 300

Schema di numero

Utilizzare il codice di tipo esclusivamente a scopo di identificazione del prodotto. Non

u
S

tilizzare il codice tipo per ordini di acquisto, in quanto non tutte le combinazioni sono dotate
ono tecnicamente possibili.

S30601-SE -2z

Famigli
fgﬁ S300 . —»| specials specifici del cliente

Versionsi del dispositivo

S NA  Basis drive
—
01  1,5A(208...480V) Eg Ectm:;r%ﬁ FAN

03 3A <
06 6 A
10 10 A (110...230V) =
Espansioni
NA  no expansion,
i CANopen onboard
Tensione
0 208...480 B < DN DEVICENET

PB PROFIBUS

6 110...230 B —— > |(SE  SERCOS 2

SN SYNQNET

10 Expansion I/O
FB  FB-2to1

Opzioni elettr.
1 AS <

[\ [gel:d[I:¥4[e]/I} Le estensioni e le opzioni dei dispositivi non possono essere combinate.

Versione standard

« Ampia gamma di tensioni nominali:

1x110V-10% ... 3x 230V +10% (SERVOSTAR 303-310, S3xx6)
3x208V-10% ... 3x 480V +10% (SERVOSTAR 341-346, S3xx0).

e« Categoria di sovratensione Ill secondo EN 61800-5-1

2 ingressi analogici per i valori nominali
CANopen integrata (default: 500 kBaud) per I'integrazione in sistemi CAN-Bus e per
I'impostazione dei parametri di piu amplificatori mediante I'interfaccia di un amplificatore

e RS232integrata, a separazione di potenziale, interfaccia direzione impulsi integrata.

STO integrata
| servomotori sincroni, i motori lineari ed i motori asincroni possono essere utilizzati.

Opzioni/Espansioni

I
dl
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Scheda di espansione -1/0-14/08-.
Scheda di espansione -PROFIBUS-.
Scheda di espansione -SERCOS-.
Scheda di espansione -DEVICENET-.
Scheda di espansione -SYNQNET-.
Scheda di espansione -FB2to1-.
Modulo di espansione -2CAN-.

funzionamento e la connessione di schede di espansione sono descritte nelle Manuale
Instruzione.
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4.3.2 Sistema di azionamento con SERVOSTAR 300

Cavo di comunicazione
con il PC*

Controllo SERVOSTAR _

“E

Alimentazione

______

' Resistenza
di carico*
(optional)

Cavo diretroazione*

Cavo potenza/
freno del motore*

Induttanza
per motore*
(optional)

Cavo schermato —
Cond. di proteziong =+ =— -
Optional ———

* = Prodotto di Kollmorgen

Alimentazione rete
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4.3.3 Dotazione
| nostri amplificatori della serie SERVOSTAR 300 comprendono:

S3xx

Connettore di accoppiamento X0, X3, X4, X8

connettori corrispondenti X9 con SERVOSTAR 303-310
S300 Safety Guide stampato

Manuale di Istruzioni et documentazione su CD-ROM (PDF)
Software di messa in funzione DRIVEGUI.EXE su CD-ROM

1\1gel":v4[e]{[} | connettori SubD corrispondenti non vengono fomniti in dotazione!

Accessori: (da ordinare in via supplementare se necessari; per la descrizione vedere il
manuale degli accessori)

e [nduttanza per motore 3YL per cavi di lunghezza > 25m

e« cavo motore e cavo di retroazione

e Resistenza di carico esterna

e« cavo di comunicazione conil PC o adattatore Y per I'impostazione dei parametri di fino a
6 servoamplificatori suun PC

e« servomotore sincrono lineare o rotatorio, consultare il manuale del motore vero.

4.3.4 Condizioni ambientali, aerazione, posizione di montaggio

Stoccaggio (= #106)
Trasporto (=» #106)
Tensione potenza S30361, S30661, S31061:

1x110V-10% ...1x230V+10%, 50/60 Hz
3x110V-10% ...3x230V+10%, 50/60 Hz
S30101, S30301, S30601:

3x208V-10% ...3x 480V+10%, 50/60 Hz
Tensione ausiliaria

senza freno/ventilatore 20vDC...30vDC

con freno/ventilatore 24V DC (-0% +15%), consid. la caduta di tensione!
Temperatura ambiente di |0... +40°C ai dati nominali,

esercizio +40 ... +55°C con assorbimento di potenza del 2,5% / K
Umidita atmosferica di umidita relativa dell’ 85%, non soggetta a condensa
esercizio

Altitudine d’installazione |fino a 1000 m sopra il livello del mare senza limitazioni da
1000 a 2500 m sopra il livello del mare con assorbimento di
potenza dell’ 1,5%/100 m

Grado di imbrattamento grado d’'imbrattamento 2 secondo EN 60664-1

Vibrazioni Class 3M2 secondo EN 60721-3-3

Grado di protezione IP 20 secondo EN 60529

Posizione di montaggio generalmente verticale

Aerazione

1Ae3A convezione libera

tutti gli altri modelli ventola montata (regolazione opzionale, opzione FN)

AWVISO Assicurarsi che nel quadro elettrico ad armadio chiuso sia

garantito un sufficiente ricircolo d’aria forzata.
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4.3.5 Dati tecnici 110 /230 V

SERVOSTAR 3xx61

Dati nominali S$30361 S$30661 $31061

Tensione nominale allacciata V= 1x 10V, .. 230V -7, 50/60 Hz
v~ 3x 110V, ... 230V*197% 50/60 Hz

Potenza nominale per funzionamento S1 @230V kVA 1,1 2,4 | 4

Tensione nominale continua del circuito intermedio V= 135...450

Corrente di uscita nominale (valore effettivo + 3 %)

@ 1x115V Arms 3,5¢ 8* 10*

@ 1x230V Arms 3* 6* 10*

@ 3x115V Arms 3,5 8 10

@ 3x230V Arms 3 6 10

Corrente di picco in uscita (max. circa 5s, + 3%)

@ 1x115V, 1x230V Arms 9* 15* 20*

@ 3x115V, 3x230V Arms 9 15 20

Frequenza di clock dello stadio finale kHz 8 /16 a corrente ridotta 50%

Potenza dissipata a riposo, stadio finale disabilitato w 12

Potenza dissipata alla corrente nominale (compresala

potenza dissipata dell’alimentatore, senza la potenza w 35 60 90

dissipata del carico)

Circuito di frenatura

- Potenza continua max. @230V kW 0,3 1 1

- Resistenza di frenatura esterna Ohm 66 66 66

Sovratensione Vv 235...455

Ingressi / uscite

Valore nominale 1/2, risoluzione 14bit/12bit Vv +10

- Tensione sincrona max. Vv 10

Ingressi di comando digitali - secondo EN 61131-2 tipo 1, max. 30 VDC

Uscite di comando digitale, open Emitter - max. 30 VDC, 10 mA

Uscita BTB/RTO, contatti a relé - max. 30 VDC, max. 42 VAC, 500 mA

Alimentazione di tensione ausiliaria, con separazione di \ 20-30

potenziale senza freno A 1

Alimentazione di tensione ausil., con separazione di \ 24 (-0% +15%)

potenziale con freno (attenzione alle cadute di tensione!)| A 2.5

Corrente d'uscita min./max. freno A 0,15/1,5

Collegamenti

Segnali di comando — Mini-Combicon , 1,5mm?

Segnali di potenza — Classic Combicon 2,5mm?

Ingresso Feedback — SubD (femmina)

Interfaccia PC, CAN, emulazione encoder, ROD/SSI — SubD (maschio)

Meccanica

Peso kg 2,7

Altezza senza connettori mm 275 | 279

Larghezza mm 70

Profondita senza/con connettori mm 171/ <230

* Le correnti possono essere limitate fino al di sotto dei dati nominali..
Altro dati tecnici vedere Manuale d'Istruzioni.
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4.3.6 Dati tecnici 230V ... 480 V

SERVOSTAR 3xx01

Dati nominali

S$30101 S$30301 S30601

Tensione nominale allacciata V~ 3x208V_,, ... 480V* 0% 50/60 Hz
Potenza nominale per funzionamento S1 @480V kVA 1,2 | 2,5 | 5
Tensione nominale continua del circuito intermedio V= 260...900

Corrente di uscita nominale (valore effettivo + 3 %)

@ 3x230V Arms 2 5 6
@ 3x400V Arms 1,5 4 6
@ 3x480V Arms 1,5 3 6
Corrente di picco in uscita (max. circa 5s, + 3%)

@ 3x208V...3x480V Arms 45 | 75 | 12
Frequenza di clock dello stadio finale kHz 8 /16 a corrente ridotta 50%
Potenza dissipata a riposo, stadio finale disabilitato W 12

Potenza dissipata alla corrente nominale (compresala

potenza dissipata dell’alimentatore, senza la potenza w 40 40 90
dissipata del carico)

Circuito di frenatura

- Potenza continua max. @480V kW 0,3 1 1
- Resistenza di frenatura esterna Ohm 9N 91 91
Sovratensione \Y 455...900

Ingressi / uscite

Valore nominale 1/2, risoluzione 14bit/12bit \Y +10

- Tensione sincrona max. \% +10

Ingressi di comando digitali - secondo EN 61131-2 tipo 1, max. 30 VDC
Uscite di comando digitale, open Emitter - max. 30 VDC, 10 mA
Uscita BTB/RTO, contatti arele - max. 30 VDC, max. 42 VAC, 500 mA
Alimentazione di tensione ausiliaria, con separazione di \ 20-30

potenziale senza freno A 1

Alimentazione di tensione ausil., con separazione di \ 24 (-0% +15%)
potenziale con freno (attenzione alle cadute di tensione!)| A 2,5

Corrente d’uscita min./max. freno A 0,15/1,5
Collegamenti

Segnali di comando — Mini-Combicon , 1,5mm?
Segnali di potenza — Power Combicon 4mm?
Ingresso Feedback — SubD (femmina)
Interfaccia PC, CAN, emulazione encoder, ROD/SSI — SubD (maschio)
Meccanica

Peso kg 2,7

Altezza senza connettori mm 275 | 279
Larghezza mm 70

Profondita senza/con connettori mm 171/<230

Altro dati tecnici vedere Manuale d'Istruzioni.
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4.3.7 Protezione

Protezione interna

Circuito Protezione interna

Tensione ausiliaria 24V 3,15A
Resistenza di carico elettronica

Protezione esterna

Valvole fusibili o similari $30361/ S30101/ S30301 S30661/ S31061/ S30601
Alimentazione ACF, ., 6A 10A
Alimentazionea 24V F . , max. 8 A

Resistenza di carico F, , 6A | 6A

4.3.8 Coppie di serraggio consigliate

Connettore Coppia di serraggio

X0, X8, X9 0,5...0,6 Nm (4,43...5,31inlb)
Perno di terra 3,5Nm (31in1b)

Kollmorgen | June 2015 113




114

S300 Safety Guide |4 Italiano

4.3.9 Funzione STO (Safe Torque Off)

Il concetto di sicurezza STO ¢ certificato. |l livello di sicurezza certificato della funzione
"Safe Torque OFF" & SIL 2 con riferimento alla norma EN61508-2 e PL d/ CAT 3 con
riferimento alla norma EN13849-1. Un ingresso digitale supplementare (STO) sblocca lo
stadio d'uscita di potenza dell'amplificatore fino a quando il segnale da 24 V viene applicato a
questo ingresso. Se I'ingresso STO vain circuito aperto, il motore non viene piu alimentato,
I'azionamento perde tutta la coppia e si arresta.

4.3.9.1 Istruzioni di sicurezza

AVVERTENZA

Il servoamplificatore non puo trattenere il carico mentre il blocco STO &
attivo. Se il carico non & bloccato adeguatamente possono verificarsi
lesioni gravi al personale. | servoamplificatori con un carico sospeso
devono avere un blocco meccanico di sicurezza aggiuntivo (ad esempio,
mediante un freno di stazionamento del motore).

ATTENZIONE

Il blocco riavvio STO non implica una separazione elettrica dall'uscita di
potenza. Sussiste un pericolo di scossa elettrica e lesioni personali. Se
necessario accedere ai terminali di potenza del motore, scollegare |l
servoamplificatore dall'alimentazione di rete tenendo conto del tempo che
il circuito intermedio impiega a scaricarsi.

In caso di controllo singolo canale: Se il blocco riavvio STO viene attivato automaticamente
da un sistema di controllo, allora verificare che I'uscita del controllo sia controllata per rilevare
eventuali malfunzionamenti. Si pud usare il monitoraggio per evitare che un'uscita
malfunzionante attivi involontariamente il blocco riavvio STO. Poiché il blocco riavvio &€ un
sistema monocanale, un innesto errato non sara riconosciuto.

Quando la funzione STO & abilitata rimuovendo il 24VDC dall'ingresso STO-Enable, il motore
rallentera senza controllo e il servoamplificatore mostrera 'errore F27 sul display. A quel
punto non si ha alcuna possibilita di frenare I'azionamento in modo controllato. Pericolo a
causa di movimenti non controllati. Se un’applicazione richiede una frenata controllata prima
dell’utilizzo del sistema di protezione contro il riavvio accidentale, occorre frenare
I'azionamento e rimuovere il +24V dall'ingresso STO-ENABLE con un leggero ritardo.

Nel cablare I'ingressi STO all'interno del luogo di installazione occorre considerare che sia i
cavi utilizzati che il luogo stesso devono soddisfare i requisiti della EN 60204-1. Se il
cablaggio e realizzato all’esterno del luogo di installazione, deve essere posato in modo
duraturo e protetto da danneggiamenti esterni.

AVVISO Per frenare I'azionamento in modo controllato rispettare scrupolosamente la sequenza

funzionale indicata:

1. Frenare il servoamplificatore in modo controllato (setpoint velocita = 0 V).
2. Quando la velocita & = 0 giri/min, disattivare il S300 (Enable = 0 V).

3. Se & presente un carico sospeso, bloccare il S300meccanicamente.

4. Attivare il blocco riavvio STO.

Se un’applicazione non richiede il sistema di protezione STO, 'ingresso STO-ENABLE deve
essere collegato direttamente a +24 VV DC. In tal modo si esclude il sistema di protezione
contro il riavvio accidentale che quindi non pud essere utilizzato. |l servoamplificatore non
puo essere utilizzato come componente di sicurezza riferirsi alla Direttiva Macchine CE.
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4.3.9.2 Uso conforme

Il sistema di protezione STO contro il riavvio accidentale del macchinario ha esclusivamente
la funzione di impedire il riavvio di un azionamento per garantire la sicurezza funzionale. A
questo scopo il circuito di sicurezza deve soddisfare i requisiti di sicurezza delle norme

EN 60204, EN 12100, EN 62061 e EN 13849-1. Se si utilizza il canale 'STO, porre
attenzione che I'uscita del sistema di controllo sia monitorata per prevenire possibili
malfunzionamenti. Se I'STO é attivato automaticamente da un sistema di controllo, porre
attenzione chel'uscita sia monitorata per prevenire possibili malfunzionamenti.

4.3.9.3 Uso conforme vietato
Il sistema di protezione STO contro il riavvio accidentale del macchinario non pud essere
utilizzato se I'azionamento deve essere arrestato per i seguenti motivi:

e [nterventi di pulizia, manutenzione e riparazione, lunghe pause di esercizio:
I'intero impianto deve essere spento e bloccato dal personale
(interruttore generale).

e Situazioni di spegnimento d’emergenza: il contattore di rete viene disinserito
(tasto di spegnimento d’emergenza).

4.3.9.4 Dati tecnici STO

Caratteristice relative alla funzione di sicurezza

| parametri caratteristici che descrivono la funzione di sicurezza:

Disposi- Modi di fun- EN 13849-1 @ EN 61508-2 PFH Ty SFF
tivo zionamento [1/h] [anni] [%]
STO singola PLd, CAT 3 SIL2 0 20 100

scanalatura
Pin
Pin Segnale Descrizione
1,2 +24 +24 Vcc tensione ausiliaria,
20V..30V, 33mA —40mA (leff), 100mA (Is)
3.4 DGND 24V alimentazione GND
5 STO-ENABLE STO-ENABLE (Safe Torque Off)

Schema dei segnali (sequenza)

Lo schema seguente illustra I'impiego del blocco riavvio STO per un arresto in sicurezza e un
funzionamento corretto del servoamplificatore.
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4.4 Installazione meccanica
1{1gelzli¥4[e]'[} Dimensioni e di montaggio (=» # 164).

4.4.1 Indicazioni importanti

ATTENZIONE

Vi & pericolo di scosse elettriche dovute al livello CEM elevato che
potrebbe causare lesioni qualora il servoamplificatore (o il motore) non
fosse messo adeguatamente a terra per la CEM. Non usare piastre di
fissaggio verniciate (ossia conduttive). In caso di necessita, utilizzare una
fascetta di rame fra le viti di messa a terra e il potenziale verso terra per
deviare la corrente.

AVVISO

AVVISO

AVVISO

Proteggere il SERVOSTAR 300 da sollecitazioni non consentite. In particolare, non
permettere che venga piegato alcun componente o che venga modificata alcuna distanza
d'isolamento durante il trasporto e la movimentazione. Evitare il contatto con componenti
elettrici e contatti.

In caso di surriscaldamento il servoamplificatore si spegne da solo. Assicurarsi che vi sia un
flusso di aria fresca filtrata adeguato sul fondo del quadro elettrico ad armadio o utilizzare uno
scambiatore di calore.

Non montare dispositivi che producono campi magnetici direttamente vicino al
SERVOSTAR 300. Campi magnetici forti possono influenzare direttamente i componenti
interni. Installare dispositivo che producono campi magnetici a distanza dal S300 e/o
schermare i campi magnetici.

4.4.2 Guida all'installazione meccanica

Materiale di 3 viti a testa cilindrica con esagono cavo secondo EN 4762, M5
montaggio

Attrezzo necessario |chiave esagonale da4 mm

Le indicazioni seguenti si prefiggono di aiutare I'utente a procedere secondo una sequenza
corretta durante l'installazione, senza dimenticare punti importanti.

Luogo di « |narmadio chiuso.
montaggio e |l luogo di installazione deve essere privo di materiali conduttivi e
aggressivi.
e Disposizione in armadio (= # 164).
Aerazione e Assicurare la libera ventilazione dei servoamplificatori e rispettare la

temperatura ambiente ammessa (= # 110).
e | asciare lo spazio necessario sia sopra che sotto i servoamplificatori
(=» #164).
Montaggio e |[nstallare i servoamplificatori e I'alimentatore I'uno vicino all'altro sulla
piastra,di montaggio conduttiva con messa a terra nel quadro
elettrico ad armadio.
Messa a terra, « Schermatura conforme alla direttiva in materia di compatibilita
Schermatura elettromagnetica e messa a terra vedere Manuale d'Istruzioni.
e« Collegare aterra piastra di montaggio, carcassa del motore e CNC-
GND dell'unita di controllo.
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4.5 Installazione elettrica

INFORMAZIONI

4.5.1 Indicazioni importanti

Apercu fiche(=» # 166). Per gli schemi elettrici e interfaccia pinout, consultare il Manuale
d'Istruzioni.

AVVERTENZA

In casi sfavorevoli possono venire a crearsi archi voltaivi con conseguenti
danni a carico di persone e contatti. Le cariche residue nei condensatori
possono presentare valori pericolosi dopo la disinserzione della tensione
di rete. Pericolo di ustioni e di perdita della vista. Contatti danneggiati.
Allentare i collegamenti elettrici del servoamplificatore privi di tensione.
Dopo il disinserimento del servoamplificatore attendere almeno 5 minuti
prima di toccare le parti dell’apparecchiatura conduttrici di corrente, per
esempio i contatti, o di allentare i collegamenti. Per sicurezza, misurare la
tensione nel circuito intermedio (+DC, -DC) e attendere fino a quando il
valore é sceso al di sotto dei 60 V.

AVVISO

AVVISO

AVVISO

AVVISO

AVVISO
INFORMAZIONI

Tensioni di rete non corrette, motori non idonei o errori di cablaggio possono danneggiare il
servoamplificatore.Verificare I'assegnazione dei servoamplificatori e del motore. Confrontare
la tensione nominale e la corrente nominale degli apparecchi. Eseguire il cablaggio
conformemente alle indicazioni (=» # 166). Assicurarsi che la tensione nominale massima
ammessa sui collegamenti L1, L2, 0 +DC, -DC anche nel caso piu sfavorevole non venga
superata di oltre il 10% (vedere EN 60204-1).

Fusibili sovradimensionati possono compromettere la sicurezza di cavi e apparecchi. La
protezione dell'alimentazione del lato AC e dell'alimentazione da 24V ¢ a carico dell'utente,
per le dimensioni consigliate (=» # 113). Per indicazioni sugli interruttori di sicurezza per le
correnti di guasto (Fl) vedere Manuale d'Istruzioni.

Un cablaggio corretto & fondamentale affinché il servosistema funzioni in modo affidabile.
Posare separatamente cavi di potenza e di comando. Consigliamo una distanza superiore a
20 cm. In questo modo, l'immunita alle interferenze richiesta dalla direttiva in materia di
compatibilita elettromagnetica risulta migliorata. Se il cavo di potenza impiegato per il motore
integra i fili di comando del freno questi ultimi devono essere schermati separatamente.
Collegare le schermature in modo da coprire un'ampia superficie (a bassa impedenza),
possibilmente mediante un corpo connettore metallizzato o morsetti schermati. Per
indicazioni sulla tecnica di collegamento, si rimanda a Manuale d'Istruzioni.

Non prolungare i cavi di retroazione; questo interromperebbe la schermatura e I'analisi del
segnale risulterebbe disturbata. | cavi tra 'amplificatore e il resistenza di frenatura esterno
devono essere schermati. Tutti i cavi che conducono correnti forti devono avere sezione
sufficiente ai sensi di EN 60204.

Il PLC deve monitorare lo stato del servoamplificatore. Inserire il contatto BTB nel circuito di
arresto d’emergenzia. Il circuito di arresto d’'emergenzia deve azionare il contattore di rete.

E possibile modificare le impostazioni del servoamplificatore mediante il software di messa
in funzione. Ulteriori interventi annullano il diritto alla garanzia.
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4.5.2 Guida all'installazione elettrica

Le indicazioni seguenti si prefiggono di aiutare I'utente a procedere secondo una sequenza
corretta durante l'installazione e il cablaggio, senza dimenticare punti importanti.

Scelta dei
cavi

Scegliere i cavi secondo la norma EN 60204.

Messa a terra,
Schermatura

Schermatura conforme alla direttiva in materia di compatibilita
elettromagnetica vedere Manuale d'Istruzioni.

Collegare a terra piastra di montaggio, carcassa del motore e CNC-
GND dell'unita di controllo.

Cablaggio

Posare separatamente i cavi di potenza e di comando

Inserire un contatto BTB nel circuito di arresto d’emergenzia
Collegare gli ingressi/uscite digitali del servoamplificatore
Collegare il raccordo AGND (anche se si utilizza un bus di campo)
Se necessario, collegare il valore nominale analogico

Collegare I'unita di retroazione (resolver o encoder)

Se necessario, collegare I'emulazione encoder

Collegare la scheda di espansione

Collegare i cavi motore, collegare le schermature sui due lati del
connettore EMC

In caso di lunghezza dei cavi >25m, utilizzare un induttanza (3YL)
Collegare il freno di arresto e la schermatura su entrambi i lati
Collegare laresistenza di frenatura esterna (con protezione)
Collegare la tensione ausiliaria (valori massimi ammessi (= # 110))
Collegare la tensione di potenza (valori massimi ammessi (= # 110))
Collegareil PC.

Controllo

Verificare il cablaggio eseguito sulla base degli schemi di
collegamento utilizzati
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4.6 Messa in funzione
[\ [gelzd\:v4[e] |} Perla guida di installazione step - by- step consultare il Manuale d'Istruzioni.

4.6.1 Indicazioni importanti

|\1Ze]zli¥4[e]'[} Il produttore della macchina é tenuto a realizzare una valutazione di rischio per il macchinario
e ad adottare le misure necessarie, affinché eventuali movimenti imprevisti non causino

danni a persone 0 a cose.

PERICOLO

Presenza di tensioni letali fino a 900V. Pericolo di morte per scosse
elettriche. Solo i tecnici specializzati in tecniche di trasmissione possono
mettere in funzione il servoamplificatore.Verificare che tutti gli elementi di
collegamento sotto tensione siano protetti in modo sicuro contro il
contatto.

AVVERTENZA

In casi sfavorevoli possono venire a crearsi archi voltaivi con conseguenti
danni a carico di persone e contatti. Le cariche residue nei condensatori
possono presentare valori pericolosi dopo la disinserzione della tensione
di rete. Pericolo di ustioni e di accecamento. | contatti vengono
danneggiati. Non allentare mai i collegamenti elettrici dei
servoamplificatori sotto tensione. Dopo aver messo i servoamplificatori
fuori tensione, attendere almeno 5 minuti prima di toccare i componenti
sotto tensione (ad esempio contatti) o di allentare collegamenti. Per
sicurezza, misurare la tensione nel circuito intermedio (+DC, -DC) e
attendere fino a quando il valore & sceso al di sotto dei 60 V.

AVVERTENZA

L’azionamento pu0 avviarsi automaticamente, a seconda
dell'impostazione dei parametri, dopo I'inserzione della tensione di rete.
Sussiste il pericolo di lesioni gravi o di morte per il personale addetto ai
lavori sulla macchina. Se il parametro AENA & impostato su 1, occorre
apporre un cartello di avvertenza sulla macchina (Avvertenza: riavvio
automatico dopo I'inserzione!).

Se il servoamplificatore & rimasto fermo per piti di un anno, i condensatori del circuito
intermedio devono essere ricondizionati. A questo scopo, allentare tutti i collegamenti
elettrici. Alimentare il servoamplificatore per ca. 30 min con una corrente monofase di 230V
AC sui morsetti L1/L2. In questo modo i condensatori vengono ricondizionati.

NIl ivd[e]f[] L'adeguamento dei parametri e gli effetti sul tipo di controllo sono descritti nel Online Help di
software di messa in funzione.
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4.6.2 Comando a tasti / display a LED
| due tasti consentono di eseguire le funzioni qui elencate:

|z premere una volta: per scorrere il menu verso I'alto, per aumentare un valore
di un'unita

premere velocemente per due volte consecutive: per aumentare un valore
di una decina

premere una volta: per scorrere il menu verso il basso, per diminuire un
valore di un'unita

premere velocemente per due volte consecutive: : per diminuire il valore
di una decina

. v tenere premuto il tasto destro e contemporaneamente premere il tasto
sinistro : perimmettere numeri, funzione return

4.6.2.1 Visualizzazione delle condizioni di stato

Condizione

s Indirizzi di stazione
a I L' entrata sara memorizzata automaticamente.

quando uscite il campo dell’ input.

4.6.2.2 Menu standard

Inserirsi
E dati stanno leggendi da Endat

24V

— S - Input STO-Enable 0V

Stato 1: 24V inserita
I'apparecchio visualizza la versione del software di base
dopo 1 secondo passa allo stato 2, 30 4

Stato 2 : 24V inserita

I'apparecchio segnala la codifica della corrente (qui 6A)
punto intermittente

Ay
)
e

Stato 3 : 24V inserita, tensione di potenza inserita
I'apparecchio segnala la codifica della corrente e la tensione di potenza
punto intermittente

Stato 4 : 24V e tensione di potenza inserite, apparecchio abilitato

I'apparecchio segnala la codifica della corrente, la potenza inserite e il
consenso punto intermittente

=F 0210 Fnl0i2)

Messaggio di errore/avvertenza: tutti
gli errori/avvertenze lampeggiano per
quattro volte ciascuno

0
[
o

c3

m
o
—Hk—00

>
>

Parametri

i
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4.6.3 Avvio immediato, test rapido

4.6.3.1 Preparazione

Disimballi, monti e configuri il servoamplificatore

1. Togliere dall'imballo il servoamplificatore e gli accessori.

2. Rispettare gli avvertimenti riportati nei manuali

3. Montare il servoamplificatore come descritto nel cap. (= # 116).

4. Cablare il servoamplificatore come descritto nel Manuale d'Istruzioni allestire il cablaggio

minimo per il test rapido

Installi il software come descritto di seguito.

Informazioni necessarie sui componenti di azionamento:

- Tensione di rete nominale,

- Tipo di motore (dati del motore, se il motore non &€ contemplato nella banca dati,
consultare la Online Help),

- Unita di retroazione integrata nel motore (tipo, numero di poli/numero di linee/protocollo
dati, ecc.),

- Momento d’inerzia del carico.

I

Documentazione

La documentazione necessaria € la seguente (in formato PDF sul CD-ROM del prodotto con
la possibilita, di scaricare la versione via via piu aggiornata del manuale dal nostro sito web):
e« Manuale di Istruzioni.

e Profilo di comunicazione CANopen.

« Manuale degli accessori

In funzione della scheda di espansione integrata si richiede una delle seguenti
documentazioni:

e Profilo di comunicazione PROFIBUS DP.
e Profilo di comunicazione DeviceNet.
Profilo di comunicazione SERCOS.
Profilo di comunicazione EtherCAT.

Per leggere i file in PDF occorre PDF Reader. Su ogni videata del CD-ROM del prodotto &
presente un link per l'installazione.

4.6.3.2 Installazione DRIVEGUI.EXE

Il CD-ROM contiene un programma per I'installazione del software di messa in funzione.

Installazione
Funzione Autorun attivata:

Introdurre il CD-ROM nel drive. Si apre la videata di avvio del CD, che contiene un

collegamento al software di messa in funzione DRIVEGUI.EXE. Fare clic sul collegamento
e seguire le istruzioni.

Funzione Autorun disattivata:

Introdurre il CD-ROM nel drive. Fare clic su START (barra dei comandi), poi su Esegui. Nella
finestra d'immissione, inserire il percorso del programma : x:\index.htm (x= lettera dell’'unita
CD). Fare clic su OK e procedere come indicato sopra.

Collegamento all'interfaccia seriale del PC

Collegare il cavo di trasmissione ad un'interfaccia seriale del PC e all'interfaccia PC (X6) di
SERVOSTAR 300 (= # 166).
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4.6.3.3 Cablaggio minimo richiesto per il test rapido S300 senza carico

[\ [Felzd[:v4[e] /Il Questi collegamenti non soddisfano alcune condizioni a sicurezza o a funzionalita della
vostra applicazione ma mostrano solamente i collegamenti richiesti per provare
I'azionamento senza carico..

Motor-Feedback

Power ON (F — =
Enable | 8 === : B

e

24v DC

Motor-Power

Motore

Power
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4.6.3.4 Collegamenti
e« Collegare il cavo di trasmissione seriale a un’interfaccia seriale del PC e all’interfaccia
seriale X6 del servoamplificatore. Come opzione si pud utilizzare un convertitore seriale
USB.
e |[nserire I'alimentazione a 24 V del servoamplificatore.
e Attendere ca. 30s, finché il display sulla piastra frontale del servoamplificatore non indica

i tipidi corrente (per es. E 3 per 3 A).Se anche I'alimentazione di potenza &

inserita, compare I'indicazione di una P di riferimento (per es. P 8 3 per Power, 3 A).

Qualora sia riportato un codice di guasto (F _ )oun'avvertenza (") )
un’indicazione (./_/ E/S), vedere pagina (= # 168) |a relativa descrizione e i rimedi
consigliati. In caso di codice di guasto: eliminare la causa.

Per avviare il software DRIVEGUI.LEXE
cliccare sull’icona presente sul desktop di
Windows.

Gul

> Yolete connetkery a un azionamento?
“-'»",‘) ("si" per connattary o "No" par lavorare offlice)

I Si I No |

DRIVEGUI.EXE offre la possibilita di lavorare off-line oppure on-line. Lavoriamo on-line.

Interfacce di comunicazione disponibili %) | Param. R§232 E] La prima volta che si instaura un contatto, si

Seleziona interlaceia B devono impostare i parametri di

ST — | comunicazione.
Velock Selezionare il sistema di comunicazione e
~I | Tinterfaccia a cui é collegato il

Timeou: [ms] servoamplificatore e cliccare su OK.

2000

ot | miE

Il software tenta ora di creare un collegamento con il servoamplificatore. Se non si stabilisce
una comunicazione, appare il seguente messaggio di errore:
La cause piu frequenti sono:

interfaccia errata

collegamento all’amplificatore errato
porta di comunicazione gia usata
alimentazione ausiliaria a 24V disinserita
cavo di trasmissione difettoso o errato

L] Errore di comunicazions:
. Tirree oUt CoMmIUNICAZIONS,

[ ]

Dopo la conferma del messaggio di errore, il software passa alla modalita off-line. Cid
richiede una selezione manuale del servoamplificatore. Interrompere la selezione chiudendo
la finestra. Cercare ed eliminare I'errore o il guasto che impedisce la comunicazione.

Riavviare il software in modalita on-line.
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Se si stabilisce una comunicazione, viene visualizzata la seguente schermata di avvio:
Selezionare “Wizard di configurazione” nella finestra di navigazione.

Tl Untitied - DriveGUI EEE AW!SO
Ble Gt Commurwcation Drive Lock Yew bl

LA AL OB L RERE R v 5. meeosses  ~ | Agsicurarsi che
= & becsonp I'amplificatore sia
o Lk [ Mecharical . o .
Aty disabilitato (ingresso HW-
Qi Enable morsetto X3/12 0V o
I, Motion: Tasks. '
g aperto)!
B remea
DriveGUI et L T
Welcome to the S300/ S700
Drive Graphical User Interface
sady 5300 D chee

4.6.3.5 Elementi principali della videata

Funzione di guida

Nella Online Help (guida in linea) sono riportate informazioni dettagliate su tutti i parametri
che il servoamplificatore pud elaborare.

Tasto F1 Avvia la guidain linea per la videata attiva
Barra dei menu ? | Avvia la guida in linea con indice analitico

Guida contestuale. Innanzitutto cliccare sul simbolo di aiuto e
k? successivamente sulla funzione per cui si richiede assistenza.

Barra degli strumenti

S | el @ DS P Y m || OPMODE |1-Velocithanabboca |

'h Memorizzare in EEPROM, necessario se si sono cambiati
dei parametri
i i Reset (avvio a freddo), necessario se si sono cambiati dei
parametri di base importanti
OFMODE [1 velocis analogica =] | Modo di funzionamento, utilizzare “0:Velocita digitale” per il

test rapido.

Barra di stato

IRsajr @ Onlne  Dissbled  Warnng nothomed

Il simbolo on-line verde indica che la comunicazione & attiva.
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4.6.3.6 Wizard di configurazione

Il Wizard di configurazione guida I'utente attraverso le fasi fondamentali della configurazione
di base dell’azionamento. A seconda della funzione da portare a termine vengono
rappresentate solo le videate necessarie.

Welcome to the Drive Setup Wizard

This Setup Wizard will help you configure your drive. Start by choosing the type of set up from the list
belowe: "Quick Motor/Drive Setup”, "Analog Application Setup”, "Gearing Application Setup”, "Motion
T azk Application Setup' or "Complete Setup''.

Click "Next" and *"Previous" to move between screens, or move directly to any screen by clicking in the
tree on the left. Click the "Refresh” toolbar button to bring back the original data for the screen curently
showing.

‘When a new wizard page is opened, the current parameter values related to that page are reloaded from
the drive.

Select Type of Setup Wizard
Standard Servo Setups Sensorless Setups

(%) Quick Motor/Drive Setup () Induction Motor Setup [U/f Control)
() Analog Application Setup

O Gearing Application Setup

() Motion T ask Application Setup

() Complete Setup

Enter Setup Wizard

Per un test rapido della funzionalita selezionare il tipo di setup “Setup rapido”.
Avviare il Wizard.

4.6.3.7 Impostazioni di base
Qui si impostano i valori fondamentali.

Max. tensione di alimentazione: Impostare la tensione nominale di rete disponibile

Risposta alla mancanza di fase in ingresso: Selezionare funzionamento monofase o
trifase. In caso di funzionamento trifase si pud scegliere I'uscita dell’allarme “n05" o
dell’errore "F19". “F19" determina la disattivazione dello stadio finale, "n05" viene trattato
come messaggio.

Nome: Si pud assegnare un nome al servoamplificatore (max. 8 caratteri). Cio facilita
I'identificazione dell’azionamento nel sistema.

Attivare “Imposta I’abilitazione software all’avvio”: Non selezionare questa opzione per
il test rapido!

Cliccare su AVANTI.
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4.6.3.8 Unita/conversione

Qui si preselezionano le unita utente per tutte le indicazioni concernenti il DRIVEGUI.

Posizione, velocita, accelerazione

Selezionare le unita opportune per I'applicazione in relazione al carico in movimento.In
questa parte si crea un riferimento tra giri dell’albero motore e corsa di traslazione del carico.
Si possono includere i rapporti di cambio. Per spiegazioni piu dettagliate consultare la guida
on-line (online help). Per individuare la risoluzione basandosi sulle applicazioni esemplificate
selezionate utilizzare lo strumento di calcolo:

Calcolo PGEARI/PGEARO per..."

Calc conversion factors for specific mechanics X ISe nessuno degli esempi
Select Postion Ui riportati corrisponde alla
vostra applicazione, inserire i
parametri richiesti
direttamente nei campi della
videata “Unita”.

Leadscrew | Conveyor | Bet | Gear Bek | GearBek 2| NipRlok | Ditect Diive Rotasry | Direct Diive Linear | Rac 4 | »

Gearing

= None

{ Tioms e Innanzitutto selezionare I'uso
T Testh

che corrisponde alla vostra
applicazione. Poi impostare
I'unita di posizione.
Selezionare I'unita di
posizione che consente di
raffigurare la precisione
richiesta dalla vostra
applicazione.

Inserire ora i dati meccanici
inerenti all’applicazione in
oggetto.

[ Calculate corversion factors and retum I Cancel

Se unriduttore & collegato al motore tramite flangia, nelle applicazioni che via via si
introducono si possono inserire anche i dati del riduttore ovvero il numero dei denti ol
rapporto dei giri. Alla fine cliccare sul pulsante “Calcolate conversion factors and return”
(Calcola fattori di conversione e chiudi).

Cliccare su AVANTI.
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4.6.3.9 Motore (rotativo) / Feedback

INFORMAZIONI

Feedback: Selezionare il sistema di retroazione (feedback) utilizzato nel motore.

I numero di poli del resolver & fissato a 2 nella modalita di impostazione “Setup rapido” Se
necessario, modificare il numero di poli nel “Setup completo” della finestra “Feedback”.

Tipo di motore: Cliccare sul pulsante “Seleziona dal database...”. Aprire il file del database
memorizzato (mdb___.csv) e selezionare il tipo di motore impiegato.

Freno: Se 'amplificatore deve azionare un freno, modificare selezionando CON.
Impostazione rapida controllo: Se si conosce il rapporto di inerzia carico/motore (0

significa carico assente), inserire il numero e selezionare il grado di rigidita desiderata per la
regolazione. Se non si conosce il rapporto, selezionare “Nessuna impostazione”.

Cliccare suINDIETRO

4.6.3.10 Motor (linear) / Feedback (Encoder)

i Feedback
Tipo Risoluzione encoder
4 Encoder SinCos EnDAT - connettore X1 [ 2046 _cakoa |
[~ Motore
No Nome
Seleziona dal database. | [ zi007 [IL12075A1
Tipo Freno
|2 Motore sincrono MP ineare ;l |senza ;l I 7TA
Velocits massima
l 2133 gii/min
r Impostazi rapida controllo
Rapporto di inerzia carico / motore — Prestazioni desiderate del controllo
I 0 " Tranquila © Media  Fote (% Nessuna impostazions

¢ Precedentsl Indietro >3 |

Feedback: Selezionare il sistema di retroazione (feedback) utilizzato nel motore.

Tipo di motore: Cliccare sul pulsante “Seleziona dal database...”. Aprire il file del database
memorizzato (mdb___.csv) e selezionare il tipo di motore impiegato.

Risoluzione encoder (appare con feedback tipo Encoder Sin.): Cliccare su “Calcola’ e
riportare il periodo del segnale encoder.

Freno: Se 'amplificatore deve azionare un freno, modificare selezionando CON.

Impostazione rapida controllo: Se si conosce il rapporto di inerzia carico/motore (0
significa carico assente), inserire il numero e selezionare il grado di rigidita desiderata per la
regolazione. Se non si conosce il rapporto, selezionare “Nessuna impostazione”.
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4.6.3.11 Memorizzazione parametri e riavvio

Si sta per terminare I'installazione di base e si sono modificati/impostati dei parametri. A
prescindere dai parametri che si sono variati, ora il programma pu6 reagire in due modi:

Sono stati modificati dei parametri di configurazione importanti

Compare un’avvertenza in cui si richiede il riavvio dell’amplificatore (avvio a freddo). Cliccare
su SI. Ora i parametri vengono memorizzati automaticamente nella EEPROM del
servoamplificatore e un comando di reset riavvia I'amplificatore ('operazione richiede alcuni
secondi).

Sono stati modificati pochi parametri di rilievo
Non compare alcuna avvertenza. Salvare i parametri nella EEPROM del servoamplificatore

manualmente. A tal fine cliccare sul simbolo % nella barra degli strumenti. Non &
necessario un riavvio dell’'amplificatore. Ora selezionare la pagina Funzioni di assistenza

4.6.3.12 Funzioni di assistenza (Jog)

AVVISO Verificare che la posizione in uso permetta i seguenti movimenti del carico. Altrimenti 'asse
puo traslare sul finecorsa hardware o sulla battuta meccanica. Assicurarsi che uno strappo o
un’accelerazione improvvisa del carico non causi alcun danno.

e |[nserire I'alimentazione dell’azionamento.

e« STO-Enable: Apply +24 V suingresso STO-Enable [X4/5]

e« Hardware-Enable: +24 V suingresso Enable [X3/12]. Se STO-Enable & assente
nell’hardware Enable, compare sul display della piastra frontale = 5 -

e« Software-Enable: Cliccare sul simbolo EN nella barra degli strumenti. Il display sulla
piastra frontale adesso riporta E unitamente all’intensita di corrente (per es. E B 3 per

Enable, 3A). Cliccando su DIS si disattiva di nuovo lo stadio finale (Disable).
Jog (modo velocita digitale):

Qui si pud far avanzare I'azionamento a
velocita costante. Immettere la velocita
desiderata.

ATTENZIONE: Per I'applicazione
tenere conto dei requisiti di una
“velocita ridotta sicura”

Col pulsante premuto (+ 0 -)
I’azionamento avanza alla velocita
impostata, si arresta quando si lascialil
pulsante.

Gli allarmi e gli errori attuali sono elencati nella videata “Status”. La descrizione dei messaggi
di errore / degli allarmi & riportata nella guida on-line (online help) o a pag. (= # 168) ess. A
questo punto la messa in funzione e il test delle funzioni fondamentali dell’azionamento sono
stati portati a termine con successo.
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4.7 Eliminazione dei guasti

A seconda delle condizioni dell'impianto in uso diverse possono essere le cause di un'anomalia. Nei sistemi
multiasse le ragioni possono essere a monte, anche non evidenti.

INFORMAZIONI

| suggerimenti per rimozione dei difetti possono essere trovati in Online Help nel capitolo
“Eliminazione dei guasti”. || nostro settore applicazioni & comunque in grado di offrire un
valido supporto.

Misure per I’eliminazione dell’errore
e Utilizzare un cavo null modem
« Cavoinserito nel connettore errato sul e |[nserire il cavo nei connettor

Errore
Messaggio
Anomalia di

Cause possibili
« Usodiun cavo errato

comunicazione

servoamplificatore o sul PC
Interfaccia PC errata

correttisul servoamplificatore e sul
PC
e Selezionare l'interfaccia corretta

Il motore non gira

Servoamplificatore non abilitato

« Cavo valori nominali interrotto

Fasi motore scambiate

« Freno nonrilasciato
Azionamento bloccato meccanicamente

Numero di poli motore non impostato
correttamente
Retroazione impostata in modo errato

e Attivare il segnale ENABLE

e« Controllare il cavo valori nominali

e |mpostare le fasi del motor
correttamente

e« Controllare il comando del freno

e« Controllare la meccanica

e |mpostare il parametro numero di
poli motore

e« |mpostare correttamente la
retroazione

Il motore oscilla

Amplificazione eccessiva (regolatore
velocita))

Schermatura cavo di retroazione
interrotta

AGND non cablato

e Ridurre Kp (regolatore velocita)
e Sostituire il cavo di retroazione

e« Collegare AGND con CNC-GND

L’azionamento
segnala un errore
di inseguimento

| ol insufficientet
ms peak

Rampa valori nominali eccessiva

e Aumentarel o Ipeak (attenersi ai
dati del motore)
e Ridurre larampa SW +/-

Il motore si
surriscalda

I/ eccessivo
rms  peak

e Ridurrel_ /I

rms’ peak

Azionamento
troppo dolce

e Kp (regolatore velocita)) insufficiente

Tn (regolatore velocita)) eccessivo

e« ARLPF/ARHPF eccessivo

ARLP2 eccessivo

e Aumentare Kp (regolatore velocita))

e Tn (regolatore velocita)), valore
predefinito motore

e Ridurre ARLPF / ARHPF

e Ridurre ARLP2

L’azionamento
funziona a strappi

Kp (regolatore velocita)) eccessivo
Tn (regolatore velocita)) zu klein

ARLPF / ARHPF insufficiente
ARLP2 insufficiente

e RidurreKp (regolatore velocita))

e Tn (regolatore velocita)), valore
predefinito motore

e« Aumentare ARLPF / ARHPF

e« Aumentare ARLP2

Deriva asse con
valore nom. =0V

Offset con valore nominale analogico
predefinito non compensato
correttamente

AGND non collegato con CNC-GND
dell’unita di controllo

e« Compensare |'offset del software
(analogico I/0)

e« Collegare AGND e CNC-GND

Kollmorgen | June 2015

129



http://www.wiki-kollmorgen.eu/wiki/DanMoBilder/file/s300700help/default.htm

S300 Safety Guide |4 Italiano

130 Kollmorgen | June 2015




S300 Safety Guide | 5 Pycckun

5 Pycckumn
5.1 O BAaHHOM PYKOBOLCTBE .. ... 132
5.1.1 [MprMeYaHns K U34aHUK0 B MEYATHOM BEPCUIN ... e 132
5.1.2 icnonb3oBaHne PDF-0OKYMEHTA . ... ... L 133
5.1.3 VACNOMB3YEMBIE CUMBOITBI - . ..o e 133
5.1.4 N\cNONb3YEeMbI€ COKPALLEHUST - ... e e 134
5.2 Be3OMACHOCTD . ... o 135
5.2.1 lMpumuTe K CBEAEHNIO CNEAYIOLLYI0 UHADOPMALIMIO ... ... e 135
5.2.2 TIPUMEHEHME MO HABHAUEHMIO . ... .l 137
5.2.3 TIPUMEHEHME HE MO HASHAYEHMIO _ ... 138
5.2.4 TPAHCMOPTUPOBKA . .. ..o oo e e e e e e e e e 139
B.2.5YNAKOBKA . ..o 139
5.2.6 XPAHEHUNE HA CKIMAME ..o e e e 139
5.2.7 TeXxHn4ecKoe OOCTTYXMBAHNE [ YNCTKA ... ... il 139
5.2, 8 JeMOHT K . 140
5.2.9 PEMOHT M YTUIMBALINS .. e 140
5.3 TexHMYECKOEe OMUCAHME M OAHHDBIC ... ... ..o 141
5.3.1 Undppos.bie cepoycunutenu ceput SERVOSTAR 300 ... o oo . 141
5.3.2MpuBogHast cuctema c SERVOSTAR 300 ... . 142
5.3.3 KOMMAEKT MOCTABKM - . oo e e e e 143
5.3.4 YcnoBus okpyxatoLLen cpefbl, BEHTUMALMUSA, MOHTaXHOE NOMNOXEHWNe . ... ... ... .............. 143
5.3.5 TexHnueckne ganHble 110/ 230V 144
5.3.6 TexHuueckme gaHHbIe 230V ... 480V . 145
B5.3.7 TIPEOOXPAHUTEIIM _ .. oL 146
5.3.8 PekoMeH0BaHHbIE 3HAYEHUSA MOMEHTA 3ATKKM . ... ..o 146
5.3.9 OYHKUMS 6€30MaCHOCTU (ST O) L. i 147
5.4 MeXaHUUECKMM MOHTAK .. ... 149
5.4.1BaXKHbIC YKA3AHUS .. ... oL 149
5.4.2 PykoBOOCTBO MO MEXAHUYECKOMY MOHTEKY .. ... 149
5.5 OMEKTPUUECKMIM MOHTAMK .. ... 150
5.5.1 BaXKHbIe YKABAHUS il 150
5.5.2 PyKoBOACTBO MO SNEKTPUYECKOMY MOHTAXKY .. ... oo 151
5.6 BBOA B 3KCIIYATALIMEO _ ... ... 152
5.6. 1 Wichtige HINWeiSe . e 152
5.6.2 KHonouHoe ynpaBrieHne / CBETOOMOAHBIA AVCIIIEM . ... ... oo 153
5.6.3 BbICTpbI 3anycK, ObICTPOE TECTUPOBAHME MPUBOLA . ... ... 154
5.7 YCTPAHEHME OLUMOBOK ... oo 162

Kollmorgen | June 2015 131




S300 Safety Guide | 5 Pycckun

5.1 O paHHOM pykoBoAcCTBe

B HacTosiLwem pykoBogcTBe onmcaHbl cepBoycunutenmy cepum SERVOSTAR 300 (S300,
CTaH4apTHOE UCMONHEHWE, HOMUHanNbHBLIN ToK 1,5 ... 10 A).

BT NMonHbie cBeaeHnst CM. B MHCTPYKLMM MO 3KCMIyaTaLm v B [ONONHUTENbHOM AOKY-
MeHTauum Kollmorgen:

e Pykoeodcmeo no akcrnnyamauyuu (PDF):
[aHHoe pykoBOACTBO COAEPXKMUT YKa3aHUsi 0 MOHTaXy W HAaCTPOVKe CEPBOYCUNMUTENS.

e Pykoeodcmeo no npuHadnexHocmsim (PDF, AHrnuiickuin).cogepatiee Tex-
HWUYECKYI0 MHOPMaLIMIO N YEPTEXM KOMNNEKTYOLWMX (Kabenu n TOpMO3HbIE PeE3NCTOopSI).
CyLLeCTBYIOT pasnnyHble perMoHanbHble BepCUn AaHHOMo Py KOBOACTBA.

e« CAN-BUS Communication (PDF, AHIMWINCKWI): pyKOBOACTBO, ONMUCHIBAIOLLEE NpK-
MEHeHWe cepBoycunuTenen B npunoxeHusx ¢ npotokonom CANopen.

e« DeviceNET Communication (PDF, AHrnuiickuin): pykoBoACTBO, ON1CbIBatoLLee npu-
MEeHEeHWe cepBoycunuTenen B npunoxeHusx B ctaHgapte DeviceNet.

e« FEtherCAT Communication (PDF, AHrnuickuin):pyKoBoACTBO, ONUCHIBatoLLEe Npu-
MEHEHVEe CepBOyCUNUTENen B NpunoxeHusix B ctaHgaprte EtherCAT.

e« PROFIBUS DP Communication (PDF, AHrnunickuin). pykoBogCTBO, ONMChIBaloLLIEE
NPUMEHEHWEe CepBOyCUNUTENen B NpunoxeHusix B ctaHgapte PROFIBUS DP.

e sercos® 2 Communication (PDF, AHrmuWncknn): pyKoBo4CTBO, ONMChIBatoLLee Npu-
MEHeHWe CepBoyCcUnmTenen B NPUNOXEHNX B CTaHAapTe sercos® .

« SynqNet Communication (PDF, AHrM1NCKui): pyKoBOACTBO, ONUCHIBatoLLEe Npu-
MEHEHWEe CepBoycuUnuTenen B NpunoxeHusix B ctaHgapte SyngNet.

e« DRIVEGUI.EXE Online Help (CHM, AHrnnnckuii):
OnnanH-cnpaBka cogepxut cnncok o6 bektoB ASCII ¢ nHdopmaumen no napameTpam un
KoMaHgawm, ncnonb3dyembiM ans seoga SERVOSTAR 300 B skcnnyarauuto.

MoapobHoe onvcaHue nnat pacLUMpeHnin n LMPOBbLIX COEANHEHWI C aBTO-

MaTU3MpPOBaHHLIMW CUCTEMAMM U HALLIW YKa3aHWs N0 NPUMEHEHWIO MOXHO HaWTW Ha nNpu-

naraemom gucke CD-ROM B cbopmarte gna Acrobat Reader (cuctemHblie TpeboBaHus:

WINDOWS, uHTepHeT-0pay3ep, Acrobat Reader) Ha HECKOMbKUX sI3bIKaX.

Bbl MOXeTe pacnevaTaTb 3Ty AOKYMEHTaLM0 Ha NioboM cTaHOapTHOM NPUHTEpe.

Bonee nogpo6Hyto MHdopmauwmio cm. B pasgene Produkt-WIKI Ha UHTepHeT-caiiTe
www.wiki-kollmorgen.eu.

5.1.1 NMpumeyaHUA K n3naHnIo B Ne4aTHOU Bepcum

K kaxxgomy nsgenuio npunaraetcs ne4atHoe usgaHue pyko-
BoAcTBa. [1o akonornyecknm coobpaxeHnsiMm 3TOT JOKYMEHT
otne4vataH B goopmarte DIN AS.

ITTEEEE  Ecnv menkui LUpUAT 3TOro 3K3EeMMIApa Bbi3biBaeT Npobnemb!
npu YTEHNKN, MOXXHO pacnedaTtaTb PDF-Bepcuto B popmaTte DIN
A4 (macwTab 1:1) nucnonb3oaTtb ee. PDF-Bepcus nmeeTca Ha
KOMNAaKT-AMCKe, NpunaraeMom K n3genuio.
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5.1.2 Ucnonb3oBaHne PDF-gokymeHTa
[lokyMeHT nmeeT pasnuyHble OYHKLUM AN YIPOLLEHNS HaBUraLum.

3aknagku OrnasrneHve 1 MHaeKkc NpeacTaBnsaoT cobow akTUBHbIE
3aKnagku.

OrnaBneHune n nHpekc B | CTPOKM B OrMaBfieHnn 1 MHAEKCe ABMATCA akTUBHBIMU Nepe-

TeKkcTe KpecTHbIMU ccbinkamu. LLienkHuTe no cTpoke AN nepexoaa K

COOTBETCTBYOLLEN CTpaHULLE.

Homepa cTpanuu/rnae B| Homepa cTpaHuL/rnaB B TEKCTE C NEPEKPECTHLIMU CChlfKkami
TeKcTe ABNSAOTCA aKTUBHBIMMW 3NIEMEHTAMU CBSA3N.

5.1.3 Ucnonb3ayemble CUMBONbI

Symbol 3HayeHune

A\ YKasblBaeT Ha onacHyr cutyauuro, Kotopad npusenet
. K CMEePTU Unn TaAXenbiMm N Hen3nevynmbiM TpaBMaM,

ONACHO €CNnu ee He NpeaoTBpaTUTb.

YKkasblBaeT Ha OMacHy CUTyaL Mo, KoTopasi MOXeT
NPUBECTU K CMEPTU UMK TSXKENbIM U HEN3NEYNUMbIM
\ BHWUMAHUE TpaBMaM, ecrvi ee He NPeaoTBPaTUTb.

YKasblBaeT Ha onacHyr CuUtyauunto, KoTopasa MOXeT
NPUBECTU K NIErKUM TpaBMaMm, €CJ1n ee He NpeaoT-

OCTOPOXHO |Bpaturs.

He aBnsieTcsa yCNoBHbLIM 0603Ha4YeHnem, OTHO-

yK A 3 A H”E cAwmmcs k obecnedeHnto 6e3onacHoOCTW. YkasbliBaeT
Ha CUTyaLuto, KOTOpast MOXET NPUBECTU K MaTe-

pranbHoOmMy yu.l,ep6y, €CJI1 ee He NpeaoTBpaTUThb.

He siBnsieTcs YCIOBHbIM 0603Ha4YeHneM, OTHO-

INFO cswmmes k obecneyenmto 6esonacHocTy. [laHHoe
yCrnoBHoe 0603HaYeHNe yKa3biBaeT Ha BaXKHYO MHGOP

MaLuto.

BHumaHume! OnacHocTb (npoune onacHocTn). Xapakrep
0MNacHOCTU yKa3biBaeTCsi B CONPOBOXAAIOLLEM TEKCTE
npeaynpexaeHus.

OnacHocTb nopaxeHunq anekTpny4eCkMmM TOKOM.

OcTopoxxHo. Mopsayasi NOBEPXHOCTb.

MpeaynpexaeHune o NoABeLLIeHHOro rpyaa.

Kollmorgen | June 2015 133




134

S300 Safety Guide | 5 Pycckun

5.1.4 Ucnonb3yemble coKpalleHuUA

CokpalueHue 3HauvyeHue

(= #xx) |YcnosHoe o603HayeHne (=¥ # 53) B AaHHOM JOKYMEHTe 03Ha4aeT «CM. CTpaHuLy 53».
AGND AHanorooe 3a3emsieHne Ha koprnyc
BTB/RTO |loTtoBHOCTL K paboTe
CAN Moneas wuHa (CANopen)
CE Esponerickuin Coto3
CLK Clock («4acbl» — TakTOBbIN CUrHan)
COM MocnenoBaTenbHbLIN UHTEPGENC NEPCOHANBHOrO KOMMbIOTEPa
DGND OO0 mn BbIBOA ABOUYHBLIX CUMrHanoB (24 B 1 undposbie BXoAbI/BbIX0abl)
DIN Deutsches Institut fir Normung (TepMaHCKuin MHCTUTYT CTaHAapTU3auum )
Disk MarHuTHbIN HakonNUTENb (ANCKETA, XXECTKUA AUCK)
EEPROM | 3nektpuyecku ctmpaemoe MN3Y
EMI OneKkTpomMarHMTHasa nHTepdgepeHL s
EMV OneKkTpoMarHuTHasi COBMECTUMOCTb
EN EBponenckui ctaHgapT
ESD Pa3psg cTtatuyeckoro anekTpuyecTsa
F-SMA LLiTekep ansa ontuyeckoro kabensa cornacHo MOK 60874-2
IEC International Electrotechnical Commisson (MexayHapoaHas a5eKTpoTeXHNYECKast KOMUCCUS)
INC VIHKpEMEHTHbIN MHTEepdENC
ISO International Standardization Opganization (MexxgyHapogHas opraHm3aLms no cTaH-
AapTmsaumn)
LED Csetoauoa
MB Merabant
NI Hynesow nmnynsc
PC MepcoHanbHbIN KOMMbIOTEP
PELV 3awuTHoe manoe HanpsbkeHne
PWM LLUnpoTHO-MMNynbCHas MoaynaLus
RAM OnepaTtrBHOE 3anoM1HaloLLLEE YCTPONCTBO
RB TOPMO3HOW Pe3ncTop
RBext BHeLLHWIN TOPMO3HOWM pe3ncTop
RBint BHyTpeHHWI TOPMO3HOW pe3ncTop
RES PesonbBep
ROD MopatoLLmi NPSIMOYronbHbIE MMMYbChI ATYUK NONOXEHUS], MHKPEMEHTHbIN AaTymk (AquadB)
S1 MpopomKnTeNbHBLIN PeXM paboThbl
S3 [MOBTOPHO-KPATKOBPEMEHHBIV PEXMM PaboThl
SPS [MporpaMmmmpyemblIi TOrMYECKUIA KOHTPOSep
SRAM Cratnueckoe O3Y
SSI CWHXPOHHbI NocriegoBaTernbHbIN MHTEPAdENC
STO Safe Torque Off
UL Underwriters Laboratory
VAC B nep. Toka
vVDC B nocT. Toka
VDE Cot03 HEMELIKUX 3TEKTPOTEXHMKOB
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5.2 Be3onacHocCTb

3OTarnaea nomoxet Bam pacnosHaTb 1 NpegoTBpaTUTL ONacHOCTY. .

5.2.1 NMpumuTe K cBeAeHUIO crnepyroLLyo MHopmauuio

Heobxoaumbie cneumanucTbl

PaboTbl No TpaHCMOPTUPOBKE, MOHTaXKY, BBOAY B KCMTyaTaLMio U PEMOHTY LOIKHbI NPo-
BOAUTLCSH TONLKO KBaNnuLMpoBaHHbIMK cneunanuctamu. KsanugpuumnposaHHbIMuM cre-
Lmanuctamm sBns0TCA Nvua, 3HakKOMble C TPaHCNOPTUPOBKOM, YCTAaHOBKOM, MOHTaXXOM,
BBOJOM B SKCMNyaTaLuio 1 aKCnnyaTaumnen cepsoycunurenen n obnagatoLume cooT-
BETCTBYOLLEN MUHUMASbHOM KBandukaumnen:

e TpaHCrnopTUPOBKa: TOMNbKO NepcoHarom, o6raaatoLLmm 3HaHUAMM Mo obpalLleHUto C ane-
MeHTamW, YyBCTBUTENbHLIMU K 9MEKTPOCTaTUYECKOMY BO3AECTBUIO

e PacnakoBka: TOMbKO CrieLanucTamm ¢ aNeKTpoTeEXHUIECKUM 0B pasoBaHnem

e MoHTax: TONbKO crneuuanvcTamm ¢ 3N1eKTPOTEXHNYECKMM 06 pasoBaHNeEM
BBoga B aKcnnyaTaumio: ToNbKo creumanucTamm ¢ 06 LLMPHBIMU 3HaHUSMU B 061acTy
3MEeKTPOTEXHMKM / MPUBOAHOM TEXHMKM

Kpome Toro, cneymanucTbl 4OMKHbI 3HaTh 1 cobritogatsb ctangapTel EN 60364 / EN 60664,
a TakXXe Hal oHanbHble NpaBuna TeXHUKM 6e30nacHoCTy.

YreHue nokymeHTauuu!

Mepen MOHTaXOM 1 BBOAOM B 3KCMIyaTal o NPOUMTaNTE HACTOSILLYHO [OKYMEHTaLUIO.
HenpaBunbHoe obpallieHre C CEPBOYCUIUTENEM MOXET CTaTb NPUYUHON hU3NYECKOTO UM
MaTepuarnbHoro yllepba. dKcnnyaTupytollee NpeanpuaTue JOMKHO NPOCNeauUTs 3a TEM,
yTOGbI BCE NULA, AoNYLLEHHbIE K paboTaM Ha , NPoYMTany PyKOBOACTBO U MOHAMMW ero
coaepxaHve, a Takke AoMKHO obecneunTb cCobnioaeHNe ykaszaHui Nno TexHuke 6es-
OMacHOCTH, U3NOXKEHHbLIX B 3TOM PYKOBOACTBE.

MpoBepka annapaTHOW YacTu

[MpoBepbTe HOMEP BEPCMM annapaTHOro obecneveHns (CM. 3aBOACKY0 TabNuyky). 3ToT
HOMep LOSMKEH CoBMNaAaTthb C AaHHbIMM Ha TUTYTIbHOM CTPaHWLLE 4aHHOro PyKOBOACTBA.
Ecnu Homepa He coBnagatoT, UCMONb3ynTe noXxanymncta Hall MHpopMaLIMOHHBIN pecypc
WIKI (http://www.wiki-kollmorgen.eu). B pasgene "Download" Bel HarineTe BCce Bepcumn
WHCTPYKLLUIA MO 9KCNyaTaLnm Co CChbINKON Ha HOMEpP BepcumM annapaTHOro obecnedeHus.

CobnoaeHne TeXHMYECKUX JaHHbIX

Cobniofaiite TeXHUYECKME AaHHbIE 1 yKa3aHus Mo YCIoBUAM NOAKIOYeHUs (3aBoackast
Tabnuyka u gokyMeHTauus). B criyyae npeBblLLeHnst 4OMYCTUMbIX 3HAYEHWI HanpsKeHust
U BENUYKH TOKa CePBOYCUIMUTENM MOTYT ObiTb MOBPEXOEHBI.

3neme|-m=|, YyBCTBUTEJIbHbIE K IJNIeKTPOCTaTUu4eCKomMy BO3OeNCTBUIO

CepBoycunurenu BKMoYatoT B ceb5 aneMeHTbl, UyBCTBUTENMbHbIE K 9N1EKTPOCTAaTUHECKOMY
BO3E/CTBMIO, KOTOPble MOryT OblTb MOBPEXAEHbI B pe3ynbTare HeKBanuguLMpoBaHHOIo
obpaLueHus. MNMepen NPUKOCHOBEHMEM K CEPBOYCUMUTENIO CHUMUTE CO CBOETO Tera SMekK-
TpocTaTuieckun paspsag. Naberante KoHTakTa ¢ CUNbHOM3ONMPYOLWUMY MaTepranamMm (CUH-
TeTMYeCcKoe BOITOKHO, CUHTETUYECKas nineHka 1 7.n.) CTaBbTe CepBoyCUnuTenb Ha
3MeKTPOoNpoBoAsLLEee OCHOBaHME.

BbinonHeHne aHanuM3a onacHbIX cmyauwﬁ

MarotoBuTenb MaLlWHbI SOSMKEH BbINOMHUTL 4S5 HEe aHann3 onacHbIX CI/ITyaLlVIVI N NPUHATDb
COOTBETCTBYHLLME MEpPbI, YTOObI HenpeaBnaeHHble OBUKEHUA HE MOIT1 NPUBECTU K (bl/l3|/|-
YeCKOMY unm matepuaribHOMy yu.l,ep6y. AHanus onacHbIx CI/ITyaLI,I/II7I npegvaBndaeT gonors-
HUTENbHbIE Tpe6OBaHI/IF| K cneuwuanunctam.
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ABTOMaTN4YECKUA NOBTOPHLIN NYCK

B 3aBMCUMOCTU OT HACTPOVKM NapaMeTPOB NPUBOA MOXET 3anyCTUTbCS aBTOMaTUYECKM
nocre Bo30OHOBIEHWS MUTAHWS OT SM1EKTPOCETU U MpY NpoBanax HanpshkeHus. Onsa nep-
coHana, paboTatoLLero ¢ MaLlVHOW, CyLLLEeCTBYET ONAaCHOCTb TSXKENbIX UMM CMEPTENbHbIX
TpaBsmM.

Ecnwn napametp AENA ycTaHoBreH Ha 1, pasmecTute Ha MalLvHe npedynpexgaroLlyo
Tabnnuky (BHMMaHue: ABTOMaTUYeCKuUii Myck nocre BkIitoyveHusi!) n obecneybte HEBO3-
MOXXHOCTb BKIHOUYEHUST HANPsHKEHWS 3MeKTPOCETH, NMOKa NepcoHan Haxo4MTCs B ONacHoOn
30HEe MaLlUHbI. [1py BCTPOEHHOW 3aLLMTE OT MMHUMANbHOIO HaNPSHKEHWs yuTUTE MHAOP-
MaL o n3noxeHHyto B rnase 7.5 EN60204-1:2006.

opsivass NoBepxXHOCTb

[MoBepxHOCTM CepBOYCUNUTENEN MOTYT CUITbHO HarpeBaTbCs BO BpeMsi paboThl. Tem-
neparypa paguartopa MoxeT npeBblwarb 80°C. OnacHOCTb Nerkmnx oxoroe. [Nepeq npu-
KOCHOBEHWEM NPOBEpbTE TEMMNEPATYPY paauaTopa u noaoxKauTe, Noka oHa He OMyCTUTCS
Hke 40 °C.

3asemneHune

ObecnedybTe Hagnexallee 3asemrnenHve cepeoycunutens PE-wimHon B anekTpoLukady, cny-
)allen ornopHblM noTeHunanomM. OnacHOCTb NOPaXXEHNs NEKTPUYECKMM TOKOM. B oTCcyT-
CTBUE HU3KOOMHOrO 3a3eMrieHus 6e3onacHOCTb NepcoHarna He rapaHTupyeTcs.

CyLecTBYyeT ONacHOCTb AMS XU3HW BCeACTBUE MOPaXKEHNS 3NEKTPUYECKNM TOKOM.

Bbicokue HanpsxeHus

MprBopbl co3natoT BblCOKOE anekTpuyeckoe HanpshkeHune (0o 900 B). He oTkpbiBanTe npu-
Bopbl BO BpeMs 9KCMnyaTtaumm U He npukacanTech K HUM. Bo Bpems akcnnyartauum gepxure
BCE KpbILLKWN 1 ABEpLbl pacnpeaenureribHbIX WKadoB 3akpbliTbiMU. Bo Bpems akc-
nnyarauum He3alMLEeHHbIe YacTh CEPBOYCUITUTENEN, B COOTBETCTBUM CO CTEMEHBH MX
3aLLUUTbI, MOTYT HAXOAUTLCS NOA HanpsbkeHneM. [locne OTKITHYEHN CepBOYCUINUTENS OT
MUTaKOLLIErO HAMPSPKEHUS NOAOXKOUTE HE MeHee 5 MUHYT, Npexae YeMm npuKacaTbCs K TOKO-
BEOYLLMM YacTaM NpubdopoB (HanpymMep, KOHTaKTam) UM OTCOEAUHATb Pa3beMbI.

KoHngeHcaTopbl COXpaHAT OMacHOEe HanpshkeHne 40 5 MUHYT NoCre OTKITHYEHUs dek-
TponuTanus. [nsa HageXHOCTN N3MEPbTE HanpPsXKEeHUE LLMHbI MOCTOSIHHOIO TOKa U Nog0-
XOUTE, NoKa HanpshkeHue He onycTutcs Huke 60 B. NoaTomMy HMKorga He oTcoeguHanTe
ANEKTPUYECKNE KOHTaKTbl CEPBOYCUNUTENS Nof HanpsbkeHneM. CyLuecTByeT puck obpaso-
BaHWS 3N1EKTPUYECKON Ay T, KOTopasi OnacHa BO3MOXXHOCTBHO TPaBMMPOBaHMUS (OXKOM UInu
noTeps 3peHsl) U NOBPEXAEHUS KOHTAKTOB.

YcuneHHasa nsonauus

YcTaHOBMNEHHbIE B ABUraTerne TepMoaaTymki, TopMo3a 1 4aTyukm obpaTHoM CBA3M B
OTNMYME OT CUCTEMHBIX KOMMOHEHTOB C CUIIOBLIM NUTaHWEM LOSKHbI UMETb YCUINEHHYHO U30-
nsaunto (cornacHo EN 61800-5-1), koTopasi coOOTBETCTBYET HEOOXO4MMOMY UCTIbI-
TaTenbHOMY HanpsKeHuto cuctembl. Bce komnoHeHThl Kollmorgen oTBevaroT 3Tum
TpeboBaHusAM.

3anpelyaeTca BHOCUTb U3MEHEHUSA B NPUOOPLI

He nonyckaeTcs BHeCEH/Ee N3MEHEHUIA B KOHCTPYKLMIO cepBoycunutens 6e3 paspeLueHus
nsrotosutens. B cnyyae BCckpbI T Npubopa rapaHTust aHHynupyetcs. Ha kopnyce HaHe-
CeHbl NpegynpexagaroLme 3Haku. MNMoBpexaeHHbIe 3HAKN AOMKHbI OblTb HEMEANIEHHO 3ame-
HEHbI..
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5.2.2 NNpumeHeHNe NO Ha3HaYeHUIO

CepBoycunuTeny BCTpauBatoTCs B Ka4eCTBE KOMMNOHEHTOB B 3MTEKTPUYECKME YCTaHOBKM
UMK MaLL MHbI U LOMKHbI BBOAUTLCS B 3KCMNITyaTauuio TOMbKO B KAYECTBE BCTPOEHHbIX
KOMTMOHEHTOB YCTaHOBKM.

M3rotoBuTenb MalLyHbl JOMKEH BbIMOMHWTL AT HEE aHanW3 onacHblX CUTYaLmid v Npuy-
HSATb COOTBETCTBYHOLLME MEPbI, YTOObI HENPEeABWUAEHHBIE ABVKEHWUS HE MOFMN NPUBECTH
K (OU3MHECKOMY UMW MaTepuanbHOMy yLiepoy.

Mpu NPUMEHEHNW CEPBOYCUNUTENEN B XXUNbIX, OOUCHBIX Y MPOU3BOLACTBEHHBLIX NMOME-
LLEHMAX, @ TAKXKe Ha MarblX NPEeANPUSTUAX NoMb3oBaTerto He06X0AMMO NPUHATE AOMOf-
HUTESNbHbIE Mepbl UNbTpaL UK.

MoHTax 1 nogkn4veHue

MoHTMpOBaThL CEPBOYCUMUTENN MOXHO TOSNBKO B 3aKpbITOM 3r1EKTpoLLKady ¢ y4eTom
yKa3aHHbIX YCIOBUIA OKpy>KatoLLen cpeapbl (= # 143) 1 yCTaHOBOYHLIX pa3mepoB (= #
164). ns nogaepXxaHusi TeMnepartypsbl B anekTpolikady Hwke 40 °C MoXeT noTpe-
HoBaTbCs cncTEMa BEHTUNALIMMN UNW OXNaXKOEHS.

[N MoHTaXa 3NeKkTPUYEecKon cxembl UCMOMNb3yWTe TONMbKO MeaHble kabenw. [Nonepey-
Hoe ceyveHue xun kabenew onpeaensieTcs cornacHo ctaHaapty EN 60204 (tabnuua
310-16 NEC, cton6ey 60°C unu 75°C gnsa nonepeyHblx ceveHnin AWG).

OnekT ponuntaHue

Cepsoycunurenu cepmmn S300 MOXXHO NOAKMOYATL HEMOCPEACTBEHHO K TpexdasHbIM
3a3eMI1eHHbLIM NPOMBbILLSIEHHbIM ceTaM (ceTb TN, ceTb TT ¢ 3a3eMIEHHON HyNEBO TOY-
KOWN, CUMMETPUYHbBIN HOMUHAIbHbIN TOK Makc. 42 KA npy 110-10%...230 B +10% wnu
208-10%...480 B+10% B 3aBUCMMOCTHM OT TVNa). YKa3aHus Mo NOAKITHYEHMIO K APYTM
CETAM (C 4OMOMHUTENBHBIM pa3genuTenbHbIM TPaHCGOPMaToOPOM) CMOTPU PYKOBOLCTBO
no aKcnnyartawuumu.

Mepuogmyeckme NoBbILLEHHbIE HAMPSXXEHNS MEXAY Xnnamu BHeLHKX kabenen (L1, L2,
L3) 1 kopnycom cepsoycunutens He fomkHbl npesbiwats 1000 B (amnnutyaa).
CornacHo EN 61800 nukun HanpsixxeHus (< 50 MKC) Mexay »Kunamm BHELLHWX kabenen He
[omkHbl npesbiwats 1000 B. Mukn HanpsbkeHust (< 50 MKC) Mexay XXnrnamm BHELLHMX
kabenen 1 koprnycom He JoImkHbI npesbiwaTs 2000 B.

OBurarenu

CepBoycunurenu aHHoro cemencTea npegHa3HaveHbl UCKIFOYUTENBHO A1151 9NeK-
TponpuBoAa COOTBETCTBYHLLMNX BECLLETOYHLIX CUHXPOHHBIX CEPBOABUraTeNemn n acuH-
XPOHHBIX ABUraTenen ¢ perynupoBaHvem BpaLLaloLero MOMeHTa, YacToThbl BpaLLeHns
n/unu NonoXxeHus. HommHanbHoe HanpsXkeHne ABuraTternen JOMKHO ObiTb BbILLE UMK Kak
MWHVMMYM PaBHO BENMMYMHE 06EeCcnevMBaemMoro CEpBOYCUNUTENEM HaNPsPKEHNS 3BEHa
NOCTOSAHHOIO TOKA,

Be3onacHocTb

Mpu ncnonb3oBaHuM 3aWwuTHON pyHKL MM STO cobnoganTte cneumanbHble npasuna npu-
MEHEHUS N0 HasHaveHmto (=¥ # 147).
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5.2.3 NNpumeHeHMe He No Ha3Ha4YeHuUro

Vcnonb3oBaHue, OTNIMYHOE OT ONMCAaHHOrO B rnase "lpuMeHeHne No HazHa4YeHuo",
SABNSAETCS UCNOSTb30BAHNEM HE MO HAa3HAYEHMIO 1 MOXKET NMPUBECTU K hU3NYECKOMY Ui maTe-
pvanbHomy yLepoby.

CepBoycunurens Hernb3s UCNoMb30BaTh C MallMHAMK, KOTOPbIE HE COOTBETCTBYIOT AeN-
CTBYIOLLMM HaLMOHanNbHbLIM NpaBunam unu ctaHgaptam. Takke 3anpeLLaeTcs ucnorb-
30BaHVE CEPBOYCUINUTENS B CIEAYHOLLNX YCINOBUSX:

e« B3pbiBoONAacHbIE 30HbI UMW BHELLHSA cpeaa ¢ eakuMm U/nnm aneKkTponpoBodsLLIMMmM KUC-
notamu, Weno4yamu, Macnammu, napamu, nbinbo

« B HeI'IOCpeLI,CTBeHHOVI ©NM30CTU K HE3a3eMMNEeHHbIM Unun HECUMMETPUYHO 3a3eMITEHHbIM
ceTamc UN >230B

e Ha Kkopabnsix unm yctaHoBKax B OTKPbITOM Mope

S300 He fomKeH caMOCTOATENbHO YNPaBNATb CTOSHOYHBIMU TOPMO3aMK B MPUBOAHBIX
cucTemax, rae Takor Topmos obecnedmBaeT OyHKLUMOHaNbHY0 6e30nacHOCTb.

138 Kollmorgen | June 2015




S300 Safety Guide | 5 Pycckun

5.2.4 TpaHcnopTupoBKa
TpaHcnopTupoBka ocyLecTensetca cornacHo EN 61800-2 cneaytowum obpasom:

e TpaHCnopTMpOBKa OCYLLECTBIIAETCSA TONBKO B NepepabaTbiBaeMor OpUrMHanbHoOM yna-
KOBKE 1 TONbKO KBanmuLMpoBaHHbIM NepcoHanom
N3berante cUnbHbIX TONYKOB

e« TemnepaTypa npu TpaHcrnopTuposke: -25...+70°C, makc. konebaHue 20 rpagycos B 4ac,
knacc 2K3 B cootB. ¢ EN61800-2, EN60721-3-1

e« BraxHOCTb BO34yXa NPy TPaHCMOPTUPOBKE: OTHOCUTENbHAs BNaXXHOCTb 40 95 % 6e3
KOH- AeHcauun, knacc 2K3 B cootB. ¢ EN61800-2, EN60721-3-1

e B criyyae NoBpexgeHHON yNakoBKM MPOBEPLTE YCTPONCTBO Ha Harm4ime BUanMbIX NoBpe-
Xaenun. NponHgpopmupyTe TpaHCMOPTHYO oMpMy U, NpU HEOGXOAMMOCTH, U3ro-
TOBUTENS.

CepBoyCunUTenu BKITIOYatoT B CE651 3IEMEHTbI, YyBCTBUTENbHBIE K 311EKTPOCTATUYECKOMY
BO34ENCTBMIO, KOTOPbIE MOTYT ObiTb MOBPEXAEHbI B pe3ynbTaTe HEKBaNnULMPOBaHHOIO
obpalenus. MNMepen HenocpenCTBEHHLIM MPUKOCHOBEHUEM K CEPBOYCUITUTESNIO CHUMKUTE CO
CBOEro Tena anekTpocTaTuieckuin paspsa. Visberarnre koHTakTa ¢ CUNbHOM30NUPYOLLMMU
mMaTepuanamu (CUHTETUYECKOe BOFIOKHO, CUHTETMYEeCKast nneHka n T.n.). CtaebTe cep-
BOYCMUINUTENb HA 3IEKTPONPOBOASILLEE OCHOBAHNE. .

5.2.5 YnakoBKa

I'Iepepa6aTb|Baemaﬂ KapTOHHaA K0p06Ka C NpoKnagkamu

e« Pasmepsbl: (BxLUxIM) 115x365x275mm
e« VpeHtTudukaums: 3aBogckasa Tabnmyka npubdopa cHapyXu Ha kopobke

5.2.6 XpaHeHue Ha cknage
XpaHeHune ocyuiectnsieTcsa cornacHo EN 61800-2 cnegytowmm o6 pasom:

e« XpaHeHve Ha CKknafe TONbKO B OPUIMHArbHON YNakoBKE N3roTOBUTENS

e« Makc. BbicoTa wtabens 8 kopobok

e« TemnepaTypa xpaHeHus -25...+55°C, makc. konebanue 20 rpagycos B 4ac, knacc 1K4 B
cootB. ¢ EN61800-2, EN60721-3-1

e BnaxHOCTb BO3Ayxa OTHOCUTENbHas BNaXHOCTb 5...95 % 6e3 koHaeHcauum, knacc 1K3
B cooTB. ¢ EN61800-2, EN60721-3-1

e [1nnTenbHOCTb XpaHeHWs Ha cknage MeHee 1 roga 6e3 orpaHnyeHui JnuTenbHOCTb Xpa-
HeHus Ha cknage 6onee 1 roga: nepe BBOAOM CEPBOYCUIMTENS B SKCNIyaTaLuio KOH-
AeHcaTopbl AOMKHbI BbITb 3apsbkeHbl 3aHoBO. OTCoeanHNTE BCe ANeKTpuieckue
coeaunHeHus. B Teverune npmbnmsmtensHo 30 MUHYT nogasanTe Ha CepBOy CUNnUTEnb
nuTaroLee ogHodasHoe HanpsxeHue makc. 230 B nep. Toka Ha knemmbl L1/ L2.

5.2.7 TexHnyeckoe ob6cnyxuBaHue / YNCTKa

CepBoycunurenu He TpebyloT TexobcnyxumBaHus. B cnyyae BCKpbITUsSt yCTPONCTBa rapaH-
™I TepsieT cuny. YmcTka npubopa BHY TPU MOXET BbIMOMHATHCS TONBKO U3rOTOBUTENEM.
YucTka cepBOyCUNUTENS CHapYXM BbIMOMNHAETCH TakK:

L] Koprlyc: O4YUMCTKa n3onporaHorom nin adanorn4HbiM cpeacTBOM.
e« 3awuTHas peLleTka BEHTUNATopa: O4MUCTKa CyXOl71 KUCTOYKOMN.

YKAZAHUE He norpy:xante cepoycunuTens B XXUAKOCTb U HE ONPbICKMBAUTE €ro.
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5.2.8 lemoHTax

Mpun gemoHTaxe cepBoycUNUTENs AeNCTBYWTE criegyowmum obpasom:

1. BblkntounTe rnaBHbIN BbIKOYaTENb pacnpenennteribHoro LIJKa(ba norcoeanHuTe
npegoxpaHnTenmn anekTpornnmTaHnAa CUCTEMBbI.

BHUMAHUE

OnacHoe HanpsiXeHne Ha KOHTaKTax MOXET OCTaBaTbCs 40 5 MUHYT
nocne OTKMYEHNA NUTaHKA OT anekTpoceTn. ONacHOCTb NOpPaXXeHns
anekTpuyeckum TokoM! MNocne OTKMIYEHNA CEPBOYCUMMTENS OT NUTa-
tOLLIEro HanpsXXeHnsa NoaoXanTe He MeHee 5 MUHYT, Npexae Yem npu-
KacaTbCs K TOKOBE- AYLLMM YacTsim NpubopoB (Hanpumep, KOHTakTam) nnm
OTCOEAMHATbL pa3bembl. [N HaaeXXHOCTU N3MepbTEe HaNpPsXKeHNE LMHbI
MOCTOSIHHOIO TOKa M NOAOXANTE, NOKa HAaNpPsXXEeHNe He ONYCTUTCS HUXE
60 B.

2. OtcoeguHuTe BCE LUTEKEPHbIE pa3beMbl. [TocnegHum oTCoeanHUTE NPOBOS 3a3eM-
neHws.
3. [poBepbTe TeMnepaTypy.

OCTOPOXHO

Bo Bpems paboTbl TeMnepatypa pagunatopa moxeT npesbiwaTtb 80 °C.
OnacHocTb nerkmnx oxoroe. [Nepea NpnKoCHOBEHMEM NPOBEPLTE TEMMEP.
paguartopa u NoaoXauTe, noka oHa He onycTutcsa Huxke 40 °C.

4. BbIKDYTVITe KpenexHbie oonThbl cepBoycunurernsd.

5.2.9 PeMOHT n ytunusaums

PeMOHT cepBOyCUnMTENSt MOXKET BbIMNOIMHATLCS TONbKO M3rOTOBUTENEM, B CITyvae BCKPbITUS
npubopa rapaHTus TepseT cuny. [JeMOHTUPYTe CEPBOYCUINUTENb KaK OMMCaHOo B pasaerne
5.2.8 [leMoHmax n 0TNpaBbTe €ro B OpUrMHanbHOM yNnakoBKe U3roTOBUTENHO (CM. crie-
ayoLlyto Tabnuuy).

CornacHo gupektneam WEEE-2002/96/EG v aHanormyHbIM U3rotoBuUTENb NPUHUMAET CTa-
poe obopyaoBaHve ANs Hagexawen yTunmnsauun. TpaHCNopTHbIE pacxodbl HECET OTrnpa-
BUTENb.

OtnpaBnsainTe Npnbopbl Ha agpeca N3roToBUTENS, YKa3aHHbIe B criegytoLlen tabnvue.

Kollmorgen KOLLMORGEN Europe GmbH
201 West Rock Road | Pempelfurtstr. 1
Radford, VA 24141 D-40880 Ratingen
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5.3 TexHun4yeckoe onncaHue v gaHHbIe

5.3.1 Uudposbie cepBoycunutenu cepun SERVOSTAR 300

TunoBble 0603Ha4YeHUNA

Mcnonb3ynte ycnosHoe 0603HaveHve ons naeHTndukanm npogykra, a He Ang npowuecca
3aKasa, NOCKOrbKy He BCE KOMOMHALLUM MPU3HAKOB TEXHUYECKN BO3MOXHbI.

$S30601-SE -2zzz
Cepus OcobeHHOCTV B COOTBETCTBMU C
‘_ .
S3 S300 notpebHoOCTAMM Nonb3oBaTtens.
Knacc Onuwua npubopa
ANEKTPUYECKOTrO TOKA NA  nnaT paclunperus HeT
01 1,5A (208...480V) > EN Perynupyemblin BeHTUNATOP
03 3A < EC  EtherCAT
06 6 A
10 10 A (110...230V) -
MnaTbl paclumpeHus
NA  nnat pacwupeHns HeT
Knacc HanpsikeHus Bctpoennas CanOpen
0 208...480 B L] DN DEVICENET
6 110...230 B L » PB PROFIBUS
SE SERCO0OS2
AnekTp. onuuu SN SYNQNET
1 AS < 10 Pacww. Bxogos/Boixoqos
FB  FB-2to1
INFO Mopynu pacLumpeHnns 1 4oNOMHUTENbHbIE YCTPONCTBA HE KOMOVHMPYHOTCS.

CTaHpapTHOe UCMoJIHeEHue

e [lBa knacca HanpsbkeHun ¢ 60nbLIMM AMana3oHoOM HOMUHANbHBIX HANPSKEHWIA:
1x110B-10% ... 3x 230 B +10% (SERVOSTAR 303-310, S3xx6)
3x208B-10% ... 3x 480 B +10% (SERVOSTAR 341-346, S3xx0)

e« Karteropusi no nepeHanpsikeHusm |11 B cootBetcTBum ¢ EN 61800-5-1

e [1Ba aHanoroBbiX BXo4a yCTaBOK

e BcTtpoeHHbiv MHTepdenc CANopen (no ymonyanuio: 500 k6opg), 4ns yCTaHOBKM B
cuctembl WinHbl CAN 1 ANns HACTPOWKU NapamMeTPOB HECKOIbKMX NPUBOLOB YEPE3 NHTEpP-
deic MK yeunurens

e« BcTpoeHHbIn uHTepderic RS232 1 HanpasneH1s u uMnynbLcoB

e« BctpoeHHas pyHkuma STO (Safe Torque Off)

e« PaboTta ¢ CUHXPOHHBIMUY CEPBOABUraTENSIMU, NMMHEAHBIMUY ABUraTeNsMU, aCUHXPOHHBIMU
OBuratensmMm, BblCOKOYaCTOTHLIMU LWNMUHAENAMM, ABUraTensiMm NOCTOSHHOIO ToKa

DononHeHuns

Mnarta pacwwupenus -1/0-14/08-.
Mnata pacwupeHnst -PROFIBUS-.
Mnata pacwuperusa -SERCOS-.
Mnata pacwupenusa -DEVICENET-.
Mnata pacwupeHnsa -SYNQNET-.
Mnata pacwwupenns -FB-2to1-.
Mogynb pacupermns wnHbl -2CAN-.

anHLl,I/lI'I pa6OTbI M NoAKINK4YEeHe KapT paclumnpeHna onmncaHbl B MHCTPYKL UK NO 3KC-
nnyarauun.
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5.3.2 NpuBopHasn cucrema ¢ SERVOSTAR 300

CoefuHUTEenbHbIA
kabens MNK*

Ynpasnenne/lJ1K

SERVOSTAR .
300"

Brok nutanua
24 B

______ dnuuﬂ:

s TOPMO3HOW
o
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9 kS
] = m
== = 0
a0 0O x
] =) g
B )
251 |25
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5.3.3 KomnnekT noctaBku
3akasaB y Hac ycunutenb cepumn SERVOSTAR 300, Bbl nonyyuTe cneaytoLee:

INFO

S3xx

OtBeTHas YacTb X0, X3, X4, X8

OtBeTHas YacTb X9 (Tonbko and SERVOSTAR 303-310) (S3xx6)

PykoBogcTBo no 6e3onacHocTv S300 B neyaTtHoM hopmate

CnpaBoYHWK MO M3AENMI0 U MHTEPaKTUBHasA JoKymeHTauus Ha CD-ROM

MporpammHoe obecneyvenne ans eeoga B skcnnyarauuo DRIVEGUI.EXE Ha CD-ROM

Pasbembl SubD n witekep aBuratens He BXOAAT B KOMMMEKT NocTaBKu!

KOMHneKTyI-OLI.I,VIe: (I'Ipl/l HeobX0AMMOCTM 3aKa3blBaKOTCS AOMNONHUTENBHO; ONMCaHNE CM. B
CcnpaBoO4HUKE MNO KOMI'IJ'IeKTyPOLLI,I/IM)

Mpwn anuHe kabens 6onee 25 m Heobxoaum gpoccens asuratens 3YL

Kabenb gBuratens v kabenb garymka

BHeLLHWI TOPMO3HON pe3ncTop

Kabenb nepeaayn ganHbIX K MK unu paseBeTBuTeNb A5 NAapaMeTpupoBaHms 4o 6 cep-
Boycunutenen ¢ ogHoro MK

CWHXPOHHbBIN cepBoABUraTenb NEPEMEHHOrO ToKa (MTMHENHBIA UM POTaL MOHHBIN), CM.
COOTBETCTBYOLLEE PYKOBOACTBO K ABUraTento

5.3.4 YcnoBusa okpyxarwen cpeabl, BEHTUNALUA, MOHTaXHOE NOJIOXXeHUe

Cknaackoe xpaHeHue (= #139)

TpaHcnopTunpoBKa, (= #139)

Honyckun gna nutarowero |S30361, S30661, S31061:
HanpshxeHUs 1x110B-10% ...1x230B+10%, 50/60 Hz

BcnomorarenbHoe nuTa-
toLLlee HanpsikeHne6e3 Top-| 20 B nocT. Toka ... 390 B nocT. Toka

3x110B-10% ...3x230B+10%, 50/60 Hz
S30101, S30301, S30601:
3x208B-10% ...3x 480B+10%, 50/60 Hz

MO3a 1 BEHTUnaTopa ¢ 24 B nocT. Toka (-0% +15%), yunTtbiBanTe nageHve Hanps-

TOPMO30M M BEHTUINATOPOM | KeHMsi!

Temneparypa okpy- 0...+40°C npv HOMUHANbHBLIX AAHHbLIX

Xarowen cpegbl B xoae 3kc] +40...+55°C co cHkeHnem mowHocTh 2,5% / K

nnyarauum

BnaxHocTb Bo3ayxa B OTHocuTenbHas BnaxHocTb Bo3gyxa 85%, 6e3 koH-

xoae IKcnnyaTaumm AeHcauum

BbicoTa ycTaHOBKMU 80 1000 m Hag ypoBHeM mops 6e3 orpaHmyeHuii 1000...2500
M Haf, ypOBHEM MOPS CO CHUXKEHMEM MOLLHOCTU Ha 1,5% /
100 m

CreneHb 3arpsA3HEeHUsi CTeneHb 3arpsasHeHus 2 cornacHo EN 60664-1

Bu6pauus Knacc 3M2 cornacHo EN 60721-3-3

CTteneHb 3aWwmThbl IP 20 cornacHo EN 60529

MoHTaxHoe nonoxeHuve BepTtukanbHoe

BeHTunauusa

TunblHa1AK3A CBobogHas KoHBEKL M

Bce ocTarnbHble TUMbI YcTaHoBnEeHHbI BeHTMnATop (onums FN — perynvpyembiii
BEHTUNATOP)

.VK A 3 A H”E lMpocneaute 3a 4OCTAaTOMHOW BbIHY>KAEHHOW LIMPKY NALMEN

BO3YyXa B 3aMKHYTOM LuKady.
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5.3.5 TexHnueckne gaHHblie 110/ 230 V

HomuHanbHoe HanpsaxeHne nutaroLen cetn

DIM S$30361

S30661

SERVOSTAR 3xx61

S$31061

1x 110V, ... 230V*197% 50/60 Hz

(3a3emMneHHas ceTb) B~ 3x 110V 0 ... 230v+10% 50/60 Hz
:_cl)ymav;:i:;g? g;gg?/nﬂemaﬂ MOLLHOCTb B PEXMNME IKC BA 11 2.4 4
HomuHanbHoe HanpsixxeHue 3BeHa NOCTOSHHOIO TOKa B= 135...450
HomyHanbHbIM BbIXOAHOM TOK (3dhbekTBHOE 3HaveHue, £ 3%)

npu 1x115V Arms 3,5* 8* 10*
npu 1x230V Arms 3 6* 10*
npu 3x115V Arms 3,5 8 10
npu 3x230V Arms 3 6 10
M1KoBbI BbIXOQHOW TOK (ANa Makc. 5¢,, £ 3%)

npu 3x115V, 3x230V Arms 9 15 20
TakToBas YacToTa BbIXOOHOro Kackaga Ky 8 /16 ¢ ymeHbLUEHVEM TOKa 0 Y POBHS
MoLLHOCTb NOTEPb B COCTOSIHUM MOKOS, BbIXOAHOMW Kackaz BT 12

©nokupoBaH

MoLLHOCTb NoTepb NPY HOMUHANLHOM TOKE (BKI1. MOLLHOCTb

notepb G1oka NuTaHusa 6e3 paccesHWa Tenna TOpMO30B) Br 35 60 %0
AneKkTpn4yeckoe TOPMOXeHUe

- Makc. nutenbHasa MoLHoCcTb @230V kBT 0,3 1 1

- ConpoTuBneHune Om 66 66 66
Mopor npegynpexaeHns Npyu NoBbILLIEHHOM HaNPsHXeHNN B 235...455
Bxoabl/BbixoAabl

AHarnorosble Bxoabl 1/2 (paspeluenne 14/12 6uT) B +10

- [locTosiHHOE HanpsKeHne, MakKc. B +10

Lindposble ynpaensioLume BXxogbl - cornacHo EN 61131-2 tun 1, makc. 30 B
Lindposble ynpasnsitoLLme BbIX0Abl, OTKPbITbIA SMUTTEP - makc. 30 VDC, 10 mA
Bbixog BTB/RTO, peneiHbie KOHTaKTbI - makc. 30 VDC, 42 VAC, 500 mA
BcrnomorarernbHoe 3M1eKTponuTaHne, C passsa3Koi NMoTeH- B 20-30

umanos 6e3 TopMo3a/BeHTUNATOPA A 1
BcrnomoraternbHoe aekTponuTaHme, ¢ pasBsidkom NoTeH- B 24 (-0% +15%)

Linanos ¢ TOPMO30OM/BEHTUNATOPOM A 2,5 (yunTbiBanTE NoTepu HanpshxeHns!)
BbixogHoOM TOK TOPMO3a, MVH./MaKc. A 0,15/1,5
CoeavHeHusA

Ynpaensiowme curHanbil — LLitekep Mini-Combicon, 1,5mm?
CwunoBble curHansbl — LLiTekep Classic-Combicon 2,5mm?
Bxogpbl curHanoB gartyvka — SubD (MHe3n0)

Mopt gna MK, CAN, amynatop sHkogepa, ROD/SSI — SubD (LLTekep)
MexaHun4eckne xapakTepucTUKn

Macca Kr 2,7

BbicoTta 6e3 wrekepa MM 275 | 279

LLvpuHa MM 70

Mmy6wuHa 6e3/co wTekepa MM 171/ <230

* BO3MOXHO orpaHn4eHne ToOKOB Ha YPOBHE HMXKe HOMUHAlbHbIX AaHHbIX.
,D,pyrvle TeXHU4YeCKne aHHble CM. B UHCTPYKLU WX NO 3KCnnyartauun.
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SERVOSTAR 3xx01

DIM @ S30101 S$30301 S30601
CHeoTn:?Haanoe HanpsiKeHue NUTaloLL el ceTu (3a3emneHHas B~ | 3x208v, ... 480Vv+10% 50/60 Hz
:_cl)ymav;:i;;Hg? g;gg?/nﬂemaﬂ MOLLHOCTb B PEXUME 3KC BA 1.2 25 5
HomuHanbHoe HanpsixxeHue 3BeHa NOCTOSIHHOIO TOKa B= 260...900
HomyHanbHbIM BbIXOAHOM TOK (3dhbekTrBHOE 3HaveHune, £ 3%)
npu 3x230V Arms 2 5 6
npu 3x400V Arms 1,5 4 6
npu 3x480V Arms 1,5 3 6
lMyKOBBIV BBIXOGHOW TOK (45151 Makc. 5 ¢,, + 3%)
npv 3x208V...3x480V Arms 45 | 75 | 12
TakTtoBas YacToTa BbIXOAHOIO Kackaga kl'y | 8/16 ¢ ymeHbLUEHMEM TOKa O YPOBHS

MowuHocTb noTepb B COCTOAHNN MOKOHA, BbIXO4HOM kackag 610-

BT 12
KMpoBaH
MoLLHOCTE NOTEPb NPY HOMUHANBLHOM TOKE (BKJT. MOLLHOCTb

BT 40 40 90
noTtepb 6noka nuTaHus 6e3 paccesHns Tenna TOpMoO30B)
AneKkTpr4yecKkoe TOPpMOXeHUne
- Makc. AnutenbHas mowHocTb @480V kBT 0,3 1 1
- ConpoTtuBnexune Om 91 9 9
Mopor npegynpexaeHnsa npu NoBbILLIEHHOM HaNPsXXeHnn B 455...900
Bxoabl/BbixoAabl
AHarnorosble Bxoabl 1/2 (paspelueHve 14/12 6ur) B 10
- MocTosiIHHOE HanpsXeHne, Makce. B +10

Lindposble ynpasnsioLLme BXxoabl

cornacHo EN 61131-2 tun 1, makc. 30B

LiMcbpoBble ynpaBnsioLLye BoIX04bl, OTKPbITbI SMUTTEP

makc. 30 VDC, 10 MA

Bbixog BTB/RTO, peneiHble KOHTaKTbI

makc. 30 VDC. 42 VAC, 500 mA

BcnomoratenbHoe anekTponuTaHue, ¢ pasBsi3koii NoTEeH- B 20-30

umanoB 6e3 TopmMo3a/BeHTUNSATOPA A 1
BcnomoratenbHoe anekTponuTaHue, ¢ pasBsi3koii NOTEeH- B 24 (-0% +15%)

Uvaros ¢ TOPMO30OM/BEHTUNATOPOM A | 2,5 (yuuTtbiBanTe notepu HanpsxeHns!)
BbixogHom TOK TOpMO3a, MUH./MakKC. A 0,15/1,5
CoeanHeHusA

YnpaBnswLwme curHanbi — LLiITekep Mini-Combicon 1,5mm?
CwunoBble curHanbi — LUtekep Power-Combicon 4mm?
Bxopbl curHanoB gatyvka — SubD ("He3no)

Mopt ana MK, CAN, amynatop aHkoaepa, ROD/SSI — SubD (LLTekep)
MexaHn4yeckne xapakTepucTuKn

Macca Kr 2,7

BbicoTa 6e3 LwTekepa MM 275 | 279
LWvpuHa MM 70

Mmy6wuHa 6e3/co wTekepa MM 171/ <230

Lpyrve TexHn4eckme AaHHbIe CM. B MIHCTPYKLIMK MO 3KCMyaTaunm.
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5.3.7 NpepoxpaHutenu

BHyTpeHHsAA 3awmTa

BHyTpeHHsAA 3awmTta

BcnomorartenbHoe HanpsikeHune 24 B 3,15A
Topmo3sHon pe3ncTop 3NEeKTPOHHas

BHellHAA 3awmTa
S30361/ S30101/ S30301 @ S30661/ S31061/ S30601

lNutaHue nep. Toka F, . , . 6A 10A
MutaHne 24BF ., Makc. 8 A
TopmoaHoit peanctop F . , 6A | 6A

5.3.8 PekomeHaoBaHHble 3HAYE€HUSA MOMEHTa 3aTHAXKuN

LUTtekep MoMeHT 3aTsaXKu

X0, X8, X9 0,5...0,6 Nm
3azemnsaowme 6onTbl 3,5Nm
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5.3.9 dyHkumna 6esonacHocTm (STO)

Mpodpcotosos no 6esonacHocTn Tpyaa. CornacHo aTow pesynbTartam NPoBEPKU, NPUHLMM
cxembl Ansa peanusaunm gyHkumm 6esonacHocTn «Safe Torque OFF» B cepBoycunurensix
cepun SERVOSTAR 300 cootBeTcTByeT TpeboBaHusim SIL CL2 cornacHo EN 62061 n PLd
cornacHo EN 13849-1. [lononHutenbHbI uudposon Bxog (STO) oTnupaeT cunoBom BbIXoa-
HOW Kackafl yCuUnuTens, noka Ha aToMm Bxofe umeetcs HanpsbkeHve 24 B. [Npu pasmbikaHum
Bxoga STO Ha gpuratenb He NnogaeTcs HanpsbkeHust. [NprBoa He co3aaeT BpallatoLLEro
MOMEHTA 1 NOCTENEHHO 3amMeansieT BpalleHre 00 NOSTHON OCTaHOBKM.

5.3.9.1 YkasaHusi no 6e3onacHOCTH

WARNUNG

OnacHocTb TpaBMMpOBaHUA NoaBeLLEeHHbIM rpy3om! IMpu BKIKOYEHHOM
dyHKumMn STO ycnnutens He B COCTOSHUN yaepXXusaTtb rpy3, OT ABUraTens
OornblUe He NepeaaeTcs BpaLatowmmn MoMeHT. lNprBogam ¢ nog-
BELUEHHbIM rpy30M JOMNONHUTENBHO TpebyeTca mexaHnyeckas 6nokMpoBka
(Hanpumep, ¢ NOMOLLbIO CTOSTHOYHOIO TOPMO3a Asuratensi!

BHUMAHUE

OyHkumna STO He rapaHTMpyeT OTKMOYEHME BbIXOAHOMO Kackaga. [Jns noa-
coeauHeHua kabens apuratens Heobxogmumo oTktounTb S300 OT ceTn u
nogoXxaaTb, NOKa KOHAEHCcAaTop 3BEHA NOCTOSAHHOMO TOKa HE paspsanTcs.

Ecnu coyHkumsa STO (6nokuposka 3anycka) asToMaTUIeCcKm perympyeTcs CUCTEMON yrpaB-
neHwsi, Heo6xoaMMo 0becneymnTb KOHTPOSb OTCYTCTBUSA COOEB Ha BbIXOAE CUCTEMBI YNpaB-
neHvsi. OTo NO3BONUT NPEAOTBPATUTL HeXenaTenbHyo akTUBaL M0 CUCTEMbI BTOKMPOBKM
3anycka STO us-3a ownbKkM Ha BbIXo4e CUCTEMbI ynpaBneHuns. Ecnu ynpasneHve cuctemom
6nokupoBkm 3anycka STO aBnsAeTcs 0gHOKaHarnbHbIM, OLMOOYHOE BKIIOYEHME HE BbISIB-
nsercs.

Ecnu Bo Bpems paboTbl 6yaeT saaelicteosaHa dyHkuma STO, To ecTb Bxoa STO-Enable
OTKIOYEH OT +24 B nocT. noka, NpyvBog OTKMOYaeTCs 1 NPOAOIMKaeT HEKOHTPONMPYEMO Bpa-
LLaTbCA 40 NOSTHOM OCTaHOBKM, a CepBOyCUnNUTENDb BblaaeT coobueHre o6 ownbke F27. B
3TOM Crlyy4ae BO3MOXHOCTb KOHTPOMNMPYeMoro TOpMOXXEHNA Npyveoda oTcyTcTByeT. Ecnu s
Baluem BapnaHTe npuMeHeHns gsuraTens nepea ucnonb3oBaHMeM 6110KMpOBKY NOBTOPHOrO
3anycka TpebyeTcs KOHTPONMpyemoe TOpMOXeHNe, He0bX0AMMO 3aTOPMO3NTL NPUBOA U C
BpeMeHHoI 3agepxkon otcoeanHnTb Bxoabl STO-ENABLE oT knemmbl +24 B nocT. Toka.

Mpy BBINOMHEHUM NPOBOAHBIX coeauHeHn Bxona STO-ENABLE B npegenax arnex-
Tpu4eckoro wkada HeobxoaMmo NPoCreanTb 3a TeM, YTODbI NCMONb3yeMble Kabenu n Kop-
nyc oteevanu Tpedosanmsam EN 60204-1. [py BbINONMHEHWN MPOBOSHBIX COEAUHEHNIA BHE
Kopryca nx Heobxo4uMo yKnagbiBaTh C MPOYHbIM KPEMITEHWEM Y 3aLLMTON OT BHELLHETO
NoBpPEXaEeHMS.

Ecnu TpebyeTcst KOHTPONMpyeMoe TOPMOXeHIe NprBoaa, HeoBGXxoanMo cobrioaars crie-
AyoLyo YHKLUOHaNbHY NOCe40BaTenbHOCTb:
1. Perynvpyemoe TopMOXeHue npusoaa (yctaBka YacToTbl BpaweHusi = 0 B)
2. bnokupoBka cepBonpveoga npu yactote BpawieHns = 0 06/muH (0 B Ha Bxoge Enable)
3. Mpu BrCSLLLEM Ipy3e JOMOMNHUTENbHAst MexaHu4eckas 6/10KMpoBKa NpuBoaa
4. AkTBaLmsa cuctemMbl 6riokupoBku nycka STO

Ecnu cuctema 6riokmposkm sanycka STO He Tpebyertcst, Bxon STO-ENABLE Heobxoammo
COeaVHUTBL HEMOCPEACTBEHHO C Knemmon +24 B nocT. Toka. Mpr aTom cuctema 6110KMpoBKn
0OKasblBaETCS LLYHTMPOBAHHOWM N HE MOXET MCMONb30BaTbCs. B COOTBETCTBUM C AUPEKTUBOM
No MaLLVHaM cepBoycunuTerns 6onee He paccMaTpuBaeTCs B kayecTBe 6€30MacHOro KoMro-
HeTa MaLLVHbI.
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5.3.9.2 [pumeHeHMe NO Ha3Ha4YeHuUIo

CucTtema 6nokuposkm nycka STO npeaHasHavyeHa NCKNioYnUTenbHO Ang obecnedeHuns 6es-
onacHom onga nepcoHana 6nokMpoBKM NpMBOAA OT MOBTOPHOro 3anycka. [ns obecneyeHns
©e3onacHOCTH NepcoHarna cxema Lenn 6e3onacHOCTM AOMKHA COOTBETCTBOBATL Tpe-
©oBaHusIM No 6e30MacHOCTH, U3NOoXeHHLIM B cTaHaapTax EN12100, 60204, 62061, 13849-1.
Ecnu 6nokmpoBka 3anycka aBToMaTU4eCKM PErynmpyeTcs CUCTEMON yNpaBIieHus, crnegyet
obecnevnTb KOHTPOIb OTCYTCTBUSI COOEB Ha BbIXOAE CUCTEMbI YIPaBIEHHUS.

5.3.9.3 [NpumeHeHMe He NO Ha3Ha4YeHUIo

Cuctemy 6riokmpoBkm 3anycka STO 3anpeLuaeTcs UCnonb3oBaTh, ECNU NPUBOL HEOO-
XOAMMO OCTaHOBUTb MO CreaYLLUM NpUYnHaMm:

e« PaboTbl Mo o4mcTKe, TEXObCnyXnBaHUIO U PEMOHTY, AJNTUTENbHbIE NepepbIBbI B paborTe.
B aTux cny4asix nepcoHan SOSMKEH LienMKoM 06eCTounTb YCTaHOBKY 1 3ab10KMpoBaTh
ee (BbIKNoYaTenb CUNOBOro NUTaHNS).

e« CuTyaLmm aBapMnHOro BbIKIoYeHus. B cutyavum aBapuiiHOro BbIKNIOYEHNs OTKIHO-
YaeTCsi CEeTEBON KOHTAKTOP (KHOMKa aBapUNHOTO BbIKITHOYEHUS).

5.3.9.4 TexHu4yeckue gaHHble STO

TexHuyeckme xapakTepucTukm hyHKLMN 6e3onacHOCTH

[NogcucTeMbl NOMTHOCTBLIO ONMUCBIBAKOTCS C TOYKN 3peHnA 6e3onacHoOCT CBOMMM napa-
MeTpamMu:

Pexum EN 138491 EN 62061 @PFH T SFF

paboTbl [1/h] [Toabi] [%]
STO-Enable jogHokaHanbHbIn| PLd, Kat.3 | SILCL2

PacnonoxeHue BbIBOOOB

KoHTakT CurHan OnucaHue

1,2 |+24 +24 B DC BxogHoe HanpspkeHve
20B..30B, 33mA —40mA (leff), 100mA (Is)
3,4 |DGND GND 24B
5 STO-ENABLE | STO Enable (Safe Torque Off)

CurHanbHas Aunarpamma

Cnepytowas anarpamma nokasbiBaeTt npumeHeHune STO-gyHKUMn onsa 6e3onacHoro ocTa-
HoBa 1 6ecnepeboriHOM aKCnyaTauum Cepeoy CUNUTENS.
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5.4 MexaHU4YeCKMN MOHTaX

["abGapuTHbIe pa3mepbl YCTPOWUCTB M yCTaHOBKa (=¥ # 164).

5.4.1 BaxHble yKa3aHus

BHUMAHUE

Ecnu cepBoycunutens (Mnv gBuratersb) C TOYKM 3pEeHNsT Srek-
TPOMarHMTHON COBMECTMMOCTM 3a3eMIIEH HeMnpaBuIbHO, MMeeTcs onac-
HOCTb yaapa 3reKTpUYeCKUM TOKOM. He ncnonb3yinTe NokpbiTbie fTakoM
(HenpoBoAsLLME) MOHTaXHbIEe NaHenu. B cambix HeGnaronpusTHbIX Crly-
Yyasix 4ns 0TBOAA TOKOB MeXAy BUHTOM 3a3eMSIEHUS M MOTEHLMANOM
3eMInM UCMOMb3yNTe NNETEHYO MEeOHYIO LLVHY.

YKASAHUE

YKASAHUE

YKASAHUE

3alymLiaiTe cepBoyCUINUTENM OT HedOMYCTUMON Harpy3ku. B yacTHOCTW, 3anpeLLaeTcs Uarm-
6aTb KOHCTPYKTUBHbIE 35IEMEHTbI M/ U3MEHSTb U30MSILIVOHHbIE 3a30pkl. Mi3GeraiiTe npu-
KOCHOBEHMS! K 3NIEKTPOHHBIM 3NIEMEHTAM W KOHTaKTaM.

Mpwu neperpese cepBoycUnUTENb aBTOMaTUYECKN oTkNtovaeTca. ObecneybTe 4OCTATOUHbIN
NpUTOK PUNBTPOBaHHOIO BO3AyXa CHW3Y B pacnpeaenutenbHOM Lwkady unm Ucnonb3ymnte
TennoobMeHHVK.

He ycTaHaBnuBaiiTe HenocpeacTBEHHO OKOMO CEPBOYCUIUTENS KOMMOHEHTLI, co3aatoLume
MarHuTHble nons. CunbHbIe MarHUTHbIE NMoMs MOryT NOBMNUSATL HEMOCPEACTBEHHO Ha BHY-
TPeHHWe aetanu. YctaHasnueainTe npubopsl, co3aaoLLe MarHUTHbIE MOnsl, Ha HEKOTOPOM
PaCCTOSIHUM OT CEPBOYCUNUTENEN W/ NN IKpaHUPYiTe MarHUTHbIE NOMS.

5.4.2 PykoBOACTBO NO MeXaHUYECKOMY MOHTaXy

MoHTaXHbIM MaTepuan 3 BuHTa M5 ¢ LMNUHEPUYECKON rONOBKOM C BHY TPEHHUM
wecTturpaHHukom EN 4762, M5.

Heo6xoaAnUMbIN MHCTPYMEHT | LUECTUrPaHHbLIN KNHOY 4 MM

anBOLI,I/IMbIe nanee ykasaHusa nomMoryT Bam BblMNONMHUTb MEeXaHU4YECKNIA MOHTaX B npa-
BWINbHOWM NocreaoBaTenbHOCTU, He 3a0biB HAYEro BaXKHOTO.

Mecto moHTaxa| e B 3aKkpbITOM pacnpegenutensHOM wkady.
MecTo MOHTaxa AOMKHO BGbITb CBOOGOAHO OT NPOBOASILLNX U KOP-
PO3VMOHHO-aKTUBHBIX BELLLECTB.

e [lonoxeHne MOHTaXa B pacnpeaenurenbHom wkady, (<> # 164).

BeHTunsauus e« ObecneybTe 6eCnpensaTCTBEHHYI0 BEHTUNSALMIO CEPBOYCUINUTENS
1 npocneauTe 3a AONyCTUMON TEMMEPaTypoin OKpyxKatoLLen
cpeabl, (= # 143).

e (ObecneybTe Hanundme HeobxoamMmoro cBO60AHOMo NPOCTPaHCTBA
Haf cepBoycunuTenem u nog Hum, (= # 164).

MoHTax e YCTaHOBUTE CEPBOYCUMNUTENb U BNIOK NUTaHUs Apyr OKONOo Apyra

Ha npoBoAsLLEN 3a3eMINEHHON MOHTaXXHOW nnare B pac-

npegenuTenbHOM Lkady.

3asemneHue & 3JKpaHVpoBaHWe 1 3a3eMIIEHNE COrMacHO TPEBOBaHMAM 3rek-
OKkpaHupoBaHue TPOMarHUTHOW COBMECTUMOCTUN CM. MHCMPYKLUUHO 110 IKC-
nnyamayuu.

e 3agemnute MOHTaXHyto nnary, kopnyc asuratens v Beisog CNC-
GND cucTtembl ynpasneHusi
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5.5 OnekTpu4yecKkMn MOHTaX

5.5.1 BaxHble yKka3aHus

Cxema nogkstodeHus. (=» # 166). CxemMbl COEAMHEHWUIA 1 ONNCAHUsT UHTEPXENCOB CM. B
MHCmpyKyuu ro akennyamayuu.

BHUMAHUE

Mpw HeBnaronpmnaTHbIX 06CTOSATENLCTBAX MOTYT BO3HMKATb ANEKTPUYECKUE
Ayru, npMeBodLLMe K TpaBMaM 1 NOBPEXOEHNAM KOHTaKTOB. [1oaToMy
HWKOr4a He OTCOeQUHANTE ANEKTPUYECKNE KOHTAKTbI ABUraTens nog Hanps
XeHunewm. [Nocne OTKMIYEeHNss CeEpBOYCUNUTENS OT MUTAOLWUX HANPSXXEeHUN
NOOOXANTE HE MEHEE NMATM MUHYT, Npexae YeM 4oTparneaTbCa A0 TOKO-
BeAyLUMX Yacten npmbopos (HanpumMep, KOHTaAKTOB) UM OTBUHYMBATL
coeanHuTenbHble anemeHTbl. OcTaTouHble 3apsabl B KOHAEHCaTopax
MOTYT COXPaHSATb OMacHble 3Ha4YeHNa 40 5 MUHYT Nocne OTKMYeHUs ceTe-
BOro HanpshkeHus. [1na HageXKHOCTM n3amepbTe HanpsikeHne 3BeHa NocTo-
saHHoro Toka (+DC/-DC) n nogoxanute, noka HanpsXeHne He OnyCcTUTCA
Huwxe 60 B. Ynpasnstowme 1 cnnoBble KOHTaKTbl MOTyT HAXOAUTLCS NOA
HanpsXKeHneM, Jaxe ecnv ABuratenb He BpallaeTcs.

YKASAHUE

YKASAHUE

YKASAHUE

YKASAHUE

YKASAHUE

MprynHamy NoBpeXaeHU CEPBOYCUIMTENSA MOTYT ObITb HENPABUIIBHOE HANPSXXEHNE CETU
NUTaHUS, HENOAXOASALLMIA TUM ABUraTerns UNu HenpaewurbHble NPOBOAHbIE coeanHeHus. Mpo-
BepbTe COOTBETCTBME CepBOycunuTens u asuratens. CpaBHUTE HOMUHANbHOE HanpsXXeHne
W HOMUHarbHbIV TOK YCTPOMCTB. BbINONHUTE MOHTaX NPOBOAHbLIX COeAMHEHWI COrNacHo yka-
3aHuAM (=» # 166). Ybeautechb B TOM, 4TO Jae B caMOM HebraronpnsaTHOM criyvae npe-
BblLLEHME MaKCMMarbHO 4ONYCTUMOrO HanpsXXeHUs1 CETU MUTaHNSA Ha coeauHeHmnsx L1, L2,
L3 unn +DC, -DC coctaensert He 6onee 10% (cm. EN 60204-1).

3awuTta npegoxpaHMTenemM ¢ NpunyckoMm NpeacTaBnsieT onacHOCTb Ans kabenen n npu-
60opoB. 3awuTa NuTaroLLLEen CeTU NEpeMEHHOro ToKa NpeoXpaHUTEenem 1 NUTaHus Hanpsi-
xeHneMm 24 B obecneunBaeTcs Nonb3oBaTenem, pekomeHgyemble napameTphbl (=¥ # 146)
YKa3aHus OTHOCUTESTbHO aBTOMaTUYECKOro BhiKtovaTens andgepeHunansHON 3amThbl
(FI) cm. MHCmpyKkyuio o akcrinyamauuu.

[MpaBUNbHbIV ANEKTPUHECKUIA MOHTaX ABNAETCA OCHOBOW HAAEXHOro (oyHKLMOHNPOBaHWSA
cepsocucTeMsl. [1poknagbiBaviTe CUMNoBbIE U YNpaBnsatoLme kabenu oTaensHO apyr ot
apyra. Mbl pekomeHayem paccTosiHne 6oree 20 cm (yny4ylaeT NoOMexXoyCcTon4nMBoCTb). [Mpu
NPOBOAKE CUNOBOro kabens Asuratens BMecTe C NPOBOAAaMM YNpaBneHns TOpMO30OM Heob-
XOAMMO 3KpaHMpOoBaTb NPOBOAA TOPMO3a OTAeNbHO. [logcoeaunHsanTe 3KpaH ¢ 06enx CTOPOoH
1 ¢ 6OMNbLLON NNOLWaAbo KOHTaKTa (HU3KOOMHbI KOHTaKT), MO BO3MOXXHOCTM Ha Kopryca LuTe-
KEepoB U KNeMMbI 3KpaHa C MeTanindecknmM NokpbiTMeM. YkasaHus o NoACoeANHEHUO
npuBeaeHbl CM. MHCMpYKY Uk 1o aKcrimyamauuu.

Kabenwn ycTponcTs 06paTHOM CBA3W 3anpeLLaeTcs yanuHsTb, T.K. 3TO NpMBENO Obl K
06pbIBY 3KpaHa U HapyLLeHuo 06paboTkn curHanos. Kabenu mexay ycunurenem v BHeLU-
H/M TOPMO3HbIM PE3UCTOPOM AOMKHbI ObITb 3KPaHUPOBaHbI. YNOXUTE BCE CUINOBLIE kKabenu
C AOCTaTO4HbIM NonepeydHbimM ceveHnem cornacHo EN 60204

CocTosiHME CepBOyCUIUTENS JOIMKHO KOHTPONMPOBAaTLCA CUCTEMOW ynpasneHus. [Noa-
KntounTte KoHTakT BTB K KOHTYpY aBapuUHOro oTkNioYeHs ycTaHoBKW. KOHTYp aBapuMHOro
BbIKITOMEHMSA OOMKEH NEePEKToYaTb CETEBOWN KOHTaKTOP.

PaspeluaeTcs M3smMeHeH1e HaCcTPOEK CEPBOYCUMUTENSA C MOMOLLIbIO NporpaMmHoro obec-
rneveHust 4ns BBOAA B 3KCMnyatauuo. [pyrue BapraHTbl U3MEHEHW BEOYT K NPeKpaLLeHmIo
[eNCTBYS rapaHTUN.
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5.5.2 PykoBOACTBO MO 35IEKTPUYECKOMY MOHTaXy

MpvBoAMMBIE Aanee yKasaHUa MOMOryT BaM BbIMOSTHUTL 3NEKTPUYECKUA MOHTaX B Npa-
BUIbHOW NocneaoBaTenbHOCTU, He 3a0blB HUYErO BaYKHOTO.

BbiGop kabenen

Bbibupante kabenu cornacHo EN 60204.

3azemneHue
AKkpaHupoBaHue

OKpaHUpoBaHMWe 1 3a3eMIEHME COrNacHo TpeboBaHNAM anek-
TPOMarHUTHOM COBMECTUMOCTMW CM. MHCMPYKUUIO 10 3KC-
nnyamauyuu.

3azemnunTe MOHTaXHY0 NaHesnb, KOpPMNyc ABUraTens v BbIBOA
CNC-GND cuctembl ynpaBneHus.

MpoBoaHble
coeguHeHns

YKnagblBanTe CUoBble U ynpaenstoLme kabenv pasgensHo.
MoakntounTe KoHTaKT BTB K KOHTYpY aBapyMHOro OTKITHOYEHNS
YCTaHOBKMW.

MopgknounTe ABOUYHbIE BXOAb! U BbIXO4bI CEPBOYCUNUTENS.
Mogkntounte AGND (gaxe ecnum ucnonb3yeTcs nornesas WuHa).
[Mpn HeOOXOAMMOCTU NOAKMNIOYMTE BXOA aHarNoroBow yCTaBKu.
MoakntounTe ycTponcTeo obpatHom ceaAsm (Feedback).

npy HEOOXOAMMOCTU MOAKMIOUYUTE IMYTIALMIO AaTHmKa.
MopgkntounTe Nnaty pacLumpeHust.

MopkniounTe kabenw asuratens, NogcoeanHUTe aKkpaHbl ¢ 06enx
CTOpPOH: K WTekepy OMC 1 k knemme AN NOAKMIOYEHWS] 9KpaHa;
npuv anuHe kabens 6onee 25 m ucnone3ynTte Apoccens ABUraTens
(3YL).

MogkntovnTe CTOAHOYHBIM TOPMO3 ABUraTens, nogcoeanHnTe
3KpaHbl ¢ 00enx CTOPOH: K wTekepy AMC 1 k knemme gnsi nog-
KINHOYEHMS 3KpaHa.

Mpy HEOOXOANMOCTM NOAKMOYUTE BHELLHWI TOPMO3HOW PE3UCTOP
(c 3awmTOM NpegoxpaHUTENeM).

MopgkntounTe BCnomoraTenbHoe HanpsikeHne (Makc. 4onyCcTUMble
3HaveHus HanpsbkeHus (=¥ # 143)).

MoaknounTe HanpsPKeHe ceT (Makc. AOMyCTUMbIE 3HA4YEHUS
HanpsbkeHus (=¥ # 143)).

Mogkntounte lMK.

MpoBepka

OkoH4yaTenbHas npoBepKa BbINMONMHEHHbIX MPOBOAHbIX coeauHeHUN
Ha OCHOBaHWUM UCMOMNb30BaHHbLIX CXEM COeaUHEHWUI
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5.6 BBopa B akcnnyarauuro

MoapoGHble cBegeHust M. B MHCMPYKUUU 10 SKCrnyamayuu.

5.6.1 Wichtige Hinweise

Mepen BBOAOM B 3KCMMyaTaLMio 3roTOBUTENb MaLLWHbI AOMKEH BbIMOMHUTbL A Hee aHa-
M3 OMacHbIX CUTYaLUIA U NPUHATL COOTBETCTBYOLLME MEpPbl, YTOObI HeMpeaBUaEHHbIE ABU-
YKEHUS1 HE MOTTN MPUBECTYU K (PU3NYECKOMY U MaTepuarbHoMy yiiepOy. TecTupoBaHue n
KOHpUry pupoBaHmne CepBOyCUNUTENS paspeLLaeTcsl TONbKO creuyanmcTam ¢ riyookumm
3HAHWSIMK B 0G1aCTN 3NEKTPOTEXHWUKM U 3NEKTponpuBoaa.

ONACHO

BosHukatoT onacHble gns xkusHm HanpskeHns o 900 B. OnacHocTb nopas
XXEHUs AaNeKTpn4ecknm Tokom. BBog cepBoycunuTens B akcniyatauuio
JOJTKHbI BbINOMHATL TONbKO OMNbITHbIE CNELUManUCTbl, KOMNETEHTHbIE B
obnacTtn aNeKkTPOTEXHUKN N NPUBOAHON TEXHUKK. [poBepbTE, BCE NN HAX0
Asumecs nog HanpsXkeHMem coeamHUTENbHbIE AeTann HageXXHo 3aLum-
LLieHbl OT MPUKOCHOBEHUN.

BHUMAHUE

Hukorga He oTcoeanHsANTE aNeKkTPUYECKME KOHTaKTbI ABUraTens noa
HanpskeHneM. OnacHOCTb OXora 1 ocrnenneHust. BoamoxHo nospe-
XOEHMEe KOHTaKTOB. 3anpeLaeTcs OTCOeANHATL SrIEKTPUYECKME pa3beMbI
cepBoyCHMnUTEns noa HanpsixeHnem. lMocne NonHoro oTKMKYEHUs cep-
BOYCUNMTENEN BbXXKAUTE HE MEeHee 5 MUHYT, NpeXxae Yem npukacaTbes K
TOKOBeOYyLUMM y3raM (Hanpumep, K KOHTaKTaM) Ui OTCOEAVHATb pasb-
eMbl. [Ins HageXXHOCTN U3MepPbTe HanpsiKeHNe LNHbI NMOCTOSIHHOO ToKa
1 NoAoXauTe, Moka HanpshkeHne He onycTuTcst Hxke 60 B.

BHUMAHUE

B 3aBMCMMOCTM OT HACTPOWNKMN NnapamMeTpoOB NPUBOL NOCIEe BO3-
OOHOBMNEHNS NUTAHUSA OT SNEKTPOCETU MOXET 3anyCTUTbCS aBTo-
mMaTudeckun. [ina nepcoHana, paboTtaroLwero ¢ MalnHoOK, cyecTsyeT
OMacHOCTb TAXESbIX UM CMepTerbHbIX TpasM. Ecnv napameTtp AENA
YyCTaHOBIEH Ha 1, pa3amecTuTe Ha MallnHe nNpeaynpexaatoLuLyto Tabnmyky
(BHUMaHue: ABTOMaTUYECKUI NYCK Nocre BKYeHus!)

Ecnu cepBoycunutenes xpaHuncs Ha cknage 6onee roga, Heo6xogMmMo 3aHOBO 3apsanTb
KOHOEeHcaTopbl 3BeHa MOCTOSAHHOIO ToKa. [1ns 3TOro 0TCoequHUTE BCE SNEKTPUYECKUNE
coeguHeHus. B TeueHne 30 MUHYT nogasaiiTe Ha cepBoycUnuTenb ogHodasHoe Hanps-
XeHvne HammeHbLnin [onyCTUMOE HaNpPsPKeHUE NTaHns Ha knemmbl L1/ L2. OTo no3sonset
3aHOBO 3apsAANTb KOHO4EHCATOPbI.

HacTpoiika napaMeTpoB 1 BMMsiHWE NapamMeTPOB Ha XapaKTEPUCTVKM PEryMPOBaHNS Onu-
CbIBalOTCS B UHTEPAKTMBHOW CrpaBKe Mo BBOAY B 3KCMyaTauuio.
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5.6.2 KHono4yHoe ynpaBneHue / ceeToanoaHbIN aucnnen
C nomoLLbto 06enx KHOMOK MOXHO BbINOSHATL criegytoLmne dyHKLNK:

O6o3Ha4yeHue DyHKUUU

KHOMKU
‘ HaXaTb OAMH pa3: Nepexof Ha OOuH MyHKT MEHIO BBEPX, YBENMYEHNE
A yucna Ha eAVHULYY HaXaTb ABa pasa noapAA: yBennyeHue Ymicna Ha

OecATb

HaXaTb OOUH pa3. YMeHblLUEeHne Ynucna Ha eguHmuly
Yyucna Ha eguHULUY HaXaTb ABa pasa noAapsAA. yMeHblLUeHne Ynucna Ha

OecATb

' AepXa HaXaToun nNpaByto KnaBuLLly, AOMONHUTENbLHO HaXaTb NEeBYHO:
' Ans Beoaa uncen, pyHkumsa Return (Bosspar)

5.6.2.1 WHaukaumsa cocTosiHUA

CocTosiHne

T ] Aapec ctaHuuu.
mm D Ao I Mpw BbIXOAE ABTOMATUYECKM

coxpaHsaeTca U3MeHeHHbIn agpec!

5.6.2.2 CrpykTypa CTaHOAPTHOrO MEHI0

Bkntounts
E [aHHble cuuTeiBaroTCA M3 EnDat

24V

- S - Bxop STO-Enable 0 B

CoctosHue 1: 24 B skn. MpuBop coobwaeT eepcuio Ha30BOro NporpaMmHoro
ofecnevyeHus yepesa 1 c Nepexo B cOCToAHME 2, 3 unu 4

CocroaHwe 2 ; 24 B Bxn. MNpubop coofilyaeT HOMWHANEHBIA TOK (3neck GA)
MHUrarLan ToMKa

CocToaHne 3 : 24 B skn. akTuBHoe Hanpsxedne skn,Mpubop coobaet
HOMUWHANBHBIA TOK U nogknoYeHne aKkTMBHOND HanpRMeHua

MUrarLwan TouKa

Eas

Coctoanune 4 : 24 B skn. w akTeHoe Hanpsxexwe srn, Npubop gebnowposax
MpuBop cooblaeT HOMUHANBHBIA TOK, MOLHOCTE BKM. W
AeBNoK.MUralwan Todka

QLirE0er4nll tr+nl0ief

QOwubku/inpeaynpexaeHHA: BCe BOIHUKWIME
owunbru/npegynpexaeHus nocnenoBaTensHo

oToBpawaloTca B TeveHue 4 UUKNOB MUraHus
MapameTpel
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5.6.3 BbicTpbIN 3anyck, bbICTpoOe TecCTUpOBaHUe NpuBoAa

5.6.3.1 MopgrotoBka

PacnakoBbiBaHue, yCTaHOBKa n 3ﬂeKTpVI'~IeCKVIl7I MOHTaX COegUHEHUN cep-
Boycunurtens

1. WN3Bneknte cepBOyCUNUTENb N KOMMEKTYOLLME U3 YNAKOBKM.

2. CobnopganTte npuBedeHHbIe K PyKOBOACTBaxX npeaynpeavTeribHble yKasaHus.

3. YcTaHoBwuTE CepBOyCUNUTEND B COOTBETCTBUM C ONCaHNEM B rnase (= # 149).

4. TogcoeguHnTe yCUNUTEnNb, Kak OMMCaHO B UHCTPYKLWUM MO SKCNyaTaumm, Unu BbInom-
HUTe NoAcoeAuHeHVe B MUHUMarbHOM 06 bemMe A58 TECTUPOBaHUSA YCUIUTENS! B COOT-
BETCTBUW C NPUBEAEHHBIMU HIDKE YKa3aHUSIMU.

5. YcTaHoBuTe nporpaMmmHoe obecnedeHne, Kak OnmcaHo HKe.

6. Bam notpebyetcs cnegytowas nHpopman st 0 KOMAOHEHTaX NPUBOAA:

- Hanpspkenve cetn nutaHus

- Twn gBuratens (napameTpbl ABUraTens, ecrv aBuratenb He ykadaH B 6a3e gaHHbIX
ABuratenen: CM. MHTEPaKTUBHYO CMPaBKY )

- BcTpoeHHoe B ABuratenb yCTPOMCTBO 06paTHOM CBA3M (TWM, KONUYECTBO MOMHo-
COB/KONMMYECTBO LUTPUXOB/NPOTOKOM AaHHbIX M T.M.)

- MOMEHT nHepLnn Harpy3ku

[JokymeHTauus

Bam notpebyetcsa cnegytowas gokymeHTaums (B popmate PDF Ha gucke CD-ROM k usge-
NVIO; Bbl TaKXXe MOXeTe 3arpy3uTb MOCMEAHIO BEPCUI0 PYKOBOACTBA Ha Hawlem MHTepHeT-
canrte.):

e« PykoBogCTBO No 3Kkcnnyataumm (HacTosiLee pyKOBOACTBO)
e« PyKoBOOCTBO MO KOMMYHUKaLnoHHomMy npodunio CANopen
e PyKoBOACTBO MO KOMMMEKTYIOLLMM

B 3aBMCMMOCTM OT BCTPOEHHOM NMaThl pacluMpeHusi, Bam notpedyeTcA oauH U3 cre-
AYHOLNX JOKYMEHTOB:

e« PyKOBOACTBO MO KOMMYHUKALMOHHOMY NPOdunIio
PROFIBUS DP, EtherCAT, DeviceNet, sercos® II.

[nsa utenns cdannoe B opmate PDF Bam TpebyeTtcsa nporpamma Acrobat Reader. Cchinka
OJ151 CKauMBaHWs UMeeTcs Ha Ntobon akpaHHoM cTpanuue ancka CD-ROM.

5.6.3.2 YcraHoBka DRIVEGUI.EXE
Ha aucke CD-ROM HaxoauTcs yCcTaHOBOYHAsi porpamma.

YcraHoBKa
AKTVBMpOBaHa yHKLMSA aBTO3anycka:

BcTtaBbTe guck CD-ROM B cBOGOAHBIV ANUCKOBOA. B OTKpbIBLLEMCS OKHE MOXKHO HaATH
CCbIJIKY Ha nporpaMmmMHoe obecneveHne ang Beoga ¢ akcnnyaraumo DRIVEGUI EXE. Wen-
KHUTE MO HEeW U creaymTe yKasaHusim.

dyHKUMS aBTO3anycKa AeakTUBMpoBaHa:

BbinonHuTe. BBeauTe B okHe BBOAA KOMaHAY BbI3oBa nporpammel: x:\index.htm (x= 6yk-
BeHHoe o603HaveHne guckoesoga CD-ROM Ha Bawem komnbtoTepe). LWenkHute OK u gen-
CTBYWTe Aanee Kak OnMcaHo BbiLUe.

CoeavHeHune ¢ nocnenoBaresibHbIM UHTepdercom MNK:

CoeawvHeHve ¢ nocneaoBatenbHbiM nHTEepdericoMm MNK: MoacoeanHute kabenb ons nepe-
Jayn JaHHbIX K nocnegoBatenbHomy MHTepdency Bawero MK (ot COM1 go COM 10) n k
nocrneposaTtensHoMy uHTepdency (X6) SERVOSTAR 300 (= # 166).
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5.6.3.3 MwuHMManbLHO HeobGxoaMMasa cxema coeauHEeHUn Ans GbICTPOro TeCTUPOBAHUA

INFO [aHHasa cxema NpoBOAHbIX COeAUHEHWIA HE COOTBETCTBYET TpeboBaHMsiM No 6e3onacHoCTM
1 paboToCcnocobHOCTM NPU BLINOITHEHNM BaLLen 3agadn. 3aechk npegctaBrieHa TonbKo MUHU-
MarbHO Heobxoaymas cxema NPOBOAHbLIX COeAMHEHWI AN 6bICTPOro TECTUPOBAHMS.

ObparHas cBsi3b

Mutaxne
BKN "
I

24B
MOCT. TOKa

MNutaHue

[suratenb

Mutanne

r7
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5.6.3.4 KommyHukaums

e [logkntouuTte kabenb Ans nocnenoBaTenbHON Nepeaadn AaHHbIX K NocrenoBaTeibHOMY
uHTepdericy MK 1 k nocnenoBatensHOMY UHTepdency X6 cepsoycunutens. [donon-
HUTENbHO BO3MOXHO NpuMeHeHune npeobpasosatens USB B nocrnegosatenbHbI MHTEP-
dec.

e« BkniounTe nuTarowee HanpshkeHue (24 B) cepsoycunurens.

MogoxauTte okono 30 cekyHA 40 TeX nop, Noka MHAUKaTop Ha NepeaHen naHenmn cep-

N
BOycunutena He NoKaxeT BermMn4nHy HOMUHarilbHOro Toka (Hanpmmep, (] COOT-
BETCTBYEeT 3 A) Ecnun nutaHue oT ceTn Takke BKIOYEHO, Bnepean 0T06pa>KaeTc;| 6yKBa

P (Hanpuwep, P 8 3 cooTBeTcTBYET Power (nutaHue), 3 A).

Mpu oTOBparkeHUn Koga onbKK (F yvnu npeaynpexaexns (IF) ) vnu
coobLeHns o coctosHum (./_ [ E/S) cooTBeTCTBYOLLEE OnUCaHne MOXHO HanTu (=» # 168)
[AaHHOro pykoBoacTea. MIHaMKaums koga oMKW, YCTPaHUTE NpUYMHY.

[nsa 3anycka nporpaMmMmHoro obecneveHus
wenkHute no 3Havyky DRIVEGUI.EXE Ha
pabodem ctone Windows.

Gul

Would you like o connect to a drive?
'rj (Press “ves® to connect or *No” to work offline)

DRIVEGUI.EXE paeT BO3MOXHOCTb paboTaTe B @BTOHOMHOM WI MHTEPAKTUBHOM
pexume. PaboTalTe B MUHTEPAKTUBHOM PEXMME.

Avaliable Comm Devices [X]| RS-23... EI [Mpun nepBoHayanbHOM CO34aHUM COeANHEHNS

BaC MOMPOCAT HACTPOUTL NapaMeTpbl CBA3M.

Select Device

Senal Pait

| BbiBepute KOMMYHVKALMOHHYO CUCTEMY M
T - PTS KOMMYMKALIMIORRY y
—— NHTEPAEIC, C KOTOPLIM COEAMHEH Cep-
s  +| | BOycunuTens u wenkHuTe OK.
Tirezout [mz]

coes ===

Tenepb Nporpamma rnbiTaeTcsl co3naTtb coeguHeHne ¢ cepeoycunutenem. Ecnu cessb He
yAacTcsl yCTaHOBMWTb, Bbl MONy4yuTe coobLyeHre 06 olunbke.
DriveGUI ' YacTbIM1 NpUYMHAMU SBAOTCS:

_ﬁ Communication Errcr: e« BhI60p HENpaBuIbHOro MHTEpdenca
. CXSHMTESE S o BbI60Op HenpaBurbHbIX LWTEKEPOB Ha yCu-
nvrene

e [HTepdenc 3aHAT gpyron NporpammMoi
BcnomorartensHoe nuTatoLLee Hanps-
XeHue 24 B BbIKIOYEHO

e [lepenatouii kabenb HeMcnpaseH Unu
nogKItoYeH HenpaBuUIbHO

Mocne kBUTUpoBaHUsi coobLLEeHMs 06 oLwnbKke NporpaMMa BbIMOSHUT NEPEKTOYEHNE B aBTO-
HOMHBbIN pexxum. ITo TpebyeT Bbibopa cepBoycunuTens BpyyHyto. [Npepeute BbIGOp,
3aKpbIB OKHO Bbl6opa. HanauTe n yctpaHuTe olwmnbKy, NpensTCTBY LY 0GMeHY AaHHbIMU.
CHoBa 3anycTute nporpaMMy B MHTEPaKTUBHOM PEXUME.
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Mpn ycTaHOBNEHWN CBA3M Bbl YBUAUTE CTAPTOBYHO 3KpaHHY0 cTpaHuly. Beibepute «Setup
Wizard» B HaBurayOHHOM OKHe. .

[l Uinditied - Dris |
T T— S YKA3AHUE
D d i 8 DOrern o0 0RAR T . % OPMODE | 0 Dugtal Vlcesty 3
' f@:fm‘ Y6enutech B TOM, YTO yCU-
St nuTenb 3abnokuposaH. (Bxon
8 5 i Enable (Paspeluerve)
5 Homing
s (knemma X3/12) 0 B vinn
Bires OTKPBIT)!
DriveGUI
Welcome to the S300/ S700
Drive Graphical User Interface
= 30 Q Offine

5.6.3.5 BaxHble anemeHTbI rpacdhnyeckoro nHTepdenca

PyHKUUA cnpaBKu

B MHTEepakT1BHOW CNpaBKe MOXHO HAaNTN NOPOGHY 0 MHGOPMALLMIO NO BCEM NapamMeTpam,
KOTOpble MOTyT Ucnonb3oBaTtbes cepsoycunutenem (Online Help).

Knonka F1 3anyckaeT UHTePaKTMBHYO CNpaBKy AN akTUBHOM CTPaHWL bl 3KpaHa
KHonka meHo | 3anyckaeT MHTEPaKTUBHYIO CNPaBKy C Ha4arlbHOWM CTPaHuWLbl

KoHTekcTHas cnpaska. CHavana LLENKHUTE NMUMKTOrpamMmy CripaBKku, a 3aTtem
k? yHKUMIO, AN KOTOPOW BaM TpebyeTcs cnpaska.

CTpoKa nuKTorpamm

GOBRED @ S . OFMODE [D: Digtal Velocity -]
’h‘ CoxpaHute B EEPROM, TpebyeTcs, ecnu Bbl MU3MEHUNN
napametpbl
3 Reset (nepesanyck), TpebyeTcs, ecrnv Bbl U3MEHUINN BaX-
h Hble OCHOBHbI€ NapameTpbl

OPMODE [ Dighal Vilocity =] | Pexum pabortbl, ucnonbaywnte «0: Digital Velocity» (0: und-
POBOE perynmpoBaHue YacToThbl BpaLLEHWs) ANs1 BbIMOf-
HeHWs1 BbICTPOro TECTUPOBAHKS.

CTpOKa COCTOAHMA

IRead'f ) Onlne  Dissbled  Warning  not hamed l

3eneHbin 3Haqok Online nokasbiBaeT, 4TO 0OMeH AaHHbIMM BbIMOTHAETCS.

Kollmorgen | June 2015 157



http://www.wiki-kollmorgen.eu/wiki/DanMoBilder/file/s300700help/default.htm

S300 Safety Guide | 5 Pycckun

5.6.3.6 Setup Wizzard

Setup Wizard (MacTep ycTaHOBKM) MOMOXET BaM BbINOMTHUTbL HEOBXOAUMbBIE LLaru Npu
OCHOBHOW KOHhMrypaLmm BaLLero npnesoga. B 3aBMcMMOCTM OT BbINOMHAEMON 3a4a4vm, 0To6-
paXKatTCA TOMbKO Te 9KPaHHbIE CTPaHULLbl, KOTOPble TPebYTCA.

Welcome to the Drive Setup Wizard

This Setup Wizard will help you configure your drive. Start by choosing the type of set up from the list
below: "Quick Motor/Drive Setup”, "Analog Application Setup”, "Gearing Application Setup”, "Motion
Task Application Setup” or "Complete Setup”.

Click "Next" and ""Previous” to move between screens, or move directly to any screen by clicking in the
tree on the left. Click the "Refresh" toolbar button to bring back the original data for the screen curently
showing.

When a new wizard page is opened, the current parameter values related to that page are reloaded from
the drive.

Select Type of Setup Wizard

Standard Servo Setups Sensorless Setups

(%) Quick Motor/Drive Setup O Induction Mator Setup (U/f Control)
() Analog Application Setup

O Gearing Application Setup

() Motion Task Application Setup

() Complete Setup

Enter Setup Wizard

[ns 6bicTporo TecTupoBaHua dyHKLMN BbiGepuTe Tun ycTaHoBkM «Quick Motor/Drive
Setup» (bbicTpas HacTponka). 3anycTuTte MacTep yCTaHOBKM.

5.6.3.7 OcHOBHble HaCTPOMKU

3n0ech ycTaHaBnvBaroTcs 6a30Bble 3HaYeHus.

Basic Setup
Power Supply Ampilifier
Regen Resistor Hardwaro
Drive 1.54
(=) Imemal Walue . Fi
O Extemal o V3,00 DRIVE Rev create.d Feb 27 08:00:42 2008
max. Flegen Power Serial Number Run Time Name
w 0 O HK h DRIVED
Mains Vollage
230 vV
Response to Loss of Input Phase [JSet Software-Enable on Boolup
Thiee-Phase [Cusrent Limit]. \Warming nlS w

Mains Voltage (HanpsixkeHue ceTtun): YCTaHOBUTE UMEIOLLEECH HAaNPsSXKEHNE CETU.

Response to Loss of Input Phase (Peakuus npu notepe cas3bl ceTu): Boibepute ogHo-
dasHbIn unu TpexdasHbIn pexxum paboTel. B cnyyae TpexdgasHoro pexviMa MOoxHo
BblGpaTh BbIBOA NNB0 npegynpexaeHns «n05», nnbo owmnbkn «F19». Owmnbka «F19» npu-
BOOMT K OTKIMIOYEHUIO BbIXOAHOMO Kackaaa, «n05» obpabaTtkiBaeTcs kak coobLeHue.

Name (Ha3zBaHwue): Bbl MOXeTe NpUCBONTL CEPBOYCUNUTENIO Ha3BaHwe (Makc. 8 cum-
BONOB). JTO yNpoLLaeT naeHTnmKaumio npmeoga B cucteme.
Set Software Enable on Bootup (YcTtaHOBUTb Npu HayanbHOW 3arpy3ke npo-

rpammHoe paspetueHue):lNpy ObICTPOM TECTUPOBaHUM BbIGMPATL AaHHYO ONLMIO 3anpe-
waetcs. Wenknute NEXT (danee).
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5.6.3.8 EaunHWLUbI 3MepeHus

Units / Mechanical

User Units
Position

wm v

Velocity
mim's v

Acceleration
mim/s v

Mechanical Corversion

32000 pm
Resolution =

1 Motor Revs

[ Calculate resolution for misc. application examples... ]

I<Ple\rious] I Next > ]

30ech BbINOMNHAETCS BbIGOP NONb30BaTeNbCKMUX eOUHNL, U3MEepPeHns AN BBoAa BCex napa-
MeTpoB

Position (MonoxeHune), Velocity (CkopocTb), Acceleration (YckopeHue)

Bbi6epuTe 3aeck LienecoobpasHble ANns Ballel 3a4a4u eauH1LLbl U3MepeHusl. 3aeck onpe-
JensieTcs nepeMeLLeHne Harpy3ku, COOTBETCTBYOLLLee oaHOMY 060poTy Bana Apuratens. B
pacyeTbl MOXXHO BKIIOUMTL 3HAYEHVe NepeaaTodHOro Ynucna pegykropa. MoapobHslie nosic-
HEHMS MOXXHO HalTW B MHTEPAKTUBHOW crnpaBke. [ns nepecyeTta eauHuL, N3MepeHms
BOCMOMb3YyNTECH NPUBEAEHHLIMW MPUMEPAMU:

KHonka «Calculate PGEARI/PGEARO for...» (Pacuer PGEARI/PGEARO ans...)

Calc conversion factors for specific mechanics &‘| EC”M Balwla 3ap,al-la He COO0T-

Select Postion Unit TSI BETCTBYET H1 OHOMY U3 MNMpun-
BedEeHHbIX NPUMEPOB,

BBOAMTE HEOOXOaMMblE Napa-
MEeTpPbl HenocpeacTBEHHO B
nons 9KpaHHOM CTPaHULbI

Leadscrew | Convepor | Belt Gea Bek | GearBek 2| Mip Rol: | Diect Deive Fotary | Dwect Drive Linear | Rac ¢ *

Gearing
() None

O Tums - «Units» (EguH1Lbl n3me-
O Testh

peHns)

CHavana Bbibepute cooT-
BETCTBYIOLLMM BalLien 3aa4e
BapuaHT NpUMeEHeHus1. 3aTem
YCTaHOBUTE €4MHMLY MOSo-
Xenus. Beibepute egmnmuy
NOMNOXeHWs, C MOMOLLbIO KOTO-
PO MOXXHO MOMNYYUTb
TOYHOCTb, HeoOX0AUMYIO A1s1
Ballen 3agayn.

[ Calculate conversion radn?x\dre{un_] [ Cancel ] [ Help |

Tenepb BBEAUTE MEXAHUYECKME NapaMeTpbl NS Ballen 3agayvn. Ecnv k aBuratento npuco-
e VHEeH peayKTop, Npu paccmMaTpmMBaeMblX BapuaHTax npuMeHeHUst MOXXHO AOMOSTHUTENbHO
BBECTU NGO KONMYECTBO 3yObeB, MO0 NepeaaTovHoOE YMCO.

3aTeM LenkHUTe KHOMKY «BblumcnnTb koadbrLNEHT nepecyeTa 1 3akpbliTby. LLenkHuTe
NEXT (Oanee).
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5.6.3.9 [Burarenb (POTOPHbIN) / yCTPONCTBO OOpaTHOM CBA3MU
Motor Feedback

Feedback

Type
0 Resohver - connector =<2 w
Motoe
= g _ Mo, Name Contiruous Curent
Select from Database 0 (NN 1.5 A
Type Brake Peak Cument
wathout v 45 A
Mantimum 5peed
pm
Calculsted Quick Tuning
Load-to-Motor Inertia R ato Desited Servo Peformance
0 O Gertle () Medium () Stiff () Do not tune
< Previous Fiish >>
Feedback: Beibepute ncnonb3dyemyto B ABurarene cuctemy obparHor CBs3u.
INFO B pexume «Quick Motor/Drive Setup» (bbicTpas HACTpoNnKa) KOrM4eCcTBO NOMCOB Pe3orb-

Bepa yCcTaHOBMNEHO paBHbIM 2! [pu He0BXOANMOCTHN N3MEHWUTE KONWYECTBO MNOSIOCOB B pas-
aene «Complete Setup» (lMonHas yctaHoBka) Ha cTpaHuue «Feedback» (O6paTHasi cBA3b).

Motor type (Tun gBuratens): LenkHuTe kHonky «Select from Database...» (BbiGpaTtb u3
6a3bl AaHHbIX. ..). OTKponTe coxpaHeHHbI cbann Basbl AaHHbIX (mdb_.csv) n Bbibepute
NCMonb3yeMbli TUN gBUraTens.

Brake (Topmo3): Ecnu ycunutens gornxeH Bo3byants TOpMO3, ycTaHoBuTe B norie Brake
(cTosiHOYHBIN TOpMO3) WITH.

Calculated quick tuning (PerynupoBouHble napameTpbl): Ecriv Bam M3BeCTHO COOT-
HOLLIEHVE MOMEHTOB MHEpL MM Harpy3ku 1 asuratens (0 o3Ha4aeT OTCYTCTBUE Harpy3ku), BBe-
OUTe 3TO YMCIO 1 BbIOEPUTE HYXKHYIO XKECTKOCTb PErynupoBaHusi. ECnm aTo cooTHoLEHWE
Hen3BecTHO, Bblbepute «Do not tune» (He MeHsITb yCTaHOBEHHOE 3HAYEHUE).

5.6.3.10 [Oewuratenb (NMMHeNHbIN) / yCTPOMCTBO OGpaTHOM CBSA3M
Motor Feedback

Feedback

Type Encoder Lines
4 Sine Enc EnDAT 2.1 - connector X1 1000
Motor
No. Name Contiruous Cument
| Select from Database 21010, |IL18-07541 (230v) 2/A
Type Brake Pesk Cunent
without  » 7A

Masimum Speed
pm

Calculated Quick Tuning
Load-to-Motor Inertia Rato Desited Servo Perfarmance
0 O Gertle O Medum ) Stilf (=) Do not tune

< Previous Firush »>»

Feedback: BbiGepute Mcnonb3yemyto cuctemy obpatHon CBA3WN.

Motor type (Tun gBurarens): LenkHuTe kHonky «Select from Database...» (BeibpaTtb u3
6a3bl AaHHBIX...). OTKpoWiTe coxpaHeHHbI dhain 6a3bl gaHHbix (mdb__ .csv) u BbiGepuTe
MCnonb3yeMbIn TUN gBUratens.

Encoder Lines: (nosBnsercs npy Tune obpaTtHON CBA3U ,CUHYC-aaTymk’) LenkHute
«Calculate» (PaccuutaTb) u BBEOMTE NEPMOA CUrHaNa gaTtyvka.

Brake (Topmo3): Ecnu ycunurens gomkeH Bo30yanTb TOpMO3, yCTaHOBUTE B norie Brake
(cTosiHOYHBIN TOpMO3) WITH.

Calculated quick tuning (PerynupoBo4Hbie napameTpbl): Ecnuv Bam n3BecTHO COOT-
HOLLIEHE MOMEHTOB MHEpPLLMM Harpy3ku 1 asuratens (0 o3HayaeT OTCyTCTBUE Harpy3ku), BBe-
AWTe 3TO YMCIIO0 U BblOepuTe HYXKHY 0 )XeCTKOCTb perynupoBaHusi. Ecnv aTo cooTHoLLeHWe
Heun3BecTHO, Bbibepute «Do not tune» (He MeHATb ycTaHOBNEHHOE 3HaYeHUe).
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5.6.3.11 CoxpaHeHue napaMeTpPOB 1 NOBTOPHbLIN NYCK

Pabota MacTepa yCTaHOBKM 3aBepLUaeTCA — Bbl I/ISMGHM.I'II/I/yCTaHOBMJ'IM napameTpbl. B 3aBu-
CUMOCTMU OT TOro, Kakme napamMmeTpbl Bbl UBMEHUITU, BO3MOXHbI 1B€ peakun CUCTEMbI:

BbInu n3aMmeHeHbl BaXHble KOHd)VIrypaLIMOHHbIe napameTpbl

MosiBnseTca npeaynpexaeHve 0 TOM, Y4TO yeunutenb Heo6X0AMMO 3anyCTUTbL 3aHOBO
(xonoaHbIn 3anyck). LenkHute Yes ([a). Tenepb napameTpbl aBTOMaTUYECKM COXPaHSAOTCS
B EEPROM cepBoycunutens, n komaHga Reset 3anyckaeT ycunurens 3aHOBO (gnTcs
HECKOMNbKO CEKyHA).

Bbinu n3MeHeHbl MeHee BaXHble napaMmeTpbl
MpenynpexaeHue He noasnseTcd. CoxpaHute napameTpbl cepeoycunutens B EEPROM

BPYYHyt0. 1515 3TOrO LENKHUTE NUKTOrpaMmy % B CTPOKE NuKTorpamm. MNoBTOPHbIN
3anyck ycunurens He Tpebyetcs. Tenepb Bbibepute ctpanmuy Motion Service (CepBucHblie
DYHKLMN).

5.6.3.12 CepBuUCHble (hyHKLMN (CTapPT-CTONHbIA PEXUM)

YKASAHUE

I'Ipocnep,MTe 3aTem, YTOOBI TeKyLee nonoxxeHne Harpy3kKn no3BosiAno BblMONMHATL Nocie-
ayrwuine aBmKeHua. B NPOTMBHOM CJly4Yae OCb HaedeT Ha KOHEYHbIN BbIKMNtoYaTenb nnm
MexaHu4Yeckuii yrnop. Yoeantecb B TOM, YTO PbIBOK UMK GbICTPbIN pasroH Harpy3ku He MoryT
npuBecTu K noBpexaeHusam. Cobniogavite TpebOBaHWA K «HAAEXKHOMY OrpaHU4EHMIO
4acTOoTbl BpaLLEHUs1» AN BaLLero BapuaHTa npumMeHeHus!

e Bknioynte nutaHue npueoga.

e« STO-Enable: +24 V +24 B Ha Bxoge STO-Enable [X4/5]

e« Hardware-Enable: +24 V +24 B Ha paspeluatoiieM Bxoge (Enable) [X3/12]. B cnyvae
OTCYTCTBUS paspeLLeHuns oT cucteMbl STO Npu HanMuuM annapaTHOro paspeLLeHunst Ha

nepep,He|7| naHenun noaBmUTCA NHAUKaUuna = E' ™

e« Software-Enable: [ins atoro wenkHute nuktorpammy EN B cTpoke nukTorpamm.
Tenepb Ha HOMKaTOpE Ha NepeaHeN NaHenm NosIBUTCA TONbKOo E M HOMMHaMNbHbIN TOK

(Hanpumep, E B 3 npu paspetieHun, 3A). Mpu wenyke Mbiwbto no DIS kackag BHOBb
otkntoyaetce (Disable).
TJog (Digital Velocity Mode):
Jog [Digital Velocity Mode) g (Dig . ty )
Jog CTapT-CTONHbLIN pexnum (umd-
100! pm poBoe perynmpoBaHue 4acToThbl
BpalleHus1)
Jog [Position Motion T asks Mode) 3neck Bbl MOXeETe 3a7aTb NocTo-
Jog Jog Speed SAHHYIO YacTOTy BpalleHuns. Beegute
10000| Counts/s HY>KHYI0 4aCTOTY BpalLLeHus.

[Mpwn HaxkaTUmM aKPaHHOW KHOMKK (+
Actual Values WNnu -) NpuBOZ 3anyckaeTcs ¢ ycTa-
HOBIIEHHOW YaCTOTOWN BpaLLLeHNs 1
OCTaHaBMnuBaeTCH NPy OTNyCKaHnU
Velocity pm 9TOW KHOMKMW.

Position Counts

TekyLume npegynpexaneHnst n ombKn oTob paxkaroTCst Ha SKpaHHOW CTpanHuue «Status»
(CocTtosiHue). Onncanme coobLeHuii 06 oMb Kax/npeaynpeXxaeHnin UMeeTCs B MHTEp-
aKTUBHOW cnpaBke unu Ha (=» # 168). Tenepb Bbl YCNELIHO 3anyCTUN 1 NPOBEPUITN OCHOB-
Hble YHKLMN NpuBOAa.
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5.7 YctpaHeHue owmnboOK

B 3aBUCMMOCTM OT yCOBUIA B BalLE yCTaHOBKE, BO3HUKAIOLLIME HEUCMPABHOCTU MOTYT ObiThb Bbl3BaHbI pas-
TIMYHBIMU MPUYUHAMN.

INFO MoapoGHoe onmncaHue NPUYUH OLLMBOK N peKOMEeHAaLLMM MO UX YCTPAHEHWIO MOXXHO HalTh B
Online Help. Haw otaen asTomaTtusaL My NOMOXET BaM B peLLeHnn npobnem.
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Mpobnema Bo3MOXHble NPUYUHbI YcTpaHeHue
CoobLeHue 06 @ llcnonb3yetcs HenpaBWIbHbIN Kabenb « /crnonb3oBaTb HyIb-MO4EMHbIN
owunbke «Heno- e« Kabenb BCTaBMNeH B HEMPaBUITbHBIN kabenb

nagka npu pa3beM Ha cepBoycunurtene unu MK e BCTaBWTb Kabenb B NpaBuIbHbIE
obmeHe paH- e« BrbibpaH HenpaBunbHbIn nHTepdenc MK pasbembl Ha cepBoycunurterne u MK
HbIMW» e« Bhi6paTb npaBurbHbLIN HTEPdENC

OBuratenb He Bpa-
waetca

e« CepBoycunutenb He pa3brokupoBaH
MporpammHoe obecnevyeHune He pas-
©nokupoBaHo

« O6pbIB cUrHanbLHoro kabens (oTcyTCcTBME

yCTaBKW)

MepenyTaHbl hasbl ABuraTtens

Topmo3 He oTnyLLeH

MpuBoa MexaHn4Yeckn 3abnokMpoBaH

Yumcro nomnocoB ABuUratens yCTaHoBNEHO

HenpaBunbHO

e« [logaTb paspeLuaroLmii curHan
ENABLE
MopaTb NnporpammMHoOe paspeLleHne

e [lpoBepuTb CUrHanbHbIN kKabernb

« [1paBunNbHO NOAKNIOYNUTL dhasbl 4B
ratens

e [IpoBepuTb YCTPONUCTBO ynpas-
TNEeHNs TOPMO30M
[MpoBeEpPUTbL MEXAHUYECKYIO YacTb
YCcTaHOBUTbL NapaMeTp «MNoscoB

e« CucTema 06paTHOl CBSA3W HACTPOEHa Aasuratens»
HenpaBuIbHO « [1paBunbHO HACTPOUTL 0GPaTHYIO
CBA3b

[Burarens Bu6-
pvpyet

e« Crnimwkom 6onbLuor Koadd. ycuneHus
(perynsiTop 4acToTbl BpaLLEeHVA)

« OkpaH kabens obpaTtHol cBs3n obopBaH
Knemma AGND He nogkntodeHa

« YMeHbLNTb napameTp Kp (pery-
NATOP YacTOThbl BpaLLEeHWs)

e« 3ameHuTb Kabenb obpaTHON CBA3K
CoeanHuts AGND ¢ CNC-GND

MpuBog coob-
LiaeT o norpeiu-
HOCTH
3anaspgblBaHUA

&« YCTaHOBMEHO CITMLLKOM HMU3KOE 3Ha4YeHne
Irms vnun Ipeak

e YcTaBka TeMna pasroHa / TOpMOXXeHus!
CIMLLIKOM BbICOKasi

e YBenuuutb Irms unu Ipeak (Yuu-
TbiBaTb NapameTpbl agBuratens!)

« YMEHbLUMTb TEMMN pasroHa / Top-
MOXXEHMS

Osurarens cnuw-
KOM CUNbLHO Harpe
BaeTtcsl

&« YCTaHOBMEHO CIIMLLKOM BblCOKOE 3Ha-
YyeHure Irms unu lpeak

& YMeHbwuTb Irms unu Ipeak

HepocTaTto4Han
KeCTKOCTb pery-
nupoBaHuAa npwm-
BoAa

e« KoadhduumeHTt yeunenums Kp (perynatop
YacTOTbl BPALLEHMS) CIIULLIKOM Mar

e« [HTerpanbHaga coctaBnawowasa Tn (pery-
NSTOP YacTOThbl BPALLEHWS) CIINLLKOM
BENuKa

« ARLPF/ARHPF cnuwkom BbICOKUI

e« ARLP2 cnuwkom BbICOKWUIA

e« YBenuiutb napameTp Kp (pery-
NATOP YaCcTOThbl BpaLLEHWs)

e YcTaHoBuTb Tn (perynsitop
YacTOTbl BpaLLEHNS) NO yMOMYaHUIO

e« YmeHblwintb ARLPF / ARHPF

« YmeHbwntb ARLP2

MpuBoA Bpa-
LaeTcsA HePOBHO

« KoadhdpmumeHT yeunenust Kp (perynsarop
4YacTOTbl BpaLLEHWS) CIIULLIKOM BEUK

e VHTerpanbHas coctaBnstowas Tn (pery-
NSATOP YacTOThbl BPALLEHWS) CINLLKOM
Mana

e« ARLPF/ARHPF cnuikom H13KniA

e« ARLP2 cnuwkom Hu3kum

« YMmeHbLnTb NapameTp Kp (pery-
NATOP YacTOThbl BpaLLEHWs1)

e YcTaHoBuTb Tn (perynatop
YacTOTbl BpaLLEHNS) NO YMOMYaHUIO

« Yeenuuntb ARLPF / ARHPF

e« Yeenuintb ARLP2

Openc ocu npum
ycraBke = 0B

e« (CMelLeH e aHanoroBom yCTaBku Nogo-
rHaHO HenpaBUrbHO

« Knemma AGND He coeauHeHa ¢ CNC-
GND

e [logorHaTe CMELLEHUE YCTaBKM
(aHanoroBbIn BXxoA/BbIXOA,)
e CoeanHnte AGND nCNC-GND
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6.1 Dimensions and Mounting
NOTE Detailed dimensions see Instructions Manual.

6.1.1 Dimensions SERVOSTAR 300
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6.1.2 Mounting SERVOSTAR 300

Material: 3 hexagon socket screws to EN 4762, M5
Tool required: 4 mm Allen key
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6.2 Connections

NOTE Detailed connector pinout and interface descriptions see Instructions Manual.

6.2.1 Connector assignment SERVOSTAR 300

X6 PC/ICAN

1 +5V/33m0

2 RxD

3 TxD

4 reserve
5 AGND

X5 ROD/SSI
pulse-direction
master-slave

1 AGND

2 Ni+

3 NI

4 A-(CLK)
5 A+ (/CLK)

X2 RESOLVER X1 COMCODER
ENDAT
HIPERFACE
5 BiSS
w
B8 ed
wme MmN T e - e I T

o]
e}
e}
e}
0

o)d PLjd pEmd PE=ad

BTB/RTO 1
BTB/RTO 2
Analog-In 1+ 3
Analog-In 1- 4
Analog-ln2+ 5
Analog-in 2- 6
AGND 7
DIGITAL-INT 8
DIGITAL-IN2 @
DIGITAL-IN3 10
DIGITAL-ING 11
EMABLE 12
DIGITAL-OUTT 13
DIGITAL-OUT2 14

X4 24V | STO
\l
vav 1] )
wav 2] )
DGND 3 N
DGND 4 ]
STO-ENABLE 5| * )

B- (/DATA) 7
reserve 8
NC.9

nwoNT o
_emrema@®

& B

S1 8
s2 7

R1 8

View: looking at
the face of the
built-in connectors

110/115/230 V 400/ 480 V |
oe 4 : PE 1] ) : 1 Brake- [0 ][] 1 Brake- PE 1[I0 ] oc  1fi ]
Ne. 2| ) s 2| o) |2 srokes (o] 2 eraker 13 2f)(0] ne. 2| 1]

+DC +Roeq 3] © ) 2 3| ) )3 PE o] s ee 2 sl o]l +DC +Rgp 3|0 ]l
*Ram 4|+ ) Lt 4 ¢ ) )4 v2 Lol 4 ve L1 4|0 R 4 IO
i ) 15 v2 OIER <8 5 0]l

j6 w2 o[l 6 we
X8 DC-Bus X0 Mains X9 Motor/Brake X9 Motor/Brake X0 Mains X8 DC-Bus
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6.2.2 Connection overview SERVOSTAR 300

SERVOSTAR 300 Control
X1, X5, X3| [X3 o 3 4+ +-10V speed
thermal control Analog—In 1+ setpoint1
. 4 || | referred to
- included Analog—In 1— jem —  CNC-GND
digital 7 | ] | |
Feedback —

kT) === O Encoder AGND )—ol—,—l—l— CNC—-GND
5

T +/-10V speed

\.) Analog—In 2+ -_6 + setpo.'mzp

ferred t

Analog—In 2— jemm — (F?Neg—%Ng
.H—U—U—. NC—GN
thermal control X2 I: ene-e

: +24V referred
included to OWGND+

8
DIGITAL=IN1 jmmDo0— =} M |

2 Resolver

Resolver

9
DIGITAL—=INZ jwm>0—=—f4— ——9
<)) 10
DIGITAL=IN3 j=m>o—=
"
DIGITAL=IN4 jmmD0—=
6 12
o B A ENABLE |fmm>0—
- V2 13
i_ - DIGITAL=0OUT1 jemmD-0 Digitall
=N 14
.]PE@ DIGITAL—0UT2 j==>o Digital2
2 1
D—ﬁ—o—c- BRAKE+ — —
1 Emergency
=] BRAKE— BTB/RTO\ 2 Stop Circuit
f— ) O————————————
Remove jumper if
e e e mecind jat s
————— o e C I Rt
r 1 B 5 STO—ENABLE jremm
R t S U o K -—
| e =) Re 4 oo
I I | — | DGND —Do—”L— /0-
I | g
! F - EEZ 3 - -o-C=2] +Raua (+00) D
1 o7 Fez -] -DC X5
I | encoder-
Il, Sy ROD 5 evaluation,
_3_%— t it
é Fus ” ssl .\ \I F zoenafci.r et
— o-Cwmy L1 X0 Ma. /Sl. L/ slave/master
[ p— =C—3- L2 Bisine amplifier
Fy 2
—‘E—o{T L3 7
- O m— - 3
PE  —
i - @@"j ol : i | CAN—Master
1 X4
1 _o-c-_jE
°{_§_ o ; COM1,/COM2
M1 M
o-C
41 Joond il e
" :
\ \ supply unit 1/0-14/08 @ PE-connection (protective earth)
\ ) 24v DC PROFIBUS
Mains 1 SERCOS an chassis ground connection (panel)
tact
AL DEVICENET @ shield connection via plug
ETHERCAT hield i t the front |
shield connection at the front pane
y SYNQNET m
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6.3 Fault and Warning Messages

6.3.1 Error messages

Any errors that occur are shown in coded form by an error number in the LED display on the front panel. The
servo amplifier reaction depends on the fault and on the setting of parameter ACTFAULT. Faults can be reset by
hardware reset of the servo amplifier or depending on the fault (ERRCODE) by ASCIl command CLRFAULT.

Number Designation Explanation

E/P | Status Messages Status messages, no error
Status Message Updating the startup configuration
- Status Message Programming mode
-S- |STO-Enable STO-Enable input is OV (with disabled drive only)
FO1 Heat sink temperature | Heat sink temperature too high limit is set by manufacturer to 80°
FO02 |Overvoltage Overvoltage in DC bus link limit depends on the electrical supply voltage
FO3 | Following error Message from the position controller
FO4 |Feedback Cable break, short-circuit, short to ground
FO5 |Undervoltage Undervoltage in DC bus link, limit is set by manufacturer to 100V
FO6 | Motor temperature Motor temperature too high or temp. sensor defect
FO7 |Internal voltage supply | Internal amplifier supply voltages are out of tolerance
FO8 |Overspeed Motor over-revs, speed is too high
FO9 |EEPROM Checksum error
F10 |Signal Failure X5 Signal failure X5 (cable break or similar)
F11 Brake (motor) Cable break, short-circuit, short to ground
F12 | Motor phase Motor phase missing (cable break or similar)

F13 | Ambient temperature |Ambient temperature too high

Fault in the power output stage, also with wrong motor cable or insufficient
cable shielding

F15 | It max. It maximum value exceeded
F16 |Mains BTB/RTO 2 or 3 phases missing in the mains supply feed

Error in the analog-digital conversion, normally caused by extreme elec-
tromagnetic interferences.

F14 | Output stage

F17 | A/D converter

F18 |Brake Circuit Brake circuit faulty or incorrect setting

F19 |DC Bus Link DC bus link breakdown

F20 | Slot fault Slot error, depends on the type of expansion card (see ASCII reference)
F21 Handling error Handling error on the expansion card

F22 |Reserved Reserved

F23 | CAN-bus off Severe CAN bus communication error

F24 |Warning Warning is displayed as fault

F25 | Commutation error Commutation error

F26 |Limit switch Hardware limit switch error on homing move

Operational error with STO, input for STO-Enable and ENABLE have been
set at the same time

F28 |Fieldbus Error see ASCII object reference

F29 | Slot/Fieldbus Error see ASCII object reference

F30 |Emergency timeout Timeout emergency stop

F31 Reserve Reserve

F32 |System Error system software not responding correctly

F27 |STO
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6.3.2 Warning messages

Faults which occur, but which do not cause a switch-off of the amplifier output stage (BTB/RTO contact remains
closed), are indicated in the LED display on the front panel by a coded warning number.

Some warning messages result in a controlled shut-down of the drive (braking by emergency stop ramp). The
servo amplifier reaction depends on the warning (see STATCODE).

Number Designation Explanation

E/P Status Messages Status messages, no error

Status Message Updating the startup configuration
- Status Message Programming mode

-S- |STO-Enable STO-Enable input is OV (with disabled drive only)

n01 1%t 1%t threshold exceeded

n02 Brake power Reached preset electrical brake power limit

n03 |S_fault Exceeded preset following error limit

n04 Response monitoring Response monitoring (fieldbus) has been activated

n05 Supply phase Mains supply phase missing

n06 SW limit switch 1 Underrun software limit switch 1

nQ07 SW limit switch 2 Overrun software limit switch 2

n08 Motion task error A faulty motion task was started

n09 No reference point No reference point (Home) set at start of motion task

n10 PSTOP PSTOP limit-switch activated

ni1 NSTOP NSTOP limit-switch activated

12 Motor default values Only for ENDAT/ HIPERFACE: discrepancy between motor number
loaded saved in the encoder and the amplifier, motor default values loaded

n13 Slot warning 24V supply of the I/O expansion board is missing

SinCos commutation (wake & shake) not completed, will be can-

ni4 SinCos feedback celed when amplifier is enabled and wake & shake carried out

n15 Reserve Reserve
n16 Summarized warning Summarized wamning for n17 to n31
n17 Fielbus Synchronization CAN sync is not logged in
n18 Multiturn overrun Max. number of motor turns exceeded
n19 Motion task ramps are limited | Range overflow on motion task data
n20 Invalid motion task Invalid motion task
n21 PLC program error For details see plc code
n22 max. motor temperatur The user can shut down the process before the temperature eror will
reached interrupt the process immediately
n23 | Sin Cos feedback Warning level reached
n24 Digital I/0 Configuration is not logical
n25...n31 | reserved reserved
n32 firmware beta version Firmware is an unreleased beta version

More information to the messages can be found in the ASCII Object Reference (online help ), see parameter
STATCODE. Hints for removal can be found in section "Trouble-Shooting" of the online help.
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6.4 Approvals

6.4.1 Conformance with UL/cUL
This servo amplifier is listed under UL file number E217428.

UL (cUL)-certified servo amplifiers (Underwriters Laboratories Inc.) fulfil the relevant U.S. and Canadian stand-
ard (in this case UL 840 and UL 508C).

This standard describes the fulfillment by design of minimum requirements for electrically operated power con-
version equipment, such as frequency converters and servo amplifiers, which is intended to eliminate the risk of
fire, electric shock, or injury to persons, being caused by such equipment. The technical conformance with the
U.S. and Canadian standard is determined by an independent UL (cUL) inspector through the type testing and
regular check-ups.

Apart from the notes on installation and safety in the documentation, the customer does not have to observe any
other points in direct connection with the UL (cUL)-certification of the equipment.

UL 508C: UL 508C describes the fulfillment by design of minimum requirements for electrically operated power
conversion equipment, such as frequency converters and servo amplifiers, which is intended to eliminate the risk
of fire being caused by such equipment.

UL 840: UL 840 describes the fulfillment by design of air and insulation creepage spacings for electrical equip-
ment and printed circuit boards.

Markings Marquages

e Use 60°C or 75°C copper wire only. e« Utilisez un fil en cuivre 60°C ou 75 °C min..

e« Use Class 1 wire only. e« Utilisez seulement un fil de classe 1.

« Tightening torque for field wiring terminals. e« Couples de serrage recommandée
X0, X8, X9: 0.5-0.6Nm (4.43t05.31 Ibf in). X0, X8, X9: 0.5-0.6Nm (4.43t05.31 Ibf in).

e« Usein a pollution degree 2 environment. e Utilisation dans un environnement de pollution de

niveau 2.

e« These devices provide solid state motor overload e« Ces variateurs offrent une protection contre les
protection at 130% of full load current. surcharges de moteur a semi-conducteur a 130 %

du courant FLA nominal.

e [ntegral solid state short circuit protection does « Une protection de court-circuit a semi-conducteur
not provide branch circuit protection. Branch cir- intégrale ne fournit pas de protection de la dériv-
cuit protection must be provided in accordance ation. Il convient de garantir une protection de la
with the National Electrical Code and any addi- dérivation conforme au NEC (National Electrical
tional local codes. Code) et aux réglementations locales en vigueur,

ou aux directives équivalentes applicables.

« These devices are not provided with motor over- e« Ces variateurs n’'offrent pas de capteurs de tem-
temperature sensing. pérature excessive.

e« Suitable for use on a circuit capable of delivering e« Ce produit est congu pour une utilisation sur un cir4
not more than 42kA rms symmetrical amperes for cuit capable de fournir 42 000 ampéres
a max. voltage of 480 Vac. symeétriques (rms) maximum pour 480V.

e« The drives may be connected together via the e FlLes variateurs peuvent étre reliés entre eux via
“common bus” (DC bus link) based on the instruc- le “bus commun CC” sur la base des instructions
tions given in the Instructions Manual. The du Manuel d'Instructions. Les variateurs peuvent
devices may also be grouped from the AC input étre groupés d'entrée AC basé sur le max. fusible
side based on the max. input fuse (e.g. 3xS346 d’entrée (par exemple 3xS346 avec un fusible de
with one common 6A fuse in line). 6A commune).
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6.4.2 Conformance with CE
CE Declarations of Conformity can be found on the Kollmorgen website.

The servo amplifiers have been tested by an authorized testing laboratory in a defined con-
figuration, using the system components that are described in this documentation. Any diver-
gence from the configuration and installation described in this documentation means that you
will be responsible for carrying out new measurements to ensure conformance with reg-
ulatory requirements.

Kollmorgen declares the conformity of the products SERVOSTAR 300 (S300) with the fol-
lowing directives

e« EC Machinery Directive (2006/42)
e EC EMC Directive (2004/108/EC)
e« EC Low Voltage Directive (2006/95/EC)

Concerning noise immunity the servo amplifier meets the requirements to the 2nd envir-
onmental category (industrial environment). For noise emission the amplifier meets the
requirement to a product of the category C2 (motor cable up to 10 m). With a motor cable
length from 10 m onwards, the servo amplifier meets the requirement to the category C3.

NOTE This product can cause high-frequency interferences in non industrial environments which
can require measures for interference suppression.

Functional Safety Conformance (STO) according to EC Machinery Directive

The S300 servo amplifier offers a single channel STO function (Safe Torque Off) that can be
used as a functional safe restart lock.

The safetys concept is certified. The safety circuit concept for realizing the safety function
"Safe Torque Off" in the servo amplifiers S300 is suited for SIL CL 2 according to IEC 62061
and PLd according to ISO 13849-1.

The subsystems (servo amplifiers) are totally described for safety technics with the char-
acteristic data SIL CL, PFHD and TM.

Device Operation mode @ EN 13849-1 EN 62061 PFHD [1/h] TM [Year]
STO-Enable single channel PLd SILCL2 0 20

6.4.3 Conformance with EAC
EAC is the abbreviation for EurAsian Conformity. The mark is used in the states of the Eur-
asian Customs Union (Russia, Belarus, Kazakhstan) similar to the European CE mark.

Kollmorgen declares, that the SERVOSTAR 300 has passed all required conformity pro-
cedures in a member state of the Eurasian Customs Union, and that the SERVOSTAR 300
meets all technical requirements requested in the member states of the Eurasian Customs
Union :

e« |ow voltage (TP TC 020/2011)
e Electromagnetic Compatibility (TP TC 004/2011)

Contact in Russia:
Intelligence Automatics LLC. , Bakuninskaya Str. d 14, Building 1, RU-105005 Moskau

NOTE EAC certificates can be found on the Kollmorgen website.
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6.4.4 Conformanced with REACH
EU Regulation no. 1907/2006 deals with the registration, evaluation, authorisation and restric-
tion of chemical substances 1 (abbreviated to "REACH").
SERVOSTAR 300 does not contain any substances (CMR substances, PBTsubstances,

vPVB substances and similar hazardous substances stipulated in individual cases based on
scientific criteria) above 0.1 mass percent per product that are included on the candidate list.

6.4.5 Conformance with RoHS

Directive 2011/65/EC of the European Union on the restriction of the use of certain haz-
ardous substances in electrical and electronic equipment (RoHS) became operative as from
the 3rd of January, 2013. Following substances namely are involved

Lead (Pb), Cadmium (Cd), Hexavalent chromium (CrVI), Polybrominated biphenyls (PBB),
Polybrominated diphenyl ethers (PBDE), Mercury (Hg)

The SERVOSTAR 300 drive series is manufactured RoHS conformal.
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6.5 Referred Standards

Standard Content

ISO 4762

Hexagon socket head cap screws

1ISO 12100

Safety of machinery: Basic concepts, general principles for design

ISO 13849

Safety of machinery: Safety-related parts of control systems

IEC 60085

Electrical insulation - Thermal evaluation and designation Maintenance

IEC 60204

Safety of Machinery: Electrical equipment of machinery

IEC 60364

Low-voltage electrical installations

IEC 60439

Low-Voltage Switchgear and Controlgear Assemblies

IEC 60529

Protection categories by housing (IP Code)

IEC 60664

Insulation coordination for equipment within low-voltage systems

IEC 60721

Classification of environmental conditions

IEC 61000

Electromagnetic compatibility (EMC)

IEC 61131

Programmable controllers

IEC 61491

Electrical equipment of industrial machines — Serial data link for real-time com-
munications between controls and drives.

IEC 61508

Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-
related systems

IEC 61800

Adjustable speed electrical power drive systems

IEC 62061

Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-
related systems

IEC 82079

Preparation of instructions - Structuring, content and presentation

UL 840

UL Standard for Safety for Insulation Coordination Including Clearances and
Creepage Distances for Electrical Equipment

UL 508C

UL Standard for Safety Power Conversion Equipment

IEC - International Electrotechnical Commission
ISO - International Organization for Standardization
UL - Underwriters Laboratories
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Service

We are committed to quality customer service. In order to serve in the most effective way, please contact your
local sales representative for assistance.

If you are unaware of your local sales representative, please contact the Customer Support.

Europe E
KOLLMORGEN Customer Support Europe

Internet: www.kollmorgen.com/uk

E-Mail: technik@kollmorgen.com

Tel.: +49 (0)2102-9394 -0
Fax: +49 (0)2102 - 9394 - 3155 E 4
KOLLMORGEN European
UK Website Product WIKI

Internet: www.kollmorgen.com
E-Mail: support@kollmorgen.com

North America E = E
KOLLMORGEN Customer Support North America
1
H ey

Tel.: +1- 540 - 633 - 3545
Fax: +1-540- 639 - 4162 EF__
KOLLMORGEN
US Website
Asia

KOLLMORGEN

Internet: www.kollmorgen.cn

E-Mail: sales.china@kollmorgen.com
Tel: +86 - 400 661 2802

Fax: +86 - 21 6128 9877

KOLLMORGEN
CHINA Website

_W&
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