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Produkt KSM 100-4-EC I ] B ]
Abmessungen in mm (BxH«xT): 100x115x180 _ _ _
Frei programmierbare Sicherheitssteuerung fiir den Maschinen- und Anlagenbau mit 57 I/0 on board. Die Geratereihe o~ 1- U24 extem Gerat +24 VDO B 1- U24 extern Gerdt +24 VDO =y 1- V24 extern Gerdt +24 VDO
erlaubt einen Maximalausbau von bis zu 130 sicheren 1/0 und/oder 12 sicheren Achsen. o | B 2-U24 extern Spannungsversorgung Geréit +24 VDC o | B 2.- U24 extern Spannungsversorgung Gerat +24 VDC o | B 2-U24 extern Gerét +24 VDC
Das Grundgerat KSM 100-4-EC verfugt tiber 40 sichere 1/0, 14 sichere Eingange und 3 sichere Abschaltkanéle sowie eine LRy X'41  3-cNDedtem | Spannungsversorgung Gerat 0 VDC =Y X 45  3-eNDextem | Spannungsversorgung Gerdt 0 VDC N X 49  3-GNDextem | Spannungsversorgung Gerit 0 VDC
Memory-Card Steckstelle zum einfachen Programm- und Konfigurationstausch. Optional kann eine Feldbusschnittstelle —— 4 - GND extem Gerét 0 VDG — 4 - GND extern Gerét 0 VDC — 4 - GND extern Gerét 0 VDC
integriert werden. ey 1-DI13 Digital IN 13 T 1-1001 Digital 1/0 1 B 1-1011 Digital 1/0 11
o\ 2-Di14 Digital IN 14 o 2-1002 Digital /0 2 oo P 2-1012 Digital 0 12
Mit der funktionsplanorientierten Programmoberfléche SafePLC lassen sich Sicherheitsaufgaben einfach und komfortabel o X442  s-m P o | X46  3-0003 3 © | X50 3-0005 5
16sen. Die Firmware der Geratereihe stellt eine umfangreiche Bibliothek sowohl von Standard- Funktionen zur sicheren — 4-P2 P2 — 4-D004 4 — 4-D006 6
Signalvorverarbeitung von Befehlsgeraten und Uberwachungssensoren sowie vor allem auch praxisgerechte Technologie-
funktionen zu sicheren Antriebstiberwachung bereit. 59 1-D00-Hi HISIDE-Ausgang 0 "] 1-1003 Digital 10 3 = 1-1013 Digital 10 13
o 2-D00-L0 LOSIDE-Ausgang 0 oo P 2-1004 Digital /0 4 o x| P 2-1014 Digital /0 14
Das Spektrum der Baureihe reicht von der konventionellen sicheren Logikverarbeitung iiber einfache sichere Geschwindigkeits- o | X43  s-poi-w HISIDE-Ausgang 1 ¢ | X47 3-w005 Digital 0 5 ¢ | X51 _3-1015 Digital V0 15
tiberwachungen von Einzelachsen bis zur komplexen sicheren raumlichen Geschwindigkeits- und Bereichsiiberwachung p— 4-D01-10 LOSIDE-Ausgang 1 — 4-1006 Digital 0 6 — 4-1016 Digital /0 16
||:n Multiachsbetrieb. ) ) . ) ) ) T, 1-K1.1 Relaisausgang 1 = 1-1007 D?g?tal n7 =0 1-1017 D\g?tal 1017
Die EtherCAT Kommunikationsbaugruppe dient dem Austausch von nicht-sicheren Daten zwischen KSM Modular o | W 2-K1.2 o | B 2-1008 Digital /0 8 o | W 2-1018 Digital /0 18
Baugruppe und nicht-sicheren Steuerungen. Die Konfiguration der nicht-sicheren Daten erfolgt iiber SafePLC der o X444 sk Resausgang 2 o | X48  3-00 Digial 0 9 o X52  3-019 Digital /0 19
Modularbaugruppe. Die Baugruppe ist als EtherCAT-Slavebaugruppe zu parametrieren. — 4-K22 L 4-1010 Digital 1/0 10 L 4-1020 Digital 1/0 20
* 40 sichere I/0 - als Ein- oder Ausgang konfigurierbar, 14 sichere Eingange, 3 Abschaltkanéle, hiervon 1 sicherer Relaisausgang 5] 1- U24 extem Gerét +24 VDC — 1-U24 exten Gerét +24 VDC S 1 - U24 extern Gerét +24 VDC
und 10 Meldeausgange im Grundgerét enthalten o | W 2-U24 extern Spannungsversorgung Gerét +24 VDC o | W 2-U24 extern Spannungsversorgung Gerét +24 VDC o W 2-U24 extern Spannungsversorgung Gerét +24 VDC
« Erweiterbar auf max. 130 sichere I/O und/oder 12 sichere Achsen mittels integriertem Backplane—Bus o3 X 53 3 - GND extern Spannungsversorgung Ger?(DVDC o3 X 57 3 - GND extern Spannungsversorgung Ger?(DVDC i, X 61 3 - U24 extern Spannungsversorgung Ger?(DVDC
(Verbinder in Hutschiene einschnappbar) — 4 - GND extern Gerédt 0 VDC — 4 - GND extern Gerédt 0 VDC — 4-U24 extern Gerét 0 VDC
1-1021 Digital I/0 21 1-1031 Digital I/0 31 1-NC NC
¢ Integrierte Feldbusschnittstelle (EtherCAT) ) 2-022 Digital 10 22 ERY 2-1032 Digital 10 32 ERl 2-NC NG
e Funktionsplanorientierte Programmierung mittels SafePLC-SW o | X54  s-0007 Meldeausgang 7 o | X58 3-0008 Meldeausgang 9 o X62  s-ne NG
 Umfangreiche Bibliothek fiir vorkonfigurierte Sicherheitssensoren und -Befehlsgeréte —_— 40008 8 —_— 4-0010 0 _— 4N ne
 \ollstdndige geschwindigkeits- und positionsbezogene Sicherheitsfunktionen zur Antriebstiberwachung geméB DIN EN 61800 — 1-1023 Digital 1/0 23 = 1-1033 Digital 1/0 33 =T 1-NC NC
in Firmware integriert =R 2-1024 Digital 1/0 24 o] [ 2-1034 Digital 1/0 34 Y 2-NC NC
* Raumliche Funktionen flr sichere Geschwindigkeits- und Bereichsiiberwachungen méglich ¢ | X585 3.0 Digital /0 25 ¢ | X59  s-w0s Digital /0 35 ¢ | X63 s Ne
. ) ) . — 4-1026 Digital 10 26 — 4-1036 Digital /0 36 — 4-NC NC
® Parameterverwaltung flr Erweiterungsbaugruppen im Grundgerat — oz Digial 10 27 = o3 Dighal V0 37 — e C
® Querschlusstiberwachung o | W 2-1028 Digital 1/0 28 ool B 2-1038 Digital 1/0 38 BRI ) 2-NC NC
* Kontaktvervielfachung oder Kontaktverstérkung durch externe Schiitze in Verbindung mit integrierter Uberwachung méglich v | X586 30 Digtal /O 29 o | X60 _3-om Digital V0 39 o | X64 3w ne
. . . . . N . 4-1030 Digital 1/0 30 . 4-10 40 Digital I/0 40 e 4-NC NC
e Umfangreiche Diagnosefunktionen in FW integriert
* Codierte Statusanzeige Uber frontseitige 7-Segment-Anzeige und Status_LED’s B 1-NC NC = 1-D105 Digital IN 05
o Quit-/Start-/Reset-Taster frontseitig bedienbar o M 2-NC Ne 2 20106 Digital IN 06
Q 9 ERE X 65 3-0001 Meldeausgang 1 oY X67 3-do7 Digital IN 07
— 4-D002 2 — 4-DI08 Digital IN 08
I I ] 1-DI01 Digital IN 01 0SSD-féhig — 1-DI09 Digital IN 09 0SSD-fahig
o 2-D102 Digital IN 02 0SSD-fahig o | W 2-DI10 Digital IN 10 0SSD-fahig
« | X66 3-n03 Digital IN 03 0SSD-fahig ~ | X68 " s-nint Digital IN 11 0SSD-féhig
E 4-DI04 Digital IN 04 0SSD-fahig M 4-Di12 Digital IN 12 05SD-fahig
Sicherheitstechnische Kenndaten
Pl nach EN 13849 Ple
PFH/Architektur Typ. 6,0 * 10°*/Klasse 4
SIL nach EN 61508 SIL3
Proof-Test-Intervall 20 Jahre = max. Einsatzdauer Anzahl 1/0*s
Allgemeine Daten 14 Digitale Eingénge
Max. Anzahl Erweiterungsbaugruppen 6 20 Digitale Eingange/Ausgange
Schnittstelle f. Erweiterungsbaugruppen T-Busverbinder, in Hutschiene steckbar -
- — - 2 Pulsgeneratoren Ausgange
Sichere digitale | 14 incl. 8 OSSD 5 Digitale Ausqa ISIDE
; — igitale Ausgéange
Sichere digitale 1/0 40 'g. g“ 9
Sichere digitale Out Py 2 Digitale Ausgéange LOSIDE
Sichere Analog-In ~ Digitale Ausgange Relais
Sichere Relaisausgénge 1 10 Meldeausgénge
Meldeausgénge 10 Memorycard
Pulsausgéange 2 1 EtherCAT
Anschlussart Steckklemmen
Dateninterface
EtherCAT Datenrate 100MBit/s im full-duplex Modus I
Elektronische Daten
Versorgungsspannung 24 VDC/2A
Toleranz -15%, +20% I ] ) )
Leistungsaufnahme Max. 3.2 W 5 l 1\2/3 h , ol ol SDDC-Bus (dezentrale Erweiterungsbaugruppen) / EtherCAT Businterface
LV LV L —
Nenndaten digitale | 24 VDC; 20 mA, Typ1 nach EN61131-2 N of] ([ ——
Nenndaten digitale O 24 VDC; 250 mA Sedenung
Nenndaten Relais 24 VDC/2A und 230 VAC/2A ‘ a0 7a 5 T —— T - e B Rt
x 8 % xes B 0F B8 xee Do xe7 51 01 5 b xe ‘&‘%% xer_i 10 xs1 00 U8 U 10| |6 1S &353m| [
Pulsausgénge Max. 250 mA e o s
Absicherung der Versorgungsspannung Max. 2 A = ~ F KSM 1091'4'56 = KSM 13X . KSM 12X
P1 P2 000 DO DO DO DO DI DI {1 k1.2 kot 0 V0 VO 1O | VCC VGG GND_ GND. [
Umweltdaten 2 102 0-HI 0-LO 1-HI 1-LO| & P 2 2 g D A it e et | [ : : ________________
Temperatur 0° bis 50° Betriebstemp.; -10° bis +70° Lagertemp. & o0
Schutzklasse IP 20 o awe| | ||| T
Klimaklasse 3 nach DIN 50 178 G_Ej 1
Spannungsversorgung 24 VDC
EMV Entsprechend EN 55011 und EN 61000-6-2 Meldung L | Meldung °l I_
Mechanische Daten pernet %smmg ] l;
GréBe (HxTxB [mmy]) 100x115x180 i Ventil AUF 1 Ventil AB 1 Ventile Einheit 1 Ventile Einheit 4
- Hauptventil
Gewmht 1.030g - |1 Full documentation available
Befestigung Auf Normschiene aufschnappbar " on the Kollmorgen AKD Product DVD
Max. Anschlussquerschnitt 1,5 mm?
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Sicherheit kennt keine Limits!




