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1.1 General

1.1.1 About this manual

This manual describes the adjust in target series of synchronous servomotors (standard ver-
sion). The motors are operated in drive systems together with Kollmorgen servo amplifiers.
Please observe the entire system documentation, consisting of:

« Instructions manual for the servo amplifier
« Manual Bus Communication (e.g. CANopen or EtherCAT)
« Online help of the amplifier's setup software

« Regional accessories manual

« Technical description of the AKM series of motors

More background information can be found on the Kollmorgen Developer Network, available
at kdn.kollmorgen.com.

1.1.2 Abbreviations used

| NOTE | Abbreviations used for technical data see chapter "Definition of terms" (= # 28).

1.1.3 Symbols Used

In this document, the symbolism (=» # 53) means: see page 53.

Symbol Indication

Indicates a hazardous situation which, if not avoided, will

DANGER result in death or serious injury.

Indicates a hazardous situation which, if not avoided, could
WARNING |resultindeath or serious injury.

Indicates a hazardous situation which, if not avoided, could
CAUTION result in minor or moderate injury.

NOTICE

Indicates situations which, if not avoided, could result in
property damage.

NOTE

This symbol indicates important notes.

Warning of a danger (general). The type of danger is specified
by the text next to the symbol.

Warning of danger from electricity and its effects.

Warning of danger from hot surface.

Warning of suspended loads.



http://kdn.kollmorgen.com/
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1.2 Safety

This section helps you to recognize and avoid dangers to people and objects.

1.2.1 You should pay attention to this

Specialist staff required!

Only properly qualified personnel are permitted to perform such tasks as transport,
assembly, setup and maintenance. Qualified specialist staff are persons who are familiar
with the transport, installation, assembly, commissioning and operation of motors and who
bring their relevant minimum qualifications to bear on their duties:

« Transport: only by personnel with knowledge of handling electrostatically sensitive com-
ponents.

« Mechanical Installation: only by mechanically qualified personnel.

« Electrical Installation: only by electrically qualified personnel.

« Setup: only by qualified personnel with extensive knowledge of electrical engineering and
drive technology

The qualified personnel must know and observe IEC 60364 / IEC 60664 and national acci-
dent prevention regulations.

Read the documentation!

Read the available documentation before installation and commissioning. Improper handling
of the motor can cause harm to people or damage to property. The operator must therefore
ensure that all persons entrusted to work on the motor have read and understood the manual
and that the safety notices in this manual are observed.

Pay attention to the technical data!

Adhere to the technical data and the specifications on connection conditions (rating plate and
documentation). If permissible voltage values or current values are exceeded, the motors
can be damaged, for example by overheating.

Perform a risk assessment!

The manufacturer of the machine must generate arisk assessment for the machine, and take
appropriate measures to ensure that unforeseen movements cannot cause injury or damage
to any person or property. Additional requirements on specialist staff may also result from the
risk assessment.

Transport safely!

Lift and move motors with more than 20 kg weight (AKM7 and AKM8) only with lifting tools.
Lifting unassisted could result in back injury. Always observe the hints on (= # 8)

Secure the key!

Remove any fitted key (if present) from the shaft before letting the motor run without coupled
load, to avoid the dangerous results of the key being thrown out by centrifugal forces. When
delivered, the key is protected with a plastic cap.
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Hot surface!

The surfaces of the motors can be very hot in operation, according to their protection cat-
egory. Risk of minor burns! The surface temperature can exceed 100°C. Measure the tem-
perature, and wait until the motor has cooled down below 40°C before touching it.

Earthing! High voltages!

It is vital that you ensure that the motor housing is safely earthed to the PE (protective earth)
busbar in the switch cabinet. Risk of electric shock. Without low-resistance earthing no per-
sonal protection can be guaranteed and there is arisk of death from electric shock.

Not having optical displays does not guarantee an absence of voltage. Power connections
may carry voltage even if the motor shaft is not rotating.

Do not unplug any connectors during operation. There is a risk of death or severe injury from
touching exposed contacts. Power connections may be live even when the motor shaft is not
rotating. This can cause flashovers with resulting injuries to persons and damage to the con-
tacts.

After disconnecting the servo amplifier from the supply voltage, wait several minutes before
touching any components which are normally live (e.g. contacts, screw connections) or open-
ing any connections.

The capacitors in the servo amplifier can still carry a dangerous voltage several minutes after
switching off the supply voltages. To be quite safe, measure the DC-link voltage and wait
until the voltage has fallen below 60 V.

Secure hanging loads!

Built-in holding brakes do not ensure functional safety!
Hanging loads (vertical axes) require an additional, external mechanical brake to ensure per-
sonnel safety.
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1.2.2 Use as directed

The AKM series of synchronous servomotors is designed especially for drives for industrial
robots, machine tools, textile and packing machinery and similar with high requirements for
dynamics.

The user is only permitted to operate the motors under the ambient conditions which are
defined in this documentation.

The use of Washdown motors is allowed in environments with caustic acids and bases with
respect to the defined conditions on page (= # 19).

The use of Washdown Food motors is allowed in applications with indirect contact to food
and beverage.

The AKM series of motors is exclusively intended to be driven by servo amplifiers under
speed and / or torque control.

The motors are installed as components in electrical apparatus or machines and can only be
commissioned and put into operation as integral components of such apparatus or machines.
The thermal sensor which is integrated in the motor windings must be observed and eval-
uated.

The holding brakes are designed as standstill brakes and are not suited for repeated oper-
ational braking.

The conformity of the servo system to the standards mentioned in the CE Declaration of
Conformity (=» # 207) is only guaranteed when the components (servo amplifier, motor,
cables etc.) that are used have been supplied by Kollmorgen.

1.2.3 Prohibited use

The use of the Standard Motors is prohibited

o directly on mains supply networks,

o inareas where there is arisk of explosions,

o in contact with food and beverage,

o inenvironments with caustic and/or electrically conducting acids, bases, oils, vapors,
dusts.

The use of the Washdown Motors is prohibited

o directly on mains supply networks,

o inareas where there is arisk of explosions,

o in contact with food and beverage,

o inenvironments with acids or bases with pH value below 2 or above 12,

o in environments with acids or bases that have not been tested by Kollmorgen.

The use of the Washdown Food Motors is prohibited

o directly on mains supply networks,

o inareas where there is a risk of explosions,

o indirect contact with food and beverage.

Commissioning the motor is prohibited if the machine in which it was installed

o does not meet the requirements of the EC Machinery Directive,

o does not comply with the EMC Directive,

o does not comply with the Low Voltage Directive.

Built-in holding brakes without further equipment must not be used to ensure functional

safety.
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1.2.4 Handling

1.2.4.1 Transport

English

Climate category 2K3 according to IEC 60721-3-2, EN61800-2

Temperature: -25...+70°C, max. 20K/hr change

Humidity: rel. humidity 5% - 95% , no condensation

Only by qualified personnel in the manufacturer’s original recyclable packaging

Avoid shocks, especially to the shaft end

If the packaging is damaged, check the motor for visible damage. Inform the car rier and, if
appropriate, the manufacturer.

Transport of motors with a weight of more than 20kg

Lifting eyes must be used to safely transport AKM7 and AKM8 motors (> 20kg). Observe any
transport instructions included in the packaging of the motor.

We recommend the transport tool ZPZM 120/292 for moving the motors.

Suspension Unit ZPMZ 120/292 consists of a beam, suspended to the crane hook and two
double-run chain suspenders.

DANGER

Suspended load. Risk of death if load falls. Never step under the load,
while the motor is raised.

The fastening screws of the lifting eyes must be fully screwed in.

The lifting eyes must be positioned on the supporting surface in an even and flat manner.
Prior to use, check the lifting eyes for secure fitting and any obvious damages (corrosion,
deformation).

Lifting eyes with deformations must not continue to be used.
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1.2.4.2 Packaging

« Cardboard packing with Instapak® foam cushion.
« You can return the plastic portion to the supplier (see "Disposal").

Motor Packing Max. stacking  Motor Packing Max. stacking
type height type height
AKM1 Cardboard 10 AKMS Cardboard 5
AKM2 Cardboard 10 AKM6 Cardboard 1

AKM3 Cardboard 6 AKM7 Cardboard 1

AKM4 Cardboard 6 AKM8 Pallet 1

1.2.4.3 Storage

« Climate category 1K4 according to IEC 60721-3-1, EN61800-2
« Storage temperature: - 25...+55°C, max. variation 20K/hr.

« Humidity: rel. humidity 5% - 95%, no condensation

« Store only in the manufacturer's original recyclable packaging
« Max. stacking height: see table in chapter "Packaging"

« Storage time: unlimited

1.2.4.4 Maintenance / Cleaning

« Maintenance and cleaning only by qualified personnel

« The ball bearings should be replaced after 20,000 hours of operation under rated conditions
(by the manufacturer).

« Check the motor for bearing noise every 2500 operating hours, respectively each year. If any
noises are heard, stop the operation of the motor, the bearings must be replaced (by the man-
ufacturer).

« Opening the motor invalidates the warranty.

« If the housing is dirty, clean housing with Isopropanol or similar, do not immerse or spray

1.2.4.5 Repair / Disposal

Repair of the motor must be done by the manufacturer. Opening the motor invalidates the war-
ranty. In accordance to the WEEE-2002/96/EG-Guidelines we take old devices and
accessories back for professional disposal, if the transport costs are taken over by the
sender. Send the motor to:

KOLLMORGEN Europe GmbH
Pempelfurtstr. 1
D-40880 Ratingen
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1.3 Package

1.3.1 Delivery package

« Motor from the AKM series
o Product manual (multi language) printed, one per delivery

1.3.2 Nameplate

With standard motors the nameplate is adhesive on the housing side. With washdown
motors the nameplate is engraved on the housing side, an additional nameplate is added to
every motor package.

Legend Description

MODEL motor type

CUST P/N customer part no.

Ics 10rms (standstill current)
Tcs MO (standstill torque)

Vs Un (DC bus link voltage)
Nrtd nn (rated speed @ Un)
Prtd Pn (rated power)

Year of manufacturing is coded in the serial number: the first two digits of the serial number
are the year of manufacturing, e.g. "17" means 2017.
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1.3.3 Model number description
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1.3.3.1 Connector Options (C)
Pinout for the connector options are listed in chapter "Connector Pinout" from (=» # 200).
Technical description of used connectors see KDN (Mating Connectors).

Connector Description

Contacts - max. Current max. Cross . .
. . » Protection Suggested mating
Pins [A] Section [mm?]
. . . Class connector
Connector Power/Signal Power/Signal Power/Signal
M23 Power & Brake 4/4 30/10 4/15 IP65 BSTA-108-NN-00-08-0036
SpeedTec Feedback -/12 -/10 -10.5 IP65 [ASTA-021-NN-00-10-0035
Ready Feedback -117 -19 -/10.5 IP65 [ASTA-035-NN-00-10-0035
(Size 1) Hybrid* 414 30/10 4/15 IP65 |BSTA-108-NN-00-08-0036
';Ag;) (Size Power & Brake 4/2 75130 16/4 IP65 [CSTA-263-NN-00-26-0001
M12 DRIVE-CLIQ -/8 -12 -/0.5 IP65 Standard Siemens
M23-6 DRIVE-CLIQ 6/- 30/- 4]- IP65 Drive-Cliq cable
i-tec Hybrid* 4/5 14/36 15/0.75 IP65 ESTB'ZOZC;;\‘O'\:)'OO'1 110-
Power & Brake 4/5 14/3.6 1.5/0.75 IP65 ESTB-202-NN-00-31-0500
y-tec Feedback -/12 -15 -10.75 IP65 ESTB-002-NN-00-31-0001
Feedback -/15 -15 -10.75 IP65 ESTB-205-NN-00-31-0002
perminal | power & Brake 472 150 /15 25/25 IP65 -

* Hybrid means: Power and Feedback (plus Brake) on the same connector and in one cable

Reference Connector-Motor

KTY 84-

Position of con-

PTC* . PT1000* Connection Usable with .
130 nection
1 3 2 SpeedTec Ready connectors AKM2 Angular, rotatable,
motor mounted
7 4 2 SpeedTec Ready connectors AKM1-AKM2 0.5m cable mounted
1 4 2 SpeedTec Ready connectors AKM3-AKM7 (< 23,5A) Angular, rotatable,
motor mounted
D** - 9 1 i-tec Hybrid connector AKM1 Motor mounted
D** ) 9 1 Hybrid connector SpeedTec AKM2-AKM6 Angular, rotatable,
Ready motor mounted
G - V |2 SpeedTec Ready connectors | AKM2-AKM?7 (< 23,5A) fetga'ght' motor moun-
1 power connector M40, 1 Feed- Angular, rotatable,
H ) w back connector SpeedTec Ready AKM7xQ & AKMB2T motor mounted
Motor mounted.
o 1 power connector M23-6, M23-6 angular, rotat-
i R 1 Feedback connector M12 AKMA4-AKMT (<23,5A) able.
M12 Straight.
T 5 X 1 Terminal box, 1 Feedback con- AKMS8 Motor mounted
nector SpeedTec Ready
o 1 power connector M23-6, Straight, motor moun-
i U 1 Feedback connector M12 AKMA-AKMY (<23,54) ted
Y 1 Zz 1 y-tec connector AKMA1 Motor mounted

* Temperature sensor PTC or KTY or PT1000(=> # 16)
** With connector options D, R, and U the temperature sensor type depends on the feedback, see (= # 14)
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1.3.3.2 Feedback Options (CA)

Motor length depends on the built-in feedback device, see dimension diagrams from (=» #
186).
Retrofitting is not possible. Pinout for the connector options are listed (= # 200).

Technical description of the feedback systems see Kollmorgen Developer Network

(MultiFeedback).

Feedback Description

Code Description Remarks SB[ | 6] .usab_le
rev. with drives

1- Comcoder EPC 15T Single turn, optical 1024 1 All

2- Comcoder EPC 15T Single turn, optical 2048 1 All

AA |BiSS B Encoder AD34/AD58 Single turn, optical 2048 1 All

AB |BiSS B Encoder AD34/AD58 Multi turn, optical 2048 4096 All

C- |[SFD Size 10/15/21 | Single turn, inductive, 4 lines 11bit 1 AKD

CA |SFD3 Size 10/15/21 | Single turn, inductive, 2 lines 11bit 1 AKD,S700

DA |EnDAT 2.1 Encoder ECN1113/1313 | Single turn, optical 512/2048*| 1 All

DB |[EnDAT 2.1 Encoder EQN1125/1325 |Multi turn, optical 512/2048* | 4096 All

LA |[EnDAT 2.1 Encoder ECI1118/1319 |Single turn, inductive 16/32** 1 All

LB |EnDAT 2.1 Encoder EQI1130/1331 | Multi turn, inductive 16/32** | 4096 All

MA |[DRIVE-CLiQ Encoder ECN1324S Safety Single turn, optical 24bit 1 |[Siemens****

MB |[DRIVE-CLiQ Encoder EQN1336S Safety Multi turn, optical 24bit 4096 | Siemens****

GA |HIPERFACE Encoder SKS36 Single turn, optical 128 1 Sx

GB |HIPERFACE Encoder SKM36 Multi turn, optical 128 4096 Sx

GC |HIPERFACE Encoder SEK34 Single turn, capacitive 16 1 Sx

GD |HIPERFACE Encoder SEL34 Multi turn, capacitive 16 4096 Sx

GE |HIPERFACE DSL Encoder EKS36 Single turn, optical, 18bit 1 AKD,S700

GF |HIPERFACE DSL Encoder EKM36 Multi turn, optical, 1?;;: 4096 | AKD,S700

GJ |HIPERFACE Encoder SKS36 Single turn, optical 128 1 AKD

GK |HIPERFACE Encoder SKM36 Multi turn, optical 128 4096 AKD

GM |Safe HIPERFACE Encoder|  SKS36S 22‘;? -like GJ, SIL2, PLd, 128** | 1 AKD

GN |Safe HIPERFACE Encoder|  SKM36S gzieéy -like GK, SIL2, PLd, 128" [4096|  AKD

GP |HIPERFACE Encoder SEK34 Single turn, capacitive 16 1 AKD

GR |HIPERFACE Encoder SEL34 Multi turn, capacitive 16 4096 AKD

R- |Resolver Size 10/15/21 | Single turn, inductive 2poles | 1 A:;é‘feNpt

* xly data for AKM2-4/AKM5-8
** xly data for AKM2-3/AKM4-8
*** Certificates for safety feedbacks: see Kollmorgen Developer Network (Approvals) or Kollmorgen website.
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Reference Feedback-Motor

Connector code (PTC/KTY

84-130/PT1000) B/1/3 CH/4 | C/7/4 (Kabel) D/-19 GI-N -IR/-| TI2IX |-lU/- YNIZ
Code Feedback Usable with AKM...
1- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T - 8 - 1
2- Comcoder 2 3-7 1-2 - 26 | 7,82T | - 8 - 1
AA BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
AB BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
C- SFD* 2 3-7 1-2 1-6 (PTC) | 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
CA SFD3 - - - 1-6 (PT1000) | - - - - - -
DA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
DB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
MA DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
MB DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
GA Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GB Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GC Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GD Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GE Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000) | - - - - - -
GF Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000) | - - - - - -
GJ Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GK Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T - 8 - -
GM Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T - 8 - -
GN Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 26 | 7,82T | - 8 - -
GP Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GR Hiperface - - 1 - - - - - - 1
R- Resolver 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
* no brake

** temperature sensor according to current Siemens requirements. For more information contact Kollmorgen.
*** with PTC temperature sensor only



1.4 Technical Description

1.4.1 General technical data

[ NOTE

1.4.2 Style

1.4.3 Flange

Ambient temperature
(at rated values)

Permissible humidity
(at rated values)
Power derating
(currents and torques)

Ball-bearing life
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5...+40°C for site altitude up to 1000m ams|

Itis vital to consult our applications department for ambient tem-
peratures above 40°C and encapsulated mounting of the
motors.

95% rel. humidity, no condensation

1%/K in range 40°C...50°C up to 1000m amsl

for site altitude above 1000m amsl| and 40°C

6% up to 2000m amsl

17% up to 3000m amsl

30% up to 4000m amsl

55% up to 5000m amsl|

No derating for site altitudes above 1000m amsl| with tem-
perature reduction of 10K/ 1000m

= 20.000 operating hours

Technical data for every motor type can be found in chapter "Technical Data" from (= #

167).
The basic style for the AKM —=
motors is style IM B5 accord- Aﬁ%ﬁ'
ing to EN 60034-7.
IM B 5 (B5) IMV1(V1) IMV 3 (V3)

IEC flange accuracy according to DIN 42955. Tolerances of shaft extension run-out and of
mounting flanges for rotating electrical machines.

IEC with accuracy N, fit AKM1: h7, fit AKM2-8: j6

IEC with accuracy R, fit AKM1: h7, fit AKM2-8: j6

IEC with accuracy N, fit j6, reinforced bearing, AKM8 only

IEC, fit j6,special flange coating for Washdown or Washdown Food motors

w20 >

NEMA, dimensions see AKM Selection Guide (Kollmorgen website, US-English)

1.4.4 Protection class

Standard Motor Connector Option Shaft Seal = Protection class
AKM1 C,D without P40
AKM1 C,D,Y with IP65
AKM2-AKM7 B,C,D,GH,T without IP54
AKM8 H T without IP52
AKM2-AKM8 B,C,D,GH,T with IP65
AKM2-AKM6 Washdown B,C,D,G with IP67
AKM2-AKM6 Washdown Food |B,C,D, G with P67
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1.4.5 Insulation material class
The motors come up to insulation material class F according to IEC 60085 (UL1446 class F).

1.4.6 Surface

The motors are coated with polyester powder coating in matte black. This finish is not res-
istant against solvents (e.g. trichlorethylene, nitro-thinners, or similar).

1.4.7 Shaft end, A-side

Power transmission is made through the cylindrical shaft end A, fit k6 (AKM1: h7) to

EN 50347, with a locking thread but without a fitted keyway.

Motors are also available with keyway and inserted key according to DIN 6885. The shaft
with keyway is balanced with short (half) key.

Bearing life is calculated with 20.000 operating hours.

Order code Shaft end Available for

N Smooth shaft all types, standard
C Keyway, closed AKM 2...8

K Keyway, open AKM 1...8

Radial force

If the motors drive via pinions or toothed belts, then high radial forces will occur. The per-
missible values at the end of the shaft may be read from the diagrams in chapter "Drawings"
from (=» # 186). The maximum values at rated speed you will find at the technical data from
(=» #167). Power take-off from the middle of the free end of the shaft allows a 10% increase
in FR-

Axial force

When assembling pinions or wheels to the axis and use of e.g. angular gearheads axial
forces arise. The maximum values at rated speed are found in the technical data.

Coupling
Double-coned collets have proved to be ideal zero-backlash coupling devices, combined, if
required, with metal bellows couplings.

1.4.8 Shaft seal

If AKM is connected to a machine flange with unsealed shaft region, then the shaft seal
(option "01") ensures the shaft sealing.

« The Teflon shaft seal ensures the IP67 protection for the shaft area.

The rated performance is achieved after some hours of shaft seal run-in. No special pro-
cedure for run-in is needed.

Some “shedding” of Teflon material is normal and does not affect the function.

Shaft seal operation in dry-running mode is prohibited. Contact Kollmorgen for special shaft
seal solution in case the dry-running operation is required.

Shaft seal is pre-lubricated by FDA grease.

1.4.9 Protective device
The standard version of each motor is fitted with an electrically isolated PTC (rated
temperature 155°C +5%). The PTC does not provide any protection against short, heavy
overloading.
The motor can be delivered with a PT1000 or KTY 84-130 sensors optionally (see Connector
Options 1, 2, 7 and D on (= #200)(=» # 12).
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With digital feedback system SFD, SFD3, DSL (C-, CA, GE, GF) the temperature sensor
status is transmitted digitally and evaluated in the drive.

Provided that our configured feedback cables are used, the sensor is integrated into the mon-
itoring system of the digital servo amplifiers.

1.4.10 Vibration class

The motors are made to vibration class A according to EN 60034-14. For a speed range of
600-3600 rpm and a shaft center between 56-132 mm, this means that the actual value of the
permitted vibration severity is 1.6 mm/s.

Velocity [rpm] max. rel. Vibration Displacement [um] max. Run-out [um]
<=1800

> 1800

1.4.11 Wiring technology

1.4.11.1 Connectors

Descriptions of the available connectors: (= # 12). Connector pinout: from (=» # 200).

1.4.11.2 Wire cross sections

Power Cable, Combi Cable
Combi cables contain 4 power lines and 2 additional lines for motor holding brake control.

Cross Section Current Carrying Remarks

(oF:1,] [ Combi Cable Capacity

(4x1) (4x1+(2x0.75)) OA <I0rms <10.1A The brackets (...) show the
(4x1.5) | (4x1.5+(2x0.75)) | 10.1A<10rms <13.1A |shielding.
(4x2.5) | (4x2.5+(2x1)) 13.1A < 10rms <17.4A

(4x4) (4x4+(2x1)) 17.4A < 10rms <23A | Current carrying capacity
(4x6) (dx6+(2x1)) 23A<I0rms <30A | acc. to EN60204-1:2006
@x10) | (4x10+(2x1.5)) 30A<I0mms <40A | 1@ble6, ColumnB2

(4x16) | (4x16+(2x1.5)) 40A < 10rms < 54A

(4x25) | (4x25+(2x1.5)) 54A < |0rms < 70A

Feedback Cable

Type Cross Section Remarks

Resolver, SFD (4x2x0.25)

Encoder (7x2x0.25) BiSS, EnDAT, HIPERFACE
Comcoder (8x2x0.25) Incremental Encoder + Hall
Hybrid Cable

Type Cross Section Remarks

SFD (4x1.0+2x(2x0.75)) 4 power lines & 4 signal lines for SFD
SFD (4x1.5+2x(2x0.75)) respectively

SFD3/DSL| (4x1.0+(2x0.34)+(2x0.75)) |4 power lines & 2 brake lines &
SFD3/DSL| (4x1.5+(2x0.34)+(2x0.75)) |2 signal lines for SFD3/DSL
SFD3/DSL| (4x2.5+(2x0.34)+(2x1.0))

SFD3/DSL| (4x4+(2x0.34)+(2x1.0))

Technical description of Hybrid Cable see KDN (Hybrid Cables).


https://kdn.kollmorgen.com/content/hybrid-cables
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1.4.12 Holding brake

All motors are optionally available with a holding brake. A spring applied brake (24V DC) is
integrated into the motors. When this brake is de-energized it blocks the rotor.

WARNING

If there is a suspended load (vertical axes), the motor's holding brake is
released, and, at the same time, the servo drive does not produce any out-
put, the load may fall down! Risk of injury for the personnel operating the
machine. Functional safety in case of hanging loads (vertical axes) can
be ensured only by using an additional, external, mechanical brake.

NOTICE The holding brakes are designed as standstill brakes and are not suited for repeated oper-

ational braking. In the case of frequent, operational braking, premature wear and failure of the
holding brake is to be expected.

The motor length increases when a holding brake is mounted.

The holding brake can be controlled directly by the servo amplifier (no personal safety !), the
winding is suppressed in the servo amplifier — additional circuitry is not required (see instruc-
tion manual of the servo amplifier). If the holding brake is not controlled directly by the servo
drive, an additional wiring (e.g. varistor) is required. Consult our support department.

Brake data are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).

1.4.13 Fan for AKM7

NOTICE

For the AKM7 model size, an add-on kit for forced ventilation is available. The integrated fan
enables up to 30% more power output for the AKM7 motors. Assembly instructions for the
fan kit is contained within the scope of delivery of the add-on kit.

The fan housing can be mounted either with both the supplied
brackets and spacers or with the brackets only. The choice of
mounting method depends on the application. If strong vibra-
tions are expected, you should use both brackets and
spacers. Motors with integrated brakes require the longs
spacers.

Make sure, that free air flow is available for the fan. Keep a space of at least 25 mm behind
the fan guard.

The motors become dirty considerably faster due to forced convection. Dirt deposits lead to
falling cooling capacity and can put the motors at risk. Dust may burn in case of over-
heating.So clean the air duct, the fan, and the motor at regular intervals.

By adding a fan, the mounting dimensions of AKM7 motors increase.

In case of AKM7 motors with connector option "C", winding "Q" and forced ventilation you
must limit the motor current to 23,5 A for connector protection.

You can find technical information on AKM7 motors with fans (=» # 181).
You can find the dimensional drawing for AKM7 motors with fans on (=» # 195).
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1.4.14 Washdown and Washdown Food

These motor variants are used in applications that are subject to strict hygiene regulations in
which it is essential that the formation of nucleation and corrosion are avoided and in which
machines must be cleaned cyclically.

The motors are based on the standard types AKM2 - AKM6 with special modifications for use
in the food-processing industry or even in the packaging industry. In addition, it is also pos-
sible to coat the flange in each case — but then it is not possible to assure tolerance class N
for the flange.

In the type code, the coating of the motor housing (type “W” for Washdown, "F" for Wash-
down Food) is defined separately in the version (last two digits) and the flange coating.

Washdown/Washdown Connector Suggested mating connector Flange
Food Motor Options Options
AKM2 B*, D*, G |Option B, C, D, G (Hummel M23 INOX con{ A, B, W, R
nectors):
Power & Brake:
AKMS3, 4, 6 C*,D*, G |7084943102 A, B,W,R
Feedback 12-pin:
— 7004912102
AKMS c.b%éG Feedback 18-pin: B,C,W
7003917102
* Do not turn the connector on the motor more than +/- 180 °, greater rotation angle will dam-

age the internal connections.

1.4.14.1 Washdown
AKMAAMAAMAANYY Washdown without flange coating
AKMANWYAMAANWN Washdown with flange coating of IEC A flange

| NOTE | The Washdown motors must not come into contact with any unpacked foodstuffs.
Application Area: Harsh environments, outdoors
Example: Transport in the foodstuff and packing area without contact with
foodstuff, radar stations, wind turbines, offshore installations
Standards: UL, CE, RoHS
Surface: Silver coating
Immunity: Against tested industrial cleaning agent (=» # 20), corrosion-proof
Degree of protection: P67
Shatft: Stainless steel
Rotary shaft seal: PTFE
Lubricant: Industrial bearing grease, non-food-grade
Connector: Stainless steel, smooth surface
Screws: Stainless Steel
Name plate: Engraved, additional nameplate in the package

Size: AKM2 - AKM6
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1.4.14.2 Washdown Food

[ NOTE |

AKMAANAANNAF
AKMAANNANMAAAE

Washdown Food without flange coating
Washdown Food with flange coating of IEC A flange

The surface of the Washdown food motor has passed all tests as per FDA GlobalMigration
for indirect contact with foodstuffs. Any direct contact with unpacked foodstuffs is not per-

mitted.

Application Area:
Example:

Standards:
Surface:
Immunity:

Global Migration:

Degree of protection:

Shaft:

Rotary shaft seal:
Lubricant:
Connector:
Screws:

Name plate:
Size:

Foodstuffs and drinks industry, no direct contact with unpacked
foodstuff

Cutting, packing and filling without direct contact with foodstuffs.
Motor laterally or below the food.

UL, CE, RoHS, FDA

White coating

Against tested industrial cleaning agent (=» # 20), corrosion-proof
US FDA Regulations 21 CFR 175.300, Condition of Use E

IP67

Stainless steel

PTFE as per FDA

food-grade as per FDA

Stainless steel, smooth surface

Stainless Steel

Engraved, additional nameplate in the package

AKM2 - AKM6

1.4.14.3 Tested and confirmed properties with respect to cleaning agents

The testing lab of ECOLAB Deutschland GmbH tested the resistance of the Washdown and
Washdown Food surfaces to the following industrial cleaning agents:

NOTICE

P3-topactive DES
P3-topactive LA
P3-topax 56
P3-topax 66
P3-topax 91

In the process, the surfaces were immersed in the respective cleaning agent at room tem-
perature for 28 days. This corresponds to approx. 2,500 cleaning cycles with 15-minute con-
tact each with the cleaning agent or 1,500 cleaning cycles with cleaning and subsequent

disinfection.

The certificates are located in our Kollmorgen Developer Network on the Approvals page.

Kollmorgen can only give a guarantee for the motor's lifecycle if the tested cleansing agents
are used. Any cleansing agent other than those mentioned above can be tested by Koll-
morgen upon request and, if appropriate, be approved.


https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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1.4.14.4 Installation and operating conditions

« The motors may be used only in ambient temperatures up to 50 °C.
« Ifthe front flange is coated, the tolerance class N is not guaranteed.

NOTICE Motors with flanges without wash-down coating: The flange surface must be protected by
suitable assembly against the influence by cleaning agents.
NOTICE During mounting and operation protect the motor from mechanical effects which can cause

the scratches or cracks on the painted surface. The mishandling increases risk of corrosion.

1.4.14.5 Cleaning plan
Recommended cleaning plan (short form) with tested cleaning agents:
Flushing with water (40 °... 50 °C)
Flushing with low pressure. From top to bottom in the direction of the drain. Clean the drain.

Foam cleaning
Foaming from top to bottom.

Alkaline: P3-topactive LA or P3-topax 66 (2-5%, 15 min daily)
Acid: P3-topax 56 (2%, if necessary 15 min)
Temperature: coldupto40°C

Disinfection

Spraying with wayer (40 °... 50 °C) with low pressure. From top to bottom.
Spray disinfection: P3-topax 91 (1-2%, if necessary 30-60 min)

Foam disinfection: P3-topactiv DES (1-3%, if necessary 10-30 min)
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1.5 Mechanical Installation

| NOTE Dimension drawings can be found in chapter "Dimension Drawings"(=» # 186).

1.5.1 Important Notes
| NOTE

Only qualified staff with knowledge of mechanical engineering are permitted to assemble the
motor.

« Protect the motor from unacceptable stresses. During transport and handling no components
must be damaged.

« The site must be free of conductive and aggressive material. For V3-mounting (shaft end
upwards), make sure that no liquids can enter the bearings. If an encapsulated assembly is
required, please consult Kollmorgen beforehand.

« Ensure an unhindered ventilation of the motors and observe the permissible ambient and
flange temperatures. For ambient temperatures above 40°C please consult our applications
department beforehand. Ensure that there is adequate heat transfer in the surroundings and
the motor flange.

« Motor flange and shaft are especially vulnerable during storage and assembly - so avoid brute
force. It is important to use the locking thread which is provided to tighten up couplings, gear
wheels or pulley wheels and warm up the drive components, where possible. Blows or the
use of force will lead to damage to the bearings and the shaft.

« Wherever possible, use only backlash-free, frictionally-locking collets or couplings. Ensure
correct alignment of the couplings. A displacement will cause unacceptable vibration and the
destruction of the bearings and the coupling.

« Inall cases, do not create a mechanically constrained motor shaft mounting by using a rigid
coupling with additional external bearings (e.g. in a gearbox).

« Take note of the no. of motor poles and the no. of resolver poles (if applicable), and ensure
that the correct setting is made in the servo amplifier which is used. An incorrect setting can
lead to the destruction of the motor, especially with small motors.

« Avoid axial loads on the motor shaft, as far as possible. Axial loading significantly shortens
the life of the motor.

« Check the compliance to the permitted radial and axial forces Fg and F,. When you use a
toothed belt drive, the minimal permitted diameter of the pinion
e.g. follows from the equation: d,i, = (M/Fr)*2
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1.6 Electrical Installation

NOTE

Pinout for the connector can be found in chapter "Connector Pinout" from (=¥ # 200). Pinout
of the servo amplifier's end can be found in the instructions manual of the servo amplifier.

1.6.1 Important notes

NOTE

NOTE

Only staff qualified and trained in electrical engineering are allowed to wire up the motor.

DANGER

Always make sure that the motors are de-energized during assembly and
wiring, i.e. no voltage may be switched on for any piece of equipment
which is to be connected.

There is a risk of death or severe injury from touching exposed contacts.
Ensure that the switch cabinet remains turned off (barrier, warning signs
etc.). The individual voltages will only be turned on again during setup.

Never undo the electrical connections to the motor while itis energized.
Risk of electric shock! In unfavorable circumstances, electric arcs can
arise causing harm to people and damaging contacts.

A dangerous voltage, resulting from residual charge, can be still present
on the capacitors up to 10 minutes after switch-off of the mains supply.
Even when the motor is not rotating, control and power leads may be live.

Measure the DC-link voltage and wait until it has fallen below 60V.

| The ground symbol mL., , which you will find in the wiring diagrams, indicates that you must

provide an electrical connection, with as large a surface area as possible, between the unit
indicated and the mounting plate in the switch cabinet. This connection is to suppress HF
interference and must not be confused with the PE (protective earth) symbol @ (protective
measure to EN 60204).

To wire up the motor, use the wiring diagrams in the Installation and Setup Instructions of the
servo amplifier which is used.
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1.6.2 Guide for electrical installation

NOTE

Check that the servo amplifier and motor match each other. Compare the rated voltage and
rated current of the unit. Carry out the wiring according to the wiring diagram in the instruc-
tions manual of the servo amplifier. The connections to the motor are shown in chapter "Con-
nector Pinout" from (= # 200).

Install all cables carrying a heavy current with an adequate cross-section, as per EN 60204.
The recommended cross-section can be found in the Technical data.

In case of long motor cables (>25m) and dependent on the type of the used servo amplifier a
motor choke (3YL or 3YLN) must be switched into the motor cable (see instructions manual
of the servo amplifier and accessory manual).

Ensure that there is proper earthing of the servo amplifier and the motor. Use correct earthing
and EMC-shielding according to the instructions manual of the servo amplifier which is used.
Earth the mounting plate and motor casing.

If a motor power cable is used which includes integral brake control leads, then these brake
control leads must be shielded. The shielding must be connected at both ends (see instruc-
tions manual of the servo amplifier).

Cabling:

o Route power cables as separately as possible from control cables

Connect the feedback device.

Connect the motor cables, install motor chokes (if applicable) close to the amplifier
Connect shields to shielding terminals or EMC connectors at both ends

Connect the holding brake, if used

o Connect shielding at both ends.

Connect up all shielding via a wide surface-area contact (low impedance) and metallized con-
nector housings or EMC-cable glands.

Requirements to cable material:

Capacity

Motor cable: less than 150 pF/m

Resolver cable: less than 120 pF/m

(o}

(e}

o

o

1.6.3 Connection of the motors with preassembled cables

NOTE

Carry out the wiring in accordance with the valid standards and regulations.
Only use Kollmorgen preassembled shielded cables for the resolver and power connections.
Incorrectly installed shielding leads to EMC interference and has an adverse effect on sys-

tem function.
The maximum cable length is defined in the instructions manual of the used servo amplifier.

For a detailed description of configured cables, please refer to the regional accessories
manual.
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1.7 Setup

1.7.1 Important notes

| NOTE | Only specialist personnel with extensive knowledge in the areas of electrical engineering /
drive technology are allowed to commission the drive unit of servo amplifier and motor.

DANGER

Deadly voltages can occur, up to 900 V. Risk of electric shock! Check
that all live connection points are safe against accidental contact.

Never undo the electrical connections to the motor when it is live. Risk of
electric shock! The residual charge in the capacitors of the drive can pro-
duce dangerous voltages up to 10 minutes after the mains supply has
been switched off.

Even when the motor is not rotating, control and power leads may be live.
Measure the DC-link voltage and wait until it has fallen below 60 V.

CAUTION

The surface temperature of the motor can exceed 100°C in operation.
Danger of light burns! Check (measure) the temperature of the motor.
Wait until the motor has cooled down below 40°C before touching it.

CAUTION

The drive performing unplanned movements during commissioning can-
not be ruled out.

Make sure that, even if the drive starts to move unintentionally, no danger
can result for personnel or machinery.

The measures you must take in this regard for your task are based on the
risk assessment of the application.
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1.7.2 Guide for setup

The procedure for setup is described as an example. A different method may be appropriate or neces-
sary, depending on the application of the equipment.

1.

® N

Check the assembly and orientation of the motor.

Check the drive components (clutch, gear unit, belt pulley) for the correct seating and setting
(observe the permissible radial and axial forces).

Check the wiring and connections to the motor and the servo amplifier. Check that the earth-
ing is correct.

Test the function of the holding brake, if used. (apply 24 V, brake must be released).

Check whether the rotor of the motor revolves freely (release the brake, if necessary). Listen
for grinding noises.

Check that all the required measures against accidental contact with live and moving parts
have been carried out.

Carry out any further tests which are specifically required for your system.

Now commission the drive according to the setup instructions for the servo ampilifier.

In multi-axis systems, individually commission each drive unit (amplifier and motor).



1.7.3 Trouble Shooting
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The following table is to be seen as a “First Aid” box. There can be a large number of different
reasons for a fault, depending on the particular conditions in your system. The fault causes
described below are mostly those which directly influence the motor. Peculiarities which
show up in the control loop behaviour can usually be traced back to an error in the para-
meterization of the servo amplifier. The documentation for the servo amplifier and the setup
software provides information on these matters.

For multi-axis systems there may be further hidden reasons for faults.

Fault
Motor doesn’t
rotate

Possible cause

— Servoamplifier not enabled

— Break in setpoint lead

— Motor phases in wrong sequence
— Brake not released

— Drive is mechanically blocked

Measures to remove the cause
of the fault

— Supply ENABLE signal

— Check setpoint lead

— Correct the phase sequence
— Check brake controls

— Check mechanism

Motor runs away

— Motor phases in wrong sequence

— Correct the phase sequence

Motor oscillates

— Break in the shielding of the resolver
cable

— amplifier gain to high

— Replace resolver cable
— use motor default values

Error message: |— Short-circuit in the supply voltage | — Remove the short-circuit
brake lead to the motor holding brake
— Faulty motor holding brake — Replace motor
Error message: |— Motor cable has short-circuit or earth| — Replace cable
output stage short — Replace motor
fault — Motor has short-circuit or earth short
Error message: |— Resolver connector is not properly |— Check connector
resolver plugged in
— Break in resolver cable, cable — Check cables
crushed or similar
Error message: |— Motor thermosensor has switched | — Wait until the motor has
motor tem- cooled down. Then investigate
perature why the motor becomes so hot.

— Loose resolver connector or break in
resolver cable

— Check connector, replace
resolver cable if necessary

Brake does not
grip

— Required holding torque too high
— Brake faulty
— Motor shaft axially overloaded

— Check the dimensioning
— Replace motor

— Check the axial load, reduce
it. Replace motor, since the bear
ings have been damaged
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1.8 Definition of Terms for Technical Data

NOTE

Technical data for every motor type can be found in chapter "Technical Data" (=» # 167).

All data valid for 40°C environmental temperature and 100K overtemperature of the winding.
Determination of nominal data with constant temperature of adapter flange of 65°C. The data
can have a tolerance of +/- 10%.

Standstill torque My [Nm]

The standstill torque can be maintained indefinitely at a speed 0<n<100 rpm and rated ambi-
ent conditions.

Rated torque M,, [Nm]

The rated torque is produced when the motor is drawing the rated current at the rated speed.
The rated torque can be produced indefinitely at the rated speed in continuous operation (S1).

Standstill current ly,,s [A]

The standstill current is the effective sinusoidal current which the motor draws at 0<n<100
rpm to produce the standstill torque.

Peak current (pulse current) Iy, [A]

The peak current (effective sinusoidal value) is several times the rated current depending on
the motor winding. The actual value is determined by the peak current of the drive which is
used.

Torque constant Ky,,s [Nm/A]
The torque constant defines how much torque in Nm is produced by the motor with 1A r.m.s.

current. The relationship is M=l x Ky (upto 1 =2 x ).

Voltage constant Kg, s [MV/min-1]

The voltage constant defines the induced motor EMF, as an effective sinusoidal value
between two terminals, per 1000 rpm. Measured at 25°C.

Rotor moment of inertia J [kgem?]

The constant J is a measure of the acceleration capability of the motor. For instance, at | the
acceleration time t,, from 0 to 3000 rpm is given as:

2
) [3] _ 3000e2r o m

Mye 605 ~ 10%e cm? with Mg in Nm and J in kgcm?

Thermal time constant t;, [min]

The constant t;, defines the time for the cold motor, under a load of Iy, to heat up to an over-
temperature of 0.63 x 105 Kelvin. This temperature rise happens in a much shorter time when
the motor is loaded with the peak current.

Release delay time tggry [ms] / Engage delay time tgg, [ms] of the brake

These constants define the response times of the holding brake when operated with the rated
voltage from the servo amplifier.

Un
Rated mains voltage

Un
DC-Bus link voltage. Un = V2e Uy
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2.1 Aligemeines

2.1.1 Zu diesem Handbuch

Dieses Handbuch beschreibt die Synchron-Servomotoren der Serie adjust in target (Stan-
dardausfihrung). Die Motoren werden in Antriebssystemen zusammen mit Servoverstarkern
von Kollmorgen betrieben. Beachten Sie daher die gesamte Dokumentation des Systems,
bestehend aus:

« Betriebsanleitung des Servoverstarkers

« Manuelle Buskommunikation (z. B. CANopen oder EtherCAT)
o Online-Hilfe der Inbetriebnahmesoftware des Servoverstarkers
« Regionales Zubehérhandbuch

« Technische Beschreibung der Motorserie AKM

Weitere Hintergrundinformationen finden Sie im Kollmorgen Developer Network unter kdn.-
kollmorgen.com.

2.1.2 Verwendete Abkilirzungen

| INFO | Die Abkiirzungen fur die technischen Daten finden Sie im Kapitel ,Begriffsdefinitionen™. (= #
54).
In diesem Dokument bedeutet die Symbolik (& S. 53): siehe Seite 53.

2.1.3 Verwendete Symbole

Symbol Bedeutung

Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zum Tode oder zu schweren, irreversiblen
GEFAHR Verletzungen flhren wird.

Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zum Tode oder zu schweren, irreversiblen

WARNUNG Verletzungen fiihren kann.

Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht
VORSICHT vermieden wird, zu leichten Verletzungen flhren kann.

Dieses Symbol weist auf eine Situation hin, die, wenn sie

ACHTUNG nicht vermieden wird, zu Beschadigung von Sachen fiihren

kann.

| INFO | Dieses Symbol weist auf wichtige Informationen hin.

Warnung vor einer Gefahr (allgemein). Die Art der Gefahr wird
durch den nebenstehenden Warntext spezifiziert.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung und deren
Wirkung.

Warnung vor heil3er Oberflache.

Warnung vor hangender Last.



http://kdn.kollmorgen.com/
http://kdn.kollmorgen.com/

AKM Installation |2 Deutsch

2.2 Sicherheit

Dieser Abschnitt hilft Ihnen, Gefahren fir Personen und Sachwerte zu erkennen und zu ver-
meiden.

2.2.1 Darauf sollten Sie achten

Fachpersonal ist erforderlich!

Nur qualifiziertes Personal darf Arbeiten wie Transport, Montage, Inbetriebnahme und War-
tung ausfuhren. Qualifiziertes Fachpersonal sind Personen, die mit dem Transport, der Instal-
lation, der Montage, der Inbetriebnahme und dem Betrieb von Motoren vertraut sind und ihre
jeweiligen Mindestqualifikationen einbringen:

o Transport: nur durch Personal, das fir den Umgang mit elektrostatisch empfindlichen Bau-
teilen geschult ist.

« Mechanische Installation: nur durch Fachleute mit maschinenbautechnischer Ausbildung.

« Elektrische Installation nur durch Fachleute mit elektrotechnischer Ausbildung.

« Inbetriebnahme: nur durch Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen in den Bereichen Elek-
trotechnik/Antriebstechnik.

Das Fachpersonal muss die Normen IEC 60364/IEC 60664 und die nationalen Unfall-
verhUtungsvorschriften kennen und beachten.

Lesen Sie die Dokumentation sorgfaltig durch!

Lesen Sie vor der Installation und Inbetriebnahme die vorliegende Dokumentation. Unsach-
gemale Handhabung des Motors kann zu Personen- oder Sachschaden fihren. Der Betrei-
ber muss daher sicherstellen, dass alle mit Arbeiten am Motor betrauten Personen das
Handbuch gelesen und verstanden haben und dass die Sicherheitshinweise in diesem Hand-
buch beachtet werden.

Beachten Sie die technischen Daten!

Halten Sie die technischen Daten und die Angaben zu den Anschlussbedingungen (Typen-
schild und Dokumentation) ein. Werden zuldssige Spannungs- oder Stromwerte Uber-
schritten, kénnen die Motoren z. B. durch Uberhitzung beschadigt werden.

Fiihren Sie eine Risikobeurteilung durch!

Der Maschinenhersteller muss eine Risikobeurteilung fir die Maschine erstellen und
adaquate Mallnahmen ergreifen, um sicherzustellen, dass unvorhergesehene Bewegungen
nicht zu Verletzungen oder Sachschaden fiihren kénnen. Aus der Risikobeurteilung kénnen
sich dariiber hinaus zusatzliche Anforderungen an das Fachpersonal ergeben.

Sorgen Sie fiir einen sicheren Transport!

Heben und Bewegen Sie Motoren mit mehr als 20 kg Gewicht (AKM7 und AKM8) nur mit
Hebezeugen. Das Anheben ohne Hilfsmittel kann zu Ruckenverletzungen fihren. Beachten
Sie stets die Hinweise auf (=» # 34)

Sichern Sie die Passfeder!

Entfernen Sie eine eventuell vorhandene Passfeder von der Welle, bevor Sie den Motor ohne
angekoppelte Last laufen lassen, um ein gefahrliches Herausschleudern der Passfeder durch
Fliehkrafte zu vermeiden. Im Auslieferungszustand ist die Passfeder mit einer Kunst-
stoffkappe abgedeckt.
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HeiRe Oberflache!

Die Oberflachen der Motoren kénnen im Betrieb je nach Schutzart sehr heild werden. Gefahr
von leichten Verbrennungen! Die Oberflachentemperatur kann 100 °C uberschreiten. Mes-
sen Sie die Temperatur und warten Sie, bis der Motor unter 40 °C abgekhlt ist, bevor Sie ihn
berthren.

Erdung! Hochspannungen!

Es ist unbedingt darauf zu achten, dass das Motorgehause sicher mit der PE-Sam-
melschiene im Schaltschrank verbunden und somit geerdet ist. Es besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlages. Ohne niederohmige Erdung kann kein Schutz fir Personen gewahr-
leistet werden und es besteht Lebensgefahr durch Stromschlag.

Der Verzicht auf optische Anzeigen garantiert keine Spannungsfreiheit. Leistungsanschlisse
kénnen Spannung fuihren, auch wenn sich die Motorwelle nicht dreht.

Ziehen Sie wahrend des Betriebs keine Stecker ab. Es besteht die Gefahr von Tod oder
schweren Verletzungen durch Berlhren freiliegender Kontakte. Leistungsanschlisse kénnen
auch bei nicht drehendem Motor unter Spannung stehen. Dies kann zu Uberschlagen und
somit zu Personenschaden und Beschadigungen der Kontakte flhren.

Warten Sie nach dem Trennen des Servoverstarkers von der Versorgungsspannung einige
Minuten, bevor Sie spannungsfiihrende Komponenten (z. B. Kontakte, Schraub-
verbindungen) beriihren oder Anschliisse 6ffnen.

Die Kondensatoren im Servoverstarker kdnnen auch einige Minuten nach dem Abschalten
der Versorgungsspannungen noch eine gefahrliche Spannung flihren. Messen Sie zur Sicher-
heit die Zwischenkreisspannung und warten Sie, bis die Spannung unter 60 V abgesunken
ist.

Sichern Sie hangende Lasten!

Die eingebauten Haltebremsen gewahrleisten keine Funktionssicherheit!
Hangende Lasten (Vertikalachsen) erfordern eine zusatzliche, externe mechanische Bremse
zur Gewahrleistung der Arbeitssicherheit.
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2.2.2 BestimmungsgemalBe Verwendung

Die Synchron-Servomotoren der Serie AKM sind speziell als Antriebe fir Industrieroboter,
Werkzeugmaschinen, Textil- und Verpackungsmaschinen und ahnliche Anwendungen mit
hohen Anspriichen an die Dynamik konzipiert.

Der Anwender darf die Motoren nur unter den in dieser Dokumentation definierten Umge-
bungsbedingungen betreiben.

Der Einsatz von wassergeschitzten Motoren in Umgebungen mit atzenden Sauren und Lau-
gen ist unter den auf Seite (= # 45)definierten Bedingungen zulassig.

Der Einsatz von wassergeschiitzten Motoren in der Lebensmittelindustrie ist bei Anwen-
dungen mit indirektem Kontakt zu Lebensmitteln und Getranken zulassig.

Die Motoren der Serie AKM sind ausschlieBlich dazu bestimmt, von digitalen Ser-
voverstarkern drehzahl- und/oder drehmomentgeregelt angesteuert zu werden.

Die Motoren werden als Bauteile in elektrische Anlagen oder Maschinen eingebaut und dur-
fen nur als integrierte Bauteile der Anlage in Betrieb genommen werden.

Der in den Motorwicklungen eingebaute Thermosensor muss Uberwacht und entsprechend
ausgewertet werden.

Die Haltebremsen sind als Stillstandsbremsen ausgelegt und fiir betriebsmaRige Abbrems-
vorgange ungeeignet.

Die Konformitat des Servosystems zu den in der CE-Konformitatserklarung (=» # 207)
genannten Normen ist nur gewahrleistet, wenn die verwendeten Komponenten (Ser-
voverstarker, Motor, Kabel usw.) von Kollmorgen geliefert wurden.

2.2.3 Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Die Verwendung der standardmaBigen Motoren in folgenden Umgebungen ist verboten:

o direkt am Stromnetz,

o in explosionsgefahrdeten Bereichen,

o bei Kontakt mit Lebensmitteln und Getranken,

o in Umgebungen mit &tzenden und/oder elektrisch leitenden S&uren, Laugen, Olen, Damp-
fen, Stauben.

Die Verwendung der wassergeschiitzten Motoren in folgenden Umgebungen ist verboten:

direkt am Stromnetz,

in explosionsgefahrdeten Bereichen,

bei Kontakt mit Lebensmitteln und Getranken,

in Umgebungen mit Sauren oder Basen mit einem pH-Wert unter 2 oder tber 12,

o in Umgebungen mit Sauren oder Laugen, die nicht von Kollmorgen geprift wurden.

Die Verwendung der wassergeschiitzten Motoren zur Verarbeitung von Lebensmitteln

in folgenden Umgebungen ist verboten:

o direkt am Stromnetz,

o in explosionsgefahrdeten Bereichen,

o bei direktem Kontakt mit Lebensmitteln und Getranken.

Die Inbetriebnahme des Motors ist untersagt, wenn die Maschine, in die er eingebaut wurde,

o nicht den Bestimmungen der EG-Maschinenrichtlinie entspricht,

o nicht die Bestimmung der EMV-Richtlinie erflillt,

o nicht die Bestimmung der Niederspannungs-Richtlinie erfiillt.

Die eingebauten Haltebremsen dirfen ohne weitere Ausstattung nicht zur Gewahrleistung

der Funktionssicherheit verwendet werden.

(o}

(e}

o

o
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2.2.4 Handhabung

2.2.41 Transport

Klimaklasse 2K3 nach IEC 60721-3-2,EN61800-2

Temperatur: -25..+70°C, max. 20K/Stunde schwankend

Luftfeuchtigkeit: relative Feuchte 5% ... 95% nicht kondensierend

Nur von qualifiziertem Personal in der Original-Verpackung des Herstellers

Vermeiden Sie harte St6l3e, insbesondere auf das Wellenende

Uberpriifen Sie bei beschadigter Verpackung den Motor auf sichtbare Schaden. Informieren
Sie den Transporteur und gegebenenfalls den Hersteller.

Transport von Motoren iiber 20kg Gewicht

Verwenden Sie fur den sicheren Transport der Motoren AKM7 und AKM8 (>20kg) die bei-
liegenden Hebebsen. Beachten Sie die in der Motorverpackung beiliegende Anweisungen fur
den Transport.

Als Zubehdr zum Transport der Motoren empfehlen wir die Transportvorrichtung

ZPMZ 120/292.

Die Transportvorrichtung ZPMZ 120/292 besteht aus einer Traverse, die am Kranhaken ein-
gehangt wird und zwei zweiadrigen Kettenanschlagen.

GEFAHR

Schwebende Last. Lebensgefahr wenn die Last abstlrzt. Treten Sie wah-
rend des Hebevorgangs niemals unter die Last!

die Befestigungsschrauben der Hebedsen missen vollstandig eingedreht sein

die Hebedsen missen eben und vollflachig auf der Auflageflache aufliegen

Die Hebedsen vor dem Gebrauch auf festen Sitz und augenfallige Beschadigungen (Kor-
rosion, Verformung) tberpriifen.

Hebedsen mit Verformungen dirfen nicht weiterbenutzt werden.



2.2.4.2 Verpackung

« Kartonverpackung mit Instapak®-Ausschaumung.
« Den Kunststoffanteil kdnnen Sie an den Lieferanten zuriickgeben
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Motortyp ' Verpackung Max. Sta- Motortyp Verpackung Max. Sta-
pelhéhe pelhohe
AKMA1 Karton 10 AKMS Karton 5
AKM2 Karton 10 AKM6 Karton 1
AKM3 Karton 6 AKM7 Karton 1
AKM4 Karton 6 AKM8 Mini-Palette 1

2.2.4.3 Lagerung

« Klimaklasse 1K4 nach IEC 60721-3-1,EN61800-2

o Lagertemperatur-25...+55°C, max. 20K/Stunde schwankend

« Luftfeuchtigkeitrelative Feuchte 5% ... 95% nicht kondensierend
o Nurin der Originalverpackung des Herstellers lagern

« Max. Stapelhéhe:siehe Tabelle in Kapitel "Verpackung"

« Lagerdauer:ohne Einschrankung

2.2.4.4 Wartung / Reinigung

« Wartung und Reinigung nur von qualifiziertem Personal.

« Nach 20.000 Betriebsstunden unter Nennbedingungen sollten die Kugellager erneuert wer-
den (vom Hersteller).

« Prifen Sie den Motor alle 2500 Betriebsstunden bzw. einmal jahrlich auf Kugel-
lagergerausche. Wenn Sie Gerausche feststellen, darf der Motor nicht weiterbetrieben wer-
den - die Lager missen vom Hersteller emeuert werden.

« Offnen der Motoren bedeutet den Verlust der Gewahrleistung.

« Gehausereinigung mit Isopropanol 0.a., nicht tauchen oder absprihen.

2.2.4.5 Reparatur / Entsorgung

Reparaturen des Motors darf nur der Hersteller durchfiihren, Offnen der Geréate bedeutet Ver-
lust der Gewabhrleistung. Gemal der WEEE-2002/96/EG-Richtlinien nehmen wir Altgerate
und Zubehdr zur fachgerechten Entsorgung zurlick, sofern die Transportkosten vom Absen-
der ibernommen werden. Schicken Sie den Motor an:

KOLLMORGEN Europe GmbH
Pempelfurtstr. 1
D-40880 Ratingen
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2.3 Produktidentifizierung

2.3.1 Lieferumfang

« Motor der Serie AKM
« Produkthandbuch (mehrsprachig) gedruckt, eines pro Lieferung

2.3.2 Typenschild

Bei Standardmotoren ist das Typenschild gehduseseitig verklebt. Bei wassergeschutzten
Motoren ist das Typenschild auf der Gehauseseite eingraviert. Ein zusatzliches Typenschild
ist jedem Motorpaket beigeflgt.

Legende Beschreibung

MODELL Motortyp

CUST P/N Kunden-Teilenummer

Ics I0rms (Stillstandsstrom)

Tcs MO (Stillstandsdrehmoment)
Vs Un (Zwischenkreisspannung)
Nrtd nn (Nenndrehzahl bei Un)
Prtd Pn (Nennleistung)

Das Herstellungsjahr ist in der Seriennummer kodiert: die ersten beiden Ziffern der Seri-
ennummer sind das Herstellungsjahr, z. B. 17 bezeichnet das Jahr 2017.
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2.3.3 Typenschliissel
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2.3.3.1 Anschluss Optionen (C)
Die Steckerbelegungen fir Leistung und Feedback finden Sie ab (= # 200).
Die technische Beschreibung der diversen Stecker finden Sie im Kollmorgen Developer Network

(Gegenstecker).

Anschluss Beschreibung

max. Strom | max. Quer-

LOHtaRe [A] schnitt [mm?] ?(T::;: Empfohlene Gegenstecker
Steckertyp Verwendung* |Power/Signal Power/Signal | Power/Signal
"eB'St““g & 4/4 30/10 4/15 IP65 | BSTA-108-NN-00-08-0036
M23 SpeedTec remse
Ready (GréRe | Feedback 2112 -/10 -/05 IP65 | ASTA-021-NN-00-10-0035
1) Feedback /17 /9 2105 IP65 | ASTA-035-NN-00-10-0035
Hybrid* 4/4 30/10 4/15 IP65 | BSTA-108-NN-00-08-0036
M40 (GroRe Leistung & 4/2 75/30 16 /4 IP65 | CSTA-263-NN-00-26-0001
1.5) Bremse
M12 DRIVE-CLiQ -/8 -12 -/0,5 IP65 Standard Siemens Drive-
M23-6 DRIVE-CLiIQ 6/- 30/- 4/- IP65 Clig-Kabel
i-tec Hybrid* 4/5 14736 15/0.75 IP65 | ESTB-202-NN-00-1110-0500
Leistung & 4/5 14136 15/0.75 IP65 | ESTB-202-NN-00-31-0500
Bremse
y-tec Feedback 2112 /5 -/0.75 IP65 | ESTB-002-NN-00-31-0001
Feedback -/15 /5 -/0.75 IP65 | ESTB-205-NN-00-31-0002
Klemmkasten | -SiStung & 4/2 150 /15 25/25 IP65 ;
Bremse

* Hybrid bedeutet: Leistung und Feedback (Bremse) am selben Stecker und in einer Leitung.

Anschluss-Motor Referenz

PTC* KTY . PT1000* Anschlussart Verwendbar mit Position des Anschlus
84-130 ses
B 1 3 |2 SpeedTec Ready M23 Stecker AKM2 Abgewinkelt, drehbar,
auf Motor montiert.
C 7 4 2 SpeedTec Ready M23 Stecker AKM1-AKM2 An 0,5m Kabel.
AKM3-AKM7 Abgewinkelt, drehbar,
1 4 2 SpeedTec Ready M23 Stecker (<23,5A) auf Motor montiert.
D** - 9 1 i-tec Hybrid Stecker AKM1 Auf Motor montiert.
D** - 9 1 Hybrid Stecker SpeedTec Ready M23 | AKM2-AKM6 Abgewinkelt, drehbar,
auf Motor montiert.
AKM2-AKM7 Gerade, auf Motor mon-
G - \Y 2 SpeedTec Ready M23 Stecker (<23,5A) tiert
1 Leistungsstecker M40, Abgewinkelt, drehbar,
H ) w 1 Feedbackstecker SpeedTec Ready M23 AKM7xQ & AKMB2T auf Motor montiert.
Auf Motor montiert.
) R** ) 1 Leistungsstecker M23-6, AKM4-AKM7 M23-6 abgewinkelt,
1 Feedbackstecker M12 (<23,5A) drehbar.
M12 gerade.
1 Klemmkasten, .
T 2 X 1 Feedbackstecker SpeedTec Ready M23 AKM8 Auf Motor montiert.
) U ) 1 Leistungsstecker M23-6, AKM4-AKM7 Gerade, auf Motor mon-
1 Feedbackstecker M12 (<23,5A) tiert.
Y 1 4 1 y-tec Stecker AKM1 Auf Motor montiert.

* Temperatursensor PTC oder KTY oder PT1000 (= # 42)
** Bei Steckeroptionen D, R und U hangt die Art des Temperatursensors vom Feedbacktyp ab, siehe (= # 40)


https://kdn.kollmorgen.com/content/gegenstecker-0

2.3.3.2 Feedback Optionen (DA)

Die Motorlange hangt von der eingebauten Riickfihreinheit (Feedback) ab, siehe Mallzeichnungen ab (= # 186).
Ein nachtraglicher Einbau ist nicht mdglich. Die Steckerbelegungen fiir die Optionen finden Sie ab (=» # 200).

Die technische Beschreibung der diversen Feedback Systeme finden Sie im Kollmorgen Developer Network

(Multi-Feedback).

Feedback Beschreibung

Code Bezeichnung

Bemerkung
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Striche/ Anzahl Verwendbar

Umdr.

Umdr.

nur mit

1- Comcoder EPC 15T Single Turn, optisch 1024 1 Alle

2- Comcoder EPC 15T Single Turn, optisch 2048 1 Alle
AA |BiSS B Encoder AD34/AD58 |Single Turn, optisch 2048 1 Alle
AB |BiSS B Encoder AD34/AD58 | Multi Turn, optisch 2048 4096 Alle

C- SFD Size 10/15/21 |Single Turn, induktiv, 4 adrig 11bit 1 AKD
CA |SFD3 Size 10/15/21 |Single Turn, induktiv, 2 adrig 11bit 1 AKD,S700
DA |[EnDAT 2.1 Encoder ECN1113/1313 | Single Turn, optisch 512/2048* 1 Alle
DB |EnDAT 2.1 Encoder EQN1125/1325 | Multi Turn, optisch 512/2048*| 4096 Alle
LA |EnDAT 2.1 Encoder ECI1118/1319 |Single Turn, induktiv 16/32** 1 Alle
LB |EnDAT 2.1 Encoder EQI1130/1331 | Multi Turn, induktiv 16/32** | 4096 Alle
MA |[DRIVE-CLiQ Encoder ECN1324S |Safety Single Turn, optisch 24bit 1 Siemens****
MB |[DRIVE-CLiQ Encoder EQN1336S |Safety Multi Turn, optisch 24bit 4096 |Siemens****
GA |HIPERFACE Encoder SKS36 Single Turn, optisch 128 1 Sx

GB |HIPERFACE Encoder SKM36 Multi Turn, optisch 128 4096 Sx
GC |HIPERFACE Encoder SEK34 Single Turn, kapazitiv 16 1 Sx

GD |[HIPERFACE Encoder SEL34 Multi Turn, kapazitiv 16 4096 Sx

GE |HIPERFACE DSL Encoder EKS36 Single Turn, optisch, 18bit 1 AKD,S700
GF |HIPERFACE DSL Encoder EKM36 Multi Turn, optisch, 1?;;: 4096 | AKD,S700
GJ |HIPERFACE Encoder SKS36 Single Turn, optisch 128 1 AKD
GK |HIPERFACE Encoder SKM36 Multi Turn, optisch 128 4096 AKD
GM |Safe HIPERFACE Encoder|  SKS36S ig{esty’ wie GJ, SlL2, PLd, 128+ 1 AKD
GN |Safe HIPERFACE Encoder| SKM36S ig{esty’ wie GK, SIL2, PLd, 128** | 4096 AKD
GP |HIPERFACE Encoder SEK34 Single Turn, kapazitiv 16 1 AKD
GR |HIPERFACE Encoder SEL34 Multi Turn, kapazitiv 16 4096 AKD

R- |Resolver Size 10/15/21 | Single Turn, induktiv 2polig | 1 A'A'\eKaD‘fﬁer

* xly Daten fur AKM2-4/AKM5-8

** xly Daten fir AKM2-3/AKM4-8
*** Zertifikate fUr sichere Geber finden Sie im Kollmorgen Developer Network (Zulassungen) oder auf der Kollmorgen
Website.

****Aus rechtlichen Griinden dirfen wir kein Laufwerk anbieten, das dieses Riickmeldegerat unterstitzt. Fur detail-
lierte Informationen kontaktieren Sie bitte unseren technischen Support.

Alle Kollmorgen Servoamplifiers werden in Europa S200, S300, S400, S600, S700, AKD, AKD-N angeboten


https://kdn.kollmorgen.com/content/multi-feedback-0
https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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Feedback-Motor Referenz

Steckercode (PTC/KTY 84-

130/PT1000) B/1/3 | C[1/4  C/7/4 (Kabel) D/-/9 G/-IV -RI- TI2[X | -lUl- YHMIZ

Code Feedback Verfugbar fur AKM...

1- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T - 8 - 1
2- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
AA BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
AB BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
C- SFD* 2 3-7 1-2 1-6 (PTC) 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
CA SFD3 - - - 1-6 (PT1000) | - - - - - -
DA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
DB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
MA DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
MB DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
GA Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GB Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GC Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GD Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GE Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000) | - - - - - -
GF Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000) | - - - - - -
GJ Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GK Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T - 8 - -
GM Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T - 8 - -
GN Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GP Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GR Hiperface - - 1 - - - - - - 1
R- Resolver 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - 1

* ohne Bremse
** Temperatursensor gemaR aktueller Siemens Anforderung. Fir weitere Informationen kontaktieren Sie Kollmorgen.
*** nur mit Temperatursensor PTC
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2.4 Technische Beschreibung

2.4.1 Allgemeine technische Daten

Umgebungstemperatur 5...+40 °C bei einer Aufstellhdhe bis 1000 m tber NN.

(bei Nennwerten) Sprechen Sie bei Umgebungstemperaturen tiber 40°C und bei
gekapseltem Einbau der Motoren unbedingt mit unserer Appli-
kationsabteilung.

Zulassige Luft- 95 % relative Feuchtigkeit, nicht kondensierend

feuchtigkeit

(bei Nennwerten)

Leistungsreduzierung 1 %/Kim Bereich 40 °C...50 °C bis 1000 m tiber NN.

(Strome und Dreh- Bei Aufstellhohen Giber 1000 m Giber NN und 40 °C

momente) 6 % bei 2000 m Uber NN
17 % bei 3000 m Uber NN
30 % bei 4000 m Uber NN
55 % bei 5000 m Uber NN
Keine Leistungsreduzierung bei Aufstellhéhen tber 1000 m Gber
NN und Temperaturreduzierung um 10K/1000 m

Lebensdauer Kugellager =20.000 Betriebsstunden

| INFO | Dietechnischen Daten fiir jeden Motortyp finden Sie im Kapitel , Technische Daten” auf (=
#167).
2.4.2 Ausfiihrung

nach DIN EN 60034-7.

Die Grundbauform der Motoren
AKM ist die Bauform IM B5 :ﬂm:H] 5%'1

| E—
IM B 5 (B5) IMV 1 (V1) IM V 3 (V3)

2.4.3 Flansch

IEC-Flanschgenauigkeit nach DIN 42955. Toleranzen des Wellenauslaufs und des Mon-
tageflansches bei rotierenden elektrischen Maschinen.

IEC mit Genauigkeit N, Passung AKM1: h7, Passung AKM2-8: j6

IEC mit Genauigkeit R, Passung AKM1: h7, Passung AKM2-8: j6

IEC mit Genauigkeit N, Passung j6, verstarktes Lager, AKMnur 8:

IEC, Passung j6, spezielle Flanschbeschichtung fir wassergeschitzte Motoren,
auch fur die Lebensmittelindustrie.

B |NEMA, Abmessungen siehe ,AKM Selection Guide* (Webseite von Kollmorgen,
englischsprachig)

sSIZx| >

2.4.4 Isolierstoffklasse
Die Motoren entsprechen der Isolierstoffklasse F nach IEC 60085 (UL1446 Klasse F).

2.4.5 Oberflache
Die Motoren sind beschichtet mit: Polyester Pulverbeschichtung in mattschwarz. Diese
Beschichtung ist nicht bestandig gegen Lésungsmittel (z. B. Trichlorethylen, Nitroverdiinner
0.4.).
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2.4.6 Wellenende, A-Seite

Die Kraftiibertragung erfolgt Uber das zylindrische Wellenende A, Passung k6 (AKM1: h7)
nach DIN EN 50347 mit Anzugsgewinde, jedoch ohne Passfedernut.

Die Motoren sind auch mit Passfedernut und eingesetzter Passfeder nach DIN6885 erhalt-
lich. Die Wuchtung der Welle mit Passfedernut erfolgt mit kurzer (halber) Passfeder.

Fir die Lebensdauer der Lager sind 20.000 Betriebsstunden zugrunde gelegt.

Bestellcode Wellenende Verfiigbar fiir

N Glatte Welle alle Typen, Standard
C Passfedernut, geschlossen |JAKM 2...8

K Passfedernut, offen AKM 1...8
Radialkraft

Treiben die Motoren Uber Ritzel oder Zahnriemen an, so treten hohe Radialkrafte auf. Die
zulassigen Werte am Wellenende kénnen den Diagrammen im Kapitel ,Zeichnungen® ent-
nommen werden (= # 186). Die Maximalwerte bei Nenndrehzahl finden Sie in den tech-
nischen Daten auf (= # 167). Bei Kraftangriff an der Mitte des freien Wellenendes kann FR
10 % groRer sein.

Axialkraft

Bei der Montage von Ritzeln oder Riemenscheiben an die Achse und der Verwendung von
z. B. Winkelgetrieben treten Axialkrafte auf. Die Maximalwerte bei Nenndrehzahl finden Sie
in den technischen Daten.

Kupplung

Als ideale spielfreie Kupplungselemente haben sich doppelkonische Spannzangen, eventuell
in Verbindung mit Metallbalg-Kupplungen, bewahrt.

2.4.7 Wellendichtung

Wird AKM an einen Maschinenflansch mit nicht abgedichtetem Wellenbereich ange-
schlossen, so sorgt die Wellendichtung (Option ,01%) fiir die Abdichtung der Welle.

« Die Teflon-Wellendichtung gewahrleistet die Schutzart IP67 fiir den Wellenbereich.

« Die Nennleistung wird nach einigen Stunden des Einlaufens der Wellendichtung erreicht. Ein
spezieller Einlaufprozess ist nicht erforderlich.

« Einleichtes ,Ablosen”des Teflonmaterials ist Gblich und beeintrachtigt die Funktion nicht.

« Der Betrieb der Wellendichtung im Trockenlauf ist verboten. Wenn ein Trockenlauf erfor-
derlich ist, wenden Sie sich bitte an Kollmorgen.

« Die Wellendichtung ist mit einem Schmierfett gemaf den Vorgaben der FDA (US-ame-
rikanische Lebensmittel- und Arzneimittelbehdrde) vorgeschmiert.

2.4.8 Schutzeinrichtung

In der Standardausflihrung ist jeder Motor mit einem potentialfreien PTC Temperatursensor
ausgestattet. Der Schaltpunkt liegt bei 155°C + 5%. Schutz gegen kurzzeitige, sehr hohe
Uberlastung bietet der PTC nicht.

Optional kann der Motor mit einem PT1000, KTY 84-110 Sensoren ausgeristet werden
(siehe Anschlussoption (= #200)(=> # 38)

Bei den digitalen Feedbacks SFD, SFD3, DSL (C-, CA, GE, GF) wird der Status des Tem-
peratursensors digital Ubertragen und im Servoverstarker ausgewertet.

Der Sensor ist bei Verwendung unserer konfektionierten Feedbackleitungen in das Uber-
wachungssystem der digitalen Servoverstarker integriert.
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2.4.9 Schwingungsklasse

Die Motoren sind in der Schwingungsklasse A nach DIN EN 60034-14 ausgefuhrt. Das
bedeutet bei einem Drehzahlbereich von 600-3600 U/min und einem Wellenmittelpunkt zwi-
schen 56—132 mm betragt der tatsachliche Wert der zulassigen Schwingstarke 1,6 mm/s.

Drehzahl [U/min] max. rel. Schwingweg [um] max. Run-out [um]

<= 1800 90 23
> 1800 65 16

2.4.10 Anschlusstechnik

2.410.1 Stecker
Beschreibungen der verfligbaren Stecker: (= # 37). Steckerbelegung: von (=» # 200).

2.4.10.2 Leitungsquerschnitte

Leistungsleitungen, Kombikabel

Kombikabel enthalten 4 Leistungsleitungen und 2 zusatzliche Leitungen zur Steuerung der
Motorhaltebremse.

Strombelastbarkeit

Querschnitt
Kombikabel

Bemerkung
Kabel

@4x1) | @4x1+(2x0,75)) 0A<I10rms <10,1A |Die Klammern (....) kennzeichnen die Abschirmung.
4x1,5)|(4x1,5+(2x0,75)) | 10,1 A<I0Orms <13,1A
4x25) @4x25+@2x1) |13,1A<I10rms <17,4 A | Strombelastbarkeit nach DIN EN 60204-1:2006
(4x4) 4x4+((2x1)) 17,4 A<10rms <23 A | Tabelle 6, Spalte B2
(4 x 6) 4x6+((2x1)) 23A<I0rms<30A
(4x10)| (4x10+(2x1,5)) 30A<I0rms <40A
(4x16)| (4x16+(2x1,5)) 40A<I10rms <54 A
4x25)| (4x25+(2x1,5)) 54 A<I0rms <70 A
Riickfiihrkabel
Typ Querschnitt Bemerkung
Resolver, SFD (4x2x0,25)
Encoder (7x2x0,25) BiSS, EnDAT, HIPERFACE
ComCoder (8x2x0,25) Inkrementalgeber + Hall
Hybridkabel
Typ Querschnitt Bemerkung
SFD (4x1,0+2x(2x0,75)) |4 Leistungsleitungen und 4 Signalleitungen fir SFD
SFD (4x1,5+2x(2x0,75)) |bzw.
SFD3/DSL (4x1,0+(2x0,34)+ 4 Leistungsleitungen, 2 Bremsleitungen und
(2x0,75)) 2 Signalleitungen fiir SFD3/DSL
SFD3/DSL| (4x1,5+(2x0,34)+
(2x0,75))
SFD3/DSL| (4x25+(2x0,34)+
(2x1,0))
SFD3/DSL|(4x 4+ (2x0,34) + (2x 1,0))

Fur eine technische Beschreibung des Hybridkabels siehe KDN (Hybridkabel).


https://kdn.kollmorgen.com/content/hybrid-cables
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2.4.11 Haltebremse

ACHTUNG

Samtliche Motoren sind wahlweise mit eingebauter Haltbremse erhaltlich. Eine Feder-
kraftbremse (24 VDC) ist in die Motoren integriert. Wird diese Bremse nicht mit Strom ver-
sorgt, so blockiert sie den Rotor.

WARNUNG

Bei hangenden Lasten (Vertikalachsen) wird die Haltebremse des Motors
gelost und gleichzeitig erzeugt der Servoverstarker keine Leistung — die
Last kann herunterfallen! Es besteht Verletzungsgefahr fur das Personal,
das die Maschine bedient. Die Funktionssicherheit bei hangenden Las-
ten (Vertikalachsen) kann nur durch eine zusatzliche, externe und
mechanische Bremse gewahrleistet werden.

Die Haltebremsen sind als Stillstandsbremsen ausgelegt und fur betriebsmafige Abbrems-
vorgange ungeeignet. Bei haufigem, betriebsmaligem Bremsen muss mit vorzeitigem Ver-
schleill und Ausfall der Haltebremse gerechnet werden.

Der Motor verlangert sich bei eingebauter Haltebremse.

Die Haltebremse kann direkt vom Servoverstarker angesteuert werden (keine Per-
sonensicherheit!), dann erfolgt das Loschen der Bremswicklung im Servoverstarker —eine
zusatzliche Beschaltung ist nicht erforderlich (siehe Betriebsanleitung des Ser-
voverstarkers). Wird die Haltebremse nicht direkt vom Servoverstarker angesteuert, muss
eine zusatzliche Beschaltung (z. B. Varistor) vorgenommen werden. Wenden Sie sich hierzu
bitte an unsere Kundendienstabteilung.

Die Bremsendaten sind im Kapitel ,Technische Daten der Bremsen® ab (= # 184) aufgefihrt.

2.4.12 Lufter fur AKM7

ACHTUNG

Fir die BaugroRe AKM7 ist ein Anbausatz zur FremdbelUftung verfligbar. Der eingebaute LUf-
ter erméglicht bis zu 30% hohere Leistungsabgabe der AKM7 Motoren. Eine Mon-
tageanweisung fur den Lifterbausatz ist im Lieferumfang des Anbausatzes enthalten.

Das Luftergehduse kann entweder nur mit den mitgelieferten
Befestigungswinkeln oder zusatzlich mit den ebenfalls mit-
gelieferten Abstandsbolzen befestigt werden. Die Wahl der
Befestigungsmethode hangt ab von der Applikation. Ist mit
starken Vibrationen zu rechnen, benutzen Sie zur Sicherheit
Winkel und Abstandsbolzen. Motoren mit eingebauter Bremse
erfordern die langen Abstandsbolzen

Sorgen Sie fur freie Luftzufuhr am Liftergitter und halten Sie einen Freiraum von mindestens
25mm hinter dem Liftergitter ein. Durch die erzwungene Konvektion verschmutzen die Moto-
ren deutlich starker. Schmutzablagerungen fihren zu sinkender Kuhlleistung und kénnen die
Motoren gefahrden. Staubablagerungen kénnen bei Uberhitzung entflammen. Reinigen Sie
daher regelmafig die Luftfiihrung, den Lifter und die Motoren.

Durch den Lufteranbau erhéhen sich die Einbaumalie der AKM7 Motoren.

AKM7 Motoren mit Steckeroption "C", Wicklung "Q" und Fremdbeliftung missen Sie zum
Schutz des Steckers den Strom auf 23,5 A begrenzen.

Technische Daten der AKM7 Motoren mit Liifter finden Sie auf (=» # 181).

Die MafRzeichnung der AKM7 Motoren mit Lifter finden Sie auf (=» # 195).



AKM Installation |2 Deutsch

2.4.13 Washdown und Washdown Food

Diese Motorvarianten werden in Applikationen eingesetzt, die strengen hygienischen Vor-
schriften unterliegen, in denen es Keimbildung und Korrosion zu vermeiden gilt und in denen
Maschinen zyklisch gereinigt werden missen.

ACHTUNG

Die Motoren basieren auf den Standardtypen AKM2 - AKM6 mit speziellen Veranderungen
fur den Einsatz in der Lebensmittel verarbeitenden Industrie oder auch in der Ver-
packungsindustrie. Zusatzlich gibt es jeweils die Méglichkeit, auch den Flansch zu beschich-
ten - dann kann die Toleranzklasse N fir den Flansch allerdings nicht gewahrleistet werden.

Im Typenschlussel ist die Lackierung des Motorgehauses (Typen "W" fir Washdown, "F" fur
Washdown Food) in der Ausfiihrung (letzten zwei Stellen) und die Flanschbeschichtung
getrennt definiert.

Washdown/Washdown Anschluss Empfohlene Gegenstecker Flansch
Food Motor Optionen Optionen
AKM2 B*, D*, G |Option B, C, D, G: (Hummel M23 INOX A B, W, R
Anschlisse)
Leistung & Bremse:
AKMS3, 4, 6 C*,D*, G 7084943102 A,B,W,R
Feedback 12-pin:
— 7004912102
AKMS C%D%G Feedback 18-pin: B,CW
7003917102

* Die Anschlussstecker auf dem Motor nicht weiter als +/- 180° drehen, ein gréf3erer Dreh-
winkel beschadigt die inneren AnschlUsse.

2.4.13.1 Washdown

[ INFO |

AKMAANAAA_AW
AKMAANNAMAA_AW

Washdown Lackierung ohne Flanschbeschichtung
Washdown mit Flanschbeschichtung des IEC A-Flansch

Die Washdown Motoren dirfen keinen Kontakt zu unverpackten Lebensmitteln haben.

Einsatzgebiet:
Beispiel:

Standards:
Oberflache:
Bestandigkeit:
Schutzart:
Welle:

Wellendichtring:

Schmiermittel:
Stecker:
Schrauben:
Typenschild:
Baugrofe:

Raue Umgebungen, Aulienbereiche

Transport im Bereich Lebensmittel und Verpackung ohne Kontakt zu
Lebensmitteln, Radarstationen, Windturbinen, Offshore Anlagen
UL, CE, RohS

Silberne Beschichtung

Gegen gepriifte Reinigungsmittel (= # 46), korrosionsfest

IP67

Edelstanhl

PTFE

Industrielles Lagerschmierfett, nicht lebensmitteltauglich
Edelstahl, glatte Oberflache

Edelstanhl

Eingraviert, je Verpackungseinheit ein zusatzliches Typenschild
AKM2 - AKM6
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2.4.13.2 Washdown Food

[ INFO |

A K M AAN_ANAANN_N F

AKMAANNANMAAAE

Washdown Food Lackierung ohne Flanschbeschichtung
Washdown Food mit Flanschbeschichtung des IEC A-Flansch

Die Oberflache des Washdown Food Motoren hat alle Tests gemaf FDA GlobalMigration fir
indirekten Kontakt zu Lebensmitteln bestanden. Ein direkter Kontakt zu unverpackten
Lebensmitteln ist nicht zulassig.

Einsatzgebiet:
Beispiel:

Standards:
Oberflache:
Bestandigkeit:

Global Migration:

Schutzart:
Welle:
Wellendichtring:
Schmiermittel:
Stecker:
Schrauben:
Typenschild:
BaugroRe:

Lebensmittel- und Getrankeindustrie, kein direkter Kontakt mit unver-
packten Lebensmitteln

Schneiden, Verpacken und Fllen ohne direkten Kontakt zum Lebens-
mittel, Motor seitlich oder unter dem Lebensmittel.

UL, CE, RohS, FDA

Weile Beschichtung

Gegen gepriifte Reinigungsmittel (=» # 46), korrosionsfest

US FDA Regulations 21 CFR 175.300, Condition of Use E

IP67

Edelstahl

PTFE, gemalt FDA

Lebensmitteltauglich, gemal FDA

Edelstahl, glatte Oberflache

Edelstahl

Eingraviert, je Verpackungseinheit ein zusatzliches Typenschild
AKM2 - AKM6

2.4.13.3 Gepriifte und bestatigte Eigenschaften gegeniiber Reingungsmittel

Im Priflabor der ECOLAB Deutschland GmbH wurde die Resistenz der Washdown und Was-
hdown Food Oberflachen gegen folgende industrielle Reinigungsmittel gepriift:

ACHTUNG

P3-topactive DES
P3-topactive LA
P3-topax 56
P3-topax 66
P3-topax 91

Dabei wurden die Oberflachen 28 Tage lang bei Raumtemperatur in das jeweilige Rei-
nigungsmittel getaucht.

Dies entspricht ca. 2500 Reingungszyklen mit jeweils 15 minitigem Kontakt zum Rei-
nigungsmittel bzw. 1500 Reinigungszyklen mit Reinigung und nachfolgender Desinfektion.

Die Zertifikate finden Sie in unserem Kollmorgen Developer Network auf der Seite Zulas-

sungen .

Kollmorgen kann eine Gewabhrleistung der Motorlebensdauer nur bei Einsatz der getesteten
Reinigungsmittel geben. Andere als die oben genannten Reinigungsmittel kann Kollmorgen
auf Anfrage testen und gegebenfalls freigeben.


https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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2.4.13.4 Montage- und Einsatzbedingungen

« Die Motoren dirfen nur bei Umgebungstemperaturen bis maximal 50°C eingesetzt werden.
« Bei beschichtetem Vorderflansch ist die Toleranzklasse N nicht gewahrleistet.

Bei Motoren mit Flanschen ohne Washdown Beschichtung muss die Flanschflache durch
geeignete Montage vor dem Einfluss von Reinigungsmitteln geschitzt werden.

Bei Montage und Betrieb schiitzen Sie den Motor vor mechanischen Einwirkungen, die Krat-
zer oder Risse auf der lackierten Oberflache verursachen kénnen. Das Fehlverhalten erhht

das Korrosionsrisiko.

2.4.13.5 Reinigungsplan
Empfohlener Reinigungsplan (Kurzform) mit den getesteten Reinigungsmitteln:
Spiilen mit Wasser (40 °... 50 °C)

Spulen mit niedrigem Druck. Von oben nach unten in Richtung zum Abfluss. Den Abfluss rei-
nigen.

Schaumreinigung
Schaumen von oben nach unten.

Alkalisch: P3-topactive LA oder P3-topax 66 (2-5%, taglich 15 min)
Sauer: P3-topax 56 (2%, wenn erforderlich 15 min)

Temperatur: kalt bis zu 40 °C

Desinfektion

Abspriihen mit Wasser (40°... 50°C) mit niedrigem Druck. Von oben nach unten.
Sprihdesinfektion: P3-topax 91 (1-2%, wenn erforderlich 30-60 min)

Schaumdesinfektion: P3-topactiv DES (1-3%, wenn erforderlich 10-30 min)
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2.5 Mechanische Installation

[ INFO |

Malfizeichnungen finden Sie im Kapitel ,Mal3zeichnungen“(=> # 186).

2.5.1 Wichtige Hinweise

[ INFO |

Nur Fachleute mit Maschinenbau-Kenntnissen dirfen den Motor montieren.

Schitzen Sie den Motor vor unzulassiger Beanspruchung. Bei Transport und Handhabung
durfen keine Bauteile beschadigt werden.

Der Einbauort muss frei von leitfahigen und aggressiven Stoffen sein. Beachten Sie bei der
V3-Montage (Wellenende nach oben), dass keine Flissigkeit in die Lager eindringen darf.
Wird eine gekapselte Baugruppe bendtigt, so wenden Sie sich bitte vorab an Kollmorgen.
Stellen Sie die ungehinderte Beliiftung der Motoren sicher und beachten Sie die zulassige
Umgebungs- und Flanschtemperatur. Bei Umgebungstemperaturen tiber 40 °C wenden Sie
sich bitte zunachst an unsere Applikationsabteilung. Sorgen Sie fiir eine ausreichende War-
medibertragung in der Umgebung und am Motorflansch.

Der Motorflansch und die Welle sind bei Lagerung und Einbau besonders gefahrdet — ver-
meiden Sie daher rohe Kraftanwendung. Verwenden Sie zum Anziehen von Kupplungen,
Zahnradern oder Riemenscheiben unbedingt das vorgesehene Anzugsgewinde und erwar-
men Sie, sofern mdglich, die Antriebskomponenten. Schlage oder Gewaltanwendung fuhren
zur Beschadigung der Lager und der Welle.

Verwenden Sie nach Méglichkeit nur spielfreie, reibschlissige Spannzangen oder Kupp-
lungen. Achten Sie auf korrektes Ausrichten der Kupplung. Ein Versatz fihrt zu unzuldssigen
Vibrationen und zur Zerstérung der Lager und der Kupplung.

Vermeiden Sie unter allen Umstanden eine mechanisch Gberbestimmte Lagerung der Motor-
welle durch eine starre Kupplung mit externe Zusatzlagerung (z. B. im Getriebe).

Beachten Sie die Motorpolzahl und gegebenenfalls die Resolverpolzahl und stellen Sie bei
den verwendeten Servoverstarkern die Polzahlen unbedingt korrekt ein. Eine falsche Ein-
stellung kann insbesondere bei kleinen Motoren zur Zerstérung des Motors fiihren.
Vermeiden Sie mdglichst eine axiale Belastung der Motorwelle. Eine axiale Belastung ver-
kirzt die Lebensdauer des Motors erheblich.

Prifen Sie die Einhaltung der zulassigen Radial- und Axialbelastungen Fg und F 5. Bei Ver-
wendung eines Zahnriemen-Antriebs ergibt sich der minimal zuldssige Durchmesser des Rit-
zels

z. B. nach der Gleichung: dpin, = (M/FR) x 2
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2.6 Elektrische Installation

INFO

Die Belegung des Steckers finden Sie im Kapitel ,Steckerbelegung® von (=» # 200). Die Bele-
gung des Servoverstarkerendes finden Sie in der Betriebsanleitung des Servoverstarkers.

2.6.1 Wichtige Hinweise

INFO

INFO

Nur Fachleute mit elektrotechnischer Ausbildung diirfen den Motor verdrahten.

GEFAHR

Montieren und verdrahten Sie die Motoren immer im spannungsfreien
Zustand, d. h. keine der Betriebsspannungen eines anzuschliefenden
Gerates darf eingeschaltet sein.

Es besteht die Gefahr von Tod oder schweren Verletzungen durch Berlh-
ren freiliegender Kontakte. Achten Sie darauf, dass der Schaltschrank
ausgeschaltet bleibt (Schranke, Warnschilder usw.). Erst bei der Inbe-
tiebnahme werden die einzelnen Spannungen eingeschaltet.

Ldsen Sie die elektrischen Verbindungen des Motors niemals unter Span-
nung. Es besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages! Unter unguns-
tigen Umstanden konnen Lichtbogen entstehen, die Personen verletzen
und Kontakte beschadigen.

Eine gefahrliche Spannung, die durch Restladung entsteht, kann bis zu
10 Minuten nach Abschalten der Netzspannung an den Kondensatoren
anliegen. Steuer- und Leistungsanschlisse kdnnen auch bei nicht dre-
hendem Motor unter Spannung stehen.

Messen Sie zur Sicherheit die Zwischenkreisspannung und warten Sie,
bis diese unter 60 V abgesunken ist.

Das Masse-Zeichen UJ.H das in allen Schaltplanen enthalten ist, gibt an, dass Sie fur eine
moglichst grolflachige, elektrisch leitende Verbindung zwischen dem gekennzeichneten
Gerat und der Montageplatte in lhrem Schaltschrank sorgen missen. Diese Verbindung
dient zur Unterdriickung von HF-Stérungen und darf nicht verwechselt werden mit dem PE-

Zeichen () (Schutzmainahme nach DIN EN 60204).

Verwenden Sie zur Verdrahtung des Motors die Anschlussplane in der Installation-/In-
betriebnahmeanweisung des verwendeten Servoverstarkers.
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2.6.2 Leitfaden fiir die elektrische Installation

INFO

Uberpriifen Sie, ob Servoverstarker und Motor zueinander passen. Vergleichen Sie die Nenn-
spannung und den Nennstrom der Gerate. Fihren Sie die Verdrahtung gemaf dem
Anschlussplan in der Betriebsanleitung des Servoverstéarkers durch. Die Anschlisse des
Motors sind im Kapitel ,Steckerbelegung” ab (= # 186)dargestellt.

Verlegen Sie samtliche starkstromflhrenden Leitungen in ausreichendem Querschnitt nach
DIN EN 60204. Die empfohlenen Querschnitte finden Sie in den technischen Daten.

Abhangig vom Typ des verwendeten Servoverstarkers muss bei langen Motorleitung (>
25 m) eine Motordrossel (3YL oder 3YLN) in die Motorleitung geschaltet werden (siehe
Betriebsanleitung des Servoverstarkers und Zubehérhandbuch).

Achten Sie auf einwandfreie Erdung von Servoverstarker und Motor. Verwenden Sie die kor-

rekte Erdung und EMV-Abschirmung gemafR der Betriebsanleitung des verwendeten Ser-

voverstarkers. Erden Sie die Montageplatte und das Motorgehause.

Bei Verwendung eines Motorleistungskabels mit integrierten Bremssteueradern miissen die

Bremssteueradern abgeschirmt sein. Die Abschirmung muss beidseitig aufgelegt werden

(siehe Betriebsanleitung des Servoverstarkers).

Verkabelung:

o Leistungs- und Steuerleitungen mdglichst getrennt voneinander verlegen

o Ruckfuhrsystem anschlie3en

o Motorkabel anschliel®en, Motordrosseln (falls vorhanden) in der Nahe des Verstarkers
montieren

o Abschirmungen beidseitig auf Schirmklemmen bzw. EMV-Stecker auflegen

o Haltebremse anschlieRen, falls vorhanden

o Abschirmung an beiden Enden auflegen

Legen Sie Abschirmungen groR¥flachig (niederohmig) Gber metallisierte Steckergehause bzw.

EMV-gerechte Kabelverschraubungen auf.

Anforderungen an das Leitungsmaterial

Kapazitat

Motorleitung: kleiner als 150 pF/m

Resolverleitung: kleiner als 120 pF/m

2.6.3 Anschluss der Motoren mit vorkonfektionierten Leitungen

INFO

Flhren Sie die Verdrahtung gemaf den geltenden Normen und Vorschriften durch.
Verwenden Sie fir die Leistungs- und Resolverleitungen ausschliellich vorkonfektionierte
und abgeschirmte Leitungen von Kollmorgen.

Nicht korrekt aufgelegte Abschirmungen fUhren unweigerlich zu EMV-Stdrungen und beein-
trachtigt die Funktion des Systems.

Die maximale Leitungslange ist im Betriebsanleitung des verwendeten Servoverstakers defi-
niert.

Eine detaillierte Beschreibung der konfigurierten Leitungen entnehmen Sie bitte dem regio-
nalen Zubehdrhandbuch.
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2.7 Inbetriebnahme

2.7.1 Wichtige Hinweise

INFO

Nur Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen in den Bereichen Elek-
trotechnik/Antriebstechnik durfen die Antriebseinheit von Servoverstarker und Motor in
Betrieb nenmen.

GEFAHR

Es kénnen lebensgefahrliche Spannungen bis zu 900 V auftreten. Es
besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages! Prifen Sie, ob alle unter

Spannung stehenden Anschlusspunkte gegen unbeabsichtigtes Berth-
ren gesichert sind.

Lésen Sie die elektrischen Verbindungen des Motors niemals unter Span-
nung. Es besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages! Die Rest-
ladung in den Kondensatoren des Antriebs kann bis zu 10 Minuten nach
Abschalten der Netzspannung gefahrliche Werte aufweisen.

Steuer- und Leistungsanschlisse kdnnen auch bei nicht drehendem
Motor unter Spannung stehen. Messen Sie zur Sicherheit die Zwi-

schenkreisspannung und warten Sie, bis diese unter 60 V abgesunken
ist.

ACHTUNG

Die Oberflachentemperatur des Motors kann im Betrieb 100 °C Uber-
schreiten. Es besteht Verbrennungsgefahr! Prifen (messen) Sie die Tem-
peratur des Motors. Warten Sie, bis der Motor unter 40 °C abgekuhltist,
bevor Sie ihn beruhren.

ACHTUNG

Es kann nicht ausgeschlossen werden, dass der Antrieb wahrend der
Inbetriebnahme unvorhergesehene Bewegungen ausfuhrt.

Stellen Sie sicher, dass auch bei unbeabsichtigter Bewegung des Antrie-
bes keine Gefahrdung fur Personen oder Maschinen entstehen kann.

Die MaRnahmen, die Sie in diesem Zusammenhang fur lhre Tatigkeit
ergreifen mussen, basieren auf der Risikobewertung der Anwendung.
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2.7.2 Leitfaden fiir die Inbetriebnahme

N —

Die Vorgehensweise fur die Inbetriebnahme wird als beispielhaft beschrieben. Je nach Ein-
satz der Gerate kann eine andere Vorgehensweise sinnvoll oder notwendig sein.

Uberpriifen Sie die Montage und Ausrichtung des Motors.

Uberpriifen Sie die Antriebskomponenten (Kupplung, Getriebe, Riemenscheibe) auf festen
Sitz und korrekte Einstellung (zulassige Radial- und Axialkrafte beachten).

Uberpriifen Sie die Verdrahtung und Verbindungen zum Motor und zum Servoverstérker. Ach-
ten Sie auf ordnungsgeméafe Erdung.

Uberpriifen Sie die Funktion der Haltebremse, sofern vorhanden (24 V anlegen, Bremse
muss gelost sein).

Uberpriifen Sie, ob sich der Rotor des Motors frei dreht (eventuell vorhandene Bremse I6sen).
Achten Sie auf Schleifgerausche.

Uberpriifen Sie, ob alle erforderlichen MaRnahmen gegen unbeabsichtigtes Beriihren span-
nungsfihrender und beweglicher Teile getroffen wurden.

Flhren Sie weitere fur Ihre Anlage spezifischen und notwendigen Prifungen durch.

Nehmen Sie nun, entsprechend der Inbetriebnahmeanweisung des Servoverstarkers, den
Antrieb in Betrieb.

Nehmen Sie bei Mehrachssystemen jede Antriebseinheit (Servoverstarker und Motor) ein-
zeln in Betrieb.



2.7.3 Beseitigen von Storungen

Die folgende Tabelle ist als ,Erste Hilfe“-Kasten zu verstehen. Abhangig von den Bedin-
gungen in lhrem System konnen vielfaltige Ursachen fir die auftretende Stérung ver-
antwortlich sein. Nachfolgend werden vorwiegend die Fehlerursachen beschrieben, die den
Motor direkt betreffen Auftretende Auffalligkeiten im Regelverhalten haben meist ihre Ursa-
che in fehlerhafter Parametrierung des Servoverstarkers. Die Dokumentation des Ser-
voverstarkers und der Inbetriebnahmesoftware gibt dartiber Auskunft.

Bei Mehrachssystemen kénnen weitere versteckte Fehlerursachen auftreten.
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Fehler

Mogliche Ursache

MaRnahmen zur Beseitigung des Fehlers

Motor dreht — Servoverstarker nicht freigegeben —ENABLE-Signal anlegen
nicht — Sollwertleitung unterbrochen — Sollwertleitung priifen
— Motorphasen vertauscht — Motorphasen korrekt auflegen
—Bremse ist nicht gel6st — Bremsenansteuerung prifen
— Antrieb ist mechanisch blockiert — Mechanik priifen
Motor geht — Motorphasen vertauscht — Motorphasen korrekt auflegen
durch

Motor schwingt

— Abschirmung Resolverleitung unter-
brochen

—Verstarkung zu hoch

— Resolverleitung erneuern
— Motorvorgabewerte verwenden

Fehlermeldung:
Bremse

—Kurzschluss in der Span-
nungszuleitung
zur Motorhaltebremse

— Defekte Motorhaltebremse

— Kurzschluss beseitigen

— Motor austauschen

Fehlermeldung:
Endstufenfehler

— Motorleitung hat einen Kurz-/Erd-
schluss

— Motor hat einen Kurz- oder Erd-
schluss

— Kabel austauschen
— Motor austauschen

Fehlermeldung:
Resolver

—Resolverstecker ist nicht richtig
eingesteckt

— Resolverleitung ist unterbrochen, Lei-
tung

gequetscht 0.a.

— Steckverbindung Uberpriifen

— Leitungen Uberprifen

Fehlermeldung:

— Motor-Thermosensor hat ange-

— Abwarten bis Motor abgekhlt ist. Danach tber-

— Motorwelle axial Uberlastet

Motortemperatur| SProchen prufen, warum der Motor so heil3 wird.
— Stecker priifen, eventuell Resolverleitung aus-
tauschen
—Resolverstecker lose oder Resol-
verleitung unterbrochen
Bremse greift |- Gefordertes Haltemoment zu hoch |- Auslegung tberprifen
nicht — Bremse defekt — Motor austauschen

— Axialbelastung Uberprifen und reduzieren. Motor
austauschen, da die Lager beschadigt sind.
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2.8 Begriffsdefinitionen fur technische Daten

INFO

Die technischen Daten fur jeden Motortyp finden Sie im Kapitel ,Technische Daten* auf (=
#167).

Samtliche Daten gelten fiir 40°C Umgebungstemperatur und 100 Kelvin Ubertemperatur der
Wicklung. Die Nenndaten werden bei konstanter Temperatur des Adapterflansches von
65 °C ermittelt. Die Daten kdnnen eine Toleranz von +/- 10 % aufweisen.

Stillstandsdrehmoment My [Nm]

Das Stillstandsdrehmoment kann bei einer Drehzahl von 0<n<100 U/min und Nenn-Umge-
bungsbedingungen unbegrenzt lange abgegeben werden.

Nenndrehmoment M,, [Nm]

Das Nenndrehmoment wird abgegeben, wenn der Motor bei Nenndrehzahl Nennstrom auf-
nimmt. Das Nenndrehmoment kann im Dauerbetrieb (S1) bei Nenndrehzahl unbegrenzt lange
abgegeben werden.

Stillstandsstrom ly,,s [A]

Der Stillstandsstrom ist der Sinus-Effektiv-Stromwert den der Motor bei 0<n<100 U/min auf-
nimmt, um das Stillstandsdrehmoment abgeben zu kénnen.

Spitzenstrom (Impulsstrom) lg.x [A]

Der Spitzenstrom (Sinus-Effektivwert) entspricht dem Vielfachen des Nennstroms in Abhan-
gigkeit von der Motorwicklung. Der Istwert wird durch den Spitzenstrom des verwendeten
Antriebs bestimmt.

Drehmomentkonstante Ky,,,s [Nm/A]

Die Drehmomentkonstante gibt an, wie viel Drehmoment in Nm der Motor bei 1 A Sinus-
Effektivstrom erzeugt. Es gilt M=I x K+ (bis maximal 1=2 x |).

Spannungskonstante Kg, s [MV/min-1]

Die Spannungskonstante gibt die auf 1000 U/min bezogene induzierte Motor-EMK als Sinus-
Effektivwert zwischen zwei Klemmen an. Gemessen bei 25 °C.

Rotortragheitsmoment J [kgcm?]

Die Konstante J ist ein Maf fir das Beschleunigungsvermoégen des Motors. Mit I ergibt sich
z. B. die Beschleunigungszeit t, von 0 bis 3000 U/min zu:

__ 3000e 27 min?
tft [8] © Mye 60s * 10%*e ¢ min? °J

mit Mg in Nm und J in kgcm?

Thermische Zeitkonstante t, [min]

Die Konstante t;, gibt die Erwarmungszeit des kalten Motors bei Belastung mit 1y bis zum
Erreichen von 0,63 x 105 Kelvin Ubertemperatur an. Bei Belastung mit Spitzenstrom erfolgt
die Erwarmung in wesentlich klrzerer Zeit.

Liftungsverzégerungszeit tgry [ms)/Einfallverzégerungszeit tgg, [ms] der Bremse

Die Konstanten geben die Reaktionszeiten der Haltebremse bei Betrieb mit Nennspannung
am Servoverstarker an.

Un
Netznennspannung

Un

Zwischenkreisspannung. Ukette = V2 0 Uy
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3.1

Informazioni generali

3.1.1 Informazioni sul presente manuale

Il presente manuale descrive la serie di servomotori sincroni adjust in target (versione stan-
dard). | motori sono utilizzati in sistemi di azionamento insieme ai servoamplificatori Koll-
morgen. Si prega di leggere attentamente I'intera documentazione sul sistema, costituita da

quanto segue:

Manuale di istruzioni per il servoamplificatore

Manuale di comunicazione bus (ad es. CANopen o EtherCAT)

Guida in linea del software di configurazione dell'amplificatore

Manuale regionale accessori

Descrizione tecnica della serie di motori AKM

Ulteriori informazioni di base possono essere reperite sul Kollmorgen Developer Network,
disponibile presso kdn.kollmorgen.com.

3.1.2 Abbreviazioni usate

[INFORMAZIONI|

Le abbreviazioni utilizzate per i dati tecnici sono reperibili nel capitolo "Definizione dei ter-
mini" (= #82).
Nel presente documento il simbolo (= # 53) significa: vedere pagina 53.

3.1.3 Simboli usati

Simbolo Indicazione

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata, pro-

PERICOLO voca morte o lesioni gravi.

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata, pro-

AVVERTENZA |Vvoca morte o lesioni gravi.

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata, pro-
ATTENZIONE |[voca lesioni non gravi o moderate.

Questo non & un simbolo di sicurezza.

AVVISO Questo simbolo indica una situazione pericolosa che, se

non evitata, provoca danni materiali.

Questo non & un simbolo di sicurezza.

INFORMAZIONI Questo simbolo indica note importanti.

Avviso di pericolo (generale). Il tipo di pericolo & specificato
nel testo a fianco.

Avviso di pericolo dovuto all'elettricita e ai suoi effetti.

Avviso di pericolo per la presenza di superfici calde.

Avvertimento di un carico sospeso



http://kdn.kollmorgen.com/
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3.2 Sicurezza

Questa sezione aiuta I'utilizzatore a riconoscere e a evitare i pericoli per le persone e gl
oggetti.

3.2.1 Prestare attenzione a questo aspetto

Affidare queste operazioni esclusivamente a personale specializzato!

Attivita quali il trasporto, I'installazione, la configurazione e la manutenzione possono essere
eseguite unicamente da personale debitamente qualificato. Con personale qualificato e spe-
cializzato si intende il personale che ha dimestichezza con le fasi di trasporto, installazione,
montaggio, messa in servizio e funzionamento dei motori e che utilizza le qualifiche di cui
dispone per svolgere le rispettive mansioni:

« Trasporto: solo a cura di personale con nozioni di movimentazione componenti sensibili alle
cariche elettrostatiche.

« Installazione meccanica: solo a cura di meccanici qualificati.

« Installazione elettrica: solo a cura di elettricisti qualificati.

« Configurazione: solo a cura di personale qualificato esperto in elettrotecnica e nelle tec-
nologie di azionamento

Il personale qualificato & tenuto a conoscere e a rispettare le norme IEC 60364/IEC 60664 e
le norme antinfortunistiche nazionali.

Leggere la documentazione!

Leggere la documentazione disponibile prima dell'installazione e della messa in funzione.
Una movimentazione inadeguata del motore pud causare lesioni a persone o danni alla pro-
prieta. L'operatore deve quindi garantire che tutte le persone incaricate di lavorare sul motore
abbiano letto e compreso il manuale e che vengano rispettate le avvertenze di sicurezza di
questo manuale.

Prestare attenzione ai dati tecnici!

Attenersi ai dati tecnici e alle specifiche sulle condizioni di collegamento (targhetta e docu-
mentazione). Se i valori di tensione o di corrente accettabili vengono superati, i motori pos-
sono risultare danneggiati, ad esempio a causa del surriscaldamento.

Eseguire un'analisi dei rischi!

Il produttore della macchina deve produrre un'analisi dei rischi relativa alla macchina ed adot-
tare misure adeguate per assicurare che eventuali movimenti imprevisti non possano cau-
sare lesioni o danni a persone o cose. Requisiti aggiuntivi per il personale specializzato
possono anche risultare dalla valutazione dei rischi.

Eseguire il trasporto in sicurezza!

Sollevare e spostare motori di oltre 20 kg di peso (AKM7 e AKM8) solo con appositi attrezzi
per il sollevamento. Operazioni di sollevamento eseguite senza ricorrere a tali attrezzi potreb-
bero provocare lesioni alla schiena. Rispettare sempre i suggerimenti su (=» # 60)

Fissare la chiave!

Rimuovere qualsiasi chiave installata dall'albero (se presente) prima di azionare il motore
senza carico accoppiato per evitare il pericolo che la chiave venga espulsa dalle forze cen-
trifughe. Quando viene consegnata, la chiave & protetta con un tappo di plastica.
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Superficie calda!

Le superfici dei motori possono essere molto calde durante il funzionamento, a seconda della
loro categoria di protezione. Rischio di lievi ustioni! La temperatura della superficie pud supe-
rare 100 °C. Misurare la temperatura e attendere che la temperatura del motore scenda al di
sotto di 40 °C prima di toccarlo.

Messa a terra! Alta tensione!

E di vitale importanza garantire che I'alloggiamento del motore sia messo a terra in modo
sicuro alla barra di distribuzione PE (messa a terra di protezione) nell'armadio elettrico.
Rischio di scosse elettriche. Senza una messa a terra a bassa resistenza non puo essere
garantita la protezione personale e sussiste un pericolo di morte per scosse elettriche.

La mancanza di visualizzazioni ottiche non garantisce I'assenza di tensione. | collegamenti
di alimentazione possono portare tensione anche se I'albero motore non ruota.

Non scollegare i connettori durante il funzionamento. Toccare i contatti esposti comporta un
pericolo di morte o di lesioni gravi. | collegamenti di alimentazione possono essere sotto ten-
sione anche se I'albero motore non ruota. Questo pud causare fiammate con conseguenti
lesioni alle persone e danni ai contatti.

Dopo aver scollegato il servoamplificatore dalla tensione di alimentazione, attendere alcuni
minuti prima di toccare i componenti normalmente sotto tensione (ad es. contatti, col-
legamenti a vite) o aprire eventuali collegamenti.

| condensatori nel servoamplificatore possono ancora condurre una tensione pericolosa
diversi minuti dopo l'interruzione delle tensioni di alimentazione. Per garantire la sicurezza,
misurare la tensione DC-link o e attendere che la tensione sia scesa sottoi 60 V.

Fissare i carichi sospesi!

| freni di stazionamento incorporati non garantiscono la sicurezza funzionale!
| carichi sospesi (assi verticali) richiedono un freno meccanico esterno supplementare per
garantire la sicurezza del personale.
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3.2.2 Uso secondo le istruzioni

La serie di servomotori sincroni AKM & progettata specialmente per azionamenti destinati a
robot industriali, macchine utensili, macchinari tessili e d'imballaggio e simili con elevati requi-
siti in termini di dinamica.

All'utilizzatore & consentito azionare i motori solo nelle condizioni ambientali che sono defi-
nite nella presente documentazione.

L'uso di motori Washdown & consentito in ambienti con basi e acidi caustici nel rispetto delle
condizioni definite a pagina (=» # 73).

L'uso dei motori Washdown Food € consentito in applicazioni che prevedono il contatto indi-
retto con alimenti e bevande.

La serie di motori AKM & esclusivamente destinata a essere azionata da servoamplificatori
in condizioni di controllo di velocita e/o coppia.

| motori vengono installati come componenti in un apparecchio elettrico o macchine e pos-
sSono essere messi in servizio e in funzione come parti integranti di tali apparecchi o mac-
chine.

Il sensore termico integrato negli avvolgimenti del motore deve essere monitorato e valutato.
| freni di stazionamento sono progettati per lo stazionamento e non sono adatti per la frenata
operativa ripetuta.

La conformita del servosistema alle norme menzionate nella dichiarazione di conformita CE
(=» #207) é garantita solo quando i componenti utilizzati (servoamplificatore, motore, cavi,
ecc.) sono stati forniti da Kollmorgen.

3.2.3 Uso vietato

L'uso dei motori standard ¢ vietato

direttamente su reti di alimentazione elettrica,

in aree in cui sussiste un rischio di esplosioni,

a contatto con alimenti e bevande,

o in ambienti con basi, oli, vapori, polveri o acidi caustici e/o elettricamente conduttivi.
L'uso dei motori Washdown ¢ vietato

o direttamente su reti di alimentazione elettrica,

o inareein cui sussiste un rischio di esplosioni,

o acontatto con alimenti e bevande,

o inambienti con acidi o basi con un pH inferiore a 2 o superiore a 12,

o inambienti con acidi o basi che non sono stati testati da Kollmorgen.

L'uso dei motori Washdown Food ¢ vietato

o direttamente su reti di alimentazione elettrica,

o inaree in cui sussiste un rischio di esplosioni,

o acontatto diretto con alimenti e bevande.

La messa in funzione del motore ¢ vietata se la macchina in cui € stato installato
o non soddisfai requisiti della Direttiva Macchine CE,

o non & conforme alla direttiva sulla compatibilita elettromagnetica (EMC),

o non é conforme alla Direttiva Bassa Tensione.

Non utilizzare i freni di stazionamento incorporati senza ulteriori apparecchi per garantire la
sicurezza funzionale.

o

o

e}
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3.2.4 Maneggiamento

3.2.4.1 Trasporto

Classe climatica 2K3 secondo IEC 60721-3-2,EN61800-2

Temperatura :da -25 a +70°C, variazione max. 20K/ora

Umidita atmosferica:umidita relativa del 5% 95% senza condensa

Solo da parte di personale qualificato in imballaggio originale riciclabile del produttore
Evitare urti violenti, in particolare sull'estremita dell'albero

In caso di imballaggio danneggiato, verificare che il motore non presenti danni visibili. Infor-
marne il trasportatore ed eventualmente il produttore.

Trasporto di motori con un peso superiore a 20 kg

Gli anelli di sollevamento vengono utilizzati per trasportare i motori AKM7 e AKM8 (> 20 kg)
in sicurezza.

Rispettare le istruzioni di trasporto allegate alla confezione del motore. Suggeriamo I'attrezzo
ZPZM 120/292 di trasporto per lo spostamento dei motori.

L'unita ZPMZ 120/292 della sospensione consiste di un fascio, sospeso al gancio dellagru e
due doppio-fanno funzionare le bretelle chain.

PERICOLO

Carico sospeso. Pericolo di morte in caso di caduta del carico. Quando si
esegue la procedura di sollevamento non sostare mai sotto il carico.

Le viti di montaggio degli anelli di sollevamento devono essere serrate completamente.

Gli anelli di sollevamento devono essere posizionati sulla superficie di supporto in maniera
uniforme e in piano.

Prima dell'utilizzo, verificare che gli anelli di sollevamento siano correttamente montati e privi
di danni evidenti (corrosione, deformazione).

Se si individuano delle deformazioni gli anelli di sollevamento non devono essere utilizzati.
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3.2.4.2 Imballaggio

. Imballaggio del cartone con rivestimento di Instapak®.
« Potete restituire la parte di plastica al fomitore (veda "Smaltimento")

Imballaggio Altezza max. Imballaggio Altezza max.
d’impilaggio d’impilaggio
AKM1 Cartone 10 AKM5S Cartone 5
AKM2 Cartone 10 AKM6 Cartone 1
AKM3 Cartone 6 AKM7 Cartone 1
AKM4 Cartone 6 AKM8 Cartone 1

3.2.4.3 Stoccaggio

« Classe climatica 1K4 secondo IEC 60721-3-1,EN61800-2

« Temperatura di stoccaggio da -25 a +55°C, variazione max. 20K/ora

« Umidita atmosfericaum. rel. del 5% 95% senza condensa

« Soloinimballaggio originale riciclabile del produttore

« Perl'altezza d'impilaggio max. ved. tabella nella sezione "Imballaggio”
« Durata a magazzinoillimitata

3.2.4.4 Manutenzione / Puliza

« Solo da parte di personale qualificato

« Dopo 20.000 ore d'esercizio alle condizioni nominali occorre sostituire i cuscinetti a sfere.

« Controllare il motore ogni 2500 ore d'esercizio o una volta I'anno per verificare la rumorosita
dei cuscinetti a sfere. Se si riscontrano rumori evitare di utilizzare il motore i cuscinetti
devono essere sostituiti.

« L'apertura dei motori comporta I'annullamento della garanzia.

« Pulizia con isopropanolo o similari, non immergere o nebulizzare

3.2.4.5 Riparazioni / Smaltimento

Il motori pud essere riparato unicamente dal fabbricante; I'apertura dell’apparecchio annulla
automaticamente la garanzia. Nell’accordo al WEEE-2002/96/EG-Guidelines prendiamo i
vecchi dispositivi ed accessori indietro per eliminazione professionale, se i costi del tansport
sonoy rilevato il mittente. Trasmetta i dispositivi a:

KOLLMORGEN Europe GmbH
Pempelfurtstr. 1
D-40880 Ratingen
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3.3 Imballaggio

3.3.1 Imballaggio per la consegna

« Motore della serie AKM
« Manuale del prodotto (multi lingua) stampato, uno per ogni consegna

3.3.2 Targhetta di omologazione

Nei motori standard la targhetta & adesiva sul lato involucro. Nei motori Washdown la tar-
ghetta € incisa sul lato involucro, una targhetta supplementare & aggiunta ad ogni imballaggio

del motore.

MODEL tipo di motore

CUST P/N codice cliente

Ics I0rms (corrente di arresto)

Tcs MO (coppia di arresto)

Vs Un (tensione collegamento bus DC)
Nrtd nn (velocita nominale a Un)

Prtd Pn (potenza nominale)

L'anno di fabbricazione & codificato nel numero di serie: le prime due cifre del numero di serie
rappresentano |'anno di fabbricazione, ad es. "17" significa 2017.
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3.3.3 Codici dei modelli
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3.3.3.1 Opzioni di connettori (C)
L'assegnazione dei connettori per le opzioni & descritta da (=» # 200).
Descrizione tecnica del connettori vedere Kollmorgen Developer Network (Mating Connectors).

Descrizione di connessioni

Corrente max. Sezione max.

Numero di poli [A] [mm?]

Gradodi Connettore di accop-

protezione piamento consigliato

Connettore Uso* |Potenza/Segnale Potenza/Segnale Potenza/Segnale
Potenza & 4/4 30/10 4/15 IP65 BSTA-108-NN-00-08-
Freno 0036
M23 Spee- | Feedback -112 -/10 -10.5 IP65 ASTA'OZJO';\'E)N'OO'W'
dTec Ready ASTA-035-NN-00-10
(dim. 1.0) Feedback =117 -19 -105 IP65 e T
0035
Ibrido* 4/4 30/10 4/15 IP65 BSTA-108-NN-00-08-
0036
M40 (dim. | Potenza & CSTA-263-NN-00-26-
15) Freno 4/2 75130 16 /4 IP65 .
DRIVE-
M12 ; -18 -12 -/0,5 IP65
CLiQ Standard Siemens
B Drive-Cli
M23-6 DRIVE 6/- 30/- 41- P65 rivera cave
CLiQ
i-tec Ibrido* 4/5 14136 15/0.75 IP65 ESTB-202-NN-00-1110-
0500
Potenza & 4/5 14/3.6 15/0.75 ipes | ESTB-202-NN-00-31-
Freno 0500
y-tec Feedback =112 -15 -10.75 IP65 ESTB'OOOZO'(')\'1N'OO'31 )
Feedback -115 -15 -10.75 IP65 ESTB-205-NN-00-31-
0002
Scatola mor- | Potenza & 4/2 150 /15 25/25 IP65 ;
seftiera Freno

* Hybrid significa: potenza e feedback (freno) sullo stesso connettore e una linea.


https://kdn.kollmorgen.com/content/Mating-Connectors
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Riferimenti Connettore-Motore
KTY 84-

PTC* Posizione del con-

PT1000* Tipo di connessione

Utilizzabile con

130* nettore
B 1 3 2 connettori SpeedTec Ready AKM2 Angolari, girevoli, sul
motore
C 7 4 2 connettori SpeedTec Ready AKM1-AKM2 Sucavoda0,5m
. AKM3-AKM7 Angolari, girevoli, sul
C 1 4 2 connettori SpeedTec Ready (<23,5A) motore
D** - 9 1 connettore ibrido i-tec AKM1 Sul motore
o . AKM2-AKM7 Angolari, girevoli, sul
D 9 1 connettore ibrido SpeedTec Ready (<23 5A) motore
G - \% 2 connettori SpeedTec Ready AKM2-AKM6 Diritti, sul motore
) 1 connettore potenza M40, Angolari, girevoli, sul
w 1 connettore Feedback SpeedTec Ready AKM7xQ & AKM82T motore
Sul motore
) R** ) 1 connettore potenza M23-6, AKM4-AKM7 M23-6 angolari, gire-
1 connettore Feedback M12 (£23,5A) voli.
M12 diritti.
1 scatola morsettiera,
T 2 X 1 connettore Feedback SpeedTec Ready AKM8 Sul motore
) U ) 1 connettore potenza M23-6, AKM4-AKM7 Diritti. sul motore
1 connettore Feedback M12 (23,5A) ’
Y 1 VA 1 connettore y-tec AKM1 Sul motore

* Sensore di temperatura PTC o KTY o PT1000 (= # 70)
** Con l'opzione connettore D, R e U del tipo di sensore di temperatura dipende dal feedback, vedi (= # 67)
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3.3.3.2 Unita di retroazione (DA)

La lunghezza del motore dipende dall'unita di retroazione montata, vedere i disegni quotati da (= # 186). Non &
possibile integrare I'unita in un secondo tempo. L'assegnazione dei connettori &€ descritta da (=» # 200).

Descrizione tecnica del feedback sistemi vedere Kollmorgen Developer Network (MultiFeedback).

Descrizione Feedback

. Utilizzabile

Code Descrizione Tipo Commento Lignes Nu.m?':o con ampli-
par tour digiri ficatori
1- Comcoder EPC 15T Single Turn, ottico 1024 1 tutto
2- Comcoder EPC 15T Single Turn, ottico 2048 1 tutto
AA |BiSS B Encoder AD34/AD58 |Single Turn, ottico 2048 1 tutto
AB |BiSS B Encoder AD34/AD58 |Multi Turn, ottico 2048 4096 tutto
C- |[SFD, 4 lines Size 10/15/21 | Single Turn, induttivo 11bit 1 AKD
CA |SFD3,2lines Size 10/15/21 |Single Turn, induttivo 11bit 1 AKD,S700
DA |[EnDAT 2.1 Encoder ECN1113/1313|Single Turn, ottico 512/2048* 1 tutto
DB |[EnDAT 2.1 Encoder EQN1125/1325| Multi Turn, ottico 512/2048*| 4096 tutto
LA |EnDAT 2.1 Encoder ECI1118/1319 |Single Turn, induttivo 16/32** 1 tutto
LB |[EnDAT 2.1 Encoder EQI1130/1331 | Multi Turn, induttivo 16/32** | 4096 tutto
MA |[DRIVE-CLiQ Encoder ECN1324S |Safety Single Turn, ottico 24bit 1 Siemens****
MB |[DRIVE-CLiQ Encoder EQN1336S |Safety Multi Turn, ottico 24bit 4096 |Siemens****
GA |HIPERFACE Encoder SKS36 Single Turn, ottico 128 1 Sx
GB |HIPERFACE Encoder SKM36 Multi Turn, ottico 128 4096 Sx
GC |[HIPERFACE Encoder SEK34 Single Turn, capacitivo 16 1 Sx
GD |HIPERFACE Encoder SEL34 Multi Turn, capacitivo 16 4096 Sx
GE |[HIPERFACE DSL Encoder EKS36 Single Turn, ottico 18bit 1 AKD,S700
GF |[HIPERFACE DSL Encoder EKM36 Multi Turn, ottico 1?;;: 4096 | AKD,S700
GJ [HIPERFACE Encoder SKS36 Single Turn, ottico 128 1 AKD
GK |HIPERFACE Encoder SKM36 Multi Turn, ottico 128 4096 AKD
GM S::e HIPERFACE Enco- SKS36S | Safety, come GJ, SIL2, PLd, Cat3| 128** 1 AKD
GN Safe HIPERFACE Enco- SKM36S Safety, come GK, SIL2, PLd, 128*** 4096 AKD
der Cat.3

GP |HIPERFACE Encoder SEK34 Single Turn, capacitivo 16 1 AKD
GR |HIPERFACE Encoder SEL34 Multi Turn, capacitivo 16 4096 AKD
R- |Resolver Size 10/15/21 | Single Turn, induttivo 2 poli 1| Tunene

* xly dati per AKM2-4/AKM5-8
** xly dati per AKM2-3/AKM4-8
*** Certificati per "safety feedbacks": consultare Kollmorgen Developer Network (Approvals) o websiteKollmorgen.

****Per motivi legali non siamo autorizzati a offrire alcuna guida che supporta questo dispositivo di feedback. Per infor-
mazioni dettagliate si prega di contattare il nostro supporto tecnico.

Tutti i servoamplificatori Kollmorgen offerti in Europa S200, S300, S400, S600, S700, AKD, AKD-N


https://kdn.kollmorgen.com/content/MultiFeedback
https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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Riferimenti Feedback-Motore

Connettore (PTC/KTY84-

130/PT1000) B/1/3 | C/11/4 C/7/4 (cavo) D/-19 G/-NV| HI-W  -[RI- T/2[X -/Ul- YMIZ

Code Feedback Utilizzabile con AKM...

1- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T - 8 - 1
2- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
AA BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
AB BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
C- SFD* 2 3-7 1-2 1-6 (PTC) 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
CA SFD3 - - - 1-6 (PT1000) | - - - - - -
DA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
DB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
MA DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
MB DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
GA Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GB Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GC Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GD Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GE Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000) | - - - - - -
GF Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000) | - - - - - -
GJ Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GK Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T - 8 - -
GM Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T - 8 - -
GN Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GP Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GR Hiperface - - 1 - - - - - - 1
R- Resolver 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - 1

* Nessun freno
** Sensore di temperatura secondo le attuali esigenze di Siemens. Per ulteriori informazioni contattare Kollmorgen.
*** Solo con sensore di temperatura PTC
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3.4 Descrizione tecnica

3.4.1 Dati tecnici generali

[INFORMAZIONI|

3.4.2 Tipo

3.4.3 Flangia

Temperatura ambiente
(a valori nominali)

Umidita ammessa
(a valori nominali)
Riduzione di potenza
(correnti e coppie)

Durata dei cuscinetti a
sfera

Da 5 a +40 °C per un'altitudine del sito finoa 1000 m m sim

E di importante consultare il nostro reparto di applicazioni per
temperature ambiente superiori a 40 °C e il montaggio incap-
sulato dei motori.

95% di umidita relativa, senza la formazione di condensa

1%/K nell'intervallo da 40 °C a 50 °C fino a 1000m m sIm

per un'altitudine del sito superiore a 1000m m sim e 40 °C

6% finoa 2.000 m slm

17% fino a 3000 m sIm

30% fino 24000 m sim

55% fino a 5000 m sIm

Nessuna riduzione della potenza per altitudini del sito oltre 1000
m sIlm con riduzione della temperatura di 10K/ 1000 m

= 20.000 ore di esercizio

| dati tecnici per ogni tipo di motore sono disponibili nel capitolo "Dati tecnici" da (=» # 167).

€ IM B5 secondo EN 60034-7.

Il tipo di base peri motori AKM —e— g

= =

IM B 5 (B5) IMV 1 (V1) IMV 3 (V3)

Precisione della flangia IEC secondo DIN 42955. Tolleranze di fuoriuscita dell'estensione
dell'albero e di flange di montaggio per macchine elettriche rotanti.

Codice Flangia

A IEC con precisione N, montare AKM1: h7, montare AKM2-8: j6

IEC con precisione R, montare AKM1: h7, montare AKM2-8: j6

down Food

R
M IEC con precisione N, montare j6, cuscinetto rinforzato, solo AKM8
w IEC, montare j6, rivestimento speciale della flangia per motori Washdown o Wash

inglese USA)

B NEMA, per le dimensioni vedere AKM Selection Guide (sito web Kollmorgen, in
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3.4.4 Classe di protezione

Motore standard Opzione con- Guarnizione Classe di pro-
nettore albero tezione

AKM1 C,D senza IP40
AKM1 C,D,Y con IP65
AKM2-AKM7 B,C,D,GH,T senza IP54
AKM8 H T senza IP52
AKM2-AKM8 B,C,D,GH,T con IP65
AKM2-AKM6 Washdown |B,C,D, G con IP67
AKM2-AKM6 Washdown |B,C,D, G con IP67
Food

3.4.5 Classe del materiale isolante

I motori sono fomiti fino alla classe del materiale isolante F secondo IEC 60085 (UL1446
classe F).

3.4.6 Superficie

I motori sono rivestiti con rivestimento a polvere in resina epossidica nero opaco. Questa fini-
tura non & resistente ai solventi (ad es. tricloroetilene, diluenti nitro o simili).

3.4.7 Estremita azionamento, lato A

La trasmissione di potenza é realizzata attraverso I'estremita dell'albero A, montare k6
(AKM1: h7) secondo EN 50347 con filettatura di serraggio ma senza una sede della chia-
vetta.

I motori sono disponibili anche con la sede della chiavetta e la chiave inserita secondo DIN
6885. L'albero con la sede della chiavetta & bilanciato con una chiavetta corta (meta).

La durata dei cuscinetti & calcolata in 20.000 ore di esercizio.

Codice per Estremita dell'albero Disponibile per
ordinazione

N Albero liscio tutti i tipi, standard
C Sede della chiavetta, chiusa |JAKM 2...8

K Sede chiavetta, aperta AKM 1...8

Forza radiale

Se I'azionamento dei motori avviene tramite pignoni o cinghie dentate, si generano forze
radiali elevate. | valori ammissibili all'estremita dell'albero sono consultabili negli schemi nel
capitolo "Disegni" da (=» # 186). | valori massimi alla velocita nominale sono disponibili nei
dati tecnici da (= # 167). La presa di forza dal centro dell'estremita libera dell'albero permette
un aumento del 10% in Fg.

Forza assiale

Durante il montaggio di pignoni o ruote all'asse e, ad esempio, I'uso di riduttori angolari, si
generano forze assiali. . | valori massimi alla velocita nominale sono disponibili nei dati tec-
nici.

Accoppiamento

Gli anelli di serraggio a doppio cono si sono rivelati la soluzione ideale per dispositivi di accop-
piamento senza gioco, in combinazione, se necessario, con accoppiamenti a soffietto in
metallo.
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3.4.8 Guarnizione dell'albero

Se AKM é collegato a una flangia della macchina con una regione dell'albero non sigillata, la
guamizione dell'albero (opzione "01") garantisce la tenuta dell'albero.

« Laguarnizione in Teflon garantisce la protezione IP67 per la zona dell'albero.

« Il rendimento nominale viene raggiunto dopo alcune ore di rodaggio della guarizione
dell'albero. Non & necessaria alcuna procedura speciale per il rodaggio.

« Una certa "perdita" del materiale in Teflon & normale e non ne influenza il funzionamento.

« E vietato il funzionamento della guarnizione dell'albero in modalita a secco. Contattare Koll-
morgen per una soluzione speciale per la guarnizione dell'albero nel caso in cui sia richiestoil
funzionamento a secco.

« Laguarnizione dell'albero & pre-lubrificata con grasso FDA.

3.4.9 Dispositivo di protezione

Nella versione standard ogni motore dispone di un PTC a potenziale zero. Il punto di com-
mutazione € a 155°C * 5%. Questo PTC non offre alcuna protezione nei confronti di sovrac-
carichi brevi molto elevati.

In via opzionale il motore pud essere dotato di un sensore PT1000, KTY 84-130 ((vedere
opzione di collegamento on (=» # 200)(=» # 64). Con sistema di feedback digitale SFD,
SFD3, DSL (C-, CA, GE, GF) lo stato del sensore di temperatura &€ trasmesso digitalmente e
valutato nell servoamplificatore.

Utilizzando il nostro cavo per feedback preconfezionato il sensore & integrato nel sistema di
controllo dei servoamplificatori.

3.4.10 Classe di vibrazione

| motori sono realizzati secondo il grado di vibrazione A di EN 60034-14. Per un intervallo di
velocita di 600-3600 giri/min e un centro dell'albero tra 56-132 mm, il valore effettivo della gra-
vita della vibrazione permessa é di 1,6 mm/s.

Velocita [giri/- max. rel. Spostamento per vibrazione max. Fuoriuscita del

min]
<= 1800 90 23
> 1800 65 16




3.4.11 Tecnologia di cablaggio

3.4.11.1 Connettori
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Descrizioni dei connettori disponibili: (=» # 63). Collegamenti connettori: da (=¥ # 200).

3.4.11.2 Sezioni trasversali dei cavi

Cavo di alimentazione, cavo Combi

| cavi Combi contengono 4 linee di alimentazione e 2 altre linee per il controllo del freno di sta-
zionamento del motore.

Sezione trasversale Portata di

Cavo Cavo Combi corrente

(4x1) (4x1+(2x0,75)) 0A <10rms <10,1A
(4x1,5) | (4x1,5+(2x0,75)) 10,1A < 10rms < 13,1A
(4x2,5) (4x2,5+(2x1)) 13,1A <10rms < 17,4A
(4x4) (4x4+(2x1)) 17,4A < 10rms < 23A
(4x6) (4x6+(2x1)) 23A < 10rms < 30A
(4x10) (4x10+(2x1,5)) 30A < 10rms <40A
(4x16) (4x16+(2x1,5)) 40A < 10rms < 54A
(4x25) (4x25+(2x1,5)) 54A < 10rms < 70A

Commenti

Le parentesi (...) mostrano la
schermatura.

Portata di corrente
secondo EN60204-1:2006

Tabella 6, colonna B2

Cavo di retroazione

Tipo Sezione trasversale Commenti

Resolver, SFD (4x2x0,25)

Encoder (7x2x0.25) BiSS, EnDAT, HIPERFACE

ComCoder (8x2x0,25) Encoder incrementale + Hall

Cavo ibrido

Tipo Sezione trasversale Commenti

SFD (4x1,0+2x(2x0,75)) 4 linee di alimentazione e 4 linee di segnale per
SFD

SFD (4x1,5+2x(2x0,75)) . .
rispettivamente

SFD3/DSL]| (4x1,0+(2x0,34)+(2x0,75))

SFD3/DSL| (4x1,5+(2x0,34)+(2x0,75))

SFD3/DSL| (4x2,5+(2x0,34)+(2x1,0))

SFD3/DSL|  (4x4+(2x0,34)+(2x1,0))

4 linee di alimentazione e 2 linee del freno e
2 linee di segnale per SFD3/DSL

Per la descrizione tecnica del cavo ibrido vedere KDN (Cavi ibridi).


https://kdn.kollmorgen.com/content/hybrid-cables
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3.4.12 Freno di stazionamento

AVVISO

Tutti i motori sono disponibili opzionalmente con un freno di stazionamento. Un freno a molla
(24 V DC) € integrato nei motori. Quando questo freno viene diseccitato, bloccail rotore.

AVVISO

Se ¢ presente un carico sospeso (assi verticali), il freno di stazionamento
del motore ¢ rilasciato e, allo stesso tempo, il servoazionamento non pro-
duce potenza in uscita, il carico potrebbe cadere! Rischio di lesioni per il
personale addetto al funzionamento della macchina. La sicurezza fun-
zionale nel caso di carichi sospesi (assi verticali) pud essere garantita
solo utilizzando un ulteriore freno meccanico esterno.

| freni di stazionamento sono progettati per lo stazionamento e non sono adatti per la frenata
operativa ripetuta. Frenate operative frequenti possono determinare I'usura prematura e un
guasto del freno di stazionamento.

La lunghezza del motore aumenta quando &€ montato un freno di stazionamento.

Il freno di stazionamento pud essere controllato direttamente tramite il servoamplificatore
(non vi & alcuna sicurezza per le persone!), I'avvolgimento nel servoamplificatore viene eli-
minato - non & necessaria circuiteria aggiuntiva (vedere il manuale di istruzioni del ser-
voamplificatore). Se il freno di stazionamento non & controllato direttamente dal
servoazionamento, & necessario un cablaggio aggiuntivo (ad esempio un varistore). Con-
sultare il nostro reparto di assistenza.

| dati relativi ai freni sono elencati nel capitolo "Dati tecnici dei freni" in (=» # 184).

3.4.13 Ventola per AKM7

AVVISO

Per le dimensioni AKM7 & disponibile un kit per la ventilazione forzata. La ventola montata
consente un'erogazione di potenza dei motori AKM7 fino al 30% superiore. Nell'imballaggio
del kit sono contenute istruzioni di montaggio relative al kit per la ventola.

L’alloggiamento del ventilatore pud essere fissato utilizzando
solo le squadre di fissaggio in dotazione o con I'aggiunta dei
pemi distanziatori, anch’essi forniti in dotazione. La scelta del
metodo di fissaggio pit idoneo dipende dall’applicazione. Qua-
lora sia prevista la presenza di forti vibrazioni, utilizzare per
sicurezza sia le squadre di fissaggio che i perni distanziatori.
Per i motori con freno integrato sono necessari i pemi distan-
ziatori lunghi.

Garantire il libero afflusso d’aria sulla griglia del ventilatore e mantenere uno spazio libero di
circa 25 mm dietro alla griglia.

Con la convezione forzata i motori si sporcano in misura notevolmente maggiore. | depositi
di impurita determinano una riduzione della capacita di refrigerazione e possono com-
promettere il buon funzionamento dei motori. La polvere pud bruciare in caso di sur-
riscaldamento. Si raccomanda quindi di pulire regolarmente il condotto di aerazione, il
ventola et il motore.

In caso di motori AKM7 con opzione connettore "C" , tipo di bobina "Q" e la ventilazione for-
zata & necessario limitare la corrente del motore a 23,5 A per la protezione del connettore.

I montaggio della ventola determina un incremento delle dimensioni dei motori AKM7. | dati
tecnici dei motori AKM7 con ventola sono riportati a (=» # 181).
Il disegno quotato dei motori AKM7 con ventola € riportato a (=» # 195).



AVVISO

[INFORMAZIONI|

3.4.14 Washdown e Washdown Food

AKM Installation | 3 Italiano

Questa variante viene utilizzata in applicazioni soggette a norme igieniche rigorose, in cui &
necessario evitare la formazione di germi e la corrosione e in cui le macchine devono essere

pulite periodicamente.

| motori si basano sui modelli standard AKM2 - AKM6 con particolari modifiche per I'utilizzo
nell'industria di trasformazione degli alimenti o nell'industria di confezionamento. Inoltre la
flangia pud essere rivestita, sebbene in tal caso non sia possibile garantire la classe di tol-

leranza N.

Nel codice sono definiti separatamente la verniciatura della carcassa del motore (tipi "W" per
il Washdown e "F" per Washdown Food) nel modello in questione (ultimi due caratteri) e il

rivestimento della flangia.

Washdown/Washdown Opzioni di

Connettore di accoppiamento con- Opzioni di

Food Motor Connettori sigliato Flangia
AKM2 B*, D*, G |Opzione B, C,D, G (Hummel M23 INOX |A,B, W, R
connettori):
Potenza & Freno:
AKM3, 4,6 C*, D" G |7084943102 A,B,W,R
Feedback 12- poli:
p— 7004912102
AKMS c* D% G Feedback 18- poli: B.C,W
7003917102

* Non accendere il connettore sul motore piu di +/- 180 ° , maggiore angolo di rotazione
potrebbe danneggiare le connessioni interne.

3.4.14.1 Washdown

AKMAMANA_AYW
AKMAANAAMAA_AW

Washdown senza rivestimento flangia
Washdown con rivestimento flangia IEC di tipo A

| motori Washdown non devono entrare a contatto con alimenti non imballati.

Campo d'applicazione
Esempio:

Norme:

Superficie:
Resistenza:

Grado di protezione:
Albero:

Guarnizione ad anello:

Lubrificante:
Connettore:

Viti:

Targhetta di omo-
logazione:
Dimensioni:

Ambienti difficili, esterni

Trasporto nel settore degli alimenti e dell'imballaggio senza
alcun contatto con gli alimenti, stazioni radar, turbine eoliche,
impianti offshore.

UL, CE, RohS

Rivestimento argentato

A detergenti testati (= # 74), resistente alla corrosione

IP67

Acciaio inossidabile

PTFE

Grasso industriale, non adatto agli alimenti

Acciaio inossidabile, superficie liscia

Acciaio inossidabile

Incisa, per ogni unita di imballaggio & prevista una targhetta sup-
plementare

AKM2 - AKM6
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3.4.14.2 Washdown Food

[INFORMAZIONI|

AKMANANA_AE Washdown Food senza rivestimento flangia
AKMAMANAMANAE Washdown Food con rivestimento flangia IEC di tipo A

La superficie dei motori Washdown Food ha superato tutti i test conformemente ai requisiti di
migrazione globale della FDA relativi al contatto indiretto con gli alimenti. Non & consentito il
contatto diretto con alimenti non imballati.

Campo d'applicazione Industria degli alimenti e delle bevande, senza contatto diretto con
gli alimenti non imballati.

Esempio: Taglio, imballaggio e riempimento senza contatto diretto con ali-
menti; il motore & a lato o sotto gli alimenti.

Norme: UL, CE, RoHs, FDA

Superficie: Rivestimento bianco

Resistenza: A detergenti testati (<> # 74), resistente alla corrosione

Global Migration: US FDA Regulations 21 CFR 175.300, Condition of Use E

Grado di protezione: IP67

Albero: Acciaio inossidabile

Guarnizione ad anello: PTFE secondo FDA

Lubrificante: Adatto agli alimenti secondo FDA

Connettore: Acciaio inossidabile, superficie liscia

Viti: Acciaio inossidabile

Targhetta di omo- Incisa, per ogni unita di imballaggio & prevista una targhetta sup-

logazione: plementare

Dimensioni: AKM2 - AKM6

3.4.14.3 Analisi e verifica delle proprieta nei confronti dei detergenti

AWVISO

Nel laboratorio della ECOLAB Deutschland GmbH ¢ stata analizzata la resistenza delle
superfici Washdown e Washdown Food nei confronti dei seguenti detergenti industriali:

P3-topactive DES
P3-topactive LA
P3-topax 56
P3-topax 66
P3-topax 91

Le superfici sono state immerse per 28 giorni a temperatura ambiente nel rispettivo deter-
gente. Cio corrisponde a circa 2500 cicli di lavaggio con almeno 15 minuti di contatto con il
detergente o0 a 1500 cicli di lavaggio con pulizia e successiva disinfezione.

| certificati sono reperibili sul nostro “Kollmorgen Developer Network” alla pagina Approvals .
Kollmorgen fornisce una garanzia sul ciclo di vita dei motori solo se vengono utilizzati i deter-

genti testati. Su richiesta, Kollmorgen pud testare detergenti diversi da quelli indicati sopra
ed eventualmente autorizzarne I'uso.


https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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3.4.14.4 Condizioni di montaggio e di utilizzo

« | motori devono essere utilizzati unicamente a temperature comprese tra la temperatura

ambiente e 50°C.
« Selaflangia anteriore € rivestita, non € garantita la classe di tolleranza N.

AVVISO Nei motori muniti di flange, senza rivestimento lavabile, la superficie della flangia deve
essere protetta dall’azione dei detergenti mediante un opportuno montaggio.
AVVISO Durante l'installazione e il funzionamento proteggere il motore da sollecitazioni meccaniche

che possono causare graffi o crepe sulle superfici verniciate. Un uso improprio aumenta il
rischio di corrosione.

3.4.14.5 Piano di pulizia
Piano di pulizia consigliato con i detergenti testati:

Sciacquare con acqua (40°... 50°C)

Sciacquare a bassa pressione, dall'alto verso il basso nella direzione di scarico. Pulire lo sca-
rico.

Pulizia a schiuma
Pulire dall'alto verso il basso.

Detergenti alcalini P3-topactive LA or P3-topax 66 (2-5%, 15 minuti al giorno)
Detergenti acidi P3-topax 56 (2%, minuti se necessario)
Temperatura: da fredda fino a 40°C

Disinfezione
Spruzzare con acqua (40°... 50°C) a bassa pressione, dall'alto verso il basso

Disinfezione a spruzzo P3-topax 91 (1-2%, 30-60 minuti se necessario)
Disinfezione a schiuma P3-topactiv DES (1-3%,10-30 minuti se necessario)
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3.5 Installazione meccanica

[INFORMAZIONI|

| disegni quotati sono disponibili nel capitolo "Disegni quotati"(=» # 186).

3.5.1 Note importanti

[INFORMAZIONI|

Solo il personale qualificato esperto in meccanica € autorizzato ad assembilare il motore.

Proteggere il motore da sollecitazioni non consentite. Durante il trasporto e la movi-
mentazione i componenti non devono essere danneggiati.

Sul sito non devono essere presenti materiali conduttivi o aggressivi. Per il montaggio V3
(estremita dell'albero verso I'alto), assicurarsi che nessun liquido possa entrare nei cusci-
netti. Se &€ necessario un gruppo incapsulato, consultare preventivamente Kollmorgen.
Garantire una ventilazione libera e senza ostacoli dei motori e rispettare le temperature con-
sentite per ambiente e flange. Per temperature ambiente superiori a 40 °C, consultare pre-
ventivamente il nostro reparto applicazioni. Assicurarsi che vi sia un adeguato scambio
termico nell'ambiente circostante e sulla flangia del motore.

L'albero e la flangia del motore sono particolarmente vulnerabili nelle fasi di conservazione e
assemblaggio, quindi occorre adottare la dovuta cautela. E importante utilizzare la filettatura
di bloccaggio fornita per serrare giunti, ruote dentate o pulegge e riscaldare i componenti di
azionamento, ove possibile. Eventuali urti o I'applicazione di forze possono danneggiare i
cuscinetti e I'albero.

Ove possibile, utilizzare unicamente anelli di serraggio o giunti ad attrito senza gioco. Veri-
ficare il corretto allineamento dei giunti. Uno spostamento pud provocare il verificarsi di vibra-
zioni non consentite nonché la distruzione dei cuscinetti e del giunto.

In ogni caso, € opportuno non realizzare un albero motore vincolato meccanicamente mon-
tando un accoppiamento rigido con cuscinetti esterni aggiuntivi (ad esempio in un riduttore).
Prendere nota del numero di poli del motore e del resolver (se presente) e verificare che sia
applicata la corretta impostazione nel servoamplificatore che viene utilizzato. Unaimpo-
stazione errata puo portare alla distruzione del motore, in particolare con motori piccoli.
Evitare, per quanto possibile, carichi assiali sull'albero motore. Il carico assiale riduce signi-
ficativamente la durata del motore.

Verificare la conformita alle forze radiali e assiali tollerate Fg e F5. Quando si utilizza una tra-
smissione a cinghia dentata, il diametro minimo consentito del pignone

deriva ad esempio dall'equazione: dpi, = (Mg/Fr)*2
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3.6 Installazione elettrica

[ INFORMAZIONI| | collegamenti per il connettore sono reperibili nel capitolo "Collegamenti del connettore” in
(=» #200). | collegamenti dell'estremita del servo-amplificatore sono disponibili nel manuale
di istruzioni del servoamplificatore.

3.6.1 Note importanti

[INFORMAZIONI| Affidare I'esecuzione del cablaggio del motore unicamente a personale qualificato e ade-
guatamente formato in elettrotecnica.

PERICOLO

Verificare sempre che i motori siano diseccitati durante le fasi di assem-
blaggio e di cablaggio, cioé che la tensione non possa essere attivata in
alcun apparecchio da collegare.

Toccare i contatti esposti comporta un pericolo di morte o di lesioni gravi.
Assicurarsi che I'armadio elettrico rimanga spento (barriera, cartelli di
avvertimento, ecc.). Le singole tensioni potranno essere attivate nuo-
vamente solo durante la procedura di configurazione.

Non staccare mai i collegamenti elettrici dal servoamplificatore quando
quest'ultimo & sotto tensione. Rischio di scosse elettriche! In condizioni
sfavorevoli possono verificarsi archi elettrici che possono causare lesioni
alle persone e danneggiare i contatti.

Sui condensatori pud persistere una tensione pericolosa risultante dalla
carica residua, fino a 10 minuti dopo l'interruzione dell'alimentazione di
rete. Anche quando il motore non gira, i cavi di controllo e di ali-
mentazione possono essere sotto tensione.

Misurare la tensione DC-link o e attendere che la tensione sia scesa
sottoi 60 V.

[INFORMAZIONI | Il simbolo di terra ,_,JT, che si trova negli schemi di collegamento, indica che occorre rea-
lizzare un collegamento elettrico con una superficie piu ampia possibile tra I'unita indicata e
la piastra di montaggio nell'armadio elettrico. Questo collegamento serve a eliminare le inter-
ferenze HF e non deve essere confuso con il simbolo PE (messa a terra di protezione) @
(misura protettiva secondo EN 60204).

Per collegare il cablaggio del motore, utilizzare gli schemi elettrici nelle istruzioni di instal-
lazione e configurazione del servoamplificatore che viene utilizzato.
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3.6.2 Guida all'installazione elettrica

« Verificare che il servoamplificatore e il motore siano combinati correttamente. Confrontare la
tensione e la corrente nominali dell'unita. Effettuare il cablaggio in base allo schema elettrico
nel manuale di istruzioni del servoamplificatore. | collegamenti del motore sono illustrati nel
capitolo "Collegamenti dei connettori" in (=» # 200).

« Installare cavi che conducono corrente elevata e presentano una sezione adeguata, secondo
la norma EN 60204. La sezione consigliata & disponibile nei Dati tecnici.

[INFORMAZIONI| Incaso di cavi del motore lunghi (> 25 m) e a seconda del tipo di servoamplificatore usato,
commutare un'induttanza per motore (3YL o 3YLN) nel cavo del motore (vedere il manuale di
istruzioni del servoamplificatore e il manuale degli accessori).

« Verificare la presenza di una messa a terra corretta per il servoamplificatore e il motore. Uti-
lizzare la corretta messa a terra e schermatura EMC secondo il manuale di istruzioni del
rispettivo servoamplificatore utilizzato. Mettere a terra la piastra di montaggio e I'involucro del
motore.

« Sesiusaun cavo di alimentazione del motore che include i cavi di comando del freno inte-
grati, tali cavi devono essere schermati. La schermatura deve essere collegata ad entrambe
le estremita (vedere il manuale di istruzioni del servoamplificatore).

« Cablaggio:

o Posizionarei cavi di alimentazione il piu possibile separati dai cavi di comando

o Collegare il dispositivo di retroazione.

o Collegare i cavi del motore e installare I'induttanza per motore (se presente) vicino
all'amplificatore

o Collegare le schermature ai terminali di schermatura o ai connettori EMC a entrambe le
estremita

o Collegare il freno di stazionamento, se utilizzato

o Collegare la schermatura a entrambe le estremita.

« Collegare tutte le schermature tramite un'ampia zona di contatto (a bassa impedenza) e allog-
giamenti dei connettori metallizzati o pressacavi EMC.

« Requisiti del materiale dei cavi:

Capacita
Cavo motore: inferiore a 150 pF/metro
Cavo del resolver: inferiore a 120 pF/metro

3.6.3 Collegamento dei motori con cavi preassemblati

« Effettuare il cablaggio in conformita con le norme e i regolamenti in vigore.

« Usare solo cavi schermati preassemblati Kollmorgen per i collegamenti di alimentazione e il
resolver.

« Laschermatura non installata correttamente provoca interferenze EMC e influisce nega-
tivamente sul funzionamento del sistema.

« Lalunghezza massima del cavo € definita nel manuale di istruzioni del servoamplificatore uti-
lizzato.

| INFORMAZIONI \ Per una descrizione dettagliata dei cavi configurati, consultare il manuale regionale acces-
sori.
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3.7 Configurazione

3.7.1 Note importanti

[INFORMAZIONI| Solo personale specializzato esperto in elettrotecnica e nelle tecnologie di azionamento pud
eseguire la messa in funzione del servoamplificatore e del motore.

PERICOLO

Possono essere generate tensioni mortali fino a 900 V. Rischio di scosse
elettriche! Verificare che tutti i punti di collegamento sotto tensione siano
protetti dal contatto accidentale.

Non staccare mai i collegamenti elettrici al motore quando quest'ultimo é
sotto tensione. Rischio di scosse elettriche! La carica residua nei con-
densatori dell'azionamento pud produrre tensioni pericolose finoa 10
minuti dopo l'interruzione dell'alimentazione di rete.

Anche quando il motore non gira, i cavi di controllo e di alimentazione
possono essere sotto tensione. Misurare la tensione DC-link o e atten-
dere che la tensione sia scesa sotto i 60 V.

ATTENZIONE

La temperatura superficiale del motore pud superare i 100 °C durante il
funzionamento. Pericolo di ustioni lievi! Controllare (misurare) la tem-
peratura del motore e attendere che il motore scenda al di sotto di 40 °C
prima di toccarlo.

ATTENZIONE

Durante la messa in funzione I'azionamento esegue movimenti impre-
visti, che non possono essere controllati.

Assicurarsi che, se I'azionamento inizia a spostarsi in modo imprevisto,
non sussistano pericoli per il personale o per i macchinari.

Le misure da adottare in proposito si basano sulla valutazione dei rischi
dell'applicazione.
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3.7.2 Guida alla configurazione

N —

La procedura di configurazione & descritta a titolo esemplificativo. Pud essere appropriato o
necessario un metodo diverso, a seconda dell'applicazione delle apparecchiature.

Verificare il montaggio e I'orientamento del motore.

Controllare il corretto posizionamento e la regolazione (osservare le forze radiali e assiali tol-
lerabili) dei componenti dell'azionamento (frizione, riduttore, puleggia).

Controllare il cablaggio e i collegamenti al motore e al servoamplificatore. Controllare che la
messa a terra sia corretta.

Verificare il funzionamento del freno di stazionamento, se utilizzato. (Applicare 24 V, il freno
deve essere rilasciato).

Verificare che il rotore del motore giri liberamente (rilasciare il freno, se necessario). Veri-
ficare che non vi siano rumori anomali.

Controllare che siano state adottate tutte le misure necessarie ad evitare il contatto acci-
dentale con parti in movimento e sotto tensione.

Effettuare ulteriori test specificatamente richiesti per il sistema in questione.

Ora & possibile mettere in funzione I'azionamento secondo le istruzioni di configurazione del
servoamplificatore.

In sistemi multiasse, mettere singolarmente in funzione ciascuna unita di azionamento (ampli-
ficatore e motore).



3.7.3 Risoluzione dei guasti

La tabella seguente dovrebbe essere considerata come una cassetta di "primo soccorso".

Un guasto pud essere determinato da diverse cause, a seconda delle condizioni particolari
dell'impianto specifico. Di seguito sono descritte le cause che maggiormente influenzano
direttamente il motore. Le anomalie che si manifestano nel comportamento del circuito di con-
trollo possono essere solitamente ricondotte a un errore di parametrizzazione del ser-
voamplificatore. La documentazione relativa al servoamplificatore e al software di
configurazione fornisce informazioni utili su tali questioni.

Per sistemi multiasse i guasti possono essere dovuti a altre cause nascoste.

Guasto
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Il motore non gira

Causa possibile
- Servoamplificatore non abi-
litato

- Rottura del cavo di setpoint

- Fasi motore in sequenza
errata

- Freno nonrilasciato

- Azionamento bloccato mec-
canicamente

Misure per eliminare la causa del guasto
- Applicare il segnale di abilitazione

- Controllare il cavo di setpoint

- Correggere la sequenza delle fasi
- Controllare i comandi del freno

- Controllare il meccanismo

Il motore & fuori con-
trollo

- Fasi motore in sequenza
errata

- Correggere la sequenza delle fasi

Il motore oscilla

- Schermatura del cavo del
resolver rotta

- Guadagno eccessivo
dell'amplificatore

- Sostituire il cavo del resolver
- Applicare i valori predefiniti del motore

Messaggio d'errore:
freno

- Cortocircuito nel cavo di
alimentazione al freno di sta-
zionamento del motore

- Freno di stazionamento del
motore guasto

- Eliminare il cortocircuito

- Sostituire il motore

Messaggio d'errore:

guasto dello stadio
d'uscita

- Cortocircuito del cavo del
motore o di terra

- Cortocircuito del motore o di
terra

- Sostituire il cavo
- Sostituire il motore

Messaggio d'errore:
resolver

- Connettore del resolver non
collegato
correttamente

- Cavo del resolver rotto,
schiacciato o altro

- Controllare il connettore

- Controllare i cavi

Messaggio d'errore:

temperatura del
motore

- Termosensore del motore
commutato

- Connettore del resolver allen-
tato o cavo del resolver rotto

- Attendere finché il motore non si é raffreddato. In
seguito, indagare il motivo per cui il motore si surriscalda
in questo modo.

- Controllare il connettore, sostituire il cavo del resolver
se necessario

Il freno non fa presa

- Coppia di stallo richiesta
eccessiva

- Freno guasto

- Albero motore sovraccaricato
assialmente

- Controllare il dimensionamento
- Sostituire il motore

- Controllare il carico assiale e ridurlo. Sostituire il motore,
i cuscinetti sono stati danneggiati
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3.8 Definizione dei termini per i dati tecnici

[INFORMAZIONI|

| dati tecnici per ogni tipo di motore sono reperibili nel capitolo "Dati tecnici" (= # 167).

Tutti i dati validi per 40 °C di temperatura ambiente e 100K di sovratemperatura
dell'avvolgimento. Determinazione dei dati nominali con temperatura costante della flangia
dell'adattatore di 65 °C. | dati possono avere una tolleranza del +/- 10%.

Coppia di arresto My [Nm]

La coppia di arresto puod essere mantenuta per un tempo indefinito a una velocita di 0<n<100
giri/min e in condizioni ambientali nominali.

Coppia nominale M,, [Nm]

La coppia nominale & prodotta quando il motore assorbe la corrente nominale alla velocita
nominale. La coppia nominale pud essere prodotta per un tempo indefinito alla velocita nomi-
nale in funzionamento continuo (S1).

Corrente di arresto Iy s [A]

La corrente di arresto € la corrente sinusoidale effettiva che il motore assorbe a 0<n<100 giri/-
min per produrre la coppia di arresto.

Corrente di picco (corrente a impulsi) Hognax [A]

La corrente di picco (valore sinusoidale effettivo) & pari a diverse volte la corrente nominale, a
seconda dell'avvolgimento del motore. |l valore effettivo viene determinato dalla corrente di
picco dell'azionamento utilizzato.

Costante di coppia Kt,,s [NM/A]

La costante di coppia definisce la quantita di coppia in Nm che & prodotta dal motore con una
corrente 1 Arms. llrapportoeé M= x K (finoal =2 x Iy).

Costante di tensione Kg,,s [MV/min-1]

La costante di tensione definisce la forza elettromotrice (EMF) indotta del motore, come un
valore sinusoidale effettivo tra due morsetti, per 1.000 giri/min. Misurata a 25 °C.

Momento di inerzia del rotore J [kgecm?]

La costante J & una misura della capacita di accelerazione del motore. Per esempio, a |y il
tempo di accelerazione t, da 0 a 3.000 giri/min & dato come:

__ 3000e 27 m2
b H = Mye60s * 10 cm?

Con MginNm e J in kgecm?

Costante di tempo termica ty, [min]

La costante t;, definisce il tempo impiegato dal motore a freddo, sotto un carico |, per riscal-
darsi fino a una sovratemperatura di 0,63 x 105 Kelvin. Questo aumento di temperatura
avviene in un tempo molto piu breve quando il motore € carico con la corrente di picco.

Tempo di ritardo del rilascio tggy [ms] / Tempo di ritardo nell'applicazione tgg, [ms]
del freno

Queste costanti definiscono i tempi di risposta del freno di stazionamento quando viene azio-
nato con la tensione nominale dal servo-amplificatore.

Uy Tensione di rete nominale

U, Tensione del bus DC-link. Un = V2e Uy
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41 General

4.1.1 Acerca de este manual

En este manual se describe la serie adjust in target de servomotores sincronos (version
estandar). Los motores funcionan en sistemas de accionamiento junto con ser-
voamplificadores Kollmorgen. Eche un vistazo a toda la documentacion del sistema, com-
puesta de:

Manual de instrucciones del servoamplificador

Manual de comunicacion de bus (p. ej., CANopen o EtherCAT)
Ayuda en linea del software de configuracion del amplificador
Manual de accesorios regionales

Descripcion técnica de la serie AKM de motores

Puede encontrar mas informacion general en la Kollmorgen Red del desarrollador, disponible
en kdn.kollmorgen.com.

4.1.2 Abreviaturas usadas

[INFORMACION |

Puede consultar las abreviaturas usadas para los datos técnicos en el capitulo "Definicion
de términos" (=» # 110).
En este documento, el simbolo (= # 53) se refiere a: consulte la pagina 53.

4.1.3 Simbolos utilizados

Symbol Indication

Indica una situacién de peligro que, si no se evita,
PELIGRO puede ocasionar lesiones graves o la muerte.

Indica una situacion de peligro que, si no se evita,

ADVERTENCIA podria ocasionar lesiones graves o la muerte.

Indica una situacioén de peligro que, si no se evita,
ATENC'() N podria ocasionar lesiones leves a moderadas.

Indica una situacion que, si no se evita, podria oca-

AVISO sionar danos a la propiedad.

| = | Este no es un simbolo de seguridad.
INFORMACION Este simbolo indica notas importantes.

Advertencia de peligro (general). En el texto de aviso
que aparece al lado se especifica el tipo de peligro.

Advertencia de peligro por electricidad y sus efectos.

Peligro por superficie caliente.

Advertencia de las cargas suspendidas.



http://kdn.kollmorgen.com/
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4.2 Seguridad

Esta seccidn le ayuda a reconocer y evitar peligros para las personas y los objetos.

4.2.1 Debe prestar atencion a esto

iSe necesita personal especializado!

Las tareas de transporte, montaje, puesta en funcionamiento y mantenimiento solo las deben
realizar trabajadores debidamente cualificados. Los trabajadores cualificados y espe-
cializados son personas que estan familiarizadas con el transporte, la instalacion, el mon-
taje, la puesta en marchay el funcionamiento de motores, y que disponen de las
correspondientes calificaciones profesionales.

« Transporte: solo personal con conocimientos en el manejo de componentes con sensibilidad
electrostatica.

« Instalacién mecanica: solo personal con formacién en mecanica.

« Instalacion eléctrica: solo personal con formacion en electrotecnia.

« Puesta en funcionamiento: solo personal cualificado con amplios conocimientos de inge-
nieria eléctrica y tecnologia de accionamientos

El personal cualificado debe conocer y cumplir con las normas IEC 60364/IEC 60664 y las
normas nacionales de prevencion de accidentes.

jLea la documentacion!

Lea la documentacién disponible antes de llevar a cabo la instalacion y la puesta en marcha.
El manejo inadecuado del motor puede causar dafios personales o materiales. Por lo tanto, el
operario debe asegurarse de que todas las personas que deban trabajar con el motor hayan
leido y entendido el manual y que cumplan con las advertencias de seguridad que se inclu-
yen ahi.

ijPreste atencion a los datos técnicos!

Respete los datos técnicos y las especificaciones sobre las condiciones de conexién (placa
de caracteristicas y documentacion). Si se superan los valores de tension permitidos, los
motores podrian resultar dafiados, por ejemplo, por sobrecalentamiento.

ijEvalue los riesgos!

El fabricante de la maquina debe evaluar los riesgos de esta y tomar las medidas oportunas
para evitar que los movimientos imprevistos puedan causar lesiones personales o dafos
materiales. La evaluacion de riesgos también podria dar lugar a requisitos adicionales sobre
el personal especializado.

jTransporte la maquina de forma segural

Los motores que pesen mas de 20 kg (AKM7 y AKM8) solo deben levantarse y moverse con
herramientas de elevacién; de lo contrario, podrian producirse lesiones de espalda. Tenga
siempre en cuenta las sugerencias sobre (= # 88)

jCuidado con la llave!

Retire todas las llaves instaladas (si las hay) del eje antes de poner en marcha el motor sin
carga de par para evitar el peligro de que la llave salda despedida a causa de la fuerza cen-
trifuga. Cuando se entrega, la llave esta protegida con una tapa de plastico.
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iSuperficie caliente!

Las superficies de los motores pueden estar muy calientes durante el funcionamiento, segun
su categoria de proteccion. jRiesgo de quemaduras leves! La temperatura de la superficie
puede superar los 100° C. Mida la temperatura y espere a que el motor se haya enfriado por
debajo de los 40 °C antes de tocarlo.

jPuesta a tierra! jAltas tensiones!

Es fundamental garantizar que el alojamiento del motor esté conectado de forma seguraala
barra colectora de la puesta a tierra de proteccién (PE) en el armario de distribucion. Riesgo
de descarga eléctrica. Sin una puesta a tierra de baja resistencia, no es posible garantizar la
proteccion personal y existe riesgo de muerte por descarga eléctrica.

No tener monitores opticos no garantiza la ausencia de tension. Las conexiones eléctricas
pueden tener tensién aunque el eje del motor no esté girando.

No desenchufe ninguna conexién durante el funcionamiento. Si se tocan los contactos
expuestos al exterior, existe riesgo de muerte o de lesién grave. Las conexiones eléctricas
pueden tener corriente cuando el eje del motor no esta girando. Esto puede provocar des-
cargas disruptivas y resultar en lesiones a las personas y dafio a los contactos.

Tras desconectar el servoamplificador de la tension de entrada, espere varios minutos antes
de tocar los componentes que normalmente tienen corriente (p. €j., contactos, conexiones
con tomnillos) o de abrir las conexiones.

Los condensadores del servoamplificador aun pueden tener una tensién peligrosa varios
minutos después de desconectar las tensiones de entrada. Para estar seguro, mida la ten-
sién de la conexion de CC y espere hasta que la tension haya caido por debajo de los 60 V.

jAmarre las cargas suspendidas!

jLos frenos de retencién integrados no garantizan un funcionamiento seguro!
Las cargas suspendidas (ejes verticales) requieren un freno externo adicional para garantizar
la seguridad del personal.



AKM Installation |4 Espafiol

4.2.2 Uso correcto

La serie AKM de servomotores sincronos esta disefiada especialmente para accionamientos
de robots industriales, maquinas-herramienta, maquinaria textil y de envasado y maquinas
similares con elevados requerimientos dinamicos.

Solo se permite usar los motores con las condiciones ambientales que se describen en este
documento.

Los motores de Washdown se pueden usar en entornos con lejias y acidos causticos siem-
pre que se respeten las condiciones descritas en la pagina (=» # 101).

Los motores de Washdown Food se pueden usar en aplicaciones que no estén en contacto
directo con alimentos y bebidas.

La serie AKM de motores esta pensada exclusivamente para usarse con ser-
voamplificadores con control de velocidad y par motor.

Los motores se instalan como componentes en maquinas o aparatos eléctricos y solo se pue-
den poner en marcha como componentes integrales de dichas maquinas o aparatos.

El sensor térmico que esta integrado en las bobinas del motor debe supervisarse y eva-
luarse.

Los frenos de retencion estan disefiados como frenos de parada y no son adecuados para
operaciones de frenado repetidas durante el funcionamiento.

Solamente se garantiza la conformidad del servosistema con los estandares mencionados
en la Declaracién de conformidad CE (= # 207) si los componentes (servoamplificador,
motor, cables, etc.) usados han sido suministrados por Kollmorgen.

4.2.3 Uso prohibido

No se permite el uso de motores estandar

o directamente en la red,

o en areas con peligro de explosion,

o en contacto con alimentos y bebidas,

o en entornos con polvos, aceites, vapores, lejias y acidos cdusticos o conductores de la
electricidad.

No se permite el uso de motores Washdown

o directamente en la red,

o en areas con peligro de explosion,

o en contacto con alimentos y bebidas,

o enentornos con acidos o lejias con un valor del pH inferior a 2 o superiora 12,

o en entornos con acidos o lejias que no han sido probados por Kollmorgen.

No se permite el uso de motores Washdown Food

o directamente enlared,

o en areas con peligro de explosion,

o en contacto directo con alimentos y bebidas.

No se permite poner en marcha el motor si la maquina en la que esta instalado

o no cumple los requisitos de la Directiva sobre maquinaria de la CE,

o no cumple con la Directiva sobre compatibilidad electromagnética,

o no cumple con la Directiva sobre equipos de baja tension,

Con el fin de garantizar la seguridad funcional, no se deben utilizar los frenos de retencion

integrados sin un equipo adicional.
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4.2.4 Manipulacion

4.2.41 Transporte

« Clase de clima: 2K3 segun IEC 60721-3-2,EN61800-2

o Temperatura: -25...+70° C, oscilacién max. 20K / hora

o Humedad del aire: humedad relativa max. 5%... 95% sin condensar

« Sdlo a cargo de personal especializado en el envase original reciclable del fabricante

« Eviteimpactos fuertes, particularmente sobre el extremo del gje

« Encaso de que el embalaje esté dafiado, compruebe que el aparato no tiene dafos visibles.
Informe de ello al transportista y, en caso necesario, al fabricante.

Transporte de motores por encima de los 20 kg de peso

Utilice las argollas de elevacién suministradas para el transporte seguro de los motores
AKM7 y AKM8 (>20kg). Respete las instrucciones relativas al transporte incluidas en el
embalaje del motor.

Recomendamos la herramienta ZPZM 120/292 del transporte para mover los motores..

La unidad ZPMZ 120/292 de la suspension consiste en una viga, suspendida al gancho de la
grua y dos doble-funcionan las ligas de cadena.

PELIGRO

iSuspendido carga. jPeligro de muerte, cuando el ultimo bloqueo. La
zona bajo la carga debe estar despejada durante la elevacion!

« Los tomillos de fijacion de las argollas de elevacién han de estar completamente enroscados.

« Las argollas de elevacion deben asentarse totalmente planas en la superficie de apoyo.

« Antes de utilizarlas, comprobar si las argollas de elevacion estan firmemente asentadas y si
presentan dafios visibles (corrosion, deformacion).

« Las argollas de elevacién deformadas no deben utilizarse.
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4.2.4.2 Embalaje

. Caja de carton amortiguador de la espuma de Instapak®.
« Usted puede volver la porcion plastica al surtidor (véase la “Eliminacion”).

Altura max. de Altura max. de
Embalaje estiba Embalaje estiba
AKM1 Caja de carton 10 AKM5 Caja de carton 5
AKM2 Cajade carton 10 AKM6 Cajade carton 1
AKM3 Caja de carton 6 AKM7 Caja de carton 1
AKM4 Caja de carton 6 AKM8 Paleta 1

4.2.4.3 Almacenamiento

o Clase de clima: 1K4 segun IEC 60721-3-1,EN61800-2

o Temperatura: -25...+55°C, oscilacion max. 20K/hora

« Humedad del aire: humedad rel. max. 5% ... 95% sin condensar

« Sdlo en el embalaje original reciclable del fabricante

« Altura méax. de apilamiento véase la tabla en la seccion "Eembalaje”
« Tiempo de almacenamientosin limitacion

4.2.4.4 Advertenzia/ Limpieza

« Advertenzia/ limpieza sélo por personal profesional

« Después de 20.000 horas de servicio en condiciones nominales, se deberian cambiar los coji-
netes.

« Compruebe el motor cada 2500 horas de servicio, o bien, una vez al afio para ruidos en los
cojinetes. Si escucha ruidos en los cojinetes, detenga inmediatamente el motor y cambie los
cojinetes

« Laapertura de los motores trae consigo la pérdida de la garantia

« Limpiese con isopropanol o producto similar no sumergir ni pulverizar

4.2.4.5 Reparacion
Sdlo el fabricante debe ejecutar reparaciones en el motor; la apertura de los aparatos invalida
la garantia. Ponga el aparato fuera de servicio y envielo al fabricante:
KOLLMORGEN Europe GmbH

Pempelfurtstr. 1
D-40880 Ratingen

4.2.4.6 Eliminacion

De conformidad con la directiva 2002/96/CE (RAEE), nos encargamos de eliminar de
manera adecuada los aparatos y accesorios viejos si el remitente se hace cargo de los gas-
tos de transporte. Envie los aparatos a

KOLLMORGEN Europe GmbH
Pempelfurtstr. 1
D-40880 Ratingen
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4.3 Paquete

4.3.1 Paquete de entrega

« Motor de la serie AKM
« Manual del producto (multilingtie) impreso, uno por entrega

4.3.2 Placa de identificacion

En los motores estandares, la placa de identificacion es un adhesivo en el lateral del alo-
jamiento. En los motores Washdown, la placa de identificacion esté grabada en el lateral del
alojamiento, y ademas hay otra en cada paquete de motor.

MODEL tipo de motor

CUST P/N n.° referencia cliente

Ics I0rms (corriente de parada)

Tcs MO (par de parada)

Vs Un (tension de la conexion del bus de CC)
Nrtd nn (velocidad nominal a Un)

Prtd Pn (potencia nominal)

El afo de fabricacion aparece en el nimero de serie: los dos primeros digitos del niUmero de
serie son el afo de fabricacion; p. gj., "17" significa 2017.
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4.3.3 Codificacion de modelo
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4.3.3.1 Opciones de conexidon (C)

Encontrara las asignaciones de enchufes de las opciones en (=» # 200) y siguientes.

Descripcion técnica de utilizado conectores ver Kollimorgen Developer Network (Mating Connectors).

Descripciéon de Conexiones

N° de polos

Corriente max.
[A]

Seccion max.
[mm?]

Tipo de
I proteccion

Conector de aco-
plamiento sugerido

Enchufes Utilizacion * Potencia/Seinal Potencia/Senal Potencia/Sefa
Potencia & 4/4 30/10 4/15 P65 BSTA-108-NN-00-08-
Freno 0036
M23 Spee- Feedback -112 -110 -/0.5 IP65 ASTA'0201O';\‘5N'00'1 0-
dTec Ready ASTA-035-NN-00-10
(talla 1) Feedback -117 -/9 -/0.5 IP65 T T
0035
Hibrido* 4/4 30/10 4/15 IP65 BSTA-108-NN-00-08-
0036
M40 (talla 1.5)] otencia& 472 75130 16/4 IP65 CSTA-263-NN-00-26-
Freno 0001
M12 DRIVE-CLiQ -/8 -/2 -/0,5 IP65 Estandar Siemens Drive-
M23-6 DRIVE-CLIQ 6/- 30/- 4/- IP65 Clig por cable
i-tec Hibrido* 4/5 14/3.6 15/0.75 IP65 ESTB-202-NN-00-1110-
0500
Potencia & 4/5 14136 15/0.75 P65 ESTB-202-NN-00-31-
Freno 0500
y-tec Feedback =112 -15 -10.75 IP65 ESTB'O%%(')\‘1N'OO'31 )
Feedback -115 -/5 -/0.75 IP65 ESTB-205-NN-00-31-
0002
Caja de bor- | Potencia & 4/2 150 /15 25/25 IP65 ;
nes Freno

* Hybrid significa: potenzia y feedback (freno) sobre el mismo conector y un cable.



https://kdn.kollmorgen.com/content/Mating-Connectors

Referencia Conexiéon-Motor
KTY 84-

PTC* PT1000*

Conexioén
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Se puede utilizar

Posiciéon de conexion

130* con
1 3 2 enchufes SpeedTec Ready AKM2 Acodado, girable, en
el motor
C 7 4 2 enchufes SpeedTec Ready AKM1-AKM2 En cablede 0,5 m
C 1 4 2 enchufes SpeedTec Ready 'ég“;%::;KM? ':lcr?](i?:f’ girable, en
D** - 9 1 enchufe i-tec hibrido AKM1 En el motor
D** - 9 1 enchufe hibrido SpeedTec Ready |AKM2-AKM6 Acodado, girable, en
el motor
G - Vv 2 enchufes SpeedTec Ready él(zl\g/,lé:o\A)KMY Rectos, en el motor
1 enchufe potencia M40, Acodado, girable, en
H - w 1 enchufe Feedback SpeedTec AKM7xQ & AKM82T ’ ’
Ready el motor
En el motor.
) R** ) 1 enchufe potencia M23-6, AKM4-AKM7 M23-6 acodado, gira-
1 enchufe Feedback M12 (23,5A) ble
M12 rectos.
1 caja de bornes,
T 2 X 1 enchufe Feedback SpeedTec AKM8 En el motor
Ready
) U ) 1 enchufe potencia M23-6, AKM4-AKM7 Rectos. en el motor
1 enchufe Feedback M12 (23,5A) ’
Y 1 4 1 enchufe y-tec AKMA1 En el motor

* Sensor de temperatura PTC o KTY o PT1000 (= # 98)
** Con la opcidn de conector D, R y U el tipo de sensor de temperatura depende de la Feedback, véase (= # 95).
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4.3.3.2 Opciones de feedback (DA)

La longitud del motor depende de la unidad de feedback incorporada; consulte los planos acotados (=» # 186).
No es posible realizar montajes posteriores. Encontrara las asignaciones de enchufes (=» # 200).

Descripcion técnica de las sistemas Feedback ver Kollmorgen Developer Network (MultiFeedback).

Descripcion de Feedback

o .. . Lignes Numerode Soélo es uti-

Codigo Descripcion Comentario - .
par tour rotaciones @ lizable con
1- Comcoder EPC 15T Monovuelta, 6ptico 1024 1 Todos
2- Comcoder EPC 15T Monovuelta, 6ptico 2048 1 Todos
AA BiSS B Encoder AD34/AD58 |Monovuelta, éptico 2048 1 Todos
AB BiSS B Encoder AD34/AD58 | Multivuelta, éptico 2048 4096 Todos
C- SFD, 4 hilos Size 10/15/21 |Monovuelta, inductivo 11bit 1 AKD
CA SFD3, 2 hilos Size 10/15/21 | Monovuelta, inductivo 11bit 1 AKD,S700
DA EnDAT 2.1 Encoder ECN1113/1313 | Monovuelta, 6ptico 512/2048* 1 Todos
DB EnDAT 2.1 Encoder EQN1125/1325 | Multivuelta, éptico 512/2048* 4096 Todos
LA EnDAT 2.1 Encoder ECI1118/1319 | Monovuelta, inductivo 16/32** 1 Todos
LB EnDAT 2.1 Encoder EQI1130/1331 | Multivuelta, inductivo 16/32** 4096 Todos
MA  |DRIVE-CLIQ Encoder ECN1324S gs;itg Monovuelta, 24bit 1 Siemens****
MB  |DRIVE-CLiQ Encoder EQN1336S fszig’ Multivuelta, 24bit 4096 | Siemens™**
GA HIPERFACE Encoder SKS36 Monovuelta, 6ptico 128 1 Sx
GB HIPERFACE Encoder SKM36 Multivuelta, éptico 128 4096 Sx
GC HIPERFACE Encoder SEK34 Monovuelta, capacitivo 16 1 Sx
GD HIPERFACE Encoder SEL34 Multivuelta, capacitivo 16 4096 Sx
GE HIPERFACE DSL Encoder EKS36 Monovuelta, 6ptico 18bit 1 AKD,S700
GF HIPERFACE DSL Encoder EKM36 Multivuelta, éptico 1?;;: 4096 AKD,S700
GJ HIPERFACE Encoder SKS36 Monovuelta, 6ptico 128 1 AKD
GK HIPERFACE Encoder SKM36 Multivuelta, épticoh 128 4096 AKD
Safety, al igual que GJ, s
GM Safe HIPERFACE Encoder SKS36S SIL2, PLd, Cat3 128 1 AKD
GN  |Safe HIPERFACE Encoder| SKM3es | Safel-aligualque K, )0, 4096 AKD
SIL2, PLd, Cat.3

GC HIPERFACE Encoder SEK34 Monovuelta, capacitivo 16 1 AKD
GD HIPERFACE Encoder SEL34 Multivuelta, capacitivo 16 4096 AKD
R- Resolver Size 10/15/21 |Monovuelta, inductivo | 2 polos 1 Todst(Ee;f;epto

* xly los datos para AKM2-4/AKM5-8

** xly los datos para AKM2-3/AKM4-8

*** Certificados para evaluaciones de seguridad: ver Kollmorgen Developer Network (Approvals) o Kollmorgen web-

site.

****Por razones legales, no podemos ofrecer ningun dispositivo que admita este dispositivo de retroalimentacion.
Para obtener informacion detallada, pongase en contacto con nuestro soporte técnico.

Todos los servoamplificadores Kollmorgen se ofrecen en Europa S200, S300, S400, S600, S700, AKD, AKD-N



https://kdn.kollmorgen.com/content/MultiFeedback
https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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Referencia Feedback-Motor

Eodiae (1P ;)%ﬁzgg; BM/3 CHM/4 CI7/4 (cable) D/-/9 GI-N HI-W -RI- TI2IX -Ul- YN/Z
Cddigo |Feedback Se puede utilizar con AKM...
1- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T - 8 - 1
2- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
AA BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
AB BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
C- SFD* 2 3-7 1-2 1-6 (PTC) 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
CA SFD3 - - - 1-6 (PT1000) | - - - - - -
DA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
DB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
MA DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
MB DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
GA Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GB Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GC Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GD Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GE Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000) | - - - - - -
GF Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000) | - - - - - -
GJ Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GK Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GM Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GN Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GC Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GD Hiperface - - 1 - - - - - - 1
R- Resolver 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
* sin freno

** Sensor de temperatura de acuerdo a los requisitos actuales de Siemens. Para obtener mas informacion péngase
en contacto con Kollmorgen
*** S6lo con sensor de temperatura PTC
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4.4 Descripcion técnica

4.4.1 Datos técnicos generales

[INFORMACION]|

4.4.2 Estilo

4.4.3 Brida

Temperatura ambiente De 5a +40 °C con altitudes de hasta 1000 m sobre el nivel del
(con valores nominales) mar
Es fundamental consultar a nuestro departamento de apli-
caciones en caso de temperaturas ambiente por encima de los
40 °C y con montaje encapsulado de los motores.
Humedad permitida 95% de humedad relativa, sin condensacion
(con valores nominales)
Reduccién de potencia 1%/K en el rango de 40 °C a 50 °C hasta 1000 m sobre el nivel
(corrientes y pares) del mar
con altitudes superiores a los 1000 m sobre el nivel del mary 40
°C
6% hasta 2000 m sobre el nivel del mar
17 % hasta 3000 m sobre el nivel del mar
30 % hasta 4000 m sobre el nivel del mar
55 % hasta 5000 m sobre el nivel del mar
Sin reduccion de potencia con altitudes superiores alos 1000 m
sobre el nivel del mar con reduccién de la temperatura de
10K/1000m
Vida util de los cojinetes =20.000 horas de servicio

Puede encontrar los datos técnicos de cada tipo de motor en el capitulo "Datos Técnicos" a
partir de (= # 167).

El estilo basico del motor AKM =
es IM B5 conforme a la norma ‘ﬁ%ﬁ'
EN 60034-7.

IM B 5 (B5) IMV 1 (V1) IMV 3 (V3)

Precision de la brida IEC conforme a la norma DIN 42955. Tolerancias de la prolongacién de
la extension del eje y de las bridas de montaje para las maquinas eléctricas giratorias.

IEC con precision N, ajuste AKM1: h7, ajuste AKM2-8: j6

IEC con precisiéon R, ajuste AKM1: h7, ajuste AKM2-8: j6

IEC con precision N, ajuste j6, cojinete reforzado, AKM8 solo

IEC, ajuste j6, revestimiento de brida especial para motores Washdown y Was-
hdown Food

B NEMA, para conocer las dimensiones consulte Guia de seleccion de AKM (sitio
web de Kollmorgen, Inglés EE. UU.)

= k4 o]
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4.4.4 Clase de proteccion

Motor estandar Opcion de conexion Sello del eje Clase de proteccion
AKM1 C,D sin IP40

AKM1 C,D,Y con IP65
AKM2-AKM7 B,C,D,G,H,T sin IP54

AKM8 H T sin IP52
AKM2-AKM8 B,C,D,G,H,T con IP65
AKM2-AKM6 Washdown B,C,D,G con IP67
AKM2-AKM6 Washdown B,C,D,G con IP67

Food

4.4.5 Clase de material aislante

Los motores cumplen con la clase F de materiales aislantes segun la norma IEC 60085
(UL1446 clase F).

4.4.6 Superficie

Los motores estan cubiertos con un revestimiento epoxi en negro mate. Este acabado no es
resistente alos disolventes (p. €., tricloroetileno, diluyentes o similar).

4.4.7 Extremo del eje, lado A

La fuerza se transmite a través del extremo del eje cilindrico A, ajuste k6 (AKM1: h7) segln
la norma EN 50347, con rosca de apriete pero sin chavetero instalado.

Los motores también estan disponibles con chavetero y llave insertada segun la norma DIN
6885. El eje con chavetero se equilibra con una llave corta (mitad).

La vida util de los cojinetes se calcula en 20.000 horas de servicio.

Coédigo de Extremo del eje  Disponible para

pedido

N Eje liso Todos los tipos, estandar
C Chavetero, cerrado |AKM 2...8

K Chavetero, abierto AKM 1...8

Fuerza radial

Si los motores funcionan con pifiones o correas dentadas, se generaran grandes fuerzas
radiales. Los valores permitidos en el extremo del eje se pueden leer en los diagramas del
capitulo "Diagramas" a partir de (= # 186). Los valores maximos a la velocidad nominal figu-
ran en los datos técnicos a partir de (=» # 167). La toma de fuerza desde el centro del
extremo libre del eje permite un aumento del 10 % en Fg.

Fuerza axial

Cuando se montan pifiones o ruedas en el eje y se usan, por ejemplo, engranajes angulares,
se generan fuerzas axiales. Los valores maximos a la velocidad nominal figuran en los datos
técnicos.

Acoplamiento

Las tenazas tensoras han dado muy buen resultado como elementos ideales de aco-
plamiento sin juego combinadas, si es necesario, con acoplamientos de fuelle metalico.
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4.4.8 Sello del eje

Si AKM se conecta a la brida de una maquina con una zona del eje sin sellado, el sello del eje
(opcidn "01") garantiza el sellado del gje.

« Elsello del eje de teflon garantiza la proteccion IP67 en la zona del gje.

« Elrendimiento nominal se logra tras varias horas de rodaje del sello del eje. No se necesita
ningun procedimiento especial para el rodaje.

« Sise desprende un poco de material de teflon, es normal; esto no afecta a la funcion.

« No se permite el funcionamiento del sello del eje en el modo de funcionamiento en seco.
Cuando se requiera el funcionamiento en seco, péngase en contacto con Kollmorgen para
encontrar una solucion especial para el sello del eje.

« Elsellodel eje esta prelubricado con grasa FDA.

4.4.9 Dispositivo protector
El modelo estandar del motor va equipado con un PTC sin potencial. El punto de conexién se
encuentra a 155°C 1 5%. EI PTC no protege contra sobrecargas instantaneas muy altas.

También existe la opcién de equipar el motor con un sensor PT1000, KTY 84-130 (vea las
opciones de conexion en(=» # 92) (=» # 200)

Con sistema de realimentacion digital SFD, SFD3, DSL (c, CA, GE, GF) el estado del sen-
sor de temperatura es transmitido digitalmente y evaluado en la servoamplificador .

Utilizando nuestro conductor feedback preconfeccionado, el dispositivo de termoproteccion
estaintegrado en el sistema de control del servoamplificador digital.

4.4.10 Calidad de la vibracion

Los motores se fabrican con la clase A de calidad vibracional conforme a la norma EN 60034-
14. Esto implica que el valor real de vibraciones permitido para un rango de velocidades de
600-3600 rpm y una altura del eje de entre 56-132 mm es de 1,6 mm/s.

Velocidad [rpm] Dislocacién vibratoria max. rel. [um] Holgura. max. [um]
<= 1800 920 23

> 1800 65 16
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4.4.11 Tecnologia de cableado

4.4.11.1 Conexiones

Descripcion de las conexiones disponibles: (= # 91). Asignacion de conexiones: a partir de
(=> #200).

4.4.11.2 Secciones transversales de los cables

Cable de alimentacion, cable combinado

Los cables combinados incluyen 4 lineas de alimentacion, ademas de 2 lineas adicionales,
para el control del freno de retencién del motor.

~ Seccidéntransversal = Capacidad  Comentarios
Cable Cable combinado ge condt.lccu')n ce
corriente
(4x1) (4x1+(2x0,75)) 0OA<10rms <10,1A Los paréntesis (...) indican el
(4x1,5) | (4x1,5+(2x0,75)) 10,1A<10rms < 13,1A | apantallamiento.
(4x2,5) | (4x2,5+(2x1)) 13,1A < 10rms < 17,4A
(4x4) (4x4+(2x1)) 17,4A<10rms <23A | Capacidad de conduccion de
(4x6) (4x6+(2x1)) 23A < 10rms < 30A corriente

segun la norma EN60204-

(4x10) (4x10+(2x1,5)) 30A < 10rms <40A 1:2006
(4x16) | (4x16+(2x1,5)) A0A<I0MS<54A  |1hia6, Columna B2
(4x25) (4x25+(2x1,5)) 54A < 10rms < 70A

Cable de retroalimentacion

Tipo Seccion transversal Comentarios
Transductor, (4x2x0,25)
SFD
Codificador (7x2x0,25) BiSS, EnDAT, HIPERFACE
ComCoder (8x2x0,25) Codificador incremental + Hall
Cable hibrido
Tipo Seccién transversal Comentarios
SFD (4x1,0+2x(2x0,75)) 4 lineas de alimentacién y 4 lineas de sefial para
SFD
SFD (4x1,5+2x(2x0,75)) .
respectivamente

SFD3/DSL| (4x1,0+(2x0,34)+(2x0,75)) |4 lineas de alimentacion, 2 lineas de freno y
SFD3/DSL| (4x1,5+(2x0,34)+(2x0,75)) |2 lineas de sefal para SFD3/DSL

SFD3/DSL| (4x2,5+(2x0,34)+(2x1,0))
SFD3/DSL| (4x4+(2x0,34)+(2x1,0))

La descripcion técnica de los cables hibridos se puede consultar en KDN (Cables hibridos).



https://kdn.kollmorgen.com/content/hybrid-cables
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4.4.12 Freno de retencion

AVISO

Todos los motores se pueden suministrar opcionalmente con freno de retencion. Los motores
incorporan un freno de resorte (24 V CC). Este freno bloquea el rotor cuando esta sin tension.

ADVERTENCIA

iSi hay una carga suspendida (ejes verticales), el freno de retencion del
motor se acciona y, al mismo tiempo, el servoaccionamiento no genera
potencia, lo que puede provocar la caida de la carga! Riesgo de lesion
para el personal que usa la maquina. En caso de cargas suspendidas
(ejes verticales), solo se puede garantizar el funcionamiento seguro si se
usa un freno mecanico externo adicional.

Los frenos de retencion estan disefiados como frenos de parada y no son adecuados para
operaciones de frenado repetidas durante el funcionamiento. Si el freno se acciona con fre-
cuencia durante el funcionamiento, es posible que se desgaste prematuramente y falle.

La longitud del motor aumenta cuando se monta un freno de retencion.

El freno de retencion se puede controlar directamente con el servoamplificador (con riesgo
para las personas), liberando a continuacion la bobina, y no se necesitan conexiones adi-
cionales (consulte el manual de instrucciones del servoamplificador). Cuando el freno de
retencidn no se controla directamente con el servoaccionamiento, se debe realizar una cone-
Xion adicional (p. €j., un varistor). Consulte a nuestro Departamento de aplicaciones.

Los datos de los frenos figuran en el capitulo "Datos técnicos de los frenos" a partir de (= #
184).

4.4.13 Ventilador para AKM7(=>» # 100)

Para el tamafio AKM7 hay disponible un juego de elementos de fijacion para la ventilacion
independiente. El ventilador montado permite hasta un 30 % mas de potencia util de los moto-
res AKM7. En el volumen de suministro del juego de elementos de fijacion se incluyen unas
instrucciones de montaje para el juego de montaje del ventilador.

La caja del ventilador se puede fijar con los angulos de mon-
taje suministrados o de forma adicional con los pernos dis-
tanciadores, si se han suministrado. La eleccién del método
de fijacién dependera de la aplicacion. Si se prevé que se pro-
duzcan fuertes vibraciones, se utilizaran por seguridad los
angulos y los pernos distanciadores. Los motores con frenos
integrados requieren los pernos distanciadores largos.

AVISO Asegurese de que el aire pueda entrar sin impedimento por la rejilla de ventilacion y deje un

espacio libre de como minimo 25 mm detras de la rejilla.

Debido a la conveccion forzosa, los motores se ensucian con mas intensidad. Los sedi-
mentos reducen la potencia de refrigeracion y pueden dafar los motores. El polvo puede
arder en caso de sobrecalentamiento. Limpie, por lo tanto, los conductos de aire, il ventilador
y il motor regularmente. Debido al montaje del ventilador, se incrementan las medidas de
montaje de los motores AKM?7.

En el caso de motores AKM7 con opcion de conector "C" , tipo bobina "Q" y ventilacion for-
zada que deben limitar la corriente del motor a 23,5 A para la proteccion del conector.

Encontrara los datos técnicos de los motores AKM7 con ventilador en (= # 181). Encontrara
los planos acotados de los motores AKM7 con ventilador en (=» # 195).
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4.4.14 Washdown y Washdown Food

AVISO

Esta variante de motor se utiliza en aplicaciones sometidas a estrictas normas higiénicas en
las que debe evitarse la formacién de microbios y corrosién y tienen que limpiarse las maqui-
nas ciclicamente.

Los motores estan basados en los tipos estandares AKM2 - AKM6 con unas modificaciones
especiales para el uso en la industria de transformacion de alimentos o en la industria de
envasado y embalaje. Ademas, existe la posibilidad de recubrir la brida, aunque entonces no
se puede garantizar la clase de tolerancia N para la brida.

En la codificaciéon de modelo se definen por separado la pintura del carter del motor (tipos
"W" de Washdown, "F" de Washdown Food) en la versién (dos ultimos digitos) y el recu-
brimiento de la brida.

Washdown/Washdown Opciones Suggested mating connector Opciones
Food Motor de cone- de Bbida
xién
AKM2 B* D*, G |Opcion B, C, D, G (Hummel M23 INOX A, B, W, R
Conexiones):
Potencia & Freno:
AKM3, 4, 6 C*,D*, G |7084943102 A, B,W,R
Feedback 12-polos:
—— 7004912102
AKMS c%D% G Feedback 18-polos: B,C,W
7003917102

* No gire el conector en el motor mas de +/- 180 °, mayor angulo de rotacion puede dafiar las
conexiones internas.

4.414.1 Washdown

[INFORMACION]|

AKMAAM AN AYY Washdown sin recubrimiento de brida
AKMAANNANAANY Washdown con recubrimiento de la brida A IEC

Los motores de Washdown no pueden estar en contacto con alimentos no envasados.

Ambitos de aplicacién: Entornos duros, exteriores

Ejemplo: Transporte en el area de alimentos y envasado sin contacto con
alimentos, estaciones de radar, turbinas edlicas, instalaciones en
mar abierto

Normas: UL, CE, RohS

Superficie: Recubrimiento plateado

Resistencia: Frente a detergentes probados (=» # 102), resistente ala corro-
sion

Tipo de proteccion: IP67

Eje: Acero inoxidable

Retén: PTFE

Lubricante: Grasa lubricante industrial, no apta para uso alimentario

Enchufe: Acero inoxidable, superficie lisa

Tornillos: Acero inoxidable

Placa de identificacion: Grabada, con cada unidad de embalaje se incluye una placa de
identificacion adicional
Tamaiio: AKM2 - AKM6
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4.4.14.2 Washdown Food

[INFORMACION |

AKMAMANANNE Washdown Food sin recubrimiento de brida
AKMANMANANMAAAE Washdown Food con recubrimiento de la brida A IEC

La superficie del motor de Washdown Food ha superado todas las pruebas en conformidad
con FDA GlobalMigration en lo referente al contacto indirecto con alimentos. No se permite
el contacto directo con alimentos no envasados.

Ambitos de aplicacion: Industria alimentaria y de bebidas, sin contacto directo con ali-
mentos no envasados.

Ejemplo: Corte, envasado y llenado sin contacto directo con los alimentos,
motor situado al lado o debajo de los alimentos

Normas: UL, CE, RoHs, FDA

Superficie: Revestimiento blanco

Resistencia: Frente a detergentes probados (= # 102), resistente a la corro-
sion

Global Migration: US FDA Regulations 21 CFR 175.300, Condition of Use E

Tipo de proteccion: IP67

Eje: Acero inoxidable

Retén: FDA, conformidad con FDA

Lubricante: Apto para uso alimentario en conformidad con FDA

Enchufe: Acero inoxidable, superficie lisa

Tornillos: Acero inoxidable

Placa de identificacion: Grabada, con cada unidad de embalaje se incluye una placa de
identificacion adicional
Tamaio: AKM2 - AKM6

4.4.14.3 Caracteristicas probadas y confirmadas frente a productos de limpieza

AVISO

En el laboratorio de pruebas ECOLAB Deutschland GmbH se probd la resistencia de las
superficies de los Washdown y Washdown Food frente a los siguientes productos de lim-
pieza industriales:

P3-topactive DES
P3-topactive LA
P3-topax 56
P3-topax 66
P3-topax 91

Para ello se sumergieron las superficies en cada producto de limpieza durante 28 dias a tem-
peratura ambiente. Esto equivale aprox. a 2500 ciclos de limpieza, cada uno de los cuales
con 15 minutos de contacto con el producto de limpieza, o bien a 1500 ciclos de limpieza con
limpieza y posterior desinfeccion.

Los certificados se encuentran en nuestra Kolimorgen Developer Network, en la pagina
Approvals .

Kollmorgen solo puede garantizar la vida util del motor si se utilizan los detergentes pro-
bados. Kollmorgen puede probar y, en su caso, autorizar otros detergentes que los citados
previa solicitud.


https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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4.4.14.4 Condiciones de montaje y aplicacion

« Los motores deben utilizarse solamente con una temperatura ambiente maxima de 50°C.
« Sila brida delantera esta recubierta, no se garantiza la clase de tolerancia N.

AVISO En los motores con bridas sin revestimiento lavable, la superficie de las bridas se debe pro-
teger de la accion de los productos de limpieza mediante una instalacién adecuada.
AVISO Durante la instalacién y el funcionamiento proteger el motor de influencias mecanicas que

pueden causar arafiazos o grietas en las superficies pintadas. Un mal manejo aumenta
riesgo de corrosion.

4.4.14.5 Plan de limpieza
Plan de limpieza recomendado (abreviado) con los productos de limpieza probados:
Enjuague con agua (40 °... 50 °C)

Enjuague con baja presién. De arriba a abajo en direccion al orificio de drenaje. Limpiar el ori-
ficio de drenaje.

Limpieza con espuma
Frotar de arriba a abajo.

Alcalinos: P3-topactive LA or P3-topax 66 (2-5%, diariamente durante 15 min)
Acidos: P3-topax 56 (2%, si es necesario durante 15 min)
Temperatura: defriaa40°C

Desinfeccion
Pulverizar con agua (40 ... 50 °C) con baja presién. De arriba a abajo.

Desinfeccion por aspersion  P3-topax 91 (1-2%, si es necesario durante 30-60 min)
Desinfeccién con espuma: P3-topactiv DES (1-3%, si es necesario durante 10-30 min)
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4.5 Instalacion mecanica

[ INFORMACION| Puede consultar los diagramas con las dimensiones en el capitulo "Diagramas de dimen-
siones"(=>» # 186).

4.5.1 Notas importantes

[INFORMACION| El motor solo debe ser montado por personal cualificado con conocimientos de ingenieria
mecanica.

« Proteja el motor contra esfuerzos excesivos. No debe dafarse ningin componente durante el
transporte y la manipulacion.

« Ellugarde instalacion se encontrara libre de materiales conductores y agresivos. Durante el
montaje del V3 (extremo del eje hacia arriba), ponga atencion a que no penetren liquidos en
los cojinetes. Antes de realizar el montaje encapsulado, consulte a Kollmorgen.

« Asegurese de que los motores tengan una ventilacién sin obstaculos, respetando la tem-
peratura ambiente y la temperatura de la brida. Con temperaturas ambiente superiores a los
40 °C, consulte previamente con nuestro Departamento de aplicaciones. Asegurese de que
la evacuacion del calor en el entorno y en la brida del motor es suficiente.

« Labriday el eje corren especial peligro durante el almacenamiento y montaje, por lo que debe
evitar usar una fuerza excesiva. En la colocacion de acoplamientos, engranajes o ruedas de
poleas, utilice siempre la rosca de bloqueo y, siempre que sea posible, caliente los ele-
mentos de salida. Los golpes y el empleo de la fuerza producen dafios en los cojinetes y en el
gje.

« Utilice, siempre que sea posible, tenazas de friccion sin holguras o acoplamientos. Procure
siempre la correcta alineacion de los acoplamientos. Las desviaciones producen vibraciones
inadmisibles y destrozos en los cojinetes y el acoplamiento.

« Evite siempre la creacién de una suspension mecanica del eje del motor a través de un aco-
plamiento rigido y de suspension adicional externa (p. €j., en una caja de cambios).

« Observe el numero de polos del motor y del transductor (si corresponde), y ajuste correc-
tamente el servoamplificador usado. El ajuste incorrecto puede producir la destruccion del
motor, especialmente si es pequefo.

« Evite enlo posible los esfuerzos axiales del eje del motor. Los esfuerzos axiales excesivos
del eje reducen mucho la vida util del motor.

« Compruebe que se respetan las fuerzas radiales y axiales Fg y F permitidas. Si utiliza una
correa dentada, el diametro minimo permitido del pifién
se obtiene segun la ecuacion: dp,i, = (My/FRr)*2
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4.6 Instalacion eléctrica

[ INFORMACION| Puede encontrar la asignacion de conexiones en el capitulo "Asignacion de conexiones" a
partir de (= # 200). Puede encontrar la asignacion del servoamplificador en el manual de ins-
trucciones del servoamplificador.

4.6.1 Notas importantes

[INFORMACION| Solamente el personal cualificado y con formacion en ingenieria eléctrica esta autorizado a
cablear el motor.

PELIGRO

El montaje y cableado de los motores se realizara siempre sin tension,
es decir, ninguna de las tensiones de servicio del aparato a conectar
debera estar activada.

Si se tocan los contactos expuestos al exterior, existe riesgo de muerte o
de lesion grave. Asegurese de que el armario de distribucion per-
manezca apagado (bloqueo, rétulos de advertencia, etc.). Las diferentes
tensiones se conectaran en la primera puesta en funcionamiento.

No manipule nunca las conexiones eléctricas de los motores cuando se
encuentren bajo tension. jRiesgo de descarga eléctrica! En cir-
cunstancias desfavorables se pueden producir chispazos que dafen a
las personas y los contactos.

Las cargas residuales en los condensadores del amplificador pueden
generar una tensién peligrosa hasta 10 minutos después de desconectar
el cable de alimentacion. Las conexiones de control y de potencia pue-
den provocar tensién, aunque el motor no esté girando.

Mida la tension en el circuito intermedio y espere hasta que haya des-
cendido por debajo de 60 V.

[INFORMACION | El simbolo de masa ,_,JT, que se encuentra en todos los diagramas de cableado, indica que
debe realizar una conexion eléctrica en el armario de distribucion con la mayor superficie
posible conductora de electricidad entre el aparato que lleva la indicacion y la placa de mon-
taje. Esta conexidn hara posible la derivacion de interferencias de alta frecuencia y no debe
confundirse con el simbolo PE (toma a tierra de proteccion) @ (medida de proteccién
segun EN 60204).

Para cablear el motor, use los diagramas de cableado de las Instrucciones de instalacion y
puesta en funcionamiento del servoamplificador usado.
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4.6.2 Guia de instalacion eléctrica

[INFORMACION |

Compruebe la correspondencia entre el servoamplificador y el motor. Compare la tension
nominal y la corriente nominal de los aparatos. Realice el cableado conforme al diagrama de
cableado del Manual de instrucciones del servoamplificador. Las conexiones del motor se
encuentran en el capitulo "Asignacion de conexiones" a partir de (=» # 200).

Realice el tendido de todos los cables de alta tensién con seccidn transversal suficiente
segun EN 60204. En los Datos técnicos se incluyen las secciones recomendadas.

En funcién del tipo de servoamplificador utilizado, con cables de motor largos (>25 m), debe
conectarse una bobina de motor (3YL 0 3YLN) en el cable del motor (consulte el manual de
instrucciones del servoamplificador y el manual de accesorios).

Asegurese de que la toma de tierra del servoamplificador y del motor esté perfectamente ins-

talada. Realice la toma de tierra y el apantallamiento EMC conforme al diagrama de cableado

del Manual de instrucciones del servoamplificador. Conecte a tierra la placa de montaje y el

bloque del motor.

Si utiliza un cable de alimentacion del motor con conductores de mando de freno integrados,

estos deberan estar apantallados La pantalla estara dispuesta por ambos lados (consulte el

Manual de instrucciones del servoamplificador).

Cableado:

o Tiendalos cables de alimentacion y de control bien separados entre si

o Conecte el dispositivo de retroalimentacion.

o Conecte los cables del motor; instale bobinas de motor (si corresponde) cerca del ampli-
ficador

o Conecte apantallamientos a los terminales de blindaje o conexiones EMC en ambos extre-
mos

o Conecte el freno de retencion, si esta montado

o Coloque el apantallamiento a ambos lados.

Realice apantallamientos de gran superficie (baja resistencia) a través de cajas de enchufe

metalizadas, o bien, de uniones de cable roscadas compatibles

Requisitos del material de los cables:

Capacidad

Cable del motor: menor que 150 pF/m

Cable del transductor: menor que 120 pF/m

4.6.3 Conexion de los motores con cables premontados

[INFORMACION|

Realice el cableado cumpliendo las normas y los reglamentos estandares vigentes.

Para las conexiones de transductor y alimentacion, Kollmorgen, utilice unicamente cables
apantallados premontados.

Los apantallamientos mal colocados producen interferencias electromagnéticas y degradan
el rendimiento del sistema.

La longitud maxima del cable se define en el manual de instrucciones del servoamplificador
usado.

Para obtener una descripcion detallada de los cables configurados, consulte el manual de
accesorios regional.
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4.7 Puesta en funcionamiento

4.7.1 Notas importantes

| INFORMACION| Solamente los profesionales con amplios conocimientos de ingenieria eléctrica y de téc-
nicas de accionamiento estan autorizados a la puesta en funcionamiento del conjunto ser-
voamplificador-motor.

PELIGRO

Se producen tensiones peligrosas de hasta 900 V. jRiesgo de descarga
eléctrica! Compruebe que todas las piezas de conexidén que conducen
tension estén protegidas contra cualquier posible contacto.

No manipule nunca las conexiones eléctricas de los motores cuando se
encuentren bajo tensidén. jRiesgo de descarga eléctrica! Las cargas resi-
duales en los condensadores del amplificador pueden generar tensiones
peligrosas hasta 10 minutos después de desconectar el cable de ali-
mentacion.

Las conexiones de control y de potencia pueden provocar tension, aun-

que el motor no esté girando. Mida la tensién en el circuito intermedio y
espere hasta que haya descendido por debajo de 60 V.

ATENCION

La temperatura de la superficie del motor puede alcanzar los 100 °C
durante el servicio. jPeligro de quemaduras leves! Compruebe (mida) la
temperatura del motor. Espere a que el motor se haya enfriado por
debajo de los 40 °C antes de tocarlo.

ATENCION

No hay que descartar que, durante la puesta en funcionamiento, el accio-
namiento realice un movimiento imprevisto.

Asegurese de que cualquier movimiento no deseado de la unidad no
pueda causar peligro para personas 0 maquinaria.

Las medidas que habra de observar en este aspecto en su aplicacion
resultaran de la valoracion de riesgos de dicha aplicacion.
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4.7.2 Guia de puesta en funcionamiento

La forma de proceder en la puesta en funcionamiento se describe a modo de ejemplo. Depen-
diendo del tipo de puesta en servicio de los aparatos, puede ser adecuado o necesario un pro-
cedimiento u otro.

1. Compruebe el montaje y la orientacion del motor
Compruebe el firme asiento de los elementos de salida de fuerza (acoplamiento, engranaje,
polea de la correa), asi como el ajuste correcto (respete las fuerzas radiales y axiales per-
mitidas).

3. Compruebe el cableado y las conexiones del motor y del servoamplificador. Compruebe la
correcta puesta a tierra.

4. Compruebe el funcionamiento del freno de detencién, si esta montado. (al aplicar 24 V, el
freno se debe soltar).

5. Compruebe si el rotor del motor gira libremente (accione primero el freno, si es necesario).
Compruebe si se escuchan ruidos de friccion.

6. Compruebe si se han tomado todas las medidas de proteccién contra contactos accidentales
para las piezas méviles y las conductoras de tension.

7. Realice todas las comprobaciones especificas y necesarias para su equipo.

8. Conforme a las instrucciones de puesta en funcionamiento del servoamplificador, ponga
ahora en marcha el accionamiento.

9. Ensistemas de varios ejes, ponga en marcha, una a una, cada una de las unidades de accio-
namiento (amplificador y motor).



4.7.3 Solucion de problemas

Considere la siguiente tabla como un botiquin de “Primeros auxilios”. Las causas de una ave-
ria pueden ser muy variadas, en funcion de las condiciones especificas del sistema. En pri-
mer lugar se describen las causas de fallos que pueden afectar directamente al motor. Las
incidencias que se presentan en el comportamiento de regulacion tienen normalmente su ori-
gen en la parametrizacion errénea del servoamplificador. Consulte la informacion al respecto
en la documentacion del servoamplificador y en el software de puesta en funcionamiento.
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En el caso de sistemas poliaxiales, pueden existir otros defectos ocultos.

Error

El motor no gira

Causas posibles

— Servoamplificador no accionado

— Conductor de valor nominal cortado
— Fases del motor cambiadas

— No se ha accionado el freno

— El accionamiento esta bloqueado meca-
nicamente

Medidas para la eliminacion de fallos o
errores
— Conectar la sefial ENABLE

— Comprobar el conductor de valor nominal
— Fijar correctamente las fases del motor
— Comprobar el control de los frenos

— Comprobar la parte mecanica

El motor gira dema-
siado

— Fases del motor cambiadas

— Fijar correctamente las fases del motor

El motor vibra

— Se ha interrumpido el apantallamiento
del cable del transductor

— Amplificacién excesiva

— Cambiar el cable del transductor
— Usar valores por defecto del motor

de estadio final

Mensaje de error | — Cortocircuito en el conductor de entrada| — Eliminar cortocircuito
del freno: de tension — Cambiar el motor

del freno de retencion del motor

— Freno de retencién del motor defec-

tuoso
Mensaje de error — Cortocircuito o cortocircuito a tierraen | — Cambiar el cable

el cable del motor

— Cortocircuito o cortocircuito a tierra en
el cable del motor

— Cambiar el motor

Mensaje de error
del transductor:

— La conexion del transductor no esta
correctamente

insertada

— El cable del transductor esta inte-
rrumpido, cable

aplastado o similar

— Verificar la conexion
— Verificar los cables

Mensaje de error

de temperatura del
motor:

— El sensor térmico del motor se ha acti-
vado

— Enchufe del transductor suelto o cable
del transductor interrumpido

— Esperar a que el motor se enfrie. Com-
probar después por qué el motor se ha calen-
tado.

— Comprobar el enchufe y cambiarlo, sies
preciso

El freno no actua

— Par de detencién exigido exce-
sivamente alto

— Freno defectuoso
— Eje del motor con sobrecarga axial

— Comprobar dimensionamiento
— Cambiar el motor

— Verificar la carga axial y reducirla. Cambiar
el motor, ya que estan dafiados los cojinetes
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4.8 Definicion de los términos de Datos técnicos

[INFORMACION]|

Puede encontrar los datos técnicos de cada tipo de motor en el capitulo "Datos Técnicos"
(=» #167).

Todos los datos son validos para una temperatura ambiental de 40 °C y una temperatura
excesiva de la bobina de 100K. Determinacion de los datos nominales con temperatura cons-
tante de la brida intermedia de 65 °C. Los datos pueden tener una tolerancia del +/- 10 %.

Par de parada M, [Nm]

El par de parada se puede mantener de forma indefinida a una velocidad de 0<n<100 rpm y
en condiciones ambientales nominales.

Par nominal M,, [Nm]

El par nominal se genera cuando el motor es alimentado con la corriente nominal a la velo-
cidad nominal. El par nominal se puede producir de forma indefinida a la velocidad nominal en
funcionamiento continuo (S1).

Corriente de parada ly, s [A]

La corriente de parada es el valor efectivo de la corriente sinusoidal que consume el motor a
0<n<100 rpm para generar el par de parada.

Corriente maxima (corriente pulsatoria) lgy,ax [Al

La corriente maxima (valor sinusoidal efectivo) es varias veces la corriente nominal, depen-
diendo de la bobina del motor. El valor real viene dado por la corriente maxima del accio-
namiento usado.

Constante de par Ky,n,s [NM/A]

La constante de parindica el par en Nm que genera el motor con corriente de 1Ar.m.s. La
relacion es M=l x Ky (hasta | = 2 x Ig).

Constante de tension Kg, s [MV/min-1]

La constante de tension indica la fuerza electromotriz inducida del motor, como valor sinu-
soidal efectivo entre dos terminales, por 1000 rpm. Medida a 25 °C.

Momento de inercia del rotor J [kgcm?]

La constante J es una medida de la capacidad de aceleracion del motor. Por ejemplo, a |, el
tiempo de aceleracion t, de 0 a 3000 rpm resultante es:

__ 3000e 27 m2
b H T Mye60s ° 0% cm?

con Mgen Nmy J en kgcm?

Constante térmica de tiempo t;, [min]

La constante ty, indica el tiempo de calentamiento del motor frio, con una carga de |y, hasta
alcanzar una sobretemperatura de 0,63 x 105 Kelvin. Este aumento de temperatura se pro-
duce en mucho menos tiempo si el motor esta cargado con la corriente maxima.

Tiempo de retardo de liberacion tggry [Mms] / Tiempo de retardo de activacion tgg
[ms] del freno

Estas constantes indican los tiempos de respuesta del freno de retencion cuando funciona
con la tension nominal del servoamplificador.

Uy Tension nominal de la red

U, Tensién de la conexion del bus de CC. Un = \/§ e Un
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5.1 Généralités

5.1.1 A propos de ce manuel

Le présent manuel décrit les différentes gammes adjust in target de servomoteurs syn-
chrones (version standard). Ces moteurs sont utilisés dans des systémes de variateur avec
des Kollmorgen servo-amplificateurs. Veuillez prendre connaissance de I'ensemble de la
documentation fournie, a savoir :

« Manuel d'instructions du servo-amplificateur

« Communication par bus manuel (par ex. CANopen ou EtherCAT)
« Aide en ligne du logiciel de configuration de I'amplificateur

« Manuels régionaux des accessoires

« Description technique des AKM gammes de moteurs

Pour plus d'informations, rendez-vous sur le site du Kollmorgen réseau de développeurs Koll-
morgen, a |'adresse kdn.kollmorgen.com.

5.1.2 Abréviations utilisées

[ INFORMATION | Les abréviations utilisées pour les caractéristiques techniques sont décrites dans le chapitre
"Définition des termes" (=» # 137).
Dans ce document, la symbolique (=» # 53) signifie : "voir page 53".

5.1.3 Symboles utilisés

Symbole Indication

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre
les mesures adéquates, entrainera des blessures
DANGER graves, voire mortelles.

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre
les mesures adéquates, peut entrainer des blessures

AVERTISSEMENT graves, voire mortelles.

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre

les mesures adéquates, peut entrainer des blessures
ATTENTION assez graves ou légeres.

Il ne s'agit pas d'un symbole de sécurité.
AVIS Indique des situations qui, faute de prendre les
mesures adéquates, peuvent entrainer des dommages

matériels.

Il ne s'agit pas d'un symbole de sécurité.
IN Fo RMATION Ce symbole indique des remarques importantes.
Avertissement de danger (en général). Le type de dan-
ger est indiquée par le texte d'avertissement ci-contre.

Avertissement de tension électrique dangereuse et
I'effet.

Avertissement des surfaces chaudes.

Avertissement d'une charge suspendue.
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5.2 Sécurité

Cette section a pour but de vous aider a identifier et éviter les dangers, tant pour les per-
sonnes que pour le matériel.

5.2.1 Votre attention est requise pour ce chapitre

Personnel spécialisé

Seul un personnel diment qualifié est autorisé a effectuer des opérations de transport, de
montage, de configuration et de maintenance. Par personnel qualifié, on entend toute per-
sonne familiarisée avec le transport, I'installation, le montage, la mise en service et
I'utilisation des moteurs et disposant des qualifications minimales en rapport avec ses
activités :

« Transport : exclusivement réservé a un personnel possédant des connaissances en matiére
de manipulation de composants sensibles a |'électricité statique

« Installation mécanique : exclusivement réservée a des mécaniciens.

« Installation électrique : exclusivement réservée a des électriciens.

« Configuration : exclusivement réservée a des spécialistes de I'électrotechnique et des tech-
nologies d'entrainement

Le personnel qualifié doit connaitre et respecter les normes CEI 60364 / CEIl 60664, ainsi que
les réglementations nationales en matiére de prévention des accidents.

Lecture de la documentation

Lisez la documentation disponible avant I'installation et la mise en service. Toute mani-
pulation incorrecte du moteur peut provoquer des blessures ou des dégats. L'opérateur doit
donc s'assurer que toutes les personnes travaillant sur le moteur ont lu et compris le manuel
et appliquent les consignes de sécurité qui y sont énoncées.

Prise en compte des caractéristiques techniques

Respectez les caractéristiques techniques et les spécifications relatives aux conditions de
connexion (plaque signalétique et documentation). Le dépassement des valeurs de tension
ou d'intensité autorisées peut entrainer des dommages sur les moteurs, par exemple en rai-
son d'une surchauffe.

Evaluation des risques

Le fabricant de I'appareil doit procéder a une évaluation des risques pour celui-ci et prendre
les mesures appropriées afin d'éviter tout dommage corporel ou matériel provoqué par un
éventuel mouvement inopportun. Des exigences supplémentaires concernant le personnel
spécialisé peuvent également découler de I'évaluation des risques.

Transport sécurisé

Soulevez et déplacez les moteurs de plus de 20 kg (AKM7 et AKM8) uniquement a I'aide
d'engins de levage. Un levage sans assistance peut provoquer des blessures au dos. Res-
pectez toujours les consignes fournies : (=» # 116)

Mise en sécurité de la clavette

Retirez toute clavette éventuellement présente sur I'arbre avant de laisser le moteur fonc-
tionner a vide sans charge couplée afin d'éviter toute situation dangereuse en cas de pro-
jection de la clavette due a la force centrifuge. A la livraison, la clavette est protégée par un
capuchon plastique.
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Surface chaude

Les surfaces des moteurs peuvent étre trés chaudes pendant le fonctionnement, confor-
mément a leur catégorie de protection. Risque de brllures mineures La température de sur-
face peut dépasser 100 °C. Mesurez la température et attendez que le moteur ait refroidi en
dessous de 40 °C avant de le toucher.

Mise a la terre Hautes tensions

Assurez-vous de la mise a la terre correcte du boitier du moteur avec la barre omnibus PE de
I'armoire de commande comme potentiel de référence. Risque de choc électrique. Aucune
protection personnelle ne peut étre garantie sans mise a la terre de faible impédance ; tout
choc électrique peut entrainer la mort.

L'absence de signalétique ne garantit pas |'absence de tension. Les connexions
d'alimentation peuvent étre sous tension, méme si I'arbre du moteur ne tourne pas.

Ne débranchez aucun connecteur pendant le fonctionnement. Toucher des contacts exposés
peut entrainer des blessures graves, voire la mort. Les connexions d'alimentation peuvent
étre sous tension, méme lorsque I'arbre du moteur ne tourne pas. Des arcs électriques
peuvent alors se former, et endommager les contacts et occasionner des blessures.

Aprés avoir déconnecté le servo-amplificateur de la source de tension d'alimentation, atten-
dez plusieurs minutes avant de toucher des composants habituellement sous tension (par

ex. contacts, connexions a vis) ou d'ouvrir un connecteur.

Les condensateurs du servo-amplificateur peuvent encore présenter une tension dangereuse
plusieurs minutes aprés la coupure des tensions d'alimentation. Pour éviter tout risque, mesu-
rez la tension de la liaison c.c. et attendez qu'elle chute sous 60 V.

Fixation des charges suspendues

Les freins de maintien intégrés ne garantissent pas la sécurité fonctionnelle !
Les charges suspendues (axes verticaux) nécessitent un frein mécanique externe sup-
plémentaire pour garantir la sécurité du personnel.
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5.2.2 Utilisation recommandée

La gamme AKM de servomoteurs synchrones a été spécifiquement congue pour
I'entrainement de robots industriels, de machines-outils, de machines textiles,
d'équipements d'emballage et d'autres machines similaires soumises a des exigences dyna-
miques élevées.

L'utilisation des moteurs est uniquement autorisée dans les conditions ambiantes définies
dans la présente documentation.

L'utilisation de moteurs de type Washdown est autorisée dans les environnements impli-
quant des acides caustiques et des bases, dans les conditions définies a la page (= # 128).
L'utilisation de moteurs de type Washdown Food est autorisée dans les applications impli-
quant un contact indirect avec des denrées alimentaires et des boissons.

La AKM gamme de moteurs est exclusivement destinée a étre commandée par des servo-
amplificateurs, avec régulation de la vitesse et/ou du couple.

Les moteurs sont installés en tant que composants dans des machines ou des équipements
électriques et ne peuvent étre exploités et mis en service qu'en tant que composants inté-
grés de ces équipements ou machines.

Le capteur thermique intégré aux enroulements du moteur doit étre surveillé et évalué.

Les freins de maintien sont congus pour faire office de freins d'arrét et ne se prétent pas a
des freinages opérationnels répétés.

La conformité du servosystéme aux normes indiquées dans la déclaration de conformité CE
(=» #207) n'est garantie que si les composants utilisés (servo-amplificateur, moteur, cables,
etc.) ont été fournis par Kollmorgen.

5.2.3 Utilisation interdite

L'utilisation de moteurs standard est interdite :

o directement sur les réseaux d'alimentation secteur,

o dans les zones présentant un risque d'explosion,

o en cas de contact avec des denrées alimentaires et des boissons,

o dans les environnements impliquant des acides caustiques et/ou conducteurs, des
bases, des huiles, des vapeurs ou des poussiéres.

L'utilisation de moteurs de type Washdown est interdite :

o directement sur les réseaux d'alimentation secteur,

o dans les zones présentant un risque d'explosion,

o en cas de contact avec des denrées alimentaires et des boissons,

o dans les environnements impliquant des acides ou des bases présentant un pH inférieur
a2 ousupérieura 12,

o dans les environnements impliquant des acides ou des bases non testés par Kollmorgen.

L'utilisation de moteurs de type Washdown Food est interdite :

o directement sur les réseaux d'alimentation secteur,

o dans les zones présentant un risque d'explosion,

o en cas de contact avec des denrées alimentaires et des boissons.

La mise en service du moteur est interdite si la machine sur laquelle il est installé :

o ne satisfait pas aux exigences de la directive européenne "Machines",

o ne satisfait pas aux exigences de la directive CEM,

o ne satisfait pas aux exigences de la directive "Basse tension".

Afin de garantir la sécurité fonctionnelle, les freins de maintien intégrés ne peuvent jamais

étre utilisés seuls sans équipement supplémentaire.
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5.2.4 Manipulation

5.2.4.1 Transport

Classe de climat:2K3 selon EN61800-2, IEC 60721-3-2

Température:-25...+70 °C, variation max. 20 K/h

Humidité:humidité relative 5% - 95% sans condensation

Uniquement par un personnel qualifié dans I'emballage réutilisable d'origine du fabricant
Evitez les chocs, en particulier sur le bout d'arbre si I'emballage est abimé.

Vérifiez si le moteur présente des dégats visibles. Informez le transporteur et le cas échéant
le fabricant.

Transport de moteurs de plus de 20 kg

Les ceillets de levage fournis doivent étre utilisés pour un transport sécurisé des moteurs
AKM7 et AKM8 (>20kg). Tenez compte des instructions relatives au transport fournies avec
le moteur. Nous recommandons I'outil ZPZM 120/292 de transport pour déplacer les moteurs.
L’unité suspendue se compose d'un faisceau, suspendu au crochet de grue et deux double-
courent les bretelles a chaines.

DANGER

Suspendu charge. Danger de mort lorsque la derniére panne. Ne jamais
passer sous la charge pendant les opérations de levage !

Les vis de fixation des ceillets de levage doivent étre serrées complétement.

Les ceillets de levage doivent reposer a plat et intégralement sur la surface concernée.
Avant toute utilisation, il convient de vérifier le bon positionnement des ceillets de levage et
I'absence de dommages visibles (corrosion, déformation).

Les ceillets de levage présentant des déformations ne doivent plus étre utilisés.
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5.2.4.2 Emballage

« Emballage de carton avec revétement de Instapak®.
« La part de matiere plastique vous pouvez retourner aux fournisseurs (voir "Disposition")

Type de Hauteur du tas  Type de Hauteur du tas
moteur Emballage max. moteur  Emballage Max.

AKM1 Carton 10 AKM5 Carton 5
AKM2 Carton 10 AKM6 Carton 1
AKM3 Carton 6 AKM7 Carton 1
AKM4 Carton 6 AKM8 Palette 1

5.2.4.3 Stockage

o Classe de climat: 1K4 selon EN61800-2, IEC 60721-3-1

o Température: -25...+55°C, variation max. 20 K/h

« Humidité :humidité relative5%- 95% sans condensation

« Uniguement dans I'emballage réutilisable d'origine du fabricant
« Hauteur du tas max.: voir le tableau Emballage

« Durée de stockage: sans limitation

5.2.4.4 Maintenance / Nettoyage

« Uniquement par un personnel qualifié

« Aprés 20 000 heures de service dans les conditions nominales, les roulements a billes
doivent étre remplacés.

« Vérifiez toutes les 2500 heures de service ou une fois par an si le moteur émet des bruits de
roulements a billes. Si vous constatez des bruits, le moteur ne doit pas continuer a étre
exploité : les roulements a bille doivent étre changés.

« L'ouverture du moteur annule la garantie.

« Nettoyage du boitier par I'isopropanol ou analogue, ne pas tremper ou asperger

5.2.4.5 Réparation / Disposition

Seul le fabricant peut procéder a des réparations sur le moteur, I'ouverture des équipements
annule la garantie. Dans I'accord au WEEE-2002/96/EG-Guidelines nous rapportons de
vieux dispositifs et accessoires pour la disposition professionnelle, si les colts de tansport
sont y assuré I'expéditeur. Renvoyez-le au fabricant:

KOLLMORGEN Europe GmbH

Pempelfurtstr. 1
D-40880 Ratingen
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5.3 Colis

5.3.1 Livraison

« Moteur de la gamme AKM

« Manuel d'utilisation du produit (multilingue) en version imprimée, un seul exemplaire par colis

5.3.2 Plaque signalétique

Sur les moteurs standard, une plaque signalétique autocollante est apposée surle cété du
boitier. Sur les moteurs de type Washdown, la plaque signalétique est estampée sur le cété

du boitier et un exemplaire supplémentaire est ajouté dans chaque colis.

MODEL Type de moteur

CUST P/N N° de référence client

Ics 10rms (courant d'arrét)

Tcs MO (couple d'arrét)

Vs Un (tension de liaison du bus c.c.)
Nrtd nn (vitesse nominale a Un)

Prtd Pn (puissance nominale)

L'année de fabrication est codée dans le numéro de série : les deux premiers chiffres du
numeéro de série correspondent a I'année de fabrication (par ex. 17 = 2017).
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5.3.3 Clé de type
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5.3.3.1 Options de connecteur(C)

Les affectations de connecteurs des options figurent a partir de la page (= # 200).

Description technique de connecteurs utilisés voir Kollmorgen Developer Network (Mating Connectors).
Description des connections

Courant max. Section max.

R Ho-dé poles [A] [mm’] AT e L d'acco?xorennt:(;;ett;ru éré
connecteur Utilisation* |Puiss./Signal Puiss./Signal | Puiss./Signal P 99
P“'ﬁ‘:sa'.‘ce & 4/4 30/10 4/15 IP65 | BSTA-108-NN-00-08-0036
M23 SpeedTec rein
Ready Feedback /12 =110 2105 IP65 | ASTA-021-NN-00-10-0035
(taille 1) Feedback -117 -/9 -/0.5 IP65 ASTA-035-NN-00-10-0035
Hybrid* 4/4 30/10 4/15 IP65 | BSTA-108-NN-00-08-0036
M40 (taille1.5) P“'sl':srae?:e & 472 75130 16/4 IP65 | CSTA-263-NN-00-26-0001
M12 DRIVE-CLIQ -18 -12 -10,5 IP65 Norme Siemens Drive Clig-
M23-6 DRIVE-CLIQ 6/- 30/- 4/- IP65 cable
i-tec Hybrid* 4/5 14736 15/0.75 IP65 | ESTB-202-NN-00-1110-0500
P“'SFs;ae?:e & 4/5 14136 15/0.75 IP65 | ESTB-202-NN-00-31-0500
y-tec Feedback /12 /5 -/0.75 IP65 | ESTB-002-NN-00-31-0001
Feedback /15 /5 -/0.75 IP65 | ESTB-205-NN-00-31-0002
Caissondes | Puissance & 4/2 150 /15 25/25 IP65 -
bornes Frein

* Des moyens hybrides: puissance et la rétroaction (frein) sur le méme connecteur et dans une ligne

Référence Connection-Moteur

KTY 84- i
130+ PT1000

PTC*

Utilisable avec Position de connection

Type de connection

1 3 2 connecteurs SpeedTec Ready AKM2 incliné, orientables, sur
le moteur
C 7 4 2 connecteurs SpeedTec Ready AKM1-AKM2 surun cable 0,5 m
AKM3-AKM7 incliné, orientables, sur
C 1 4 2 connecteurs SpeedTec Ready (<23.5A) le moteur
D** - 9 1 connecteur i-tec Hybrid AKM1 sur le moteur
D** - 9 1 connecteur Hybrid SpeedTec Ready| AKM2-AKM6 incliné, orientables, sur
le moteur
AKM2-AKM7 .
G - \% 2 connecteurs SpeedTec Ready (<23,5A) droits, sur le moteur
1 connecteur puissance M40, incliné. orientables. sur
H - w 1 connecteur Feedback SpeedTec AKM7xQ & AKM82T ’ ’
le moteur
Ready
sur le moteur.
) R** ) 1 connecteur puissance M23-6, AKM4-AKM7 M23-6 incliné, orien-
1 connecteur Feedback M12 (£23,5A) tables.
M12 droits.
1 caisson des bornes,
T 2 X 1 connecteur Feedback SpeedTec AKM8 sur le moteur
Ready
i U ) 1 connecteur puissance M23-6, AKM4-AKM7 droits. sur le moteur
1 connecteur Feedback M12 (£23,5A) ’
Y 1 4 1 connecteur y-tec AKM1 sur le moteur

* capteur de température PTC ou KTY ou PT1000 (= # 125)
** Avec l'option de connecteur D, R et U le type de capteur de température dépend de la Feedback, voir (= # 122)
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5.3.3.2 Options de Feedback (DA)

La longueur du moteur dépend de I'unité de retour intégrée (feedback). Voir les plans cotés a partir de (= # 186).
Une incorporation ultérieure n'est pas possible. Les affectations de connecteurs a partir de (=» #200).

Description technique de Feedback utilisés voir Kollmorgen Developer Network (MultiFeedback).

Description de Feedback

Code Description

Remarque
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Lignes
par tour

Nombre

de

rotations

Utilisable
avec
variateur

1- Comcoder EPC 15T Single Turn, optique 1024 1 Tous
2- Comcoder EPC 15T Single Turn, optique 2048 1 Tous
AA |BiSS B Encoder AD34/AD58 |Single Turn, optique 2048 1 Tous
AB |BiSS B Encoder AD34/AD58 | Multi Turn, optique 2048 4096 Tous
C- |[SFD Size 10/15/21 |Single Turn, inductif, 4 fils 11bit 1 AKD
CA |SFD3 Size 10/15/21 |Single Turn, inductif, 2 fils 11bit 1 AKD,S700
DA |EnDAT 2.1 Encoder ECN1113/1313 | Single Turn, optique 512/2048* 1 Tous
DB |EnDAT 2.1 Encoder EQN1125/1325 [ Multi Turn, optique 512/2048*| 4096 Tous
LA |EnDAT 2.1 Encoder ECI1118/1319 [Single Turn, inductif 16/32** 1 Tous
LB |[EnDAT 2.1 Encoder EQI1130/1331 | Multi Turn, inductif 16/32** 4096 Tous
MA |[DRIVE-CLiQ Encoder ECN1324S |Safety Single Turn, optique 24bit 1 Siemens****
MB |DRIVE-CLiQ Encoder EQN1336S |Safety Multi Turn, optique 24bit 4096 |Siemens****
GA |HIPERFACE Encoder SKS36 Single Turn, optique 128 1 Sx
GB |HIPERFACE Encoder SKM36 Multi Turn, optique 128 4096 Sx
GC |HIPERFACE Encoder SEK34 Single Turn, capacitif 16 1 Sx

GD |HIPERFACE Encoder SEL34 Multi Turn, capacitif 16 4096 Sx

GE |HIPERFACE DSL Encoder EKS36 Single Turn, optique 18bit 1 AKD,S700
GF |HIPERFACE DSL Encoder EKM36 Multi Turn, optique 1?;&: 4096 AKD,S700
GJ |HIPERFACE Encoder SKS36 Single Turn, optique 128 1 AKD
GK |HIPERFACE Encoder SKM36 Multi Turn, optique 128 4096 AKD
GM |Safe HIPERFACE Encoder SKS36S Safety,a GJ, SIL2, PLd, Cat.3 | 128*** 1 AKD
GN |Safe HIPERFACE Encoder SKM36S Safety, a GK, SIL2, PLd, Cat.3 | 128*** 4096 AKD
GP |HIPERFACE Encoder SEK34 Single Turn, capacitif 16 1 AKD
GR |HIPERFACE Encoder SEL34 Multi Turn, capacitif 16 4096 AKD

R- |Resolveur Size 10/15/21 | Single Turn, inductif 2poles | 1 TzL}‘(SDS_f\l”f

* xly donnes pour AKM2-4/AKM5-8

** xly donnes pour AKM2-3/AKM4-8
*** Les certificates voir Kolimorgen Developer Network (Approvals) ou Kollmorgen website.

****Pour des raisons légales, nous ne sommes pas autorisés a proposer un lecteur prenant en charge ce périphérique
de retour. Pour des informations détaillées, veuillez contacter notre support technique.

Tous les servoamplificateurs Kollmorgen proposés en Europe S200, S300, S400, S600, S700, AKD, AKD-N


https://kdn.kollmorgen.com/content/MultiFeedback
https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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Référence Feedback-Moteur

(DL (1P ;)%ﬁzgg; BM/3 CHMI/4 CI7/4 (cable) D/-/9 GI-N HI-W -RI- TR2IX -Ul- YNIZ
Code Feedback Utilisable avec AKM...
1- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T - 8 - 1
2- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
AA BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
AB BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
C- SFD* 2 3-7 1-2 1-6 (PTC) 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
CA SFD3 - - - 1-6 (PT1000) | - - - - - -
DA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
DB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
MA DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
MB DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
GA Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GB Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GC Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GD Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GE Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000) | - - - - - -
GF Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000) | - - - - - -
GJ Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GK Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T - 8 - -
GM Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T - 8 - -
GN Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GP Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GR Hiperface - - 1 - - - - - - 1
R- Resolver 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
* sans frein
** le type de capteur de température selon les exigences actuelles de Siemens. Pour plus d'informations contacter Koll-
morgen.

*** seulement avec PTC
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5.4.1 Caractéristiques techniques générales

[ INFORMATION |

Température ambiante
(aux valeurs nominales)

Humidité admissible
(aux valeurs nominales)
Réduction de puissance
(courants et couples)

Durée de vie des rou-
lements a billes

+5 a +40 °C pour une altitude d'installation jusqu'a 1 000 m au-
dessus du niveau de la mer

Il est indispensable de contacter notre département Applications
pour des températures ambiantes supérieures a 40 °C et pour le
montage antidéflagrant des moteurs.

95 % d'humidité relative, sans condensation

1 %/K entre 40 et 50 °C, jusqu'a 1 000 m au-dessus du niveau
de la mer

Pour une altitude d'installation supérieure a 1 000 m au-dessus
du niveau de lameret 240 °C

6 % jusqu'a 2 000 m au-dessus du niveau de la mer

17 % jusqu'a 3 000 m au-dessus du niveau de la mer

30 % jusqu'a 4 000 m au-dessus du niveau de la mer

55 % jusqu'a 5 000 m au-dessus du niveau de la mer

Aucune réduction de puissance pour les altitudes d'installation
supérieures a 1 000 m au-dessus du niveau de la mer avec une
réduction de température de 10 K/1 000 m

=20 000 heures de service

Les caractéristiques techniques spécifiques a chaque type de moteur sont présentées au
chapitre "Caractéristiques techniques", (= # 167).

5.4.2 Forme de construction

5.4.3 Bride

AKM est la forme de construc-
tion IM B5, conformément a la

La forme de base des moteurs = g

norme EN 60034-7.

= =

IM B 5 (B5) IMV 1 (V1) IMV 3 (V3)

Précision de la bride CEIl selon la norme DIN 42955. Tolérances de faux-rond du bout d'arbre
et des brides de montage pour les machines électriques tournantes.

CEl avec précision N, ajustement AKM1 : h7, ajustement AKM2-8 : j6

CEl avec précision R, ajustement AKM1 : h7, ajustement AKM2-8 : j6

CEl avec précision N, ajustement j6, roulement renforcé, AKM8 uniquement

s|izlx| >

CEl, ajustement j6, revétement de bride spécial pour les moteurs de type Wash-
down ou Washdown Food

B |NEMA ; dimensions, reportez-vous au guide de sélection AKM Selection Guide (site
Web de Kollmorgen, en anglais)
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5.4.4 Indice de protection

Moteur standard Option de connexion Joint d'arbre Indice de protection
AKM1 C,D sans IP40

AKM1 C,D,Y avec IP65
AKM2-AKM7 B,C,D,G,H, T sans IP54

AKM8 H T sans IP52
AKM2-AKM8 B,C,D,G,H, T avec IP65
AKM2-AKM6 Washdown B,C,D,G avec IP67
AKM2-AKM6 Washdown B,C,D,G avec IP67

Food

5.4.5 Classe d'isolation

Le matériau d'isolation des moteurs correspond a la classe F selon la norme CE|l 60085
(UL1446 classe F).

5.4.6 Surface

Les moteurs sont pourvus d'un revétement par poudre polyester/ de couleur noir mat. Cette
finition ne résiste pas aux solvants (par ex. trichloroéthyléne, diluants nitro ou équivalents).

5.4.7 Bout d'arbre, coté A

La transmission de puissance s'effectue via le bout d'arbre cylindrique A, ajustement k6
(AKM1 : h7), selon la norme EN 50347, a I'aide d'un filetage de blocage, mais sans rainure
de clavette.

Les moteurs sont également disponibles avec une rainure de clavette et une clavette inté-
grée, conformément a la norme DIN 6885. L'arbre avec rainure de clavette est équilibré par
une (demi-)clavette courte.

La durée de vie du roulement est calculée sur 20 000 heures de service.

Code de com- Bout d'arbre Disponible pour
mande
N Arbre lisse Tous types, standard
C Rainure de clavette, |AKM2...8

fermée
K Rainure de clavette, |AKM 1...8

ouverte

Force radiale

Si I'entraflnement du moteur s'effectue via des pignons ou des courroies crantées, des forces
radiales élevées seront produites. Les valeurs admissibles en bout d'arbre sont indiquées
dans les diagrammes du chapitre "Schémas", (= # 186). Les valeurs maximum a vitesse
nominale figurent dans les caractéristiques techniques, (=» # 167). La prise de force au
centre de I'extrémité libre de I'arbre engendre une augmentation de 10 % de la force radiale.

Force axiale

Lors du montage de pignons ou de roues sur |'axe et en cas d'utilisation de réducteurs angu-
laires, des forces axiales sont générées. Les valeurs maximum a vitesse nominale figurent
dans les caractéristiques techniques.

Accouplement

Les pinces de serrage double cone s'avérent idéales comme dispositifs d'accouplement
sans jeu, éventuellement en combinaison avec des accouplements a soufflet métallique.
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5.4.8 Joint d'arbre

En cas de AKM raccordement a une bride de machine présentant une zone d'arbre non
étanche, le joint d'arbre (option "01") garantit I'étanchéité de I'arbre.

« Lejoint d'arbre en Téflon garantit une protection IP67 pour la zone d'arbre.

« Les performances nominales sont atteintes au bout de quelques heures de rodage du joint
d'arbre. Aucune procédure de rodage spéciale n'est requise.

« Une légere expansion du matériau Téflon est normale et n'affecte pas sa fonctionnalité.

« Il estinterdit d'utiliser le joint d'arbre en mode de fonctionnement a sec. Contactez Koll-
morgen pour savoir quelle solution spéciale pour joint d'arbre utiliser si un fonctionnement a
sec est nécessaire.

« Lejoint d'arbre est pré-lubrifié avec de la graisse FDA.

5.4.9 Dispositif de protection

Dans le modéle standard, chaque moteur est équipé d'un PTC a potentiel flottant. Le point de
commutation est a 155°C + 5%. Le PTC n'offre pas de protection contre les surcharges trés
élevées et breves.

Le moteur peut éventuellement est doté d'un capteur températeur PT1000, KTY 84-130 (voir
les options de raccordement (=» # 120) (=» # 200)).

Avec le systéme de rétroaction numérique SFD, SFD3, DSL (C-, CA, GE, GF) I'état du cap-
teur de température est transmis numériquement et évaluée dans le variateur.

Le capteur est intégré grace a notre cable feedback prééquipé dans le systéme de sur-
veillance des variateurs.

5.4.10 Classe de vibrations

Les moteurs sont congus avec une classe de vibration A selon la norme EN 60034-14. Pour
une plage de vitesses comprise entre 600 et 3 600 tr/min et un centre d’arbre situé entre 56 et
132 mm, la valeur réelle du niveau de vibrations admissible est de 1,6 mm/s.

Vitesse [tr/min] Déplacement vibratoire relatif max. [um] Faux-rond max. [um]
<=1800 90 23

> 1800 65 16
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5.4.11 Technologie de cablage

5.4.11.1 Connecteurs

Description des connecteurs disponibles : (=» # 119). Brochage des connecteurs : a partir de
(=> #200).

5.4.11.2 Sections de cable

Cable d'alimentation, cable combiné

Les cables combinés comportent quatre lignes d'alimentation et deux lignes supplémentaires
pour la commande du frein de maintien du moteur.

Section Intensité maximale Remarques

Cable @ Cable combiné admissible
(4x1) (4x1+(2x0,75)) 0A<I0ms <10,1A Les parenthéses (...) indiquent

(4x1,5) | (4x1,5+(2x0,75)) | 10,1A<I10rms <13,1A |leblindage.
(4x2,5) |  (4x2,5+(2x1)) 13,1A<10ms <17,4A

(4x4) (4x4+(2x1)) 17,4A<10rms <23A |Intensité maximale admissible
(4x6) | (4x6+(2x1)) 23A<I0ms <30A | Selonlanorme EN 60204-
(4x10) | (4x10+(2x15) | 30A<IOmms <d0A | 2000

(4x16) | (4x16+(2x15)) | 40A<Ioms <54A | oieau 6 colonne 52

(4x25) | (4x25+(2x15) | 54A<10mms <70A

Cable de rétroaction

Type Section Remarques

Résolveur, SFD (4x2x0,25)

Codeur (7x2x0,25) BiSS, EnDAT, HIPERFACE
Comcoder (8x2x0,25) Codeur incrémental + Hall

Cable hybride

Type Section Remarques

SFD (4x1,0+2x(2x0,75)) 4 lignes d'alimentation et 4 lignes de signal pour
SFD

SFD (4x1,5+2x(2x0,75)) .
respectivement

SFD3/DSL| (4x1,0+(2x0,34)+(2x0,75)) |4 lignes d'alimentation, 2 lignes de freinage et
SFD3/DSL| (4x1,5+(2x0,34)+(2x0,75)) |2 lignes de signal pour SFD3/DSL

SFD3/DSL| (4x2,5+(2x0,34)+(2x1,0))
SFD3/DSL| (4x4+(2x0,34)+(2x1,0))

Pour une description technique des cébles hybrides, rendez-vous sur le site du KDN (Hybrid
Cables).



https://kdn.kollmorgen.com/content/hybrid-cables
https://kdn.kollmorgen.com/content/hybrid-cables
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5.4.12 Frein de maintien

AVIS

Tous les moteurs peuvent étre équipés en option d'un frein de maintien. Un frein a ressort
(24 V c.c.) est intégré aux moteurs. Lorsqu'il n'est plus sous tension, ce frein bloque le rotor.

AVERTISSEMENT

En présence d'une charge suspendue (axes verticaux), le frein de main-
tien du moteur est desserré et, au méme moment, le variateur ne génére
plus aucune sortie : la charge risque de tomber ! Risque de blessure pour
le personnel d'exploitation de la machine. La sécurité fonctionnelle en
cas de charges suspendues (axes verticaux) ne peut étre garantie que
par I'utilisation d'un frein mécanique externe supplémentaire.

Les freins de maintien sont congus pour faire office de freins d'arrét et ne se prétent pas a
des freinages opérationnels répétés. Dans le cas de freinages opérationnels fréquents, une
usure prématurée et une défaillance du frein de maintien sont a prévoir.

La longueur du moteur augmente lors du montage d'un frein de maintien.

Le frein de maintien peut étre commandé directement par le servo-amplificateur (sans sécu-
rité personnelle !), I'enroulement est démagnétisé dans le servo-amplificateur ; aucun circuit
supplémentaire n'est requis (cf. manuel d'instructions du servo-amplificateur). Si le frein de

maintien n'est pas commandé directement par le variateur, un cablage supplémentaire (par

ex. varistance) est requis. Contactez notre service d'assistance.

Les caractéristiques techniques du frein sont présentées dans le chapitre "Caractéristiques
techniques du frein”, (= #184).

5.4.13 Ventilateur pour AKM7

Un kit de ventilation extérieure est disponible pour le modéle AKM7. Le ventilateur intégré per-

met d'augmenter jusqu'a 30 % la puissance des moteurs AKM7. Le kit est livré avec une

notice de montage du ventilateur.
Le boitier de ventilateur peut uniquement étre fixé a I'aide des
équerres de fixation fournies et/ou avec les entretoises éga-
lement fournies. Le choix de la méthode de fixation dépend de
I'application. En cas de fortes vibrations, utilisez les équerres
et les entretoises pour plus de sécurité. Les moteurs avec
frein intégré nécessitent les entretoises longues.

AVIS Veillez a ne pas obstruer I'arrivée d'air au niveau de la grille du ventilateur et gardez un

espace libre d'au moins 25 mm derriére la grille du ventilateur. En raison de la convection for-
cée, les moteurs s'encrassent plus fortement. La présence de dépéts de saletés entraine
une diminution de la puissance de refroidissement et peut nuire aux moteurs. Les dépdts de
poussieres peuvent s'enflammer en cas de surchauffe. Nettoyez donc régulierement le
conduit d'air, le ventilateur et les moteurs.

Le montage d'un ventilateur augmente les cotes de montage des moteurs AKM?7.

En cas de moteurs AKM7 avec option de connecteur "C" , la bobinage "Q" et ventilation for-
cée vous devez limiter le courant du moteur a 23,5 A pour la protection du connecteur.

Pour les données techniques des moteurs AKM7 équipés d'un ventilateur, voir (=» # 181).
Pour le schéma dimensionnel des moteurs AKM7 équipés d'un ventilateur, voir (= # 195).
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5.4.14 Washdown et Washdown Food

AVIS

Cette variante de moteur est utilisée dans des applications soumises a des régles d'hygiéne
strictes, dans lesquelles |la formation des germes et la corrosion doivent étre évitées et dans
lesquelles des machines doivent étre nettoyées de fagon cyclique.

Les moteurs se basent surles modéles standard AKM2 - AKM6 avec des modifications spé-

ciales pour une utilisation dans I'industrie de transformation des aliments ainsi que dans
I'industrie du conditionnement. 1l est également possible de revétir la bride, auquel cas la
classe de tolérance N pour cette derniére ne peut toutefois pas étre garantie.

Dans le code du modéle, la peinture du bati du moteur (modéles "W" pour Washdown, "F"
pour Washdown Food), dans la version (deux derniers caractéres), et le revétement de la
bride sont définis séparément.

Washdown/Washdown Options de Connecteur d'accouplement suggéré Options

Food Motor Connecteur de Bride
AKM2 B* D* G Option B, C, D, G (Hummel M23 INOX A B, W, R
connecteurs):

Puissance & Frein:
AKMS3, 4, 6 C*,D*, G 7084943102 A, B,W,R
Feedback 12-plles:
P— 7004912102
AKMS C%D% G Feedback 18-pdles: B,C,W
7003917102

* Ne pas tourner le connecteur sur le moteur de plus de +/- 180 °, plus grand angle de rota-
tion va endommager les connexions internes.

5.4.14.1 Washdown

[INFORMATION |

AKMAMANA_AYW
AKMAANAAMAA_AW

Washdown sans revétement de bride
Washdown avec revétement de la bride A IEC

Les moteurs Washdown ne doivent en aucun cas entrer en contact avec des denrées ali-

mentaires non emballées.

Domaines d’application:

Exemple:

Normes:

Surface:

Résistance :

Indice de protection:
Arbre :

Bague d’étanchéité de
I’arbre:

Lubrifiant:

Fiches :
Vis :

Plaque signalétique:

Dimensions:

Environnements rudes, zones extérieures

Transport dans la zone des denrées alimentaires et emballage
sans contact avec les denrées, postes de radar, aéromoteurs,
installations offshore

UL, CE, RohS

Revétement en argent

Aux détergents testés (=» # 129), résistance a la corrosion
IP67

Acier inoxydable

PTFE

Graisse industrielle pour paliers, ne convient pas au contact ali-
mentaire

Acier inoxydable, surface lisse

Acier inoxydable

Gravée. Une plaque signalétique supplémentaire est jointe a
chaque unité de conditionnement.

AKM2 - AKM6




5.4.14.2 Washdown Food

[INFORMATION |

AKMAANAANNAF
AKMAANNANMAAAE
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Washdown Food sans revétement de bride
Washdown Food avec revétement de la bride A IEC

La surface des moteurs Washdown Food respecte tous les tests de I'institut FDA Glo-
balMigration pour un contact indirect avec des denrées alimentaires. Un contact direct avec
les denrées alimentaires non emballées n'est pas autorisé.

Domaines d’application:

Exemple:

Normes:

Surface:

Résistance :

Global Migration:
Indice de protection:
Arbre :

Bague d’étanchéité de
I’arbre:

Lubrifiant:

Fiches :
Vis :

Plaque signalétique:

Dimensions:

Industrie agroalimentaire, sans contact direct avec des denrées
non emballées

Coupe, emballage et remplissage sans contact direct avec les
denrées alimentaires, moteur situé a c6té ou sous les denrées.
UL, CE, RohS, FDA

Revétement blanc

Aux détergents testés (= # 129), résistance a la corrosion

US FDA Regulations 21 CFR 175.300, Condition of Use E
IP67

Acier inoxydable

PTFE conformément aux directives de I'institut FDA.

Apte al'utilisation avec des denrées alimentaires conformément
aux directives de l'institut FDA.

Acier inoxydable, surface lisse

Acier inoxydable, surface lisse

Gravée. Une plaque signalétique supplémentaire est jointe a
chaque unité de conditionnement.

AKM2 - AKM6

5.4.14.3 Propriétés contrdlées et confirmées par rapport aux produits de nettoyage

AVIS

La résistance des surfaces Washdown et Washdown Food contre les nettoyants industriels
suivants a été contrélée dans le laboratoire ’ECOLAB Deutschland GmbH:

P3-topactive DES
P3-topactive LA
P3-topax 56
P3-topax 66
P3-topax 91

A cet effet, les surfaces ont été plongées pendant 28 jours a température ambiante dans
chaque produit de nettoyage. Cela correspond a environ 2 500 cycles de nettoyage avec un
contact de 15 minutes avec le produit de nettoyage ou de 1 500 cycles de nettoyage suivis

d’une désinfection.

Vous trouverez les certificats dans notre Kollmorgen Developer Network, en page

Approvals.

Kollmorgen ne peut garantir la durée de vie des moteurs qu'en cas d'utilisation des déter-
gents testés. Les détergents différents de ceux cités ci-dessus peuvent étre testés et éven-
tuellement autorisés par Kollmorgen sur demande.


https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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5.4.14.4 Conditions de montage et d’utilisation

« Les moteurs ne doivent étre utilisés que dans des températures ambiantes n'excédant pas

50°C.

« Laclasse detolérance N n’est pas garantie si la bride avant est revétue.

AVIS
AVIS

Pour les moteurs a brides sans revétement étanche, la surface de la bride doit étre montée
de maniére a étre a I'abri des détergents.
Lors de l'installation et le fonctionnement protéger le moteur contre des influences méca-

niques qui peuvent provoquer des rayures ou des fissures sur les surfaces peintes. Une mau-
vaise manipulation augmente le risque de corrosion.

5.4.14.5 Plan de nettoyage

Plan de nettoyage recommandé (abrégé) avec les produits de nettoyage testés:

Ringage a I’eau (40 °... 50 °C)
Ringage a basse pression. Du haut vers le bas dans le sens de I'écoulement. Nettoyer
I'écoulement.

Nettoyage a la mousse
Mousser du haut vers le bas.

Alcalin; P3-topactive LA ou P3-topax 66 (2-5%, quotidien 15 min)
Acide: P3-topax 56 (2%, si nécessaire 15 min)
Température: froid jusqu’a 40°C

Désinfection
Pulvérisation a I'eau (40°... 50°C) a basse pression. Du haut vers le bas.

Désinfection par pulvérisation P3-topax 91 (1-2%, si nécessaire 30-60 min)
Désinfection a la mousse: P3-topactiv DES (1-3%, si nécessaire 10-30 min)
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5.5 Installation mécanique

[INFORMATION |

Les schémas dimensionnels sont disponibles au chapitre "Schémas dimensionnels",(=» #
186).

5.5.1 Remarques importantes

[INFORMATION |

Seul un personnel qualifié disposant des connaissances nécessaires en génie mécanique
est autorisé a procéder au montage du moteur.

Protégez le moteur contre toute contrainte inacceptable. Lors du transport et de la manu-
tention, veillez & n'endommager aucun composant.

Le site doit étre exempt de matériaux conducteurs ou corrosifs. Pour un montage V3 (bout
d'arbre orienté vers le haut), assurez-vous qu'aucun liquide ne puisse pénétrer dans les rou-
lements. Si un montage antidéflagrant est nécessaire, veuillez consulter Kollmorgen au préa-
lable.

Assurez-vous que la ventilation du moteur n'est pas génée ou obstruée et observez les
valeurs admissibles de température ambiante et de bride. Pour des températures ambiantes
supérieures a 40 °C, contactez notre département Applications au préalable. Veillez a un
transfert de chaleur correct aux alentours et au niveau de la bride du moteur.

La bride et I'arbre du moteur sont particuli€rement vulnérables lors du stockage et du mon-
tage. Evitez donc de forcer sur les composants. Il est important d'utiliser le filetage de blo-
cage fourni pour serrer les accouplements, les roues dentées et les poulies, ainsi que de
préchauffer les composants du variateur si possible. Evitez les coups ou I'usage d'une force
excessive, qui peuvent endommager les roulements et |'arbre.

Si possible, utilisez uniquement des accouplements ou des pinces de serrage sans jeu et a
friction. Veillez a I'alignement correct des accouplements. Tout décalage engendrera des
vibrations inacceptables et la destruction des roulements et de I'accouplement.

Dans tous les cas, n'effectuez pas un montage sous contrainte mécanique de I'arbre du
moteur en utilisant un accouplement rigide avec des roulements externes supplémentaires
(par ex., dans une boite de vitesses).

Prenez note du nombre de pdles du moteur et de celui du résolveur (le cas échéant) et veillez
a effectuer un réglage correct au niveau du servo-amplificateur utilisé. En effet, un réglage
incorrect peut entrainer la destruction du moteur, notamment pour les moteurs de petite taille.
Evitez si possible les charges axiales sur I'arbre moteur. L'application de charges axiales
réduit considérablement la durée de vie du moteur.

Vérifiez la conformité vis-a-vis des forces radiales et axiales Fg et F5 admissibles. En cas
d'utilisation d'un variateur a courroie crantée, le diamétre minimum admissible du pignon, par
exemple,

doit correspondre a I'équation suivante : d.,;, = (My/Fr)*2



AKM Installation |5 Frangais

5.6 Installation électrique

[INFORMATION |

Les brochages des différents connecteurs sont présentés au chapitre "Brochage des connec-
teurs", (= # 200). Le brochage de I'extrémité du servo-amplificateur est présenté dans le
manuel d'instructions correspondant.

5.6.1 Remarques importantes

[INFORMATION |

[INFORMATION |

Seul un personnel qualifié et dment formé en électrotechnique est autorisé a procéder au
cablage du moteur.

DANGER

Assurez-vous toujours que les moteurs ne sont plus sous tension lors de
toute opération de montage et de cablage. Les éventuels équipements a
raccorder ne doivent pas étre mis sous tension.

Toucher des contacts exposés peut entrainer des blessures graves, voire
la mort. Assurez-vous que l'alimentation de I'armoire de commande reste
coupée (barriere, panneaux d'avertissement, etc.). Les différentes ten-
sions ne seront remises en circuit qu'au moment de l'installation.

Ne débranchez jamais les connexions électriques du moteur pendant
qu'il est sous tension. Risque de choc électrique Dans certaines cir-
constances défavorables, des arcs électriques peuvent se produire, ce
qui peut endommager les contacts et provoquer des blessures.

Une tension dangereuse découlant de la charge résiduelle peut encore
étre présente au niveau des condensateurs jusqu'a 10 minutes aprés la
coupure de l'alimentation secteur. Les cables de commande et
d'alimentation peuvent encore étre sous tension, méme lorsque le moteur
ne tourne pas.

Mesurez la tension de la liaison c.c. et attendez qu'elle chute sous 60 V.

Le symbole de masse ml.,., présent sur les schémas de raccordement, indique que vous
devez assurer une connexion conductrice sur la surface la plus vaste possible entre |'unité
spécifiée et la plague de fixation dans I'armoire de commande. Cette connexion permet de
supprimer les interférences HF. Elle ne doit pas étre confondue avec le symbole PE (pro-

tective earth, terre de protection) @ (mesure de protection selon la norme EN 60204).

Pour effectuer le cablage du moteur, reportez-vous aux schémas de cablage fournis dans le
manuel d'installation et de configuration du servo-amplificateur utilisé.
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5.6.2 Guide d'installation électrique

« Vérifiez que le servo-amplificateur et le moteur sont adaptés I'un a I'autre. Comparez la ten-

sion et I'intensité nominales de I'unité. Effectuez le cablage conformément au schéma de
cablage fourni dans le manuel d'instructions du servo-amplificateur. Les connexions au
moteur sont présentées dans le chapitre "Brochage des connecteurs”, (= # 200).

« Posez tous les cables de courant forte avec une section adéquate, conformément a la norme

[INFORMATION |

EN 60204. La section recommandée figure dans les caractéristiques techniques.

Dans le cas de cables moteur longs (> 25 m) et suivant le type de servo-amplificateur utilisé,
il convient de raccorder une inductance moteur (3YL ou 3YLN) au cable moteur (cf. manuel
d'instructions du servo-amplificateur et manuel des accessoires).

« Assurez-vous que le servo-amplificateur et le moteur sont correctement mis a la terre. Uti-

lisez un dispositif de mise a la terre et de blindage CEM approprié, conformément au manuel
d'instructions du servo-amplificateur utilisé. Mettez a la terre la plaque de fixation et le boitier
du moteur.

« Sile cable d'alimentation moteur utilisé comprend des fils de commande de frein intégrés,

ces fils doivent étre blindés. Le blindage doit étre raccordé aux deux extrémités (cf. manuel
d'instructions du servo-amplificateur).

« Céblage:

o Acheminez les cables d'alimentation aussi loin que possible des cables de commande.

o Raccordez le dispositif de rétroaction.

o Raccordez les cables moteur, posez les inductances moteur (le cas échéant), fermez
I'amplificateur.

o Raccordez les blindages aux bormes de blindage ou aux connecteurs CEM aux deux extré-
mités.

o Raccordez le frein de maintien, le cas échéant.

o Raccordez le blindage aux deux extrémités.

« Raccordez tous les blindages via un contact de grande surface (faible impédance) et des boi-

tiers de connecteurs métallisés ou des presse-étoupes CEM.

« Exigences relatives au cablage :

Capacité
Cable moteur : Inférieure a 150 pF/m
Cable du résolveur : inférieure a 120 pF/m

5.6.3 Raccordement des moteurs a lI'aide des cables préassemblés

[INFORMATION |

Effectuez le cablage conformément aux normes et réglementations en vigueur.

Utilisez uniguement Kollmorgen des cables blindés préassemblés pour les connexions du
résolveur et de I'alimentation.

Une installation incorrecte du blindage entrainera des interférences CEM et nuira au bon fonc-
tionnement du systeme.

La longueur de cable maximum est indiquée dans le manuel d'instructions du servo-ampli-
ficateur utilisé.

Pour une description détaillée des cables configurés, reportez-vous au manuel des acces-
soires régional.
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5.7 Mise en service

5.7.1 Remarques importantes

| INFORMATION |

Seul un personnel spécialisé disposant de connaissances approfondies dans le domaine de
I'électrotechnique et de la technologie d'entrainement est autorisé a mettre en service I'unité
de variateur du servo-amplificateur et du moteur.

DANGER

Présence possible de tensions mortelles, jusqu'a 900 V. Risque de choc
électrique Vérifiez que tous les points de raccordement sous tension sont
sécurisés et protégeés contre tout contact accidentel.

Ne débranchez jamais les connexions électriques du moteur pendant
qu'il est sous tension. Risque de choc électrique La charge résiduelle
des condensateurs du variateur peut générer des tensions dangereuses,
jusqu'a 10 minutes aprés la coupure de I'alimentation secteur.

Les cables de commande et d'alimentation peuvent encore étre sous ten-
sion, méme lorsque le moteur ne tourne pas. Mesurez la tension de la liai-
son c.c. et attendez qu'elle chute sous 60 V.

ATTENTION

La température de surface du moteur peut dépasser 100 °C en
fonctionnement. Risque de brilures Iégeres ! Vérifiez (mesurez) la tem-
pérature du moteur. Attendez qu'il ait refroidi en dessous de 40 °C avant
de le toucher.

ATTENTION

Le variateur est susceptible d'effectuer des mouvements inattendus lors
de la phase de mise en service.

Assurez-vous que le personnel et les équipements a proximité ne
puissent pas subir de blessures/dommages dans une telle éventualité.

Les mesures a prendre a cet égard dans le cadre de vos attributions
reposent sur I'évaluation des risques de |'application donnée.



AKM Installation | 5 Francgais

5.7.2 Guide de configuration

N —

La procédure de configuration est donnée a titre d'exemple. Une procédure différente peut
s'avérer judicieuse ou nécessaire, selon |'utilisation prévue pour les appareils.

Vérifiez le montage et |'orientation du moteur.

Vérifiez que les composants du variateur (embrayage, boite a engrenages, poulie a courroie)
sont correctement mis en place et réglés (respectez les forces radiales et axiales admis-
sibles).

Vérifiez le cablage et les connexions du moteur et du servo-amplificateur. Vérifiez que la
mise a la terre est correcte.

Testez le fonctionnement du frein de maintien, le cas échéant (Appliquez une tension de
24V, le frein doit étre relaché).

Vérifiez que le rotor du moteur tourne librement (relachez le frein si nécessaire). Ecoutez
attentivement pour détecter tout bruit de grincement.

Vérifiez que toutes les mesures nécessaires ont été prises afin d'éviter tout contact acci-
dentel avec des piéces sous tension ou en mouvement.

Effectuez les éventuels tests nécessaires, tels que requis spécifiquement pour votre sys-
téme.

Mettez ensuite en service le variateur conformément aux instructions fournies pour le servo-
amplificateur.

Dans les systémes multi-axe, mettez en service individuellement chaque variateur (ampli-
ficateur et moteur).
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5.7.3 Dépannage

Le tableau ci-dessous doit étre considéré comme un "kit de premier secours". Chaque
défaillance peut avoir de nombreuses causes différentes, suivant les conditions d'utilisation
particuliéres de votre systéme. Les causes de panne décrites ci-dessous sont prin-
cipalement celles qui influencent directement le moteur. Les spécificités qui se présentent
dans le comportement de la boucle de commande peuvent généralement étre attribuées a
une erreur de paramétrage du servo-amplificateur. La documentation du servo-amplificateur
et le logiciel de configuration fournissent des informations a ce sujet.

Dans les systémes multi-axe, les défaillances peuvent avoir d'autres causes cachées.

Erreur
Le moteur ne tourne
pas

Cause possible
— Servo-amplificateur non activé

— Rupture du cable de point de consigne

— Séquence des phases moteur incor-
recte

— Frein pas desserré
— Blocage mécanique du variateur

Solutions

— Foumnissez un signal d'activation
(ENABLE)

— Vérifiez le cable de point de consigne

— Corrigez la séquence des phases moteur
— Vérifiez les commandes de frein

— Vérifiez le mécanisme

Le moteur
s'emballe

— Séquence des phases moteur incor-
recte

— Corrigez la séquence des phases moteur

Le moteur vibre

— Blindage du céble de résolveur endom-
magé
— Gain de I'amplificateur trop élevé

— Remplacez le céble du résolveur
— Restaurez les valeur par défaut du moteur

Message d'erreur :
frein

— Court-circuit au niveau du cable de ten-
sion

d'alimentation du frein de maintien moteur
— Frein de maintien du moteur défectueux

— Eliminez le court-circuit
— Remplacez le moteur

Message d'erreur :

étage de sortie
défectueux

— Court-circuit ou défaut a la terre au
niveau du cable moteur

— Court-circuit ou défaut a la terre au
niveau du moteur

— Remplacez le cable
— Remplacez le moteur

Message d'erreur :
résolveur

— Connecteur du résolveur mal

branché

— Rupture du cable du résolveur

, écrasement du cable ou autre dommage

— Vérifiez le connecteur
— Vérifiez les cables

Message d'erreur :

température du
moteur

— Capteur thermique du moteur déclenché

— Connecteur du résolveur desserré ou
cable du résolveur endommagé

— Attendez que le moteur ait refroidi. Déter-
minez ensuite la cause de la température éle-
vée du moteur.

— Vérifiez le connecteur et remplacez le cable
de résolveur si nécessaire

Le frein ne serre
pas

— Couple de maintien requis trop élevé
— Frein défectueux
— Surcharge axiale de I'arbre moteur

— Vérifiez le dimensionnement
— Remplacez le moteur

— Vérifiez la charge axiale, réduisez-la. Rem-
placez le moteur, étant donné que les rou-
lements ont été endommagés.




AKM Installation |5 Frangais

5.8 Définition des termes pour les caractéristiques techniques

[INFORMATION |

Les caractéristiques techniques spécifiques a chaque type de moteur figurent au chapitre
"Caractéristiques techniques" (= # 167).

Toutes les données sont validées pour une température ambiante de 40 °C et une sur-
température de I'enroulement de 100 K. Détermination des données nominales avec une tem-
pérature constante de 65 °C au niveau de la bride d'adaptation. Les données peuvent
présenter une tolérance de +/- 10 %.

Couple d'arrét My [Nm]

Le couple d'arrét peut étre maintenu indéfiniment & un régime de 0<n<100 tr/min et aux condi-
tions ambiantes nominales.

Couple nominal M,, [Nm]

Le couple nominal est délivré lorsque le moteur consomme le courant nominal au régime
nominal. Il peut étre produit indéfiniment au régime nominal en service continu (S1).

Courant d'arrét 1y, [A]

Le courant d'arrét est le courant sinusoidal efficace que le moteur consomme a
0<n<100 tr/min pour produire le couple d'arrét.

Courant de créte (courant impulsionnel) Iy, [A]

Le courant de créte (valeur sinusoidale efficace) est égal a plusieurs fois le courant nominal,
suivant I'enroulement du moteur. La valeur réelle est déterminée par le courant de créte du
variateur utilisé.

Constante de couple Ky, [NM/A]

La constante de couple définit le couple (en Nm) produit par le moteur avec un courant de
1 A eff. Larelation est M=l x Ky (jusqu'al = 2 x Ig).

Constante de tension Kg,,s [MV/min-1]

La constante de tension définit la force électromotrice induite du moteur sous forme de valeur
sinusoidale efficace entre deux bornes, pour 1 000 tr/min. Valeur mesurée a 25 °C.

Moment d'inertie du rotor J [kgcm?]

La constante J est une mesure de la capacité d'accélération du moteur. Par exemple, a |, le
temps d'accélération t, de 0 a 3 000 tr/min est le suivant :

__ 3000e 27 m2
b [s] = Mye60s * T0tecmz J

avec Mg exprimé en Nm et J en kgcm?.

Constante de temps thermique t;, [min]

La constante t;, définit le temps que met le moteur froid, a une charge de |y, pour chauffer a
une surtempérature de 0,63 x 105 Kelvin. Cette hausse de température a lieu dans un délai
bien plus court en cas de charge du moteur avec le courant de créte.

Délai d'attente de desserrage du frein tggy [ms] / Délai d'attente de serrage du frein
tgrL [Ms]

Ces constantes définissent les temps de réaction du frein de maintien lorsqu'il est alimenté
avec la tension nominale du servo-amplificateur.

Uy Tension d'alimentation secteur nominale

U,Tension de la liaison de bus c.c. Un = ﬁ * Un
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6.1 O6bwwue

6.1.1 O HacTOALLEM PYKOBOACTBE

HacToswee pykoBoacTBo onvcbiBaeT adjust in target cepmm CUHXPOHHBIX cepBoaBUraTenen
(cTaHgapTHOe NCMOoNHeHWe). AnekTpodBurateny padboTatoT B NPUBOAHBLIX CUCTEMaxX BMECTe
¢ Kollmorgen cepsoycunutensamu. Cobnitogavte TpeboBaHus, U3NOXEHHbIE BO BCEW NPU-
naraemowm K cucteme JOKyMeHTaL M1, a UMEHHO:

« PykoBoacTBo no akcnnyartayuv cepeoycunuTens

« Pykosoactso no ceasu no wuHe (Hanpumep, CANopen nnu EtherCAT)
o OHnnanH-cnpaeka no yctaHoBo4dHoMy 10 ycunutens

« PykoBoacTtBO No pervoHanbHOMY 4OMNOMHUTENBHOMY 060pYA0BaHMIO

o TexHu4yeckoe onucaHne AKM cepuin anekTpogsuratenemn

HononHutensHasa ncxogHas nHpopmauus cogepxutcs Ha Kollmorgen noptane pas-
paboTymkos no agpecy kdn.kollmorgen.com.

6.1.2 Ucnonb3yemble cOKpalleHuUA

| INFO | CokpalleHus, Ncrornb3yemble B TeXHUYECKMX JaHHbIX, MpuBeaeHb! B rnase « TepMuHb! 1

onpeneneHus» (=» # 166).

B HacTosiwem gokymeHTe cumBon (= # 53) o3HayaeT: cm. cTp. 53.

6.1.3 Ucnonb3ayembie CUMBOSbI

Symbol 3HayeHune

YKkasblBaeT Ha OnacHyo cUTyauuto, Kotopasi ipuBeaeT K
CMEPTU UINU TSHKENbIM Y HEU3NEYMMbIM TPaBMaMm, eCiiv ee

ONACHO He NpPefoTBPaTUTD.

YKkasblBaeT Ha OnacHy CUTyauuto, KoTopasi MOXeT npu-

BECTU K CMEPTU UMK TSHKENbIM U HEU3TNEYMMbIM TpaBmam,
BHUMAHUE €CInvi ee He NPeoTBPaTUTh.

YkasblBaeT Ha OMacHy CUTyaLuto, KoTopasi MOXeT npu-
OCTOPO)HO |BecTuk nerkum TpaBmam, eCivt ee He NpefoTBpaTuTL.

YKASAHUE

He asngaetcsa YCIOBHbIM 0603HaqumeM, OTHOCALMMCA K
obecneyeHno 6e3onacHoOCTU. YkasbiBaeT Ha CUTYaLMI,
KoTopasi MOXXET NPUBECTU K MaTepuaribHoMy yLiepby, ecrnm
ee He NpegoTBpaTUTb.

INFO

He saBnsieTcs YCIOBHbIM 0603Ha4YeHNeM, OTHOCALLUMCS K
obecnevyeHno 6e30nacHOCTM. [aHHoe yCroBHOe 0603Ha-
YeHne yKa3blBaeT Ha BaXKHYO MHd)OpMaLI,I/IIO.

BHumaHme! OnacHoCTb (Npoune onacHocTh). Xapakrep onac-
HOCTW yKa3blBaeTCsl B CONPOBOXAAoLWEM TeKCTe npeay-
npexXaeHus.

OnacHocTb nopaxeHunq anekTpny4eCckMmM TOKOM.

OcTopoxHO. Mopsayasi NOBEPXHOCTb.

ﬂpe,qynpew:l,eHme O nNoaBeLleHHOro rpysa.
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6.2 Be3onacHocTb

3TOT pasgen NOMOXET pacno3HaBaThb M NpeaoTBpaLlaTb ONacHOCTM ANs COTPYAHUKOB M 060-
PYyAOBaHMs.

6.2.1 Heo6xoaumo o6paTTb BHUMaHUe Ha criegyloLlee

Cnepyet o6paTuTbCA K cneuyyanmcry!

K BbIMONHEHMIO TaKMX 3a4a4, Kak TPaHCMOPTUPOBKA, MOHTaX, HACTPONKa U TEXHUYECKoe
obcnyxmBaHue, 4onyCKaeTcs TONbKO KBanuduLMpoBaHHbI nepcoHan. Kea-
NULMPOBaHHBIMY CNeLuanmcTaMmm CHMTaTCS NnLa, MMEKOLLME OMbIT TPAHCNOPTUPOBKY,
YCTaHOBKW, MOHTaXa, MyCKO-HanagoyHbIX paboT 1 aKcnnyataumm anekTpoasuratenen n
obnagaroLye MYUHMMarnbHO AOCTAaTOYHOM KBanudukaumen 4ns BbiNONHEHNS CBOUX 065-
3aHHOCTEW:

o TpaHcnopTMpoBKa: TONbKO NEpPCoHarn, yMeroLwmin pabotatb ¢ KOMNOHEHTaMW, YyB-
CTBUTENBHbLIMU K 3NIEKTPOCTATUHECKOMY pa3psaay.

o MexaHn4eckun MOHTaX: TONbKO NepcoHarn, UMEILLNIA HaBbIK1 paboTbl ¢ MexaHn4ecknum 06o-
pygoBaHueMm.

o ONEKTPUYECKUIA MOHTAX: TOIbKO NepcoHar, MMEIOLLIMIN HaBblKun paboTbl C anex-
TpooGopynoBaHNEM.

« HacTpolika: Tonbko NepcoHar, UMeL A OCHOBaTENbHbIE HABBIKM paboTbl C 3r1ek-
TpoobopyoBaHWEM Y NpMBOAAMU

KBanudumuymposaHHbI nepcoHan JOMmKeH 3HaTb U cobntoaate TpeboBanms ctaHgapTos IEC
60364 / IEC 60664, a Takke HaLMOHaNbHbIX NPaBWIT MO NPEAOTBPALLIEHNIO HECHACTHBIX CITy-
Yyaes.

MpouuTtante goKkymeHTauuto!

MpoyunTaiTe 4OCTYNHYO AOKYMEHTALMIO NEPES MOHTaXXOM 1 BBOAOM B 3KCMyaTaumio.
HenpaBunbHoe obpalleHre C aNekTpogBuratenieM MOXET CTaTb NPUYNHON TPABM MIK
nospexaeHuns obopynosaHus. Onepatop 06a3aH obecneunTsb U3yyeHne pykoBOA4CTBa
BCEMM COTPyHMKaMK, KoTopble ByayT paboTtaTthb ¢ ABUratenem, NpoBepKy YCBOEHHbIX 3Ha-
HUA N CO6J‘IIO,EI.6HVI€ npasui TEXHUKU 6e3OI'IaCHOCTI/I, M3NOXEHHbIX B J@aHHOM PYKOBOACTBE.

06paTVITe BHUMaHMe Ha TeXxHn4eckKkue XapaKTepMCTMKVI!

MpuoepxunBanTecb TEXHNHECKNX AaHHBLIX U cneumdukal i npu Beloope yCroBui Noa-
KntoyeHust (3aBogckasi Tabnuyka u 4okymMmeHTaums). lNpeBblLeHre JoMyCTUMbIX 3HAYEHNI
HanpsHKEHWST UM TOKa MOXET MPUBECTM K NOBPEXAEHMIO SNEKTpoABUraTenen, Hanpumep,
BCrefCcTBMeE Nneperpesa.

BbinonHnUTe oueHKy puckoB!

MpoussoauTens MallHbI AOMKEH NPOU3BECTU OLLEHKY PUCKOB AN MaLLVHbI U NMPUHATL COOT-
BETCTBYHOLLNE MEPbI, UCKIMIOYaloLLIME BO3MOXHOCTb HAHECEHMS TPAaBM UIW NOBPEXOEHIA
MMYyLLECTBA BCIEACTBNE HeNpeaBUOEHHbIX OBWKEHWUA MalluHbI. 1o pe3ynbTataM OLEeHKM
PUCKOB K creupanmMcTaM MoryT ObiTb NpeabsABeHbl A0MNONHUTENbHbIE TpeboBaHuS.

MpuHuMmanTe Mepbl 6e30NacCHOCTU NpPU TPaHCNOPTUpPOBKe!

MogHUManTe 1 TpaHCNopTMPYWTE aneKkTpoaBuratenmn maccomn cebiwwe 20 kr (AKM7 n AKM8)
TONbKO C MOMOLLbIO NOABLEMHBIX NpUcnocobneHnn. HecobntogeHne aToro npasuna MoXeT
NpUBECTU K TpaBMe CnuHbl. CTporo cobnioganTe ykasanus Ha (=¥ # 144)

Yoanute WNoHku!

CHuMUTE BCe BCTaBIEHHbIE LUMOHKM (NMPpY Hanuyum) ¢ Bana, npexage 4em 3anyctuTb ABu-
ratenb 0e3 CONpPsHKeHHON Harpy3kn, YTobbl N3GexaTb ONacHOro pasneTa LWNOHOK nog, Aen-
CTBMEM LeHTPoOeXHbIX cun. [pn NnocTaBke LUNOHKA 3aKpbiTa NiTacTMacCOBOW 3arfTyLLIKON.
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opsivasa noBepxHOCTb!

MoBepxHOCTM anekTpoasuratenen npy pabote MOryT HarpeBaTbCs 10 OYEHb BblCOKON TEM-
nepaTtypbl, B COOTBETCTBUM CO CBOEW KaTeropmen 3awmtbl. OnacHOCTb OKOroB HU3KOM CTe-
nenn! Temnepartypa noBepxHocTM MoxeT npesbiwatk 100°C. MiamepbTe Temnepatypy 1
OOXANTECH OXMNaXOeHWs aneKkTpoaBuratens go Temnepatypbl Hke 40°C nepeq Tem, Kak
MPUKOCHYTLCA K HEMY .

BbinonHute 3aszemneHune! Boicokoe HanpsixeHue!

OuyeHb BaxxHO y6eautbCs B TOM, YTO KOPMYC 3NEeKTPOABUraTens HagexHo 3asemreH Ha PE-
LUMHe (3aWwuTHOE 3a3emMrieHre) B pacnpegenuTenbHOM Wwkady. OnacHOCTb NOpaXeH s arek-
TPUYECKMM TOKOM. B OTCYTCTBME HU3KOOMHOMO 3a3eMIeHUst HEBO3MOXHO rapaHTMpoBaTh
3aLWuTy NepcoHana, 1 CyLLeCcTBYET PUCK MOPAXKEHNS 3NEKTPUHECKUM TOKOM C feTanbHbIM
NCXOAOM.

OTcyTCTBUE UHAMKAL MM HE rapaHTUPyeT OTCYTCTBUE HanpskeHws. HanpsikeHne B npoBogax
MOXET COXPaHATbLCA Aaxe Toraa, Korga Ban asuraTterns He BpaLlaeTcs.

He oTtkntovarite nobble padbemMbl BO BpeMA SKCnyaTtauyun. anIKOCHOBeHI/Ie K OroJ1EHHbIM
KOHTaKTaM 4peBaTo TAXXelnbiM/ TpaBMaMK, B TOM YCI€ CO CMepTelibHbIM NCXOO0M. Hanpﬂ-
XXeHune B NpoBoaax MOXET COXpPaHATbCA AaXe Toraa, Korga Basn aABuratend He BpallaeTcA.
3OTO MoXeT npuBecTn K UICKPOBbIM paspsanam Cc nocrnenyrwmmm TpaBMamMm nepcoHana u
nospexaeHnem KOHTaKToB.

[Mocne oTKNoYEeHUs1 CEPBOYCUITUTENS OT HAMPSPKEHUS NUTAIOLLLEN CETU BbIXKOAUTE HECKOSBKO
MUHYT, NPEXae YeM KOCHYTbCS1 MT0OOro 13 KOMMOHEHTOB, 0ObIYHO HAXOAALLErOCH NOA Hanpsi-
XXEHWeM (Hanpumep, KOHTaKToB, pe3b00BbIX COEANHEHWIA), UMW PACKPbIThb N0O0I pasbeMm.

KoHgeHcaTopbl B CepBOycUnuTene MoryT OCTaBaTbCs Mo ONacHbIM HarnpshkeHMeM B Teye-
HME HECKOMbKMX MUHYT MOCIIE OTKIIOYEHWST HANpPsKEHNs nuTatoLLen ceTu. B kauecTse mepbl
6e30nacHOCTY M3MepPbTE HaNPsPKEHNE NPOMEXKYTOYHOrO 3BEHA Y AOXKAUTECH CHYDKEHUS
HanpskeHus Hke 60 B.

CobGniopanTe Mepbl 6€30MacHOCTU B OTHOLLEHMU BUCALLUMX Fpy30B!

BcTpoeHHbIe TopMo3a He 06ecnevmBaroT YHKLMOHaNbHY 6€30MacHOCTb!
Bucswue rpyabl (BepTUKanbHbIE OCK) HYXXAAKTCS B 4OMOMHUTENIbHOM BHELLHEM Mexa-
HMYEeCKOM TOpMO3e Ans obecneyeHns 6e3onacHoCTy nepcoHana.
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6.2.2 Ncnonb3oBaHUe NO Ha3Ha4YeHUIo

AKM cepusi CUHXPOHHbIX CepBofBUratenen paspaboraHa cneumansHoO Ans NpUBOL4OB Npo-
MblLLTEHHbIX poB0TOB, MeTannoodpabarbiBatoLLMX CTaHKOB, TEKCTUIMBLHOTO 1 YNaKOBOYHOIO
060py0BaHMA U MHbIX NOAOOHBIX MaLLVWH, NPeabABNSAOLNX BblCOKME TPEOOBAHMUS K ANHA-
MUKe.

OKcnnyartauus anekTpogBuratenen paspeLleHa ToNbKO B TEX YCIOBUSAX OKpYKatoLLew
cpeabl, KoTopble onpegereHsl HacTosALEen OOKYMeHTaLen.

Mcnonb3oBaHue anekTpoasuratenen Washdown gonyckaetca B cpegax ¢ e4Kummn Kuc-
NI0TaMU U LLieNoYamMm B COOTBETCTBUM C YCITOBUSIMU, U3TTOXKEHHBIMM Ha CTpaHuue (=¥ # 157).
Mcnonb3oBaHue anektpoasuratenen Washdown Food paspelueHo B cuctemax ¢ ono-
CpedoBaHHbIM KOHTaKTOM C NpoAyKTaMu NMUTaHNUs U HaNnUTKaMu.

AKM Cepust anekTpogsuratenei npegHasHavyeHa MCKNKYUTeNbHO 4115 paboTkl ¢ cep-
BOYCUMUTENSMMN B CUCTEMAX C PerynmpoBaHneM 4acToTbl BpalLeHWs 1/ unu BpaLlatoLLero
MOMEHTa.

OnekTpogBuratene ycTaHaBnyBaloTCH B Ka4eCTBE KOMMOHEHTOB B 3N1EKTPOobopya0oBaHMe
WM MaLUVHbl M MOTYT ObiTb BBEAEHbI B 3KCMNIyaTaL Mo TONbKO Kak COCTaBHbIE YaCcTW TaKoro
060opya0BaHMA UM MaLLVH.

Heobxo41mo KOHTPONUPOBATh 1 aHaNM3MpoBaTh NOKa3aHUsi TEMTOBOrO AaT4uKa, BCTPOEH-
HOro B 0GMOTKM aBuratens.

TopMo3a BbINOMHEHbI B BUAE CTOSHOYHbLIX TOPMO30B M HE pacCUYMTaHbl Ha MHOrOKpaTHoe Top-
MOX€EHWE BO BpeMs SKCMyaTaLum.

CooTBeTCTBUE CEepBOCUCTEMbI CTaHAapTaMm, ynomsHy TeiM B [leknapaunm cootBetcteusd EC
(=» #207) rapaHTMpyeTCcs TONMbKO MPUY YCIOBWK, YTO UCMOMNb3YEMbl€ KOMMOHEHTHI (Cep-
BOYCUNUTENb, 3reKkTpoaBuratenn, kabenu n 1.n.) noctaeneHsl Kollmorgen.

6.2.3 3anpeleHHOe Ucnosnb3oBaHue

VMcnonb3oBaHue anektpogsuratenen Standard 3anpewaetcs

o HenocpenCcTBEHHO B CETSAX 3NEKTPOCHabXeHs,

o BO B3pblBOONACHbLIX 06NACTSX,

o B KOHTaKTe C NpoAyKTaMu NUTaHWUs U HaNUTKamu,

o B MPUCYTCTBUM €0KUX 1/ UMK 3NEKTPONPOBOAHBLIX KMCIOT, LLenoYel, Macen, napos,
NbInu.

Mcnonb3oBaHue anektpoasuratenen Washdown sanpelyaetcs

o HemnocpenCcTBEHHO B CETAX 3N1EKTPOCHAbXEHMS,

o BO B3pbIBOOMNACHbLIX 061acTsX,

o B KOHTaKTe C NpoAyKTaMu NUTaHUs U HanUTKamu,

o B MNPUCYTCTBUM KUCIOT UNu Lwenoyen ¢ pH <2 unu > 12,

o B MPUCYTCTBUW KUCITOT UMK LLENOYen, UCTbITaHNA KOTopbIX He npoBogunuck Kollmorgen.

Wcnonb3osanue anektpoasuratenen Washdown Food 3anpelaetcs

o HEenocpenCTBEHHO B CETSIX 3N1eKTPOCHabKeHus],

o BO B3pbIBOOMACHbLIX 06nacTsXx,

o B MNPSIMOM KOHTaKTe C NPOoAYKTaMU NMUTaHWS 1 HAaNUTKaMu.

BBopg anekTpogBuratens B akCnnyaraymio 3anpeLaeTcs, eCrim MalluHa, B KOTOPOW OH yCTa-

HOBJEH,

o He cooTBeTCTBYET TpeboBaHusim [dupekTmebl EC no mawnmHHOMY 060pyaoBaHuio,

o He COOTBETCTBYET [IMPEKTMBE MO 31EKTPOMArHUTHON COBMECTUMOCT!,

o He COOTBETCTBYET [IMpeKTMBE N0 HN3KOBONIbTHOMY 060pYA0BaHMIO.

BcTpoeHHbIe Topmo3a 6€e3 [oNonHMTENBHOro 060pyA0BaHNSA HEMb3S UCMONb30BaTh AN

obecnevenHns yHKLMoHanbHom 6e30nacHoOCTU.
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6.2.4 O6cnyxmBaHue

6.2.4.1 TpaHcnopTupoBKa

Knumatuyeckure ycnosus B cootBeTcTeum ¢ to IEC 60721-3-2,EN61800-2 , knacc 2K3
TemnepaTypa npu TpaHCNopTUPOBKe: -25..+70°C, makc. konebaHusa 20 rpagycos B Yac
OTHOCUTENbHAasA BNaXXHOCTb Bo3gyxa npu TpaHcnopTmpoBke: 5% - 95% 6e3 koHaeHcaumnm
TpaHCnopTUPOBKA 4OMMKHA NPOBOAUTLCS TONMBKO KBanNuULMPOBaHHLIM NEPCOHANIOM 1 B OpU-
rMHarbHOWM yNakoBKE M3rOTOBUTENS, NOAMEXaLLEN BTOPUYHOM NepepaboTke

W3beravite yoapoB, 0COGEHHO MO KOHLY Bana

B cnyyae noBpexaeHHom ynakoBku obcrnenyvite ABurartenb Ha Hanu4ne BUAMMbIX MoBpe-
»aeHun. NponHpopMnpyTe TpaHCNOPTHYO UpMy 1, NPy HEOBXOAMMOCTU, U3rOTOBUTENS.

TpaHcnopTupoBKa aBuratenen maccom 6onee 20 kr

[nsa 6e3onacHon TpaHCNOPTUPOBKU UCMONb3YWTE Npunaraemble poiM-60nThl. MNpumuTe K
CBEEHNIO YKa3aHus No TPaHCMOPTUPOBKE, NPUIIOXKEHHbIE K ABUraTernto.

B kauecTBe NpuHagexXHOCTU ONs TpaHCcnopTMpoBky asuratenen AKM7 n AKM8 (>20kg)
Mbl PEKOMEHAYEM NCMoNb30BaHue ycTponcTea ZPMZ 120/292. OHo cocTouT 13 nepekna-
OWHbI, KOTOpasi NOABELLNBAETCS Ha KPOK KpaHa, U ABYX OBONHbIX LENEN.

ONACHO

MoagelweHHbIN rpy3. CMepTensHas onacHOCTb Npu nageHuu rpysa. Mpu
nogbeme rpysa CTosiTb No4 HUM 3anpeLaeTca!

PbImM-60nTbl 4OMKHBI ObITb BKPYYEHbI MOMHOCTLIO.

PbIiM-60nTbI 4OMKHBI MpUeraTh K ONOpHOM Niowaan 60nbLLON NOBEPXHOCTLIO.

Mepen ncnonb3oBaHNeM pbiM-601TOB NPOBEPLTE MX HAa NPOYHOCTL NOCaAKN N OTCYTCTBUE
BMOUMbIX NOBpeXaeHun (pxaB4ymHa, gecopmanus).

Vcnonb3oBaHmne AedOopMMPOBaHHBIX UITU PXKaBbiX PblM-00TOB 3anpeLlaeTcs.
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6.2.4.2 YnakoBKa

« KapToHHas kopoOka ¢ neHHbIMK BKNaabiwamu Instapak®
« [MnacTmaccoBble YacTy Bbl MOXETE BO3BPATUTb NOCTaBLUUKY (CM. "YTrnmaauma")

Twun gBn- YnakoBKa Makc. BbicoTa wita Tun aBu- YnakoBKa MakcC. BbICOTa

rarens GenupoBaHuA ratens wrTabenupoBaHua
AKM1 Kopobka 10 AKM5 Kopobka 5
AKM2 KopobGka 10 AKM6 Kopobka 1
AKM3 Kopobka 6 AKM7 Kopobka 1
AKM4 KopobGka 6 AKM8 nannerta 1

6.2.4.3 XpaHeHue Ha cknape

« Knumartuueckme ycrnosus B cootBetcteum ¢ IEC 60721-3-1,EN61800-2 , knacc 1K4
« Temnepartypa Ha cknage -25..+55°C, makc. konebanus 20 rpagycoB B 4ac

o OTHocuTenbHasa BNaXHOCTb Bo3ayxa 5% - 95% 6e3 koHgeHcaummn

o XpaHWTb Ha CKNaae TONbKO B OPUrMHanbHON yNakoBKe U3roTOBUTENS

o Makc. BbicoTa WwTabenupoBaHusi:cM. Tabnuuy "Ynakoska"

o [nutenbHOCTb XpaHeHns:6e3 orpaHuyeHni

6.2.4.4 TexHuueckoe obcnyxuBaHue /| YNCTKaA

o TexobcnyxuBaHue 1 YucTKa MPOBOAATCH TONBKO KBAaNUOULMPOBaHHBIM NepcoHaromM

« [Mocne 20000 yacos paboThl MPY HOMUHAMNBHBIX YCIOBUAX MOALLMIMHUK LOIKEH ObITb 3aMe-
HEeH (M3roToBUTENEM).

o Kaxgble 2500 pabo4mx 4acoB uUnu e pas B rog, NPOBEPANTE CEpPBOABUraTerb Ha HanNn4me
LWIYMOB B NOALUMNHWKE. ECnn Bbl yCTAHOBUNW HaNMYme LYMOB, MPOAOIKaTb KCNyaraumo
aBuratenst Henb3si — NOALLMMHMK LOIKEH ObITb 3aMEHEH (M3roToBUTENEM).

« BckpbiTue gBuratensi o3HadaeT NoTepro rapaHTum.

o YucTuTe KOpryc N30MponaHoIoM U NogoOHbIM BELLLECTBOM, HE OKyHalTe 1 He 06 pbI3-
rmeawTe Kopnyc.

6.2.4.5 PeMoHT / YTuUnusauusa

PeMOHT aBuratenei ocyLecTBNAETCA U3roTOBUTENEM, BCKpPbITWE ABUraTens o3HavyaeT
notepto rapaHTun. B cootBeTcTBMM C AnpekTBammn WEEE-2002/96/EG 06 yTunusauum
3MEKTPUHECKOrO N 3NEKTPOHHOIO 060py0BaHMA Mbl MPUHUMaeM 06 paTHoO oTpaboTasLumne
YCTPOMCTBA U cnelmansHoe 06opyaoBaHue, ecnv otnpaButenbs 6epeT Ha cebs pacxoabl No
TpaHcnopTupoBke. [NockinarTe yCTponcTBa No agpecy:

KOLLMORGEN Europe GmbH
Pempelfurtstr. 1
D-40880 Ratingen
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6.3 YnaxkoBka

6.3.1 Komnnekr nocTtaBku

« OnexTpogsuratens cepun AKM
« [MeyaTHOE pykoBOACTBO NO 3KCNNyaTaumm (Ha HECKOMbKMUX A3blKax), No 1 WT. Ha NocTaBky

6.3.2 3aBoackas TabnMuka

Y cTaHOapTHbIX ABUraTeneii 3aBofckas Tabnuyka HakneeHa Ha GOKOBYIO CTOPOHY Kopryca.
Y BnarosaluuLeHHbIX 3MeKTpoaBuUraTeneii 3aBofackas Tabnuyka BeirpaBmMpoBaHa Ha Goko-

BOW CTOpPOHE Kopnyca, AononHutTenbHaa 3aBoaCKas Tabnu4yka BknagblBaeTcs B Kaxayr yna-
KOBKY aneKkTpoaBurarend.

YcnoBHble 0603Ha- OnucaHune

YyeHwusi

MODEL Twn anekTpogBuratens

CUSTP/N Ne netanu 3akas4duka

Ics I0rms (TOK nokos)

Tcs MO (MomeHT nokost)

Vs Un (HanpsiKeHne NpoMeXXyTOYHOro 3BeHa MOCTOSIHHOIO TOKA)
Nn NN (HOMUHaNbHasa YacToTa BpaLeHus npy Un)

Prtd Pn (HOMWHanbHast MOLLHOCTb)

"on nponsBoacTBa 3aKOAMPOBaH B CEPUMMHOM HOMEPE: ABe nepBble Lndpbl CEPUAHOTO
HoMepa 0603Ha4aloT rog NPoM3BoOACTBa, Hanpumep, «17» o3Hadaet 2017.
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6.3.3 PacwudpoBKa TMNOBbIX 0603HaYeHUNn
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6.3.3.1 BapwmaHTbl nogkntoveHus (C)
PasBogky KOHTaKTOB ANs 3TVX BapuaHToB Bol (=¥ # 200).
TexHuyeckoe onucanme ucnonbayetcs pasbembl cM Kollmorgen Developer Network (Mating Connectors).

OnucaHue cBA3N

MakKc. ceyeHue

Yucno KoHT. | makc. Tok [A] [mm?] CteneHb | [Moxoxue OTBETHbIN
Ucnonb3oBaHne* CunoBon/CurH. Cunoson/CurH. CunoBon/CurH. satTel pasbem
Cwunosown & Top- 4/4 30/10 4/15 P65 BSTA-108-NN-00-08-
MO3 0036
M23 Feedback 2112 /10 105 ipes | ASTA-021-NN-00-10-
SpeedTec 0035
Ready ASTA-035-NN-00-10-
(pasmep 1) Feedback -117 -/9 -/105 IP65 0035
rMGpuUaHbLIN* 4/4 30/10 4/15 ipes | BSTA-108-NN-00-08-
0036
M40 (pasmep| Cunoeon & Top- 4/2 75130 16/4 P65 CSTA-263-NN-00-26-
1.5) MO3 0001
M12 DRIVE-CLIQ -/8 -12 -10,5 IP65 |CrangapTtHbIn Siemens
M23-6 DRIVE-CLIQ 6/- 30/- 4/- IP65 Drive-Cliq kabenb
i-tec MMBpUaHbIN* 415 14 /36 15/0.75 IP65 ESTB'ZO%';('S'OO'1 110-
CwrnoBon & Top- 4/5 14136 15/075 ipe5 | ESTB-202-NN-00-31-
Mo3 0500
y-tec Feedback -112 -15 -10.75 IP65 ESTB'O%ZO'(')\'1N'OO'31 )
Feedback -/15 -/5 -/0.75 IP65 ESTB-205-NN-00-31-
0002
knemmHas | Cunosoi & Top- 4/2 150/15 25/25 IP65 ;
Kkopobka MO3

* Hybrid o3HauvaeT: Cunosow 1 o6paTHON (TOPMO3) CBSA3M O TOT e pa3beM U kabernb.



https://kdn.kollmorgen.com/content/Mating-Connectors

Ccbinka nogknyeHue - ABUraTesnto

Ucnonb3yeTtcs
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MonoxeHune Pasbém

ans
B 1 3 2 pas3bvéma SpeedTec Ready AKM2 YmOBb'X rOBOPOTHEIX Padk-
€wma, ha guraTtene
C 7 4 2 pa3bvéma SpeedTec Ready AKM1-AKM2 Ha koHue kabens 0,5m
.. AKM3-AKM7 YTrnoBbIX MOBOPOTHBLIX pas3b-
C 1 4 2 pasbvéma SpeedTec Ready (<23 ,5A) &ma, ha asuraTene
D** - 9 1 paswém i-tec Hybrid AKMA1 Ha gBuratene
x ) . . AKM2-AKM7 YrnoBbIX NOBOPOTHbLIX pa3b-
D 9 1 pa3bém Hybrid SpeedTec Ready (<23.5A) &ma, ha geuraTene
G - \% 2 paszbéma SpeedTec Ready AKM2-AKM6 npsamo, ha asuratene
. W 1 pa3b?Ma cunoson M40, AKM7xQ & AKM82T YrﬂOBbIX NMOBOPOTHLIX pasb-
1 pa3béma gatunka SpeedTec Ready éma, ha gsuraTtene
ha guratene.
) R** ) 1 pasbvéma cunoson M23-6, AKM4-AKM7 M23-6 YrnoBbiX MOBOPOTHbIX
1 pasbéma gatimka M12 (223,5A) pasbEma.
M12 npsamo.
1 KneMMHas kopobka,
T 2 X 1 pa3béma gatunka SpeedTec Ready AKM8 Ha pevratene
) U ) 1 pasbéma cunoson M23-6, AKM4-AKM7 nosiMo. ha JBMraTene
1 pasvéma gatumka M12 (£23,5A) P naA
Y 1 4 1 pa3bém y-tec AKM1 Ha psuratene

* DaTtumk Temnepatypbl PTC nnn KTY nnm PT1000 (= # 154)
** C onumen pasbvem D, R, U Tuna patumnka TemnepaTtypbl 3aBUCUT OT 0OpaTHOM cBA3N, cM (=¥ # 151).
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6.3.3.2 [aruuk ob6paTHou cBsa3u (DA)
[nwvHa aBuratens 3aBMCUT OT TMNa BCTPOEHHOro AaTtyumka, CM. YepTexu Ha (= # 186). 3ameHa faTyuka B roto-

BOM [Buratere HeBO3MOXHa. Pa3BoKy KOHTaKTOB A11si 3TUX BapuaHToB Bil Hangete (= # 200).

TexHu4yeckoe onuncanme cuctemel obpatHon cBs3n cM Kollmorgen Developer Network (MultiFeedback).

OnucaHune o6paTHOM CBA3MU

Kon O603Ha4Hue ™n KoMmeHTHpoOBaTh ATPATECE] I TR
Ha 06opOoT 060pPOTOB  TONbLKO C

1- Comcoder EPC 15T OnHOOBOPOTHLIN, ONTUYECKMIA 1024 1 Bce

2- Comcoder OnHOOBOPOTHLIN, ONTUYECKMIA 2048 1 Bce

AA |BiSSB AD34/AD58 |OpnHOOBOPOTHLIN, ONTUYECKMIA 2048 1 Bce

AB |BiSSB AD34/AD58 |MHOroo60pOoTHbIN, ONTUYECKNI 2048 4096 Bce

C- |[SFD, 4 npoBoaa Pasmep OpHOOBOPOTHLIN, UHOYKTUBHbIN 11bit 1 AKD

10/15/21

CA ([SFD3, 2 npoBoga fg;“;?% OpHOOBOPOTHBIW, MHAYKTUBHbIN 11bit 1 AKD,S700

DA [EnDAT 2.1 ECN1113/1313 | OgHOO60OpPOTHBIN, ONTUYECKNIA 512/2048* 1 Bce

DB |[EnDAT 2.1 EQN1125/1325 | MHOroo60pOoTHbIA, ONTUYECKUIA 512/2048* 4096 Bce

LA |[EnDAT 2.1 ECI1118/1319 |OaHOOGOPOTHLIN, UHOYKTUBHbIN 16/32** 1 Bce

LB |[EnDAT 2.1 EQI1130/1331 | MHOroo60pOTHbIN, UHAYKTUBHbIN 16/32** 4096 Bce

MA |DRIVE-CLIQ ECN1324g | D830MaCHOCTb, OAHOOBOPOTHBIA, |\ 1 Siemens****
ONTUYECKUI

MB |DRIVE-CLIQ EQN1336S :)iag’;;f:::;’o'\:::;ecw 24bit 4096 | Siemens****

GA |HIPERFACE SKS36 OpHOOBOPOTHLIN, ONTUYECKUIA 128 1 Sx

GB |HIPERFACE SKM36 MHOroo60opoTHbIN, ONTUYECKUIA 128 4096 Sx

GC |HIPERFACE SEK34 OnHOOBOPOTHLIN, EMKOCTHOMN 16 1 Sx

GD |[HIPERFACE SEL34 MHOroo60poTHbINA, EMKOCTHON 16 4096 Sx

GE |HIPERFACE DSL EKS36 OpnHOOBOPOTHLIN, ONTUYECKUIA 18bit 1 AKD,S700

GF |HIPERFACE DSL EKM36 MHOroo60opoTHbIN, ONTUYECKUIA 18bit + 12bit| 4096 AKD,S700

GJ |HIPERFACE SKS36 OnHOOBOPOTHLIN, ONTUYECKMIA 128 1 AKD

GK |[HIPERFACE SKM36 MHOroo60poTHbIN, OMTUYECKUIA 128 4096 AKD

GM |Safe HIPERFACE| SKs3es | Dedonacrocte, akanor. GJ, SIL2, | ) q.u 1 AKD
PLd, Cat.3

GN |Safe HIPERFACE| SKm3es | DedonacHocts, akanor. 6K, SIL2,| o q. 4096 AKD
PLd, Cat.3

GP |HIPERFACE SEK34 OnHO0BOPOTHLIN, EMKOCTHOMN 16 1 AKD

GR |HIPERFACE SEL34 MHOroo60pOTHbIA, EMKOCTHOW 16 4096 AKD

R- |PesonbBep fg ;;“;?;1 OpHOOBOPOTHBIN, MHAYKTUBHBIA | 2 MOMNIOCHBIN 1 BCXI,(EP_?\IMG

* xly DanHble gna AKM2-4/AKM5-8

** xly OanHble ans AKM2-3/AKM4-8

***CepTudmkatbl ans obpaTtHbix 6e3onacHoctn: cm Kollmorgen Developer Network (Approvals) nnu Kollmorgen
website.

****To topnMAaNYEeCKMM NPUYMHaAM HaM He paspelLleHo npeanaraTte kakne-nmbo Anckun, noaaepmsatoLmne 3To yCTpomn-
cTBO 0b6paTHO cBA3K. 3a noapobHON MHGopMaumel obpallaiTeck B HaLLy Cryx0y TEXHUYECKOM NoaaEPKKU.

Bce cepBoycunutenu Kollmorgen npeanaratotcsa B EBpone S200, S300, S400, S600, S700, AKD, AKD-N


https://kdn.kollmorgen.com/content/MultiFeedback
https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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Ccbinka obpaTHOM CBA3M-MOTOpP

BT (1P ;)%ﬁzgg; BM/3 CHI4 CI7/4 (Kaben) D9 G-V HI-W -RI- T2IX -lUl- YNIZ
Ob6paTHas cBa3b Ucnonb3yeTca ang AKM...

1- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T - 8 - 1
2- Comcoder 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
AA BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
AB BiSS B 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
C- SFD* 2 3-7 1-2 1-6 (PTC) | 2-6 | 7,82T | - 8 - 1
CA SFD3 - - - - - - - - - -
DA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
DB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LA EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
LB EnDAT 2.1 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
MA DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
MB DRIVE-CLiQ** - - - - - - 4-7 - 4-7 -
GA Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GB Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GC Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GD Hiperface - - 1 2-6 (PT1000)| - - - - - 1
GE Hiperface DSL - - - 2-6 (PT1000)| - - - - - -
GF Hiperface DSL - - - - - - - - - -
GJ Hiperface 2 3-7 2 1-6 (PT1000)| 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GK Hiperface 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GM Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 - -
GN Safe Hiperface***| 2 3-7 2 - 2-6 | 7,82T | - 8 -

GC Hiperface - - 1 - - - - - - 1
GD Hiperface - - 1 - - - - - - 1
R- Pes3onbeep 2 3-7 1-2 - 2-6 | 7,82T - 8 - 1

* 6e3 TopMo3a

** laTynK TeMrepaTypbl COrMacHo TekyWwum TpeboBaHusam Siemens. [ns nonyvyeHna 4ONONHUTENBHON MHOpMaLUm
cesbkmTech ¢ Kollmorgen.

*** Tonbko ¢ gaTiMkom Temnepatypbl PTC
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6.4 TexHUYecKoe onucaHue

6.4.1 O6wmMe TeXHNYECKNEe XapaKTepUCTUKN

| INFO

6.4.2 In3anH

6.4.3 dnaHey

Temneparypa okpy-
Xarwen cpepbl

(Mpy HOMUMHaNbHbIX
BefMYmnHax)
Oonyctumas BnaxHoOCTb
(NP1 HOMUHAaNbHbIX
BeNIMYMHax)

CHWXeHne MOLHOCTH
(TOKM N MOMEHTbI)

Cpok cnyx6bl Wwapu-
KonoAlWWNMHUKOB

5...+40°C ans BbicoTbl o 1000 M Hag, cpeaHMM YPOBHEM MOpST
Mpu TemnepaTypax okpy>xatoLen cpeabl Boile 40°C crnegyet
0bpaTuTbCS B HaL OTAEN MNPaKTUYECKOro NPUMEHEHWS N UCMOMb-
30BaTb 3aKPbITYH YCTAHOBKY 3I1EKTPOABUraTenen.

OTHOCUT. BriaxHoCTb 95 %, 6e3 koHaeHcauum

1%/K B gnanasoHe 40°C...50°C go 1000 m Hag cpegHVM ypoB-
HeM Mopsi

ans seicot 6onee 1000 m Hag, cpegHM ypoBHeM mopst 1 40°C
6% 0o 2000 M Hag cpefHUM YPOBHEM MOPS

17% po 3000 M Hag cpeqHUM YPOBHEM MOPSI

30% po 4000m Hag cpegHUM ypoBHEM MOPS

55% po 5000 M Hag cpegHMM YpOBHEM MOpS

Bes cHkeHnst xapakTepncTrK Ha BbicoTax 6onee 1000 m Hag
CpedHVM YPOBHEM MOPsi NpU NMOHWKeHUM Temnepatypbl 10K/
1000 m

= 20000 oTpaboTaHHbIX YacoB

TexHuyeckue gaHHble Ang KaXxaoro Tuna anekTpoasuraTens npuseaeHsl B rnaee «Tex-
HUYeckue aaHHblie» (=¥ # 167).

BasoBbin gnsanH AKM anek- = Q

Tpogsuratenen — IM B5 B coot-

BetcTBMM ¢ EN 60034-7.

E%%; ———

IM B 5 (B5) IMV 1 (V1) IMV 3 (V3)

TouHocTb donaHua IEC cornacHo DIN 42955. [Jonycku Ha GueHve Bana 1 MOHTaXHble
dnaHubl AN BpaLLlaloLWmMXCs 3MEKTPUYECKNX MaLLIVH.

Kog ®naHey

A |IEC c TouHocThio N, nocagka AKM1: h7, nocagka AKM2-8: j6

R |IEC c ToyHocTblo R, nocagka AKM1: h7, nocagka AKM2-8: j6

M |IEC c TouHocTbIO N, nocaaka j6, ycuneHHbl i nogwunHuk, AKMTonsko 8

Bt |IEC, nocaaka j6, cneymanbHOe NOKpbITME doriaHLa Ang aneKkTpoaBuratenem
Washdown nnn Washdown Food

aHrnuckmn CLUA)

B |NEMA, rabaputHblie pa3mepbl cM. Pykogodcmeo o ebibopy AKM (cawt Kollmorgen,
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6.4.4 Knacc 3awurbl

AnekTpoaBurarens Standard BapuaHT pasbema CanbHuk @ Knacc 3awmrbl
AKM1 C,D 6e3 P40
AKM1 C,D,Y c IP65
AKM2-AKM7 B,C,D,GH,T 6e3 IP54
AKM8 H T 6es IP52
AKM2-AKM8 B,C,D,GH,T c IP65
AKM2-AKM6 Washdown B,C,D,G c IP67
AKM2-AKM6 Washdown Food B,C,D,G c IP67

6.4.5 Knacc Tennousonupylouiero matepmana

OneKTpoABUraTenu nocTaBnsTCSA C TENMOMU3ONMPYIOLLUM MaTepuanom Ao knacca F
cornacHo |EC 60085 (UL1446 knacc F).

6.4.6 NMoBepxHOCTb
SJ'IeKTpO}J,BVIFaTeJ'Ib MOKPbITbI NMOJTM3CTEPOM MAaTOBO-YEPHbLIM NOPOLLUKOBbLIM NMOKPbITUEM.
Yuctosoe NOKPbITNE HE OTNTN4HaeTCA CTOMKOCTbHO K pacTBopuUTENAamMm (Hanpwmep, TpU-
XIopaTunewy, pa36aB|/|Ten9|M HUTPOKpPAaCOK " T.I'I.).

6.4.7 KoHew, Bana, ctopoHa A
MNepegaya ycunusa ocyLLECTBSETCS Yepes LnnuHapuyeckuin koHel Bana A, nocagka k6
(AKM1: h7) k EN 50347, c repmeTukom anisi pe3b0Obl, HO 6e3 3anofIHeHHOro LWNOHOYHOro

nasa.
SneKTpo,u,eraTenM TaKKe NOCTaBMATCS CO LUNOHOYHbLIM Na30M W BCTaBTEHHOM LLIMOHKON

cornacHo DIN 6885. Ban co wnoHo4HbIM na3om oTbanaHCcnpoBaH ¢ KOPOTKOW (MONOBUHHOW)
LLIMOHKOWN.

PacueTHbI cpok cnyx0bl nogwmnHukoB coctasnseT 20000 oTpaboTaHHbIX 4acos.

Kon 3aka3a KoHeu Bana HoctynHo ans

N mapgkun Ban BCe TUMbI, CTaHJapT
C LLInoHO4YHbIM nas, 3akpbiTein |AKM 2...8
K LLInoHOYHbIM na3, oTkpbIThIn  |AKM 1...8

PagvanbHoe ycunue

Ecnwn anekTpogBuratenu NnpuBoAATCS Yepes LWEeCTEPHU Unn 3ybyaTblie peMHn, 6yayT MMeTb
MECTO BbICOKME paauanbHble yeunust. [1onycTumble BEMUYMHBLI HA KOHLLE Baria MOXHO HanTH
Ha guarpammax B rnase «Yeptexu» (=¥ # 186). MakcMmanbHbie BEMMYMHBLI MPYU HOMK-
HarbHOWM YacTOTe BpaLLLEHWs MPUBEAEHDI B TEXHUYECKUX AaHHbIX (= # 167). OTOop MoLL-
HOCTU C cepeauHbl CBOOOAHOro KoHUa Bana nossonsiet Ha 10% yBenuuntb Fg.

OceBoe ycunue

MoOHTaX LLeCTEPHEN UMK KOINEC Ha OCb U UCMONb30BaHWE, HaNpUMeEp, YrioBbIX 3yGyaTbix
PEenyKTOPOB NOBbILLAET OCEBbIE yCuUnusi. MakcnMarnbHble BENUYMHBI MPY HOMUHAMNbHOM
YacToTe BpaLLeHWsl NPUBEAEHBLI B TEXHUYECKUX AaHHbIX.

Mydta

[ByxpsigHble NaTpoHbl 3apekomMeHaoBany cebs Kak naeanbHble 3aXMMHbIE YCTPOWUCTBA, He
umMetoLLme nodTa 1 NpyM HeobxogUMOCTN SONONHAOLWMECS METanINYeCKUMnN CUnb-

G OHHBLIMWN My Tamu.
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6.4.8 YcTpOMCTBO 3aUThI

B cTaHgapTHOM MCNOMHEHUM KaXabIN ABUraTenb OCHALLEH TEPMUCTOPOM. TemnepaTtypa
oTkntoyeHns coctaenseT 155°C + 5%. TepMucTop He 3awuLLaeT OT KPaTKOBPEMEHHbIX
O4YeHb CUIbHbIX neperpy3ok. OnumoHanbLHo BcTpanBaeTcst Tepmogatymk PT1000, KTY 84-
130 (cm. BapuaHTbl NONKIOYeHWs Ha (=¥ # 148) (= #200)

C cuctemon undposor obpatHom ceasm COP, SFD3, DSL (C-, CA, GE, GF) cocTosiHue nat-
Yuka TemnepaTypbl nepegaeTcs LM pPoBON 1 OLeHEHbI B AMCKOBOA,. [1py ncnonb3oBaHum
Hawlero pabpuyHO NOAroTOBMEHHOrO Kabens Ansi pe3onbBepa TEPMUCTOP MHTErPUPOBaH B
CUCTEMY KOHTPOMS LLMEDPOBOro CEpBOY CUITUTENS.

6.4.9 YpoBeHb BUbpauumn

OBuratenu cooTBeTCTBYHOT ypoBHIO Brubpauum A cornacHo DIN EN 60034-14. 310 o3Ha-
YaeT, YTo Npu YacToTe BpaLLieHns B AnanadoHe 600-3600 06/MUH 1 BbICOTE OCK MeXAay 56 un
132 mm gonycTumoe 3¢hheKkTUBHOE 3HaYEHME CKOPOCTM kKonebaHuin coctaenseT 1,6 mm/c.

YacToTa BpalleHusi MaKcC. OTHOCUTEeNbHOe BUG- Makc. 6ueHue
[06/MunH] ponepemellyeHue [MKM] [MKkMm]
<=1800 90 23

> 1800 65 16

6.4.10 CanbHUK Bana

Ecnu AKM kpenutcs K doriaHuy MallvHbl M 061acTb Bana He 3allyieHa, canbHUK (onums
01) o6ecneynBaeT 3awmTy Bana.

TedbnoHoBbIN canbHNK 0becnevmBaeT B 006nacTu Bana cTeneHb 3almnTbl |P67.
HoMuHanbHble AaHHble ABUraTeNs 4OCTUralTCa Yepe3 HECKOMbKO YacoB paboTbl A Bu-
ratens. CneuvanbHas obkaTka He TpebyeTcs.

Bo3moxHo obpasoBaHue TedbrioHOBOW NbinNu. Ha paboTy asuratens 310 He BNUSET.
OkcnnyaTtaumsa canbHnka 6e3 cmasku 3anpeleHa. [pn HeobxoanMocTh aKcnnyaraumm
carnbHuka 6e3 cmaskum obpatutech B Kollmorgen ons BblpaboTku cneumnanbHoro Tex-
HWYECKOro peLLeHust.

YnnoTHeHne Bana npenBapuTeribHO CMasaHHbIn XXmnpom FDA.
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6.4.11 TexHoNorMA MOHTaxa

6.4.11.1 ToaknioyeHune
OnuvcaHre oocTynHbIX pasbemos: (=¥ # 147). Pa3Boaka BbIBOAOB pa3beMoB : (=¥ # 200).

6.4.11.2 CeueHue NpoBOOAOB

CunoBon kabenb, KOMOMHMPOBaAHHbIN Kabenb

KomGuHupoBaHHble kabenu cogepxar 4 cUnoBbIX NpoBoda 1 2 AOMNONHUTENbHBIX NpoBoaa
Ons 6roka ynpaBneHus yepX1MBaroLLMM TOPMO30M 3NEKTPoABUraTens.

CeyeHne MpepensHO gonycTtumMbiv | [MpumevaHus
Kabenb Kom6uHupoBaHHbIN TOK
Kabenb
(4x1) (4x1+(2x0,75)) 0A<I10rms <10,1A Ckobku (...) ykasblBaloT Ha
(4x1,5) (4x1,5+(2x0,75)) 10,1A<10rms <13,1A | 3KpaHupoBaHue.
(4x2,5) (4x2,5+(2x1)) 13,1A < 10rms < 17,4A
(4x4) (4x4+(2x1)) 17,4A <10rms <23A | MpenensHo AonycTumbii
(4x6) (4x6+(2x1)) 23A < 10rms < 30A TOK
@x10) | (4x10+(2x1,5)) 30A <10ms <d0A | cornaco EN60204-1:2006
@x16) | (4x16+(2x1,5)) 40A<10mms <54a | 12omuab, cronbey B2
(4x25) (4x25+(2x1,5)) 54A < 10rms < 70A

Kabenb obpaTtHoM cBA3M

Tun CeuyeHue MpumeyaHus

Pesonbeep, SFD (4x2x0,25)

¢ gonon- (7x2x0,25) BiSS, EnDAT, HIPERFACE
HUTEMbBHOIO

Comcoder (8x2x0,25) MHKpeMeHTHbIN faTyuk + gatumk Xonna

MbpuaHLIA Kabenb

Tun CeueHune MpumeyaHus

SFD (4x1,0+2x(2x0,75)) 4 cynoBbIX NpoBoAa U 4 cUrHanbHbLIX NpoBoaa
ons SFD

SFD (4x1,5+2x(2x0,75))
COOTBETCTBEHHO

SFD3/DSL| (4x1,0+(2x0,34)+(2x0,75)) |4 cnnoBbix NpoBoda U 2 NpoBoAa yrNpaBfeHns
SFD3/DSL| (4x1,5+(2x0,34)+(2x0,75)) | TOPMO30OM U

SFD3/DSL| (4x2,5+(2x0,34)+(2x1,0)) 2 curHanbHbIX nposoga ans SFD3/DSL
SFD3/DSL| (4x4+(2x0,34)+(2x1,0))

TexHuyeckoe onucanue rmdpugHoro kabenst cm. KDN (TnbpuagHbie kabenu).



https://kdn.kollmorgen.com/content/hybrid-cables
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6.4.12 YoepxMBaroLwmm TOpMo3

YKA3AHUE

Bce anektpogsuratenu MoryT KOMMEKTOBaTLCS YAEPXKUBAIOLLMM TOpMO30M. [1oa-
NpY>XMHEHHbI TopMO3 (24 B=) BcTpoeH B anekTpogsuratenn. Ecnv atot Topmos 6yaet obec-
TOY€EH, OH 3abNOKMpPYET POTOP.

OCTOPOXHO

Ecnu nveeTcs noggeLlleHHbIN rpy3 (BepTUKarnbHbie OCK), TOPMO3 3JEK-
Tpoasuratens oTnyLleH 1, B TO XXe BpeMS1, CEPBONPMBOA HE BblAaeT MOLL-
HOCTW, rpy3 MOXeT ynacTb! OnacHOCTb TPAaBMMPOBaHWSA NepcoHana,
aKcnnyaTupyroLero mawmnHy. B cnyyae sucsawlero rpysa (BepTukanbHbIX
ocen) QyHKUMOHanNbHY 6e30nacHOCTb MOXHO 06ecneunTb TONbKO
AONONHUTENBbHBIM BHELULHUM MEXaHNU4YEeCKMM TOPMO30M.

TopM03a BbIMOJTHEHbI B BUAE CTOAHO4YHbIX TOPMO30B 1N HE pacCYUTaHbl HA MHOIoOKpaTHOEe
TOPMOXKEeHWe BO BpeMs SKCryatauun. Yactoe TOPMOXXeHne BO BpemMA pa60TbI MOXET Mnpu-
BECTU K npexgespeMeHHOMY U3HOCY U OTKady yaepXunsaroLwlero Topmosa.

OnunHa aneKkTpoaBurarend ysenmimBaeTca npu yCtaHoOBKe yaep>KmBaroLero Topmosa.

YAepK1BatoLLMii TOPMO3 MOXET YMPaBnATbCHA HeNnocpeacTBEHHO cepaoycunutenem (6es-
onacHOCTb NepcoHarna He rapaHTupyercs!), obmMoTka BnpeccoBaHa B CepBOYCUNUTENb —
[OOMNONHUTENbHBIN KOHTYP He TpebyeTcH (CM. pyKOBOACTBO MO 3KCMnyaTauum cep-
Boycunutens). Ecnu cepsonpmsog He ynpasnseT yaepKusaroLyM TOPMO30M Heno-
CpedCcTBEHHO, HEOBXOAVMM MOHTaX JOMOMHUTENBHOrO 3N1eMeHTa (Hanpumep, BapmcTopa).
Ob6patutech B Hawwly crny>0y NoaaepXKKu.

MapameTpbl TOPMO3a yKa3aHbl B rraBe « TexHu4eckue AaHHble TopMo3sar (=¥ #184) .

6.4.13 Bentunatop ana AKM7

YKASAHUE

Onsa Tunopasvepa AKM7 nmeeTcsa KOMNEKT OCHACTKMN AN NPUHYAUTENBHOTO OXMNaXaEHMS.
BCTpOEHHBI BEHTMNATOP NO3BONSAET YBENUYNTL MOLLHOCTL ABuratenen AKM7 o 30 %.
WIHCTPYKLMSA MO MOHTaXY BEHTUNHATOPHOrO y3na BXOAMT B KOMMIEKT NOCTaBKW.

Kopnyc BeHTUNSATOpa 3aKkpennsaeTcs Mnbdo TONbLKO Npu
MOMOLLIN BXOASLLMX B KOMMIEKT MOCTaBKM YroOnkoB Moo
OONONHNUTENBHO NPV NOMOLLM TaKXKe BXOASALLMX B KOMIMEKT
NOCTaBKM pacnopHbIX BUHTOB. Bbibop cnocoba MoHTaxa 3aBu-
CWT OT yCnoBum akcnnyartauun. B cnyyvae cunsHom Bubpaumm
051 HAOEXHOCTM KPENnIeHns UCNOSb3YUTe PacnopHbIE BUHTbI
n yronku. [ins gBurarenern Co BCTPOEHHbIM TOPMO30OM MUCMOSb-
3yviTe Gornee OfHHbIE PacnopHbIe BUHTDI.

ObecneyvbTe cBOOOOHBIV MPUTOK BO3AYXa K peLLeTke BeHTunsaTopa. CeobogHoe npo-
CTPaHCTBO Nnepe[, PELLETKON BEHTUNATOPA AOKHO ObITb HE MeHee 25MM.

W3-3a NnpuHy AUTENbHON BEHTUNAL WM ABUraTenm 3arpasHsioTCa HaMHOro cunbHee. OTno-
XKEHWS rpsi3av CHUXKaKT 3 EKTMBHOCTL OXNaX4EHUst U MOTy T NoBpeanTs Asuratenu. Pery-
NSAPHO OYULLLAATE BEHTUNATOP U ABUraTtens. [pn MOHTaXe BEHTUNATOPA YCTAHOBOYHbIE
pasmepsbl Asuratenen AKM7 ysenudmnsaroTcs.

B cnyyae AKM7 gBuratenen c onuuein pasbem "C" , o6moTkn "Q" 1 npuHyanTenbHas BeH-
TUNALMSA HeO6X04MMO OrpaHNYNTbL TOK ABuratens B 23,5 A ans 3awmtbl pasbema.

TexHunyeckne aaHHble apuratenen AKM7 ¢ BEeHTUNSTopom cm. Ha (=¥ # 181).
YepTex ¢ pasmepamu asuraternen AKM7 ¢ BEeHTURSITOPOM CM. Ha (= # 195).
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6.4.14 UcnonHeHne Washdown n Washdown Food

YKA3AHUNE

[aHHoe ncnonHeHue ABuratens UCnonb3yeTcs B Cry4dasx, TpedyoLwmx cobniogeHus cTpo-
MMX TUFMEHNYECKMX MPeanUCaHnin, He 40Ny CKaloLWUX KOPPO3umn 1 06 pasoBaHNs LIEHTPOB Kpu-
cTannusauum, a Takke npyv HeoBXoAMMOCTHN NEPUOANYECKON O4YMCTKU MaLLVH. [iBuratenm
co3faHbl Ha 6a3e ctaHgapTHbIX TUNoB AKM2 — AKMG6, B KOHCTPYKL IO KOTOPbIX BHECEHDI
N3MEHEHMs1, pacCYUTaHHbIe Ha NPUMEHEHVE cneLuuanbHO B MULLEBON UM Y NakoBOYHOW NPo-
MbILUNIEHHOCTW. B ONOMHEHME K 3TOMY TaKXKe CyLIeCTBYeT BO3MOXHOCTb HAHECEHUS! MOKpPbI-
T Ha pnaHeL, (oaHaKo B 3ToM criyyae gonyck N ansi paamepos dnaHLua He MoXeT OblTb
rapaHTupoBaH). B pacLumpoBke TMNoBbIX 0603HAYEHWI CBEAEHMS O NTAKOKPAaCOYHOM MOKPbI-
Tum kopnyca gsuratens (tvn "W" anga ncnonHenns Washdown, "F" ans ncnonHeHus
Wasdown Food, cm. nocnegHue aBa 3Haka) 1 0 MOKpbITMK doriaHLa ykadaHbl OT4EMNbHO.

Washdown/Washdown BapuaHTbl lMoxoxue oTBeTHbLIN pa3bem BapuaHTbl
Food Motor noAKnoYeHns ®dnaHew
AKM2 B*, D*, G BapuaHT B, C, D, G (Hummel M23 A, B, W, R

INOX nogkntoueHuse):
Cunogoi & Topmo3:

AKM3, 4, 6 c+ D% G 7084943102 A,B,W,R
Feedback 12-koHT:
— 7004912102
AKMS c%D%6G Feedback 18-koHT: B,C,W
7003917102

* He BkntovanTe pasbem Ha Asuratene 6onee yem Ha +/- 180 °, 6onbLunii yron nosopora
MOXET NPUBECTU K NOBPEXAEHWNIO BHY TPEHHWUX COEAUHEHWI.

6.4.14.1 Washdown

I

INFO

AKMAAMAAAA_NYY Washdown-ncnonHeHue 6e3 nokpbiTus onaHua
AKMAM N AMANAW Washdown-ncnonHeHue ¢ nokpbituem A-conaHua IEC

[Oevratenu B ncnonHeHun Washdown He [OMKHbI UMETb KOHTaKTa C NULLEBbIMU NPO-
AykTamu 6e3 ynakoBKu.

O6nactb npu- arpeccuBHble YCMoBUA OKpy»KaloLLei cpeabl, aKkcnnyartaums Ha
MEeHeHuA: OTKPbITOM BO3ayXe
Mpumep: FIMHAW MPOV3BOACTBA NPOAYKTOB MUTAHUS U YNAKOBOYHbIE JTUHWN

6e3 KoHTaKTa aABuraTenei ¢ NpoayKTaMu, paaunorokaLuoHHblIe
CTaHUuMW, BETpsiHble TYPOUHBI, MOpCKMe OYpoBbIe YyCTaHOBKM

CTtaHpapThbi: UL, CE, RohS

NMoBepxHOCTb: MOKpbITHE CEeporo LiBeTa

YcTonumBoCTb: K NPOBEPEHHBLIM YNCTALLMM cpeacTeam (=¥ # 158), ycTonumBocTb
K KOppo3umu

CTeneHb 3alUTbI: IP67

Ban: HepXxaBetoLLasi cTanb

PaguanbHoe ynnoTt- nonuteTpadpTopaTuneH

HeHue Bana:

Cma3o4HbIN MaTe- MPOMbILLUIEHHasA NacTUYHas cMaska A51si NOALUUMHMKOB, KOHTaKT

pvan: C NPOAYKTaMu NUTaHWSA He JonycKaeTcs

Lrekep: Hep)xaBetoLLasi cTarb, rnagkasi NOBepXHOCTb

BuHTHI: HepXxaBeloLLas cTanb

3aBoAckasl TabnuuKa: BbirpaBUMpOBaHa, K KaXXaom ynakoBke npunaraercs 4onor-
HUTenbHas 3aBoAckasi Tabnndka
pasmep: AKM2 - AKM6
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6.4.14.2 Washdown Food

[ INFO

AKMAMANANNE Washdown Food-uc nonHeHve 6e3 nokpbiTva pnaHua
AKMAMANAMANAE Washdown Food -ucnonHexue ¢ nokpbitnem A-pnarua IEC

lMoBepxHOCTb ABUratenen B ncnonHeHumn Washdown Food ycneLHo npolusia Bce UChbl-
TaHus cornacHo TpebdoraHusim FDA GlobalMigration k onocpegoBaHHOMY KOHTaKTy C MuLLe-
BbIMM NpogyKTamu. [psimMoN KOHTaKT C NULLEBBIMW NPOAYKTaMy 6e3 yNakoBKu He
JornyckaeTcs.

O6nacTtb NMPUMEeHeHUusA: Npon3BoaCcTBO NPOAYKTOB NMUTAHUA N HANUTKOB NpPU OTCYTCTBUN
NPAMOro KOHTakTa aBurartenemn ¢ nuweBbIMn npoayktamum bes yna-

KOBKM.

Mpumep: Hapeska, yrnakoBka 1 dpacoBka 6e3 NpsiMoro KOHTakTa ¢ npo-
OYKTOM, ABurartenb COOKY MU CHU3Y MO OTHOLLIEHWIO K MPOAYKTY.

CTtaHpapTbl: UL, CE, RoHs, FDA

NMoBepxHOCTb: cneumanbHoe NoKpbITUe 6enoro LBeTa

YcTonumBOCTb: K NPOBEPEHHBLIM YMCTALLMM cpeacTeam (=¥ # 158), ycTonumBocTb
K KOppo3umn

Global Migration: US FDA Regulations 21 CFR 175.300, Condition of Use E

CTeneHb 3alMUThbI: IP67

Ban: HepXxaBetoLLas cTanb

PapgunanbHoe ynnot- nonutetpadTopaTuneH cornacHo FDA

HeHue Bana:

CmMa3oyHbIN MaTe- 6e3BpeaHbIv Ans NULLEBBLIX NPOAYKTOB cornacHo FDA

pwvan:

Lrekep: HepXxaBetoLLas CTarb, rnagkasi NOBepXHOCTb

BuHTBI: HepXxaBetoLLasi cTanb

3aBoackas Tabnuyka: BbIrpaBMpPOBaHa, K KaXKA0N yNakoBKe npunaraeTcsi 4onor-
HUTenbHas 3aBofckasi Tabnndka
Pasmep: AKM2 - AKM6

6.4.14.3 TpoBepeHHbIe U NOATBEPXAEHHbIE XapaKTEePUCTUKN YCTOMYUBOCTU NO OTHOLLEHUIO K cpen-
CTBaM XMMWUYECKOWN OYUCTKU

YKASAHUE

B koHTponbHom nabopatopum komnaHm ECOLAB Deutschland GmbH 6bina nposepeHa
YCTONMYMBOCTbL NoBepxHocTen asuratenent Washdown-ucrnonHeHus kK cnegyoLmum npo-
MbILLUITEHHBIM CPEACTBaM A5t XUMUYECKOM OYUCTKM:

P3-topactive DES
P3-topactive LA
P3-topax 56
P3-topax 66
P3-topax 91

Mpun 3TOM NOBEPXHOCTN BbINK NOrPy>KEHbI B COOTBETCTBYHOLLEE CPEACTBO A1 XUMUYECKON

O4YMCTKM Ha 28 AHeln Npu KOMHAaTHOW TemnepaTtype. OT0 CooTBeTCTBYET NpumMepHo 2500 Link-
flaM OYMCTKU C 15-MMHY THBIM KOHTaKTOM C YNCTALWMUM cpeacTBom munu 1500 Lmknam o4ncTkm
C nocnegyoLien gesnHpekumnen.

CepTndomkaTbl Bbl CMOXETE HAWTU B HALLEM OHMNaViH-CNpaBOYHMKE MO NPOAYKLNK
(Kollmorgen Developer Network), Ha cTpaHuue Approvals.

Kollmorgen rapaHTupyeT yKasaHHbI CPOK CNyX0Obl ABUraTernsi TofbKO Npy NCMOIb30BaHUN
MPOBEPEHHbIX YNCTALWUX cpeacTB. [pyrue (He Ha3BaHHbIE BbILLE) YNCTSALLME CPeacTBa no

3anpocy MoryT 6bITb MpoBepeHbl B nabopatopum Kollmorgen v npy HeobxogumocTy gony-
LLIEHbI K MPUMEHEHMUIO.


https://kdn.kollmorgen.com/content/Approvals
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6.4.14.4 YcnoBuA MOHTaXa M 3KcNJyaTauum
« Okcnnyatauus ABuraternen 4onyckaeTcs TONbKO Npy TeMrepaTtypax oKpyxatoLlen cpeabl,
He npeBbiwwatowmx 50 °C.
« [ns onaHua ¢ HaHeCeHHbIM NOKPLITUEM AOMNYyCK pa3mepoB draHua N He rapaHTUpyeTcs.

VYKA3AHUE Y nBuratenew ¢ pnaHuem 6e3 nokpbiTusa Washdown noBepxHocTb donaHua HeobxoamMmo

3aLUUTUTL OT BO3AENCTBUSA YNCTALLMX cpeacTs I'IyTéM COOTBETCTBYHOLLErO MOHTaXa.
YKA3AHUE Bo BpemMA YCTaHOBKWU 1 SKCNJ1yaTauum 3allnTbl ABUratena ot MexaHn4eCkux BO34ENCTBUN,

KOTOpbI€ MOTYT MPUBECTM K MOSIBIIEHMIO LiapanyH Ui TPELLMH Ha OKpaLLEeHHbIX NoBepX-
HocTsX. HenpaeunbHoe obpallieHre YBENMUMBAET PUCK KOPPO3UM.

6.4.14.5 TlnaH ouYMUCTKMH

PekomeHayembIn nnaH 04UCTKY (B KpaTKon hopme) ¢ UCNOMNb30BaHMEM NPOTECTUPOBAHHbLIX
CpencTB ANst XUMUYECKOW OUYUCTKM:

MpowmbiBka Bogom (40 °... 50 °C)

MpombliBaiiTe ¢ HEGOMbLIMM HANOPOM, CBEPXY BHU3 MO HANPaBIEHMIO K crvBy. Quuctute
CnvB.

Ouuctka neHooOpasyLWKUMM cpeacTBaMmmn
HaHocuTe neHy cBepxy BHU3.

LLlenoyHoe cpeactBo:  P3-topactive LA nnu P3-topax 66 (2-5 %, exxeqHEBHO B Te4YeHne

15 MuH.)
Kucnotocogepxawee P3-topax 56 (2 %, no mepe HeobxogMmocTh B TedeHne 15 MuH.)
CcpeacTBo:
Temneparypa: OT xonogHoro coctosHus o 40 °C
De3nHdekumsn

OnpebickuBante Bogown (40-50 °C) ¢ HebomnbLLMM HAaNnopoM, CBEPXY BHU3.

[e3nHdpurympyroLlee cpeacTso Ans P3-topax 91 (1-2 %, no mepe Heob6xo0QMMOCTH B
OnNpblCKMBAHUS: TeveHne 30—-60 MuH.)

lMeHoobpasyoLee aes- P3-topax DES (1-3 %, no mepe HeobxogMmocTu B
WHULIMPYIOLLLee CpeacTBO: TeveHne 10-30 MuH.)
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6.5 MexaHM4YeCKMN MOHTaX

| INFO | [MabapuTHble YepTexu NprBeaeHb! B rnase «abaputHble Yeptexvi»(=» # 186).

6.5.1 BaxHble 3ame4yaHusa

| INFO | K cbopke anekTpoasurartenei 4onyCckaeTcsi TONbKO KBanuuLMpoBaHHbIi nepcoHar, Bna-
AeoLniA MaLLMHOCTPOUTENbHBIMU 3HaHUSIMM.

o 3awmtute anekTpogBuraresnbs OT HE4OMYCTUMbIX HAarpy3ok. Bo Bpems TpaHCNOpPTUPOBKM 1
MaHWUMyNMPOBaHWS HU OAMH U3 KOMMOHEHTOB HE LOIMKeH ObITb NOBPEXAEH.

« Ha mecTe ycTaHOBKM HEe AOMKHO BbITb NPOBOASLLMX UM arpecCUBHbLIX MaTepuanos. [Ans
ycTaHoBkM V3 (KOHeL, Bana BBepx) crnegyet yoeanTbCsa B HEBO3MOXKHOCTY MONagaHns xua-
KOCTel B noAaLwmnHukn. Ecnu Heobxoamma 3akpbiTasi cbopka, 3abnaroBpemeHHo obpa-
TuTeckb B Kollmorgen.

o YBegutecb B 6ecnpendaTCTBEHHOM BEHTUNSALUM SNeKkTpoaBuratenen n cobniogavre gony-
CTMMbIe TEMMEPaTYpbl OKpYKatoLLen cpeabl U donaHua. [ns Temnepartyp OKpyKatoLLen
cpegabl Boiwe 40°C 3abnaroBpeMeHHO 00paTUTECh B HALL OTAEN NPakTUYECKoro npu-
MeHeHus. [1poBepbTe AOCTAaTOYHOCTb TENonepeaayn B OKPYXaroLLyo Cpexy 1 Ha doraHel,
anekTpogBurartens.

o ®naHey snekTpoaBUraTens v Ban YyBCTBUTENbHbI K XpaHEHMIO 1 cOopke - nsberante npu-
noxeHusi cunbl. BaxxHo ncnonb3oBatb repmMeTuk And pe3bbbl Npu 3aTshkke MydT, LWecTep-
HEeW Uy LIKMBOB, 1 MPOrpeBaTh KOMMOHEHThI MpMBOAaA (MO BO3MOXHOCTW). Yaapbl Unu
NPUNOXEHUE CUMbl MPUBEAET K MOBPEXAEHMIO NOALLUMHMKOB Y Bana.

o [10 BO3MOXHOCTHU, UCMONB3YIHTE TONbKO 63Nt ToBbIE NATPOHBLI N MyPThI C G PUK-
LMOHHbIM 3amblkaHueM. [poBepbTe NpaBuIibHOE BblpaBHUBaHWE My T. CmeLLeHre npu-
BeOeT K HegonyCcTMMon BUOpaLmm 1 paspyLLUEHNIO NOALUUMHMKOB U MydThl.

« B nmobom cnyyae He criegyeT ucnonb3oBaTh KpenneHve Bana gBuratens ¢ MEXaHn4eCKnMm
OrPaHNYEHUSIMU B BUAE KECTKON MypTbl C ONONMHUTENbHBIMU BHELLUHMMW NOALLMMHUAKAMU
(Hanpumep, B peaykKTope).

o YyuTbIBaWTE KONMYECTBO NOSMKOCOB 3TEKTPOABUraTENS U KONMYECTBO MOJTHCOB pe3osbBepa
(npv HanNW4YuM) n NpoBepbTE NPABUNBHOCTL HACTPOEK B UCMOMNb3YEMOM CEPBOYCUNUTENE.
HenpaBunbHast HaCTpoKrKa MOXET NPUBECTU K pa3pyLLEHUIO ANEKTPOABMUraTens, 0CO6EeHHO
Maroro anexkTpoaBuraTens.

« [Mo Bo3moxHOCTH n3beranTte oceBbix Harpy3ok Ha Ban asuratens. OceBas Harpy3ska 3Ha-
YUTENBHO COKPALLLAaET CPOK CMNYXObl areKTpoaBUraTens.

« [MpoBepbTe COOTBETCTBME AOMYCTUMbIM PaguanbHbIM U 0CceBbIM yeunmam Fr n Fa. Mpu
MCMnonb3oBaHuK 3y 64aTo-peMeHHON nepeaayn MUHUMArbHO 40Ny CTUMbIA ONaMETP
LecTepHU
Hanpumep, onpeaensieTcsa ypaBHeHUeM: dp, = (My/Fr)*2
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6.6 OnekTpu4YeCcKMM MOHTaX

INFO

PasBogka BbIBOAOB ANS pa3beMOB YkasaHa B rnaee «Pa3Bogka BbIBOAOB pasbeMoBy (=¥ #
200). Pa3Bogka co CTOPOHbI CEPBOYCUNUTENS ONUCaHa B PyKOBOACTBE MO 3KCnnyaTalum
cepBoycunutens.

6.6.1 BaxHble 3ame4yaHuna

INFO

INFO

K BbINOMHEHMIO kKabenbHOoN pa3BoaKuK anekTpoaBuraTtesna 4onyCKarTCA TOJTbKO KBa-
J'IVI(*)MLI,I/IpOBaHHbIe M ONbITHbIE 3JTEKTPUKN.

OMNACHOCTb

Mpun cbopke n kabenbHOM pa3Boake obA3aTenbHO NpoBepbTe, 0bec-
TOYEHbI NN ANEKTPOoABUraTENN, Tak Kak HanpsikeHne MoxeT OblTb BKItO-
4YeHo ansa nboro nogknovaemoro odopyaoBaHUS.

[MpnKOCHOBEHME K OrofieHHbIM KOHTaKTaM YpeBaTo TSXeNbIMU TpaBs-
Mamu, B TOM YuCrie CO CMepTerbHbIM NCXoaoM. YbeauTtech, 4To pac-
npegenuTenbHbIn WKad BbiKNoYeH (bapbep, npeaynpeanTenbHble 3HaKK
n 1.n.). HanpshxeHne MOXHO NogasaTth Ha OTAESNbHbIE YHaCTKN BO BpeEMS
HaCTPOMKN.

3anpelyaeTcs pasbeanHATb AMEKTPUYECKME pa3beMbl Ha 3rek-
TpoasuraTene, HaxoasiemMmcs noa HanpshxeHnem. OnacHOCTb nopa-
XXEHUS anekTpuyecknm Tokom! B HeGnaronpusiTHbix 06cToATENBCTBAX
aneKkTpuyeckas ayra MoXxeT NPpUYMHUTL Bpea Moasm U NoBpeanTb KOH-
TaKTbl.

OnacHoe HanpsieHne, 06ycnoBrneHHOe OCTaTOYHbIM 3apsA0M, MOXET
COXPaHSTLCA Ha koHaeHcaTopax Ao 10 MUHYT Nocne OTKIMYEeHUs OT
aneKTpu4Yeckon cetTn. HanpsikeHne B ynpaBnsitoLLMX U CUMOBbIX NPO-
BOJAxX MOXET COXpPaHSATLCS AaXke TorAa, Koraa ABuraTenb He BpallaeTcs.

N3mepbTe HanpsxxeHne NPOMEXYTOYHOrO 3BeHa U JOXANTECH €r0 CHU-
»XeHuna Huke 60 B.

| CvmBon obuiero BbiBoAa ,_,JT, Ha 3MEeKTPUYECKMX CXEeMax O3Ha4aeT, YTo HeobXxoaumo ycTa-

HOBWTb 3JIEKTPUYECKOE COEAUHEHNE MAaKCUManbHO 6OMbLLION NAoWaan Mexay YkazaHHbIM
YCTPOMCTBOM M MOHT&)XHOM NnaTou B pacnpegenuternbHoM LWwkady. Takoe coeguHeHne
npegHasHayeHo And nogaeneHus BYU-nomex; He cneayet nyTath ero ¢ cumeonom PE

(3awmTHOE 3a3emneHne) @ (mepa 3awmTbl cornacHo EN 60204).
[nsi BbINONHEHUs1 KaGenbHOM pa3BoAKM SMEKTPOABUraTensi BOCMONb3yWTECH Sr1eK-

TPU4EeCKNMM cXxemamm B PyKOBO,D,CTBe Nno yCTaHOBKE U NMyCKOHanaake ncnoib3yemMoro cep-
Boycunurens.
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6.6.2 PykoBOACTBO NO 3NIEKTPUYECKOMY MOHTaXy

INFO

Y6eanTtecb B COBMECTMMOCTM CEPBOYCUINMTENS U anekTpoasuratens. CpaBHUTE HOMU-
HanbHOE HaNpPsKEHNE U HOMMHAIbHBIN TOK YCTPONCTBA. BbINONHWUTE 3NEKTPUYECKUIA MOHTaX
MO 3MEeKTPUHECKON CXeMe B PyKOBOACTBE MO IKcnnyaTtauum cepsoycunurens. Noag-
KINHOYEHUsI K aneKTpoaBuraTento nokasaHbl B rnase «Pa3sogka BbIBOOOB pasbemoBy (=¥ #
200).

Bce kabenu 6onbLUmMX TOKOB AOMKHbI UMETb LOCTAaTOMHOE CEYEHNE, COOTBETCTBYIOLLIEE

EN 60204. PekomeHayeMble 3HaYEHUsI CEYEHMS CM. TEXHUYECKUE AaHHbIE.

B cniyyae onuHHbIX kabenen geuratens (>25 M) 1 B 3aBUCUMOCTM OT TUMa UCMONb3YEMOro
cepBsoycunutens notTpebyeTcs BKNIOUYNTL B Kabenb ABuUratens 4poccenb arek-
Tpogsuratens (3YL unu 3YLN) (cMm. pyKoBOACTBO MO 3KCMNyaTaLum CEPBOYCUIUTENSA U
A0nonH1TeNnbHOro obopyaoBaHus).

ObecneybTe Hagnexallee 3a3eMrieHne CepBoyCUNUTENs n anekTpoasurarens. Mcnonb-

3ynTe 3a3emrieHne n O MC-3KkpaHMpOBaHNe, COOTBETCTBYHOLLME PYKOBOACTBY MO 3KC-

nnyarauum UCrnonb3yemMoro CEpBOYCUnUTENs. 3a3eMinTe MOHTaXKHYHO MaTy u Kopnyc

anekTpogBuraTens.

Ecnwn ncnonb3yertca kabenb NUTaHWs ABUraTensi Co BCTPOEHHLIMY NpoBogamMuy 6roka ynpas-

NeHNs TOPMO30M, HEOOXOAMMO 3KPaHMPOBaTL 3TW NpoBoAa 6110ka ynpaBneHns TOPMO30OM.

OkpaH cnegyeT noacoeauHATb K 060MM KOHLLaM (CM. pyKOBOACTBO MO SKCNnyaTauum cep-

BOyCUNUTENS).

KabenbHasa npoBogka:

o 1o BO3MOXHOCTU, MPOIOXMUTE CUITOBbIE Kabenu oTaenbHO OT Kabernen CUCTEMBI yrpaB-
neHus

o [MopgcoeguHuTe ycTporicTBO 06paTHOM CBA3N.

o [MopcoenuHute kabenu gBurarens, ycTaHOBUTE APOCCENUN aneKkTpoaBuraTens (npm
Han4mMm) BNNOTHYIO K YCUIUTENO

o [logcoeguHuTe aKpaHbl K KIiieMmam akpaHmpoBaHusa unm AMC-pazbemam Ha 060MX KOH-
Lax

o [NogcoeguHuTe yaepXuBatoLLMn TOPMO3, NPU Hann4um

o [logcoeguHuTe 3KpaH K 060UM KOHLLaM.

Mpn nogcoegnHeHNN BCEX 3KPAHOB MCMOJb3YTE KOHTaKT O0MNbLLION NnoLagmn (HU3KUM uMne-

aHC) 1 MOKpbITble METANJIOM KOpryca pa3beMoB uUnu kabenbHble BBogbl OMC.

TpeboBaHnusa kK MaTepuany Kabdens:

EmkKocTb

Kabenb asurarens: meHee 150 nd/m

Kabenb pesonbeepa: meHee 120 nd/m

6.6.3 NMoacoeanHeHue anekTpoaBUraTenen ¢ npeasapuTesibHO CO6paHHbLIMU Kabensamm

INFO

BbINonHUTe 3MeKTPUYECKMiA MOHTaXK B COOTBETCTBUM C AENCTBYIOLLMMW CTaHAapTaMm1 1 HOp-
mMaTvBaMM.

Wcnonbayitte Tonbko Kollmorgen npeasaputenbHo cobpaHHble akpaHUpoBaHHbIe kabenu
AnNs NOAKITHYEHVs pe3ornbBepa U NUTaHKS.

HenpaewunbHoe akpaHupoBaHue npmeeaeT kK AMC-nomexam 1 oTpuLaTernbHO OTPa3nuTCs Ha
pYHKLMOHMPOBAHWN CUCTEMBI.

MakcumanbHasa anvHa kabens onpeaeneHa B PyKoBOACTBE Mo 3Kcnnyartal M Ucrosb-
3yEemMoro cepeoycunurens.

[eTanbHoe onmcaHne CKOH(MIypUpPOBaHHbIX kabenein cM. pyKOBOACTBO MO PeErMoHanbHoOMy
AOMNONMHUTENIbHOMY 060pPYA0BaHWIO.



AKM Installation |6 Pycckun

6.7 HacTtpomuka

6.7.1 BaxHble 3ame4yaHus

INFO

K TEeCTUPOBAHUIO N HaCTpOVIKe npmeoaa B COCTaBe CepBOyCcUnuUTensa n anekTtpoasurarensa
00nyCcKakTCA TOJMbKO cneunanncTbl, Merolne HaBblKK pa6OTbI C SJ'IeKTpOO60py,D,OBaHI/IeM
nnpueoaamu.

ONACHOCTb

BeposaTHO Hannune cmepTenbHO onacHoro HanpsbkeHus, ao 900 B. Onac-
HOCTb MOPaXXeHUs ANeKTpMYeCcKMM TokoM! YbeanTecsh, 4TO BCe TOKO-
BeAyLine 4acTn HagexHo 3aluumLLeHbl OT Cly4anHOro KoOHTakTa.

3anpelyaeTcs pasbeanHSATb ANEKTPUYECKME pa3beMbl Ha 3rek-
TpoaBsuraTene, Haxoasemcs noa HanpsixeHnem. OnacHoCTb nopa-
XeHus1 anekTpuyecknm Tokom! OcTaTouHbI 3apsi B KOHOAEHcaTopax
NpVBOAA MOXET NOAAEPKMBATL BblCOKOE HanpsikeHne A0 10 MUHyT
nocre OTKIYEHUS! OT 3NEKTPUYECKOIN CETH.

Hanps»xeHue B ynpaBnaoLWmnx U CUNOBbIX NPOBOAAX MOXET COXPaHATLCS
Aaxe Torga, Korga asuratens He BpalaeTcs. MiamepbTe HanpsixkeHne
NPOMEXYTOYHOrO 3BEHA N JOXANTECH €ro CHUXEHUA Huxe 60 B.

BHUMAHUE

TemnepaTtypa NOBEPXHOCTM NeKTpoaBuraTens Bo BpeMsi paboTbl MOXET
npesbiwaTe 100°C. OnacHocTb 0XKOroB nerkon crenenu! MNposepbTe
(n3mepbTe) TeMnepatypy asuraTtens. [JoxanTecb OXnaxaeHus anek-
Tpogsuratens oo remnepatypbl HWxe 40°C nepeq Tem, Kak npu-
KOCHYTbCS K HEMY.

BHUMAHUE

HeB03MOXXHO npeanoTBpaTuTb HEOXKNAAaHHbIE OBMXEHNA NpuBOOa BO
BpemMA BBOAA B SKCnJiyaTauuio.

Y6eOuTech, YTO Aaxe HeoXnaaHHble OBVXKEHUS NpMBOAa HE HAaHEeCyT
Bpeda nepcoHany unm obopyaoBaHuio.

HeobxoanmMble Mepbl B 3TOM Crlyvae onpeaensitoTcs aHannm3oM puckos
ANt KOHKPETHOWN 06NacTV NPUMEHEHMS.
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6.7.2 PykoBOoACTBO NO NycKoHanagke

Mpouenypa nyckoHanaaku AaHa ansi npumepa. MoryT okaszaTbCsl NOAXOAALMMM UMK HEOO-
XOOMMbIMU ApYrve MeToabl, B 3aBUCMMOCTU OT 0611acTu NpUMEHeHNst 060pyA0BaHUS.

[MpoBepbTe MOHTaX 1 OPUEHTALMIO 3NEKTPOABUraTens.

[MpoBepbTe KOMMOHEHTLI NpyBoAa (MydTy, PEAYKTOP, LLKUB PEMHS) Ha NpegMeT npa-

BWIbHOWM NOCaAKM M HACTPOMKKM (cobnioganTte AonyCTUMbIe paguanbHble U OCeBble YCUSA).

3. TlpoBepbTe MOHTaX U pasbeMbl 3ieKTpoaBuraTens n cepsoycunurens. lNposepbTe npa-
BUIbHOCTb BbIMOTHEHMS 3a3EMITEHUS.

4. TlposepbTe paboTOCNOCOBHOCTL YAEPKMBAIOLLLErO TOPMO3a, NPU HaNU4uMK. (Npu Npu-
noxeHun 24 B TopmMo3 formKkeH BbITb OTNYLLEH).

5. TpoBepbTe, cBOOOAHO N BPaLLAETCH POTOP ANeKTpogsuratens (OTnycTute TopmMo3 npu
HeobxoaumocTw). [pucnyLwantecs, He pasgalnTCcs N CKPeXeLLyLLME 3BYKU.

6. Ybegurecb, 4TO NPUHATBLI BCE HEOOX0AVMbIE Mepbl MO NPEOTBPALLIEHUIO CITyHaNHOIO KOH-
TaKTa C TOKOBEAYLLMMU N OBWXKYLLUMMUCS YacTAMM.

7. BbInonHuTe BCe OOMNOSNHUTENbHbIE NPOBEPKX, CNeundmnyHble AN Balen CUCTEMbI.

8. Tlepenaute Kk BBOA4Y NpMBOAA B SKCNyaTaLuio B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLIMSMM MO My CKO-
Hanagke cepBoyCUnuTens.

9. B MHorokoopamHaTHbIX cucTeMax noTpebyeTcs oTAenbHbIA BBOA B 9KCMNyaTaumio Kaxaoro

KOMMOHeHTa NpuBoAa (yCunutens n anekTpoasuratens).

N —



6.7.3 YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN
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Cnegytowyto Tabnuuy crnegyeT paccmaTpmuBaTh Kak CPpeAcTBO «NepBov noMoLumy. Bos-
MO>XHO CyLleCTBOBaHNE MHOXeCTBa PasfinyHblX NPUYNH OTKa3a B 3aBUCUMOCTU OT KOH-
KPETHbIX YCIOBWIA BaLLel cucTeMbl. MpuinHBl 0TKa30B, ONMCaHHbIE HUXe, Hanbornee YacTo
HenocpeaCcTBEHHO BNUSAIOT Ha anekTpoasuratens. OCo6eHHOCTN MOBeAEeHUs KOHTYpa yrpaB-
neHus 0bbIYHO yaaeTcs NpocneanTb A0 owWnbky B napameTpax cepBoycunutenst. [Joky-
MeHTaLus K CepBOyCUNUTENto U Hanago4HoMy MO coaepXXuT MHopmaLmio Mo 3TUM
BOnpocam.

B MHOrokoopaguHaTHbIX CUCTeMax MoryT MMeTbCA ONOJTHUTENbHbIE CKPbITbIE NMPUYKNHDbI

OTKa30B.

Otkas

OnekTpoasuratens He Bpa-
waeTcs

Bo3moxHasn npuumnHa

— CepBoycunuTesb He BKIOYEH
— OGpbIB NpoBOAa Nepenayn ycTaBku

— HenpaeunsHas nocnefoBaTensHOCTL a3
anekTpoasuraTens

— TopmMo3 He oTnyLeH
— MNpwuBoAa MexaHnyeckn 3abnokMpoBaH

Mepbl N0 yCTpaHEe HUIO NMPUYMHBI
oTKasa

— Paspewatowmin curHan nutaHms
— lNpoBepbTe NpoBoa Nepenayn
yCTaBKU

— WcnpasbTe pasnposky

— MNpoBepbTe 610K ynpaBneHns Top-
MO30M

— MNpoBepbTe MexaHWU3M

OnekTpoaBuraTtens MAeT BPas-
HoC

— HenpasunbHas nocnegosaTensHOCTL a3
anekTpoasuraTens

— WcnpasbTe pasunposky

OnekTpoasuratens BU6-
pupyeTt

— O6pbIB 3kpaHMpOBaHUS kabensa pe3orb-
Bepa

— KoadhduumeHT yeuneHuns yeunmtens Criviu-
KOM BbICOK

— 3ameHuTe kabenb pe3onbeepa

— Wcnonb3ynTe ctaHgapTHbIE 3Ha-
YeHUs anekTpoaBuraTens

CurHarn o HemcnpaBHOCTK:
TOpMO3

— KopoTkoe 3aMblkaHue B CUITOBOM
kaberne K yaepXxuBaroLemy TOpMO3Y 3rek-
Tpoasuratens

— HewncnpaBHocTb yaepxunsarouwlero Topmosa
aneKrtpoasuratend

— YcTpaHuTe KOpoTKOe 3aMblkaHne

— 3ameHuTe anekTpoasuratens

CurHan o HeuncnpaBHOCTU!
owmnbka BbIXOQHOIO Kackaaa

— KopoTkoe 3amblkaHue nnm 3aMblkaHue Ha
Maccy kabens gBuratens
— KopoTkoe 3amblkaHWe nnn 3aMblkaHne Ha
MaccCy anektpoasuratend

— 3ameHuTe Kabenb
— 3amMeHUTe anekTpoasuratenb

CwurHan o HeucnpaBHOCTU:
Pesonbeep

— Pa3beM pe3onbBepa ycTaHOBMEH
HenpasubHO

— O6pbIB kabens pesonbeepa, AedekT
kabens

nT.o.

— lMpoBepbTe pasbeM

— MpoeepbTe kabenwu

CurHan o HeuncnpaBHOCTU!

TemnepaTypa afek-
Tpoasuratens

— TepmopaTunk anekTpoaBUraTens nepeko-
YeH

— OcnabneHve pasbema pe3osibBepa unm
06pbiB kabens pesonbBepa

— [loxXguTechb OxnaxgeHus anek-
TpoasuraTensi. [ocne 3Toro BbIICHUTE,
noyYemMy anekTpoABUraTesib HaCToNbKO
HarpeBaeTcs.

— lMpoBepbTe pa3bem, 3aMeHNTe
kabenb pe3onbBepa Npu Heob-
XOAUMOCTU

TopMo3 He OepXuT

— Heobxoammblli TOPMO3HON MOMEHT CRMLL-
KOM Bennk

— OT1ka3 Topmosa
— OceBas neperpyska Bana gsuratensi

— MpoBepbTe pasmepsbl

— 3ameHuTe anekTpoasuraTens

— lNpoBepbTe 0CeBY HArpy3Ky, yMeHb-
wunTe ee. 3aMeHUTE anek-
TpoABUraTenb, €CNN MOBPEXAEHbI
NoALNMHUKA
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6.8 TepMuHbl U onpeaeneHUa ONA TeEXHUYECKUX AaHHbIX

INFO

TexHuyeckue faHHble AN KaXxaoro Tuna anekTpoasuraTens npuseaeHs! B rnaee «Tex-
HUYeckue aaHHbley» (=¥ # 167).

Bce napameTpbl gaHbl AN TemnepaTtypbl okpyxatowen cpeabl 40°C 1 neperpesa 06MOTKM
100K. OnpegenerHne HOMUHaIbHbIX AaHHbIX C MOCTOSIHHOW TeMepaTypor doraHua nepe-
xogHuka 65°C. [laHHble MoryT umeTb gonyck +/- 10%.

MomeHT nokos M, [Hm]

MOMEHT NoKOsi MOXXHO NoAAEPKMBATL HEOrPaHUYEHHOE BpeMS Npu YacToTe BpaLleHus!
0<n<100 06/MWH 1 HOMWUHANbHbLIX YCIOBUAX OKPY>KaloLLLEN CpeLbl.

HomuHanbHbI1 momMeHT M, [HM]

HomuHanbHbIN MOMEHT UMeeT MECTO, Korga anekrpogsuratersib pa60TaeT C HOMUHalbHbIM
TOKOM Npu HOMWHanNbHOW YacToTe BpalleHus. HomuHanbHbIA MOMEHT MOXET reHe-
pupoBaTbCs 6ECKOHEYHO NPY HOMMHANBHOWM YacTOTE BPALLIEHUS B MPOAOMKUTENBHOM
pexume (S1).

Tok nokos lgms [Al

Tok nokos NpeacTaBnsieT cobow AENCTBYOLLMA CUHYCOMAANbHbIV TOK, FEHEPUPYEMbIN 3MeK-
TpogBuratenem npu 0<n<100 o6/MuH onsi BbIpabOoTKM MOMEHTA MOKOSI.

MukoBbIN TOK (MMNYNbCHBLIN TOK) lgmax [Al

MuKoBbIV TOK (OerCTBYOLLIEE CMHYCOMaanbHOE 3Ha4YeHMe) B HECKOITbKO pa3 NpeBbILaeT
HOMWHamNbHbI TOK B 3aBUCUMOCTV OT 0O6MOTKM ABuratens. TekyLiee 3HavyeHue onpe-
AenseTcs no NMKOBOMY TOKY UCMOMNb3yemMoro NpMeoaa.

MoctosiHHass MmomeHTa K, p,s [HM/A]

lMocTosAHHas MOMeHTa onpeaernsieT, Kakon MOMeHT B HM 6yaeT Npon3BoAUTLCS SNeK-
TpogBuratenem npu gencteytoLem Toke 1A. OTHoweHne coctaenseT M=1 x Ky (ool =2 x

lo)-
MocTosiHHaA HanpsixeHust Kg,ms [MB/MuH-1]

MocTosAHHas HanpspkeHns onpegenseT nHgyumnposaHHyto C anekTpoasuratens Kkak gen-
CTBYOLLIEE CMHYCOMAarnbHOE 3HAaYeHNe Mexay AByMsi knemmamu, Ha 1000 06/mMuH. Name-
peHo npu 25°C.

MomeHT uHepuuu potopa J [krcm?]

MocTtosHHas J — cnocob pa3roHa anekTpogsuratens. Hanpumep, npu |y Bpemsi pasroHa t, ¢ 0
00 3000 06/MuH paBHO:

2
2500 27 M
Ty |s| = ° o J
Mye 60s 10% cu 2

¢ Mg B Hm m 1k B Krecm?

TennoBas nocTosiHHasA BpemeHwm ty, [MuH]

MocTosiHHaA ty;, onpefensieT BpemMs HaxOXKAeHNs XONOAHOro 9NeKTPoABMraTens noa Harpy3-
kou |y oo nporpesa o 0,63 x 105 K. 3To noBbILLEeHNe TemnepaTypbl 3HA4YUTENbHO YCKO-
psieTCs, eCnn 3NeKTPOoABUraTeNnb HarpyXeH NUKOBbIM TOKOM.

3apepkka oTnyckaHus tggry [Mc] / 3apepkka BknroyveHus tgg, [Mc] Topmosa

3TN NOCTOsIHHbBIE OMNpeAEeEnstoT BPeMs peakLun yaepKuBatoLLero TopMo3sa npv pabote ¢
HOMUHASbHLIM HaNPSPKEHWEM OT CEPBOYCUNUTENS.

Uy HomuHanbHoe HanpspkeHne cetn

U,, HanpsixeHune npoMesKy TOHHOro 3BeHa MOCTOSHHOIO TOKa. U, = V2o Uy



7 Technical Data

All data valid for 40°C environmental temperature and 100K overtemperature of the winding. Determination of
nominal dates with constant temperature of adapter flange of 65°C. The data can have a tolerance of +/- 10%.
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7.1 Dictionary for technical data tables

7.1.1 Motor

English Deutsch Italiano Espaiiol

Data Daten Dati Datos

Symbol [Unif] Symbol [Einheit] Simbolo [unita] Simbolo [unidad]
Electrical data Elektrische Daten Dati elettrici Datos eléctricos

Standstill torque

Stillstandsdrehmoment

Coppia cont. allo stallo

Par motor de parada

Standstill current

Stillstandsstrom

Corrente cont. allo stallo

Corriente de parada

max. Mains voltage

max. Netz-Nennspannung

Tensione di rete nom. max.

Tension max del red

Rated speed

Nenndrehzahl

Velocita nominale

Velocidad nominal

Rated torque

Nenndrehmoment

Coppia nominale

Par motor nominal

Rated power

Nennleistung

Potenza nominale

Potencia nominal

Peak current

Spitzenstrom

Corrente di picco

Corriente maxima

Peak torque

Spitzendrehmoment

Coppia di picco

Par motor motor maximo

Torque constant Drehmomentkonstante Costante di coppia Constante de par motor
Voltage constant Spannungskonstante Costante di tensione Constante de tension
Winding resistance Wicklungswiderstand Resistenza avvolgimento Resistencia de la bobina
Winding inductance Wicklungsinduktivitat Induttiva avvolgimento Inductividad de la bobina

Mechanical data

Mechanische Daten

Dati meccanici

Datos mecanicos

Rotor moment of inertia

Rotortragheitsmoment

Momento di inerzia del rotore

Momento de inercia del rotor

Pole number

Polzahl

Numero di poli

N° de polos

Static friction torque

Statisches Reibmoment

Momento di aderenza statica

Par estatico de friccion

Thermal time constant

Thermische Zeitkonstante

Costante di tempo termica

Constante térmica de tiempo

Weight standard

Gewicht standard

Peso standard

Peso de estandar

Radial load permitted at
shaftend

Zulassige Radialkraftam
Wellenende

Soll. radiale ammessa sull estr.
dell'albero

Fuerza radiale admitido en el
extremo del eje

Axial load permitted

Zulassige Axialkraft

Soll. assiale ammessa

Fuerza axial admitido

Minimum cross section

Minimaler Querschnitt

Sezione max.

Seccion max.

Reference flange

Bemessungsflansch

Flangia di calcolo

Brida de la referencia

Derating for feedback,
brake, shaft seal

Begrenzung der Nen-
nwerte bei eingebautem
Encoder (und Bremse)

Riducendo le imposte nel caso
del codificatore (e del freno)
incorporati

El reducir la capacidad nor-
mal en caso de codificador (y
de freno) incorporados

7.1.2 Brake

English
Brake data

Bremsendaten

Italiano
Dati freno

Datos de frenos

Holding torque

Haltemoment

Coppia di arresto

Momento de parada

Operating voltage

Anschlussspannung

Tensione di allaciamento

Tension de conexion

Electrical power

Elektrische Leistung

Potenza elettrica

Potencia eléctrica

Moment of inertia

Tragheitsmoment

Momento d'inerzia

Momento de inerciame

Release delay time

Liftverzogerungszeit

Ritardo al rilascio

Tiempo de respuesta

Engage delay time

Einfallverzégerungszeit

Ritardo all'incidenza

Tiempo de reaccién

Weight of the brake

Gewicht der Bremse

Peso del freno

Peso de freno

Typical backlash

typisches Spiel

Gioco tipico

Contragolpe tipico
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7.2 Technical Data AKM Low Voltage

Symbol AKM
Uy Data [L)J/nit] 11F | 12E | 21J | 22H | 31K
Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | Mg [Nm]** 0.18 | 0.31 | 0.43 | 0.88 | 1.25
Standstill current for AT winding = 100K | lg/ms [A]** 387 | 273 | 713 | 541 | 9.10
Standstill torque for AT winding = 60K* Mo [NmJ]** 0.14 | 0.25 | 0.34 | 0.70 | 1.00
max. BUS voltage Uy [VDC] 75 160 75 160 | 160
Rated speed n, [rpm] 1000 — 1200 | — —
24VDC |Rated torque* M, [Nm] 0.18 — 0.42 — —
Rated power P, [kW] 0.02 — 0.05 — —
Rated speed n,, [rom] 5000 | 1500 | 4500 | 1500 | 2000
48VDC |Rated torque* My, [Nm] 0.17 | 0.30 | 0.39 | 0.85 | 1.23
Rated power P, kW] 0.09 | 0.05 | 0.18 | 0.13 | 0.26
Rated speed n, [rpm] 8000 | 3000 | 8000 | 3000 | 3500
75VDC |Rated torque* My, [Nm] 0.16 | 0.30 | 0.35 | 0.82 | 1.19
Rated power P, [kW] 0.13 | 0.10 | 0.29 | 0.26 | 043
Rated speed n, [rpm] — [ 8000 | — | 8000 | 8000
160VDC|Rated torque* My, [Nm] — 0.27 — 0.70 | 0.76
Rated power Py kW] — 0.23 — 059 | 0.64
Peak current lomax [A] 155 | 109 | 285 | 216 | 364
Peak torque Momax [Nm] 059 | 1.05 | 1.38 | 2.80 | 4.12
Torque constant Ktms [INM/A]  |0.0456|0.1125|0.0606|0.1632(0.1395
Voltage constant Kems [MVmin] | 294 | 7.24 | 3.90 | 10.51| 8.98
Winding resistance line-line Ros [Q] 1.80 | 3.90 | 068 | 1.40 | 0.58
Winding inductance line-line L [mH] 1.04 | 268 | 0.76 | 2.57 | 1.02
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgecm?] 0.017 {0.031| 0.11 | 0.16 | 0.33
Pole number - 6 6 6 6 8
Static friction torque Mg [Nm] 0.0011{0.0021{ 0.002 | 0.005 | 0.014
Thermal time constant try [min] 4 6 8 9 14
Weight standard G kgl 035 | 049 [ 082 | 1.1 1.55
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 187)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 187)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
| Minimum cross section |mm2 | 1 | 1 | 1 | 1 | 1

* Rated data with reference Aluminum plate 254mm x 254mm x 6.35mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by:
AKM11=0.00Nm AKM12=0.00Nm AKM21=0.00Nm

For non-resolver feedback options: no continuous torque reduction.

AKM22=0.01Nm  AKM31=0.00Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:
AKM11=0.00Nm AKM12=0.00Nm AKM21=0.00Nm AKM22=0.02Nm  AKM31=0.00 Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.021 Nm for AKM1x and 0.047 Nm for AKM2x &
AKM3x and increase Mg by the same amount.

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).



7.3 Technical Data AKM1
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Uy Data Symbol AKM
[Unit] 11B 11C | 11E 12C 12E 13C 13D
Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | Mg [Nm]** 0.18/0.19(0.19/0.31|0.31|0.41|0.40
Standstill current for AT winding = 100K | lg;ms [A]** 1.16|1.45|2.91(1.51|2.72(1.48|2.40
Standstill torque for AT winding = 60K* Mo [NmJ]** 0.14(0.15/0.15(0.25|0.25/0.33|0.32
max. Mains voltage Uy [VAC] 230
Rated speed n, [rpm] — | — |6000f — (3000, — {2000
75VDC [Rated torque* M,, [Nm] — | — 1018 — [0.31| — [0.40
Rated power P, [kW] — | — 1011 — |0.10| — |0.08
Rated speed n, [rpm] 4000(6000( — |4000(8000/3000(7000
115VAC|Rated torque* My, [Nm] 0.18/0.18| — |0.30(0.28|0.41|0.36
Rated power P, kW] 0.08/0.11| — |0.13|0.23|0.13|0.27
Rated speed n, [rpm] 8000| — [ — (8000 — |8000| —
230VAC | Rated torque* My, [Nm] 017| — | — [0.28| — |0.36| —
Rated power P, [kW] 014 — | — [0.23| — |0.30| —
Peak current lomax [A] 46 |58 |116| 6.0 (10959 | 9.6
Peak torque Momax [NmM] 0.61/0.61({0.61/1.08(1.08|1.46|1.44
Torque constant Ktms INM/A]  |0.16{0.13|0.06|0.21/0.11]0.28|0.17
Voltage constant Kerms [MVmin] (10.2] 83 | 4.1 (13.3| 7.2 [{17.9|10.9
Winding resistance line-line Ros5 [Q] 18.2|112.1| 3.1 (124 3.9 |13.5| 54
Winding inductance line-line L [mH] 125/ 83|20 |91 |27 (10.3| 3.8
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 0.017 0.031 0.045
Pole number - 6 6 6
Static friction torque Mg [Nm] 0.0011 0.0021 0.0031
Thermal time constant try [min] 4 6 7
Weight standard G [kq] 0.35 0.49 0.63
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 187)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 187)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
|Minimum cross section |mm2 | 1 | 1 | 1 | 1 | 1 | 1 | 1

* Rated data with reference Aluminum plate 254mm x 254mm x 6.35mm
** Derating:

For brake motor option: no continuous torque reduction.

For non-resolver feedback options: no continuous torque reduction.

For motors with non-resolver feedback and brake option: no continuous torque reduction.

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.021 Nm and increase Mg by the same amount.

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).
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7.4 Technical Data AKM2
Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | Mg [Nm]** 048 | 0.50 | 0.50 | 0.84 | 0.87 |0.88
Standstill current for AT winding = 100K | lo;ms [A]** 158 | 311 | 487 | 1.39 | 2.73 |4.82
Standstill torque for AT winding = 60K* Mg [Nm]** 038 | 040 | 040 | 0.67 | 0.69 |0.70
max. Mains voltage Uy [VAC] 480
Rated speed n, [rom] — 2000 | 4000 — 1000 |2500
75VDC |Rated torque* M,, [Nm] — 0.48 | 0.46 — 0.85 (0.83
Rated power P, [kW] — 0.10 | 0.19 — 0.09 (0.22
Rated speed n, [rom] 2500 | 7000 | — 1000 | 3500 |7000
115VAC |Rated torque* My, [Nm] 0.46 | 0.41 — 0.83 | 0.81 [0.74
Rated power P, [kW] 0.12 | 0.30 — 0.09 | 0.30 [0.54
Rated speed n, [rpm] 8000 — — 3500 | 8000 | —
230VAC|Rated torque* My, [Nm] 0.39 — — 0.78 | 0.70 | —
Rated power P, [kW] 0.32 — — 029 | 059 | —
Rated speed n, [rpm] — — — 8000 — —
400VAC|Rated torque* My, [Nm] — — — 0.68 — —
Rated power P, [kW] — — — 0.57 — —
Rated speed n, [rom] — — — — — —
480VAC [Rated torque* M,, [Nm] — — — — — —
Rated power P, [kW] — — — — — —
Peak current lomax [A] 6.3 124 | 195 5.6 109 |[19.3
Peak torque Momax [NmM] 147 | 149 | 151 | 273 | 276 |2.79
Torque constant Ktrms INM/A] 0.30 | 0.16 | 0.10 | 0.61 | 0.32 |0.18
Voltage constant Kerms [MVmin] 195 [ 102 | 6.6 | 39.0 | 204 |11.7
Winding resistance line-line Ros[Q] 13.00 | 342 | 144 | 20.00 | 5.22 |1.77
Winding inductance line-line L [mH] 19.0 52 2.2 355 97 | 32
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 0.11 0.16
Pole number - 6 6
Static friction torque Mg [Nm] 0.002 0.005
Thermal time constant try [Min] 8 9
Weight standard G [kg] 0.82 1.1
Radial load permitted Fr IN] see page (= # 189)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 189)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
| Minimum cross section | mm? N

* Rated data with reference Aluminum plate 254mm x 254mm x 6.35mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by:
AKM23 = 0.02 Nm

AKM21 =0.00 Nm

For non-resolver feedback options: no continuous torque reduction.

AKM22 = 0.01 Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:
AKM23 =0.05 Nm

AKM21=0.00 Nm

AKM22 =0.02 Nm

AKM24 = 0.05Nm

AKM24=0.12Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.047 Nm and increase Mg by the same amount.

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).
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Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | My [Nm]** 113 | 116 | 1.18 | 1.38 | 1.41 | 1.42
Standstill current for AT winding = 100K | lg;ms [A]** 141 | 219 | 431 | 142 | 2.21 | 3.89
Standstill torque for AT winding = 60K* Mo [NmJ]** 090 | 093 [ 094 | 110 | 113 | 1.14
max. Mains voltage Uy [VAC] 480
Rated speed n,, [rpm] — — 1500 — — 1000
75VDC |Rated torque* M,, [Nm] — — 1.15 — — 1.39
Rated power P, [kW] — — 0.18 — — 0.15
Rated speed n, [rpm] 1000 | 1500 | 4500 — 1500 | 3000
115VAC |Rated torque* M, [Nm] 111 | 112 | 1.07 — 1.36 | 1.33
Rated power P, [kW] 0.12 | 0.18 | 0.50 — 0.21 | 042
Rated speed n, [rpm] 2500 | 5000 | 8000 | 2000 | 4000 | 8000
230VAC |Rated torque* M, [Nm] 1.08 [ 1.03 | 094 | 132 | 1.29 | 112
Rated power P, [kW] 028 | 054 | 0.79 | 0.28 | 0.54 | 0.94
Rated speed n, [rpm] 5500 | 8000 — 4500 | 8000 —
400VAC|Rated torque* M,, [Nm] 0.99 | 0.92 — 125 | 1.1 —
Rated power P, [kW] 0.57 | 0.77 — 0.59 | 0.93 —
Rated speed n,, [rpm] 7000 — — 5500 — —
480VAC |Rated torque* M,, [Nm] 0.95 — — 1.22 — —
Rated power P, [kW] 0.70 — — 0.70 — —
Peak current lomax [A] 5.6 88 | 17.2 57 88 | 156
Peak torque Momax [NmM] 3.77 | 3.84 | 388 | 473 | 4.76 | 482
Torque constant KTrms INM/A] 0.80 | 052 | 0.27 | 0.97 | 0.63 | 0.36
Voltage constant Kerms [MVmin] | 518 | 338 | 176 | 624 | 408 | 234
Winding resistance line-line Ro5 [Q] 2130 | 877 | 2.34 | 2040 | 9.02 | 2.94
Winding inductance line-line L [mH] 40.7 | 17.3 4.7 438 | 18.7 6.2
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 0.22 0.27
Pole number - 6 6
Static friction torque Mg [Nm] 0.007 0.01
Thermal time constant try [min] 10 11
Weight standard G [kg] 1.38 1.66
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 189)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 189)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
| Minimum cross section | mm? R

* Rated data with reference Aluminum plate 254mm x 254mm x 6.35mm

** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by:

AKM21 =0.00 Nm AKM22 =0.01 Nm AKM23 =0.02Nm AKM24 = 0.05Nm
For non-resolver feedback options: no continuous torque reduction.

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:
AKM21=0.00 Nm AKM22 =0.02Nm AKM23 =0.05Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.047 Nm and increase Mg by the same amount.

AKM24 =0.12Nm

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).
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7.5 Technical Data AKM3

Uy Data Symbol AKM
[Unit] 31C  31E 31H 32C 32D | 32E  32H
Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | Mg [Nm]** 115 |1.20 | 1.23 (2.00| 2.04 | 2.04 | 2.10
Standstill current for AT winding = 100K | lg;ms [A]** 1.37 | 2.99 | 5.85 (1.44| 2.23 | 2.82 | 5.50
Standstill torque for AT winding = 60K* Mo [NmJ]** 092 | 0.96 | 0.98 |[1.60( 1.63 | 1.63 | 1.68
max. Mains voltage Uy [VAC] 480
Rated speed N, [rpm] — | 750 |2000| — | — — (1200
75VDC |Rated torque* M,, [Nm] — (119|120 — | — — [2.06
Rated power P, [kW] — (009|025 — | — — | 0.26
Rated speed N, [rpm] — 125006000 — [1000| — |3000
115VAC |Rated torque* M, [Nm] — 117|097 | — |2.00| — |1.96
Rated power P, [kW] — (031|061 — |021| — |0.62
Rated speed Ny [rpm] 2500|6000 — |1500{2500|3500 (7000
230VAC |Rated torque* M, [Nm] 1121095 | — |195(193|1.87 | 145
Rated power P, [kW] 029 ({060 | — |0.31|/0.51|0.69 |1.06
Rated speed n, [rpm] 5000 | — — (3000|5500 (7000 —
400VAC |Rated torque* M, [Nm] 1.00 | — — (186|165 |141| —
Rated power P, [kW] 052 | — — 1058/ 095|103 | —
Rated speed N, [rpm] 6000 — — 13500/ 6000 (8000 —
480VAC |Rated torque* M,, [Nm] 091 | — — (183|158 |122| —
Rated power P, [kW] 057 | — — (067|099 (102 | —
Peak current lomax [A] 55 (120|234 |58 | 89 | 113|220
Peak torque Momax [Nm] 3.88 (4.00 | 4.06 |6.92|7.10|7.11|7.26
Torque constant KTrms INM/A] 0.85|0.41|0.21 |[1.40(0.92 [ 0.73 | 0.39
Voltage constant Kerms [MVmin] | 54.5 | 26.1 | 13.7 ([89.8| 59.0 | 47.1 | 24.8
Winding resistance line-line Ro5[Q] 214 | 47 | 13 |238|103| 6.3 | 1.7
Winding inductance line-line L [mH] 375| 86 | 24 (465|201 (128 3.6
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgecm?] 0.33 0.59
Pole number - 8 8
Static friction torque Mg [Nm] 0.014 0.02
Thermal time constant try [min] 14 17
Weight standard G [kg] 1.55 2.23
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 190)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 190)

Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2

| Minimum cross section

|mm2

N NN N

* Rated data with reference Aluminum plate 254mm x 254mm x 6.35mm

** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by:

AKM31=0.00 Nm

AKM32=0.05Nm

For non-resolver feedback options: no continuous torque reduction.

AKM33=0.1 Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:

AKM31=0.0Nm

AKM32=0.1Nm

AKM33=0.2Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.047 Nm and increase Mg by the same amount.

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184) .
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Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* Mg [Nm]** 2.71 2.79 2.88
Standstill current for AT winding = 100K lorms [A]** 1.47 2.58 5.62
Standstill torque for AT winding = 60K* Mg [Nm]** 217 2.23 2.30
max. Mains voltage Uy [VAC] 480
Rated speed n, [rom] — — 800
75VDC Rated torque* M,, [Nm] — — 2.82
Rated power P, [kW] — — 0.24
Rated speed n, [rpm] — — 2500
115VAC Rated torque* M, [Nm] — — 2.66
Rated power P, [kW] — — 0.70
Rated speed n, [rom] 1000 2000 5500
230VAC Rated torque* M, [Nm] 2.64 2.62 2.27
Rated power P, [kW] 0.28 0.55 1.31
Rated speed n, [rpm] 2000 4500 —
400VAC |[Rated torque* M,, [Nm] 2.54 2.34 —
Rated power P, [kW] 0.53 1.10 —
Rated speed n, [rom] 2500 5000 —
480VAC Rated torque* M,, [Nm] 2.50 2.27 —
Rated power P, [kW] 0.65 1.19 —
Peak current lomax [A] 59 10.3 225
Peak torque Momax [INm] 9.76 9.96 10.22
Torque constant Ktms [INM/A] 1.86 1.10 0.52
Voltage constant Kerms [MVmin] 120.0 70.6 334
Winding resistance line-line Ros5[Q] 26.60 9.01 1.96
Winding inductance line-line L [mH] 53.6 18.5 4.1
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 0.85
Pole number - 8
Static friction torque Mg [Nm] 0.026
Thermal time constant try [min] 20
Weight standard G [kq] 2.9
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 190)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 190)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
| Minimum cross section | mm? 1 |1 |1

* Rated data with reference Aluminum plate 254mm x 254mm x 6.35mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by:
AKM31=0.00Nm AKM32 =0.05Nm

For non-resolver feedback options: no continuous torque reduction.

AKM33=0.1 Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:
AKM31=0.0Nm AKM32=0.1 Nm AKM33=0.2Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.047 Nm and increase Mg by the same amount.

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184) .
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7.6 Technical Data AKM4
Symbol AKM
Un Data [Jnit] 41C | ME | 41H | 42C | 42E  42G | 42J
Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | My [Nm]** 1.95 | 2.02 | 2.06 | 3.35 | 3.42 | 3.53 | 3.56
Standstill current for AT winding = 100K | lg;ms [A]** 146 | 2.85|5.60 | 1.40 | 2.74 | 4.80 | 8.40
Standstill torque for AT winding = 60K* Mg [Nm]** 156 [1.62 | 1.65 | 2.68 | 2.74 | 2.82 | 2.85
max. Mains voltage Uy [VAC] 480
Rated speed n, [rpm] — — [1000| — — — —
75VDC |Rated torque* M,, [Nm] — — [199 | — — — —
Rated power P, [kW] — — (021 | — — — —
Rated speed n,, [rpm] — 1200|3000 — — — 13000
115VAC |Rated torque* M, [Nm] — 194|186 | — — — | 3.03
Rated power P, [kW] — 1024|058 | — — — | 0.95
Rated speed n, [rpm] 1200 | 3000 ({6000 — (1800|3500 6000
230VAC |Rated torque* M, [Nm] 188 | 182162 | — [3.12|290|2.38
Rated power P, [kW] 0.24 | 057 (1.02| — |059|1.06|1.50
Rated speed n, [rpm] 3000 (6000 — | 1500 3500|6000 —
400VAC|Rated torque* M, [Nm] 177 | 158 | — | 310 |2.81|235| —
Rated power P, [kW] 056 099 | — | 049 (103|148 | —
Rated speed n, [rpm] 3500 | — — 12000 |4000| — —
480VAC |Rated torque* M, [Nm] 1.74 | — — | 302 |272| — —
Rated power P, [kW] 064 | — — | 063|114 | — —
Peak current lomax [A] 58 |114 224 | 56 |[11.0|19.2|33.6
Peak torque Momax [NmM] 6.12 |6.28 (6.36 | 11.3 [ 113 | 115|116
Torque constant Ktrms INM/A] 1.34 | 0.71 | 0.37 | 240 | 1.26 | 0.74 | 0.43
Voltage constant Kems [MVmin] | 86.3 | 45.6 | 23.7 (154.0| 80.9 | 47.5 | 27.5
Winding resistance line-line Ros5[Q] 21.30|6.02 | 1.56 [27.50|7.78 | 2.51 | 0.80
Winding inductance line-line L [mH] 66.1 | 184 | 50 [ 974 (268 | 9.2 | 3.1
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 0.81 15
Pole number - 10 10
Static friction torque Mg [Nm] 0.014 0.026
Thermal time constant try [min] 13 17
Weight standard G kgl 244 3.39
Radial load permitted Fr [N] (= #191)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 191)

Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2

|Minimum cross section

|mm2

* Rated data with reference Aluminum plate 254mm x 254mm x 6.35mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by 0.12Nm:

Non-resolver feedback options reduce continuous torque ratings by:
AKM43=0.2Nm

AKM41=0.1 Nm

AKM42=0.1 Nm

AKM44=0.3Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:
AKM43 =0.55Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.071 Nm and increase Mg by the same amount.

AKM41=0.22Nm

AKM42=0.36 Nm

AKM44 =0.76 Nm

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).
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Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | Mg [Nm]** 470 | 480 | 490 | 576 | 5.88 | 6.00
Standstill current for AT winding = 100K | loyms [A]** 276 | 487 | 9.60 | 2.90 | 5.00 | 8.80
Standstill torque for AT winding = 60K* Mg [NmJ]** 3.76 | 3.84 | 392 | 461 | 4.70 | 4.80
max. Mains voltage Uy [VAC] 480
Rated speed n, [rpm] — — — — — —
75VDC |Rated torque* M, [Nm] — — — — — —
Rated power P, [kW] — — — — — —
Rated speed n, [rpm] — — | 2500 — — —
115VAC |Rated torque* M, [Nm] — — 4.08 — — —
Rated power P, [kW] — — 1.07 — — —
Rated speed ng [rpm] 1500 | 2500 | 6000 | 1200 | 2000 | 4000
230VAC |Rated torque™ M,, [Nm] 424 | 400 | 262 | 522 | 490 | 3.84
Rated power P, [kW] 067 | 105 | 165 | 066 | 1.03 | 1.61
Rated speed n, [rpm] 2500 | 5000 — 2000 | 4000 | 6000
400VAC |Rated torque* M,, [Nm] 3.92 | 3.01 — 480 | 3.76 | 2.75
Rated power P, [kW] 1.03 | 1.58 — 1.01 | 157 | 1.73
Rated speed N, [rpm] 3000 | 6000 | — 2500 | 5000 | —
480VAC |Rated torque* M, [Nm] 3.76 | 2.57 — 456 | 3.19 —
Rated power P, [kW] 1.8 1.61 — 1.19 | 1.67 —
Peak current lomax [Al 110 | 195 | 384 | 114 | 200 | 35.2
Peak torque Momax [NM] 159 | 161 | 164 | 199 | 203 | 204
Torque constant KTrms INM/A] 172 | 099 | 052 | 2.04 | 119 | 0.69
Voltage constant Kems [MVmin] | 111.0 | 63.9 | 33.2 | 132.0 | 766 | 44.2
Winding resistance line-line Ro5 [Q] 8.61 | 261 | 0.74 | 8.08 | 280 | 0.94
Winding inductance line-line L [mH] 326 | 108 | 2.9 339 | 115 | 338
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 21 2.7
Pole number - 10 10
Static friction torque Mg [Nm] 0.038 0.05
Thermal time constant try [min] 20 24
Weight standard G [kg] 4.35 5.3
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 191)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 191)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
| Minimum cross section | mm? ot 1 |

* Rated data with reference flange Aluminium 254mm * 254mm * 6.35mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by 0.12Nm:
Non-resolver feedback options reduce continuous torque ratings by:

AKM41=0.1 Nm AKM42=0.1 Nm AKM43=0.2Nm
Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:
AKM41=0.22 Nm AKM42 =0.36 Nm AKM43 =0.55Nm AKM44 = 0.76 Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.071 Nm and increase Mg by the same amount.

AKM44 = 0.3 Nm

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).
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7.7 Te

chnical Data AKM5

Electrical data

AKM

51H 51K | 52E 52G 52H

f;%’let"' torque for ATwinding= |y N 4,70 4.75 | 4.794.90 |8.34 |8.43 | 8.48 | 8.60|8.60

f;?)'l‘(dsm' currentfor ATwinding= |\ [a  |2.754.84(6.00|9.40 |2.99(4.72|5.90(9.30 13.1

g’(t)?('lds“" torque for ATwinding= |y, ‘N [3.76|3.80 |3.83 |3.92|6.67|6.74|6.78 | 6.88 | 6.88

max. Mains voltage Uy [VAC] 480

Rated speed N, [rpm] — | — | — 12500 — | — | — | — | —
115VAC |Rated torque* M, [Nm] — | — | — |45 — | — | — | — | —

Rated power P, [kW] - — | =109 — | — | — | = | —

Rated speed ng [rpm] 1200|2500(3000(5500, — |1500{1800{3000({4500
230VAC |Rated torque* M, [Nm] 4.41(4.02|3.87|2.35| — [7.69|7.53|6.80|5.20

Rated power P, [kW] 0.55(1.05|1.22(1.35| — [1.21|1.42|2.14|2.45

Rated speed n, [rpm] 2500(/5000(6000, — |1500/2500(3500(5500| —
400VAC|Rated torque* M,, [Nm] 3.98(262(1.95| — |7.61|7.06/6.26(3.90| —

Rated power P, [kW] 1.04(137|123| — [1.20(1.85| 23 |2.25| —

Rated speed n, [rpm] 3000|6000/ — | — |2000|3000{4000(6000| —
480VAC |Rated torque* M,, [Nm] 380|194 — | — |7.28|6.66(5.77(3.25| —

Rated power P, kW] 119|122 — | — [1.52]2.09|242|2.04| —

Peak current lomax [Al 8.2 (145|18.0(28.2( 9.0 (14.2|17.7|27.9|394

Peak torque Momax [INmM] 116(11.7|11.711.9(21.3(21.5|/21.6|21.9|21.9

Torque constant Krrms INM/A] | 1.72]0.99/0.80(0.52(2.79(1.79|1.44|0.93 |0.66

Voltage constant Kerms [MVmin] | 110 {63.6 |51.333.5(179 | 115|92.7|60.1 424

Winding resistance line-line Ro5 [Q] 8.98(2.87(1.97|0.75(8.96(3.70(2.35|0.96 | 0.49

Winding inductance line-line L [mH] 36.6(121| 7.9 | 34 (44.7(185|119( 5.0 | 2.5
Mechanical data

Rotor moment of inertia J [kgem?] 34 6.2

Pole number - 10 10

Static friction torque Mg [Nm] 0.022 0.04

Thermal time constant try [Min] 20 24

Weight standard G [kg] 42 5.8

Radial load permitted Fr [N] see page (= # 192)

Axial load permitted Fa[N] see page (= # 192)

Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2

|Minimum cross section

| mm?

|1|1|1|1|1|1|1|1|1.5

* Rated data with reference Aluminum plate 305mm x 305mm x 12.7mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by:
AKM53 = 0.35Nm

AKM51=0.15Nm

AKM52 = 0.26 Nm

Non-resolver feedback options reduce continuous torque ratings by:
AKM53 = 0.58 Nm

AKM51 =0.15Nm

AKM52 = 0.34 Nm

AKM54 = 0.43Nm

AKM54 = 0.86 Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:
AKM53=1.13Nm

AKM51 =0.39 Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.13 Nm and increase Mg by the same amount.

AKM52 =0.76 Nm

AKM54 = 1.55 Nm

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).
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AKM

53H | 53K 53M 53P 54G 54K 54L

Electrical data
fvtiiz:qs;ﬂ :%’;':f forAT |\, [Nmp* 114|115 11.6[11.4[11.4| 143 | 142 [14.4|14.1|14.1
fvt;:sls;ﬂ ‘;;;’:"tfwm lorme [AT** 48 | 6.6 | 9.4 |13.4(19.1| 50 | 55 | 9.7 [12.5(17.8
fvtiﬁ:%sgtﬂ;%’gfe forAT |\, [Nmp™ 91 |92 [93[91|91|11.4[11.4[115(11.3/11.3
max. Mains voltage Un [VAC] 480
Rated speed Ny, [rpm] - - == = = | = | = | =
115VAC |Rated torque* M,, [Nm] - - == | = | = | = | —
Rated power P, [kW] — — | = = — | — — | = = | —
Rated speed n, [rpm] 1000/ — |2000/3000{5000|1000|1000|1800{2500|3500
230VAC |Rated torque* My [Nm] 10.7| — [10.1|8.72|5.88|13.4|13.4(12.7|11.5(9.85
Rated power P, [kW] 112| — (2.12|2.74|3.08|1.40|1.40(2.39|3.00|3.61
Rated speed n, [rpm] 2000|3000(4000, — | — (1500/1800|3500/4500( —
400VAC|Rated torque* M, [Nm] 985(883|765 — | — |129]126(10.0{8.13| —
Rated power P, kW] 2.06 (277|320 — | — |2.03|2.38(3.68(3.83| —
Rated speed n, [rpm] 2400|3500(4500, — | — [2000|2000|4000| — | —
480VAC |Rated torque* M, [Nm] 950(823|6.85( — | — |123[122(925| — | —
Rated power P, [kW] 239(3.02|323| — | — |257|256(387| — | —
Peak current lomax [Al 14.319.8 (28.2|40.2|57.4|15.0|16.5(29.2|37.5(53.4
Peak torque Momax [INm] 29.7 ({30.0|30.3(29.7|29.8| 38.0 | 37.5 38.4|37.5|37.6
Torque constant Ktrms INM/A] 239(1.75|1.24(0.85|0.60|2.88 | 2.57 |1.50(1.13|0.80
Voltage constant Kerms [MVmin] 154 | 112 |79.8|54.7|38.4| 185 | 166 |96.6(72.9(51.3
Winding resistance line-line | Ry5 [Q] 3.97(2.10|1.06(0.51|0.28|4.08 | 3.20 (1.08|0.65|0.33
:mgd'”g inductance line- 1) -y 21.30/11.40|5.70|2.70|1.30 [22.90[18.30| 6.20 | 3.50 | 1.80
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 9.1 12
Pole number - 10 10
Static friction torque Mg [Nm] 0.058 0.077
Thermal time constant try [min] 28 31
Weight standard G [kg] 7.4 9
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 192)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 192)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
| Minimum cross section | mm? P11 [ 1 25] 4] 1|1 ]1][15]4

* Rated data with reference Aluminum plate 305mm x 305mm x 12.7mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by:

AKM51=0.15Nm

AKM52

=0.26 Nm

AKM53 = 0.35Nm

Non-resolver feedback options reduce continuous torque ratings by:

AKM51=0.15Nm

AKM52

=0.34 Nm

AKM53 = 0.58 Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:

AKM51=0.39Nm

AKM52

=0.76 Nm

AKM53 =1.13Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.13 Nm and increase Mg by the same amount.

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).

AKM54 = 0.43Nm

AKM54 = 0.86 Nm

AKM54 = 1.55 Nm
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7.8 Technical Data AKM6
Uy Data Symbol AKM
[Unit] 62G 62K 62M 62P  63G 63K 63M 63N
Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | My [Nm]** 11.9(12.2(12.2|12.3|/16.5|16.8 |17.0(17.0
Standstill current for AT winding = 100K | lg;ms [A]** 49 | 9.6 (13.4(18.8| 45 | 9.9 |13.8(174
Standstill torque for AT winding = 60K* Mg [Nm]** 95 (98 (98|98 13.2|/13.4(13.6|/13.6
max. Mains voltage Uy [VAC] 480
Rated speed n, [rpm] — 12000/|3000{4500, — |1500|2000(3000
230VAC |Rated torque* M,, [Nm] — |10.4|950(8.10| — |14.9|143|13.0
Rated power P, [kW] — 12.18|2.98(3.82| — |2.34|2.99|4.08
Rated speed n, [rpm] 1800(3500/6000( — |1200,3000(4000/5000
400VAC|Rated torque* M, [Nm] 104 9.00(5.70| — |14.9|12.9|11.3(9.60
Rated power P, [kW] 1.963.30(3.58| — |1.87|4.05|4.73(5.03
Rated speed n, [rpm] 2000/4500f — | — |1500{3500(4500(6000
480VAC |Rated torque* M, [Nm] 10280 | — | — |146|12.0|105( 7.0
Rated power P, [kW] 214 (377 — | — |2.29|4.40(4.95|4.40
Peak current lomax [A] 14.7 128.8|40.3|56.4| 13.5|29.7 |41.4(52.2
Peak torque Momax [Nm] 29.7 ({30.2|30.2(30.3|42.1 |42.6 |[43.0|43.0
Torque constant Kims INM/A] | 2.47 11.28|0.91|0.66(3.70 | 1.71|1.24|0.98
Voltage constant Kgrms [MVmin] [159.0/82.1|58.842.2{238.0|110.0/79.9|63.3
Winding resistance line-line Ros5[Q] 4.13|1.08|0.57|0.30(5.50 | 1.14 |0.61(0.39
Winding inductance line-line L [mH] 317|185 |44 |22 |435| 93 |49 | 31
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 17 24
Pole number - 10 10
Static friction torque Mg [Nm] 0.05 0.1
Thermal time constant try [min] 20 25
Weight standard G [kq] 8.9 111
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 193)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 193)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
|Minimum cross section |mm2 | 1 | 1 | 25 | 4 | 1 | 1 | 25 | 25

* Rated data with reference Aluminum plate 457mm x 457mm x 12.7mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by:
AKM64 =1.3Nm
Non-resolver feedback options reduce continuous torque ratings by:
AKM64 =1.5Nm
Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:
AKM64 =3.1 Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.25 Nm and increase Mg by the same amount.

AKM62 =

AKM62 =

AKM62 =1.6 Nm

0.5Nm AKM63 =0.9Nm

0.9Nm AKM63 =1.2Nm

AKM63 =2.4 Nm

AKM65 = 1.7 Nm

AKM65 = 1.8 Nm

AKM65=4.0 Nm

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).
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AKM

64L 64P 64Q

65K

65M 65N | 65P

Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | My [Nm]** 20.8 |21.0 |20.420.6 | 24.8 | 25.0 | 24.3|24.5
Standstill current for AT winding = 100K | lg;ms [A]** 9.2 |12.8 (18.6|20.7| 9.8 (13.6 (17.8(19.8
Standstill torque for AT winding = 60K* (Mg [Nm]** 16.6 |16.8 |16.3/16.0|19.8 | 20.0 (19.4|19.6
max. Mains voltage Up [VAC] 480
Rated speed N, [rpm] 1200|1500{2500|3000{1000|1500{2000|2400
230VAC |Rated torque* M, [Nm] 18.818.4(16.0|15.3(22.8(21.9(19.8|19.1
Rated power P, [kW] 2.36(2.89(4.19|4.81(2.39|3.44|4.15(4.80
Rated speed n, [rpm] 2000(3000(4500/5000(2000|2700|3500(4000
400VAC |Rated torque* M, [Nm] 1721156 (11.9|10.7(20.2 (18.8 [16.0|14.9
Rated power P, [kW] 3.60(4.90 (5.62|5.60(4.23 | 5.32|5.86(6.24
Rated speed N, [rpm] 2500(3500(5500(6000(2200|3000|4000(5000
480VAC |Rated torque* M,, [Nm] 16.3 (144 (90 |74 (19.7(18.1|14.7|11.6
Rated power P, [kW] 427 15.28 |5.18|4.65|4.54 | 5.69 [6.16|6.08
Peak current lomax [A] 27.6(38.4(559|62.1(/29.4|40.8|53.4(59.3
Peak torque Momax [Nm] 53.5(54.1(52.9|53.2|64.5|65.2|63.7(64.1
Torque constant Kims INM/A] | 2.28 |1 1.66 |{1.10/1.00|2.54 | 1.85(1.38|1.30
Voltage constant Kems [MVmin] (147.0|107.0/71.0|64.4|164.0{119.0/88.8 |80.5
Winding resistance line-line Ros [Q] 141]0.75|0.360.30| 1.35| 0.73 |0.43|0.37
Winding inductance line-line L [mH] 11862 |28 |19 (11461 |34 |28
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgecm?] 32 40
Pole number - 10 10
Static friction torque Mg [Nm] 0.15 0.2
Thermal time constant try [min] 30 35
Weight standard G [kg] 133 154
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 193)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 193)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
|Minimumcrosssection |mm2 | 1 | 1.5| 4 | 4 | 1 |2.5| 4 | 4

* Rated data with reference Aluminum plate 457mm x 457mm x 12.7mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by:

AKM62 =

0.5Nm AKM63 =0.9Nm

AKM64 = 1.3 Nm

Non-resolver feedback options reduce continuous torque ratings by:

AKM62 =

0.9Nm AKM63 =1.2Nm

AKM64 = 1.5 Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:

AKM62 = 1.6 Nm

AKM63 = 2.4 Nm

AKM64 = 3.1 Nm

AKMG65 = 1.7 Nm

AKM65 = 1.8 Nm

AKM65=4.0 Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.25 Nm and increase Mg by the same amount.

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).
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7.9 Technical Data AKM7 without fan

Uy Data Symbol AKM
[Unit] 72K | 72M 72P 72Q 73M 73P 73Q*** 74L 74P 74Q***
Electrical data
Standstill torque for AT| N1 207 |30.0 | 29.4 [ 20.5 |42.0 | 416 | 41.5 |53.0 | 525 52.2
winding = 100K*
2;33?:;::::r1rz:tl(f°r lorms [AT*™* 9.3 |13.0[18.7 |23.5(13.6 |19.5| 245 |12.9(18.5| 26.
Standstill torque for AT |y -y e 23.8(24.0 |23.5(23.6 336333 332 [42.4 (420 418
winding = 60K*
max. Mains voltage Uy [VAC] 480
Rated speed n, [rpm] — | — [1800{2000| — |1300| 1500 | — | — | 1300
230VAC |Rated torque* M, [Nm] — — 238|232 — |34.7| 334 — — | 419
Rated power P, kW] — — 449|486 — |(4.72| 525 — — | 5.7
Rated speed n, [rpm] 1500(2000|3000|4000|1500(2400| 3000 |1200(1800| 2500
400VAC| Rated torque* M, [Nm] 25.1|23.6|20.1(16.3(33.8(28.5| 252 |43.5(39.6| 315
Rated power P, kW] 3941494 (631|683 531|716 | 792 |547|7.46| 8.25
Rated speed n, [rpm] 1800|2500(3500(4500|1800|2800| 3500 |{1400|2000| 3000
480VAC [Rated torque* M,, [Nm] 2401221182 (14.1 321|263 | 22 |415|359| 273
Rated power Py kW] 452|579|6.67|6.65|6.05|7.71| 8.07 |6.08|7.52| 858
Peak current lomax [Al 279| 39 |56.1(705|40.8|58.6| 73.5 |38.7|555| 783
Peak torque Momax [Nm] 7941798 (785 (784|112 | 111 111 143 | 142 | 141
Torque constant Ktrms INM/A] 3.23|1233(158(130|3.10(213| 1.70 (414|284 | 2.00
Voltage constant Kerms [MVmin] | 208 | 150 | 102 | 81.2| 200 | 137 | 109 | 266 | 183 | 129
:mgd'”g resistance line-| o [q] 1.36|0.69 | 0.35|0.26 | 0.76 | 0.38 | 0.27 |0.93|047| 0.26
Winding inductance |, 1y 207 |10.8| 50 | 3.2 |124| 59 | 37 |164| 77| 38
line-line
Mechanical data
Rotor moment of inertia | J [kgcm?] 65 92 120
Pole number - 10 10 10
Static friction torque Mg [Nm] 0.16 0.24 0.33
Thermal time constant |ty [min] 46 53 60
Weight standard G [kg] 19.7 26.7 33.6
Radial load permitted | Fg [N] see page (= # 194)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 194)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
| Minimum cross section | mm? | 1 |15| 4 | 6 |25 4 | 6 |15| 4 | 6

* Rated data with reference Aluminum plate 457mm x 457mm x 12.7mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by 1Nm.
Non-resolver feedback options reduce continuous torque ratings by:

AKM72 =

2.0Nm

AKM73=2.7Nm

AKM74 = 3.4 Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:

AKM72 =

3.9Nm

AKM73=5.1 Nm

AKM74 =6.2Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.25 Nm and increase Mg by the same amount.

*** Technical data with connector option H. In case of using the connector option C the standstill current is limited

to 23,5A.

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).
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Symbol AKM
Un Data [l}’nit] 72K | 72M 72P**72Q*
Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | Mg [Nm]** 38.6 | 39.0 | 38.2 | 38.3
Standstill current for AT winding = 100K | lg;ms [A]** 121 ({169 | 24.3 | 30.5
Standstill torque for AT winding = 60K* Mo [NmJ** 309 |31.2| 30.6 | 30.6
max. Mains voltage Uy [V] 480
Rated speed n, [rpm] — — | 1800 | 2000
230VAC |Rated torque™ M,, [Nm] — | — | 309 | 30.7
Rated power P, [kW] — — | 5.83 | 643
Rated speed n, [rpm] 1500|2000 3000 | 4000
400VAC |Rated torque* M, [Nm] 326|30.7| 261 | 216
Rated power P, [kW] 513 |6.43 | 8.20 | 9.05
Rated speed N, [rpm] 1800 (2500| 3500 | 4500
480VAC |Rated torque* M,, [Nm] 31.2|28.7| 23.7 | 18.7
Rated power P, [kW] 588|752 | 8.69 | 8.82
Peak current lomax [A] 279| 39 [ 56.1 | 70.5
Peak torque Momax [NmM] 794|798 | 785 | 784
Torque constant Kims [INM/A] | 3.23 |12.33| 158 | 1.30
Voltage constant Kerms [MVmin] | 208 | 150 | 102 | 81.2
Winding resistance line-line Ro5[Q] 1.36 | 0.69 | 0.35 | 0.26
Winding inductance line-line L [mH] 20.7 110.8| 5.0 3.2
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 65
Pole number - 10
Static friction torque Mg [Nm] 0.16
Thermal time constant try [min] 46
Weight G [kg] 19.7
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 195)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 195)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
| Minimum cross section | mm? | 15 | 25 | 6 | 10

* Rated data with reference Aluminum plate 457mm x 457mm x 12.7mm

** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by 1INm.

Non-resolver feedback options reduce continuous torque ratings by:

AKM72=2.0Nm

AKM73=2.7Nm

AKM74 = 3.4 Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:

AKM72=3.9Nm

AKM73=5.1 Nm

AKM74 =6.2Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.25 Nm and increase Mg by the same amount.
*** Technical data with connector option H. In case of using the connector option C the standstill current is lim-

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).

ited to 23,5A.
Fan data

Operating voltage Upan [VDC] (24 £10 %
Electrical power Pean W] 6.5

Cable outer diameter [mm] 4106

Operating current lean [MA] | 270
Weight of the FAN kit Gean kgl |25
Clamping range terminals [ [mm?] 0.33t0 4

A 10 mm cable bushing is built into the fan housing. Connection cable is not part of delivery.
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AKM

73P*** 73Q*** T74L

74P*** 74Q***

Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | My [Nm]** 54.6 | 52.2 | 539 | 68.9 | 68.3 | 67.8
Standstill current for AT winding = 100K | lg;ms [A]** 17.7| 245 | 319 (16.8 | 241 | 34.0
Standstill torque for AT winding = 60K* Mo [NmJ]** 43.7| 418 | 431 [ 551 | 54.6 | 54.2
max. Mains voltage Uy [VAC] 480
Rated speed n, [rpm] — | 1300 | 1500 | — — [ 1300
230VAC |Rated torque* M,, [Nm] — | 451 | 439 | — — | 553
Rated power P, [kW] — | 6.14 | 6.9 — — 7.53
Rated speed n, [rpm] 1500| 2400 | 3000 |{1200| 1800 | 2500
400VAC |Rated torque* M, [Nm] 425|371 | 33.2 |566| 51.5 | 416
Rated power P, [kW] 6.67 | 9.33 | 1043 |7.11| 9.70 | 10.89
Rated speed n, [rpm] 1800| 2800 | 3500 |1400| 2000 | 3000
480VAC |Rated torque* M, [Nm] 403 | 342 | 289 [54.0| 46.7 | 36.0
Rated power P, [kW] 7.60/10.02|10.60|7.92| 9.78 | 11.31
Peak current lomax [A] 408 | 586 | 73.5 [38.7| 55.5 | 78.3
Peak torque Momax [INm] 112 | 111 | 111 | 143 | 142 | 141
Torque constant Kims INM/A] {310 | 213 | 1.70 [4.14 | 2.84 | 2.00
Voltage constant Kerms [MVmin] | 200 | 137 | 109 | 266 | 183 | 129
Winding resistance line-line Ro5[Q] 0.76 | 0.38 | 0.27 (093 | 047 | 0.26
Winding inductance line-line L [mH] 124 | 59 3.7 |164 | 7.7 3.8
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 92 120
Pole number - 10 10
Static friction torque Mg [Nm] 0.24 0.33
Thermal time constant try [min] 53 60
Weight G [kg] 26.7 33.6
Radial load permitted Fr [N] see page (= # 195)
Axial load permitted Fa [N] see page (= # 195)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
|Minimum cross section |mm2 | 4 | 6 | 10 | 25 | 6 | 10

* Rated data with reference Aluminum plate 457mm x 457mm x 12.7mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by 1Nm.

Non-resolver feedback options reduce continuous torque ratings by:

AKM72 =

2.0Nm

AKM73=2.7Nm

AKM74 = 3.4 Nm

Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:
AKM72=3.9Nm AKM73=5.1Nm AKM74=6.2Nm

For motors with optional shaft seal, reduce torque shown by 0.25 Nm and increase Mg by the same amount.

*** Technical data with connector option H. In case of using the connector option C the standstill current is limited
to 23,5A.

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).

Fan data

Operating voltage Upan [VDC] |24 £10 % Operating current lean [MA] | 270
Electrical power Pean W] 6.5 Weight of the FAN kit Gean [ka] [2.5
Cable outer diameter [mm] 4t06 Clamping range terminals | [mm?] 0.33t04

A 10 mm cable bushing is built into the fan housing. Connection cable is not part of delivery.
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Symbol AKM
Un Data [Jnit] 82T | 83T | 83V | 84T
Electrical data
Standstill torque for AT winding = 100K* | Mg [Nm]** 75 | 130 | 130 | 180
Standstill current for AT winding = 100K | lp;ms [A]** 48 | 62 | 88 | 67
Standstill torque for AT winding = 60K* Mg [Nm]** 60 | 104 | 104 | 144
max. Mains voltage Uy [VAC] 480
Rated speed n, [rpm] — | = = | =
230VAC|Rated torque* M, [Nm] — | = — | =
Rated power Py kW] — — | = | =
Rated speed n, [rpm] 2500(2200|3000(1800
400VAC|Rated torque* M,, [Nm] 475| 70 | 65 | 105
Rated power P, [kW] 124 116.1{204|19.8
Rated speed n,, [rpm] 3000(2500| — (2000
480VAC|Rated torque* M, [Nm] 38 | 60 | — | 93
Rated power P, [kW] 119|157 — |195
Peak current lomax [A] 240 | 310 | 264 | 335
Peak torque Momax [NM] 210 | 456 | 299 | 668
Torque constant K1rms INM/A] 16 | 21 | 15 | 27
Voltage constant Kerms [MVmin] | 108 | 141 | 92 | 177
Winding resistance line-line Ro5[Q] 0.084(0.061|0.030/0.058
Winding inductance line-line L [mH] 2.7312.36|1.18(2.50
Mechanical data
Rotor moment of inertia J [kgem?] 172 | 334 | 334 | 495
Pole number - 10
Static friction torque Mg [Nm] 1.70(1.83|1.00 | 2.34
Thermal time constant try [min] 71 | 94 | 94 | 116
Weight standard G [kq] 49 | 73 | 73 | 97
Radial load permitted Fr [N] (= #197)
Axial load permitted Fa [N] (= #197)
Power cable acc. EN60204-1:2006 Table 6, Column B2
| Minimum cross section |mm2 | 16 | 25 | 35 | 25

* Rated data with reference Aluminum plate 457mm x 457mm x 12.7mm
** Derating:

Brake motor option reduces continuous torque ratings by 6Nm.

Non-resolver feedback options reduce continuous torque ratings by:

AKM82 =

AKM82=17.0Nm

9.0Nm

AKM83=6.0 Nm

AKM83=16.0 Nm

AKM84 = 18.0 Nm
Motors with non-resolver feedback and brake option, reduce continuous torque by:
AKM84 =28.0 Nm

Brake data for Brake options are listed in chapter "Technical Data Brakes" from (=» # 184).
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7.12 Technical Data Brakes

FAILSAFE, HOLDING BRAKE

The holding brake is designed to provide static holding torque to the motor shaft with the brake coil de-energized.
The brake must first be released (coil energized) prior to commanding motor rotation as determined by its drop-out
time. The brake is intended for holding or “parking” of a stationary motor. It is not intended for dynamic braking.
There should be absolutely no motion of the rotor when power is removed from the brake coil.

It may be used for a limited number of emergency stop conditions, however such use will eventually cause wear,
leading to eventual malfunction of the brake. Number of emergency stops strongly depends on applied load.
Contact Kollmorgen for proper calculation of energy That needs to be absorbed during emergency stops in applic-
ation.

Contamination of the motor internal compartment by oil or other foreign materials will result in failure of the brake.
Check the suitability of motor sealing for the working environment.

Motor Family - AKM1 AKM2 AKM3 | AKM4 | AKM5 AKM6 AKM7 AKM8 Notes
Nominal Operating VvDC o4

Voltage +10%

Minimum Dry Static | | 44 | 1420 | 25 53 | 145 | 250 | 530 | 1500 | 1
Torque, 120°C

Maximum Speed pm 8000 8000 8000 6000 6000 4750 4000 3500

Maximum
Acceleration

Coil Resistance,
25°C

Maximum Release
Voltage (New Brake)
Minimum Re-Engage
Voltage (New Brake)
Current @24V, 25°C | ADC 0,27 0,35 0,42 0,53 0,81 1,07 1,48 2,05 10
Maximum Release
Current (New ADC 0,20 0,26 0,32 0,40 0,61 0,80 1,11 1,54 14
Brake), 25°C

Power Consumption | Watt

rad/s2 | 167000 | 84500 | 60000 | 37000 | 15400 | 6800 5800 6700 | 11,12

Q+7% | 899 68,5 56,9 45,2 29,6 224 16,2 11,7

VvDC 18 2,14

vDC | =0,8 21,5 3,14

@24V, 25°C +79% 6,4 8,4 10,1 12,8 19,5 25,7 35,6 49,0
Response

(Engage/Closing) ms 22 36 20 30 30 40 70 100 6,8,9
Time

;f:zase (Opening) | 45 45 50 75 115 155 170 | 300 | 67

Maximum Backlash | deg. 1,15 1,01 1,01 0,81 0,71 0,51 0,44 044 |4512
Typical Backlash deg. 0,53 0,46 0,46 0,37 0,31 0,24 0,20 0,20 |4,5,12
Friction Disc Inertia |kg.cm2| 0,0013 | 0,014 0,014 0,090 0,214 0,717 2,460 5,530

Weight kg 0,18 0,27 0,35 0,63 1,10 2,00 2,90 8,00

B1og - 20.000.000 15.000.000 13,15
Temperature Range °C +5°C to 120°C

Minimum Number of | 5 6 8 6 8 12 12 14 | 1516
Springs

Notes:

Note 1: Minimum Dry Static Torque - max. torque that can be applied to a brake without the risk of slipping.

Note 2: Maximum Release Voltage - value of voltage where the brake is 100% OPEN.The brake is mounted
inside of the motor.
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Note 3: Minimum Re-Engage Voltage - value of voltage where the brake is 100% CLOSED. The brake is moun-
ted inside of the motor.

Note 4: Backlash - amount of clearance, or free rotation, from a point based in one direction to a point in the
opposite direction with torque applied, between the drive connection of the brake to the motor shaft. 25% of the
rated torque of the brake can be applied during the backlash measurement.

Note 5: Maximum Backlash is calculated using worst-case tolerancing, and typical backlash is calculated using
statistical tolerancing.

Note 6: Release and response times measured on standalone brakes with Kollmorgen AKD drive. Release/Re-
sponse Time of the brake measured with a diode and a transistor in power supply circuit.

Note 7: Brake release time, i.e. the time for the brake to release when the power is applied to the brake, is fairly
consistent regardless of how the brake is switched.

Note 8: Brake response time, i.e. the time taken for the brake to re-engage when the power is cut if the circuit
contains any form of arc suppression over the switching, then the decay circuit within the brake, when the power
is cut, will be prolonged.

Note 9: Cutting the brake supply on the ‘dc’ side, i.e. a clean cut in the brake supply at the brake connection, will
give the fastest possible switching.

Note 10: Current of the brake is calculated from nominal voltage and nominal resistance at 25°C

Note 11: Acceleration calculated from maximum acceleration of Kollmorgen AKM motor with the brake without
external load.

Note 12: Brake is able to perform 50.000.000 reverse cycles with maximum acceleration and backlash up to
0.8°.
Note 13: Boq is number of operations where 10% of the sample would fail to danger.

Note 14: New brake - brake mounted in the motor without previous usage. Parameters could be influenced by
number of emergency stops absorbed by brake during lifetime.

Note 15: ‘B10d’ and ‘Number of Springs’ is specific to AKM motors with brakes that are labeled ‘Made in Czech
Republic’. Please contact Kollmorgen for all other inquiries.

Note 16: Please contact Kollmorgen for detailed specification and all other inquiries.
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8 Dimension drawings

All drawings in this chapter are drawings in principle (not scaled). 3D Models are available from www.koll-
morgen.com.

8.1 Dimensions/Radial Forces AKM1 (Ax flanges)

8.2 Dimensions/Radial Forces AKM2 (Ax flanges) . ... L
8.3 Dimensions/Radial Forces AKM3 (Ax flanges) ... ... . .

8.4 Dimensions/Radial Forces AKM4 (Ax flanges)
8.5 Dimensions/Radial Forces AKM5 (Ax flanges)

8.6 Dimensions/Radial Forces AKM6 (Ax flanges) ......... ... ... .
8.7 Dimensions/Radial Forces AKM7 (Ax flanges) .. ... ... .

8.8 Dimensions/Radial Forces AKM8 (Ax flanges)


http://www.kollmorgen.com/
http://www.kollmorgen.com/
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8.1 Dimensions/Radial Forces AKM1 (Ax flanges)

Dimensions with cable connection
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Model Resolver Encoder
x (cable) nobrake | brake |nobrake | brake Option Keyway
AKM11 69.6 115.6 88.5 125.0 9.2
AKM12 88.6 134.6 107.5 144.0
AKM13 107.6 153.6 126.5 163.0

Dimensions with Y-TEC connectors

Feedback

o
<t
O
155
L
Power
@
o
o
<
O

4x@4.3 |

Option Keyway

25 i
I~
5| =
gel—
[
/|
1
- l [
1 f
Model Resolver Encoder
X (y-tec) no brake | brake | nobrake | brake
AKM11 79.1 115.6 88.5 125.0 9.2
AKM12 98.1 134.6 107.5 | 144.0 ‘
AKM13 117.1 | 153.6 126.5 | 163.0
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Radial/axial forces at shaft end
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8.2 Dimensions/Radial Forces AKM2 (Ax flanges)
Dimensions with SpeedTec Ready connectors

Radial/axial forces at shaft end
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8.3 Dimensions/Radial Forces AKM3 (Ax flanges)
Dimensions with SpeedTec Ready connectors

Radial/axial forces at shaft end
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8.4 Dimensions/Radial Forces AKM4 (Ax flanges)
Dimensions with SpeedTec Ready connectors

Radial/axial forces at shaft end
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8.5 Dimensions/Radial Forces AKM5 (Ax flanges)

Dimensions with SpeedTec Ready connectors
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| e X Y | Z (brake) | Y |Z (brake)
AKM51 105.3 | 1275 1725 146.0 189.0
AKM52 136.3 | 158.5 | 203.5 177.0 220.0
. AKM53 167.3 | 189.5 | 2345 208.0 251.0
AKM54 198.3 | 220.5 | 265.5 239.0 282.0

Radial/axial forces at shaft end

Feedback

41.5

0108

4x¢259jQ s W Sl

AKMb5xx-Ax: @W=@130, @V=0110j6
AKMb5xx-Cx: @W=@115, @V=@95j6

Option Keyway

27

LO

M8

8N9



AKM Installation | 8 Dimension drawings

8.6 Dimensions/Radial Forces AKM6 (Ax flanges)
Dimensions with SpeedTec Ready connectors

Radial/axial forces at shaft end
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8.7 Dimensions/Radial Forces AKM7 (Ax flanges)

Dimensions standard motor with right angle (or M40 - dotted line) connectors
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Bae Y Z (brake) Y Z (brake)

AKM72 1645 | 192.5 234.5 201.7| 253.3
AKM73 198.5 | 226.5 268.5 235.7| 2873
AKM74 2325 | 260.5 302.5 269.7| 321.3

41 5 70




AKM Installation | 8 Dimension drawings

Dimensions with mounted fan kit and SpeedTec Ready (or M40 - dotted line) connectors
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Radial/axial forces at shaft end
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8.8 Dimensions/Radial Forces AKM8 (Ax flanges)
Dimensions with terminal box and SpeedTec Ready feedback connector
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Dimensions with M40 power connector and and SpeedTec Ready feedback connector
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Radial/axial forces at shaft end

Radial/axial forces at shaft end with reinforced bearing



AKM Installation |9 Connector Pinout

9 Connector Pinout

All connector views: facing front. Abbreviations used :

U Motor phase U BR Motor holding brake Up Sensor Voltage supply
\' Motor phase V TH Thermal sensor ov Ground for Sensor Voltage supply
w Motor phase W Y4 Zero pulse
PE Protection Earth | |n.c. not connected
9.1 Connector codes 1, Y, Z: AKM L 201
O P OW BT L 201
9.1.2 Resolver (Feedback code R-) . ... L 201
9.1.3 ComCoder (Feedback code 1-, 2-) .. il 201
9.1.4 SFD (Feedback code C-) ... L 201
9.1.5 Encoder (Feedback codes GC, GD - S300...S700drives only) ... .. 202
9.2 Connectorcodes1,2,3,4,7,B,C,G,H, T,V,W, X: AKM1-AKMS8 ... ... .. ........... 203
. 2. POW BT 203
9.2.2 Resolver (Feedback code R-) ... L 204
9.2.3 SFD (Feedback code C-) ... o L 204
9.2.4 Encoder (Feedback codes AX, DX, LX, GX) . ...l 204
9.2.5 ComCoder (Feedback codes 1-, 2-) .. .. 204
9.3 Connector code 9, D: AKM1 - AKIMG . 205
9.3.1 Power & SFD AKM1 (Feedback code C-) ... 205
9.3.2 Power & SFD AKM2 - AKM6 (Feedback code C-) ... ... 205
9.3.3 Power & SFD3 AKM1 (Feedback codes CA) ... ... 205
9.3.4 Power & SFD3/DSL AKM2 - AKM6 (Feedback codes CA, GE, GF) ... 205
9.4 Connector codes R & U: AKM4 - AKIMT 206
0.4 P OWBT 206
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9.1 Connectorcodes 1,Y,Z: AKM1
Connector code (KTY 84- || Connector code (PT1000)
(PTC)

130)

AKM1 Y 1 V4
9.1.1 Power
[Pin [Function JPin_]Function ]
1 |BR+ A |U
2 |BR- B |W
3 |n.c. c |V
4 |n.c. E |n.c.
5 |n.c. @ PE

9.1.2 Resolver (Feedback code R-)

[Pin JFunction ]Pin JFunction ]

1 |n.c. 7 |S2, cos+
2 |TH+ 8 |S1, sin+
3 | S4, cos- 9 |R1, ref+
4 |S3, sin- 10 |n.c.

5 |R2, ref- 11 |n.c.
6 |TH - 12 |n.c.

9.1.3 ComCoder (Feedback code 1-, 2-)

1 |B+ 9 |TH-
2 |B- 10 |Up

3 |A+ 11 |n.c.

4 |A- 12 |n.c.

5 |Z+ A |HallU
6 |Z- B |HallV
7 |oV C |Hallw
8 |TH+

9.1.4 SFD (Feedback code C-)

[Pin JFunction JPin JFunction ]
1 |Up 7 |n.c.
2 |oV 8 |n.c.
3 |Data- 9 |n.c.
4 |Data+ 10 |n.c.
5 |n.c. 11 |n.c.
6 _|In.c. 12 |n.c.
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9.1.5 Encoder (Feedback codes GC, GD - S300...S700 drives only)

1 |TH+ 7 |Data-
2 |TH- 8 |Sin+
3 |n.c. 9 |Cos +
4 |Sin- 10 |Up

5 |Cos - 11 |0V

6 |Data+ 12 |n.c.




9.2 Connectorcodes1,2,3,4,7,B,C,G,H, T,V, W, X: AKM1 - AKM8

9.2.1 Power

AKM Installation |9 Connector Pinout

Connector code |[Connector code (KTY 84-
(PTC) 130)

AKM1 C 7 4

AKM2 B,C 1,7 3,4

AKM3 - AKM7 C 1 4

AKM2 - AKM6 G - \Y,

AKM7xQ, H 1 w

AKMS82T

AKM8 T 2 X

Connectorcodes 1, 3,4, 7, B, C, G, V for AKM1 - AKM7

[Pin_JFunction ]PPin JFunction ]

1 |U A |BR+
@ PE B |BR-
3 |W C |n.c
4 |V D |n.c.

Connector code H, W for AKM7, AKM82T

Pin
u fu + |BR+
vV |V - IBR-
W |W
@ PE
Connector code 2, T, X for AKM8
(o o) mmmw
©) |BR- BR+ Ol [u PhaseU|BR-  |Brake-
M‘Ci: =4 \" PhaseV |BR+ |Brake +
[l =)= e]] W \F/’Jlase PE Protective Earth|
g: EIENE)E)
W| V]| U]|PE
=
©) ©
o o)
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9.2.2 Resolver (Feedback code R-)

Pin |[Function _[[Pin
1

n.c. S2, cos+

TH + S1, sin+
S4, cos- R1, ref+

2
3
4 |S3, sin- 10 | n.c.
5
6

O] o] N

R2, ref- 11 |n.c.
TH - 12 |n.c.

1 |Up 7 |n.c.
2 |0V 8 |n.c.
3 |Data- 9 |n.c.
4 |Data+ 10 |n.c.
5 |reserved (shield) | 11 |n.c.
6 |n.c. 12 | n.c.

9.2.4 Encoder (Feedback codes Ax, Dx, Lx, Gx)

Feedback code
AKM1 GC (Sx Drives), GD (Sx Drives)

AKM2 - AKM7 AA, AB, DA, DB, LA, LB,
GA (Sxyz Drives) , GJ/GM (AKD Drives),
GB (Sxyz Drives), GK/GN (AKD Drives)

Clock + |14 | TH -
B+ 15| Clock -
Sense- | 16 |n.c
A+ 17 |n.c.
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9.3 Connector code 9, D: AKM1 - AKM6

Connector code || Connector code (KTY 84-
(PTC) 130)

Connector code (PT1000)

AKM1-6 9

9.3.1 Power & SFD AKM1 (Feedback code C-)

1 [up A |u
ov W
Vv

2

3 |Data-
4 |Data+
5

n.c. @

n.c.

PE

9.3.2 Power & SFD AKM2 - AKM6 (Feedback code C-)

B
C
E

1 |U A |Up
@ PE B |oV

3 |W C |Data-

4 |V D |Data+

9.3.3 Power & SFD3 AKM1 (Feedback codes CA)

9.3.4 Power & SFD3/DSL AKM2 - AKM6 (Feedback codes CA, GE, GF)

1 |U A |BR+
@ PE B |BR-

3 |W C |Data-

4 |V D |Data+
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9.4 Connector codes R & U: AKM4 - AKM7

Connector code || Connector code (KTY 84-
(PTC) 130)

Connector code (PT1000)

AKM4-7

9.4.1 Power

1 |U 4 |BR+
2 |V 5 |BR-
@ PE 6 |W

9.4.2 DRIVE-CLiQ (Feedback codes MA, MB)

oo Fiocion e

1 |Up 5 |ov
2 |In.c. 6 |TXN
3 |RXP 7 |TXP

4 |RXN 8 In.c.
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10 Approvals

Certificates can be found on KDN (the Kollmorgen Developer Network) on the Approvals page.

10.1
10.2
10.3
10.4
10.5

Conformance With UL ... 208
Conformance With CE ... 208
Conformance With EAC 208


https://kdn.kollmorgen.com/content/approvals
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10.1 Conformance with uL
Recognized for USA and Canada in File E61960.

10.2 Conformance with CE

The motors have been tested by an authorized testing laboratory in a defined configuration.
Any divergence from the configuration and installation described in this documentation
means that the user will be responsible for carrying out new measurements to ensure con-
formance with regulatory requirements.

NOTICE Feedback systems and contacts must not be tested with high voltage. Feedback systems
are not suitable for high voltage testing, it is allowed to exclude sensitive electronic com-
ponents from these tests. Feedback systems might be destroyed during a high voltage test.

| NOTE | CE Declaration of Conformity can be found on the Kollmorgen website.

Kollmorgen declares the conformity of the product series AKM with the following directives:

« EC Directive 2014/35/EU, Low voltage
« EC Directive 2014/30/EU, Electromagnetic compatibility

10.3 Conformance with EAC
EAC is the abbreviation for EurAsian Conformity. The mark is used in the states of the Eur-
asian Customs Union (Russia, Belarus, Kazakhstan) similar to the European CE mark.

Kollmorgen declares, that the AKM has passed all required conformity procedures in a mem-
ber state of the Eurasian Customs Union, and that the AKM meets all technical requirements
requested in the member states of the Eurasian Customs Union :

« Low voltage (TP TC 020/2011)
« Electromagnetic Compatibility (TP TC 004/2011)

Contact in Russia:
Intelligence Automatics LLC. , Bakuninskaya Str. d 14, Building 1, RU-105005 Moskau

10.4 Conformance with RoHS

Directive 2011/65/EC of the European Union on the restriction of the use of certain haz-
ardous substances in electrical and electronic equipment (RoHS) became operative as from
the 3rd of January, 2013. Following substances namely are involved

Lead (Pb), Cadmium (Cd), Hexavalent chromium (CrVI), Polybrominated biphenyls (PBB),
Polybrominated diphenyl ethers (PBDE), Mercury (Hg)

The AKM motor series is manufactured RoHS conformal.

10.5 Conformance with REACH

EU Regulation no. 1907/2006 deals with the registration, evaluation, authorisation and restric-
tion of chemical substances 1 (abbreviated to "REACH").
AKM motors do not contain any substances (CMR substances, PBTsubstances, vPvB sub-

stances and similar hazardous substances stipulated in individual cases based on scientific
criteria) above 0.1 mass percent per product that are included on the candidate list.
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11 Record of document revisions

Revision 'Remarks

01/2009 | First multilingual edition

06/2010 | Appendix renamed to Drawings, AKM8 added, symbols according to ANSI 2535, Hiperface added,
minor corrections, technical data moved to appendix, new windings for AKM4 to 7, radial-/axial force
diagrams new for AKM1 to 8

10/ 2010 | Transport tool order information, wiring diagrams updated for H connector

12/2010 | Weight data AKM8, derating AKM8, DIN 748 => EN 50347, company name&address

04 /2011 | Washdown Variants, some minor corrections, climate categories, flange temperature limit

12/2011 | EnDat encoders RoHS compliant, SFD combi connector option "D", GOST-R certificate, AKM8
dimensions corrected, AKM7 transport, Washdown Food

03/2012 | AKM3: FRmax corrected, Washdown Food information extended, peak current/torque data AKM1 to
AKM7 updated

08/2012 | AKM 1 extended options, wiring diagrams removed, connector pinout section added, KTY thermal
sensor version added, CE certificate, part number scheme extended

04 /2013 | Brake data, y-tec power pinout corrected, AKM 7 fan option, i-tec connector new, KTY thermal
sensor version updated

04 /2014 | Hint for 65°C max. flange temp. removed, data 65M 480V updated, SpeedTec Ready connector for
AKM4 to 7 (dimension drawings updated), AKM83V added

06 /2014 | Layout change, 6 languages version

11/ 2014 | Technical data Peak Current Sym/Unit corrected, AKM72Q/73Q with fan added, connector option H
extended for AKM7xQ, data AKM83V updated, connector option D: SFD(PTC)/SFD3-DSL(KTY),
certificates removed, GOST-R removed

12/ 2014 | Technical data holding brakes updated, Connector-Feedback relationship table new

04 /2015 | EAC certification, connector/feedback tables optimized, Molex connectors removed, shaft seal
run-in added,FR/FA diagram for AKM8 with enforced bearing added, AKM 2/3 SpeedTec con-
nectors, RoHS and REACH statements added

09/2015 | Back cover page updated, DriveCLiQ feedback added, Washdown information updated (flanges),
AKM®64Q data (R, L) corrected, Safety feedback devices added, Connector-Feedback table
updated, y-tec Comcoder pinout new

05/2016 |Feedbacks GM/GN/GP/GR mapped for AKD only, DriveCliQ power connector updated, shaft seal
notes, LVD 2014/35/EU, EMCD 2014/30/EU, IP protection class updated, SpeedTec connector
drawing updated, AKM and Washdown mating connectors added, keyway standard added

01/2017 |Option KTY83-110 added, Washdown installation and mating connectors updated, AKM1 dimen-
sions updated, DriveCliq dimensions added, Brake specification updated, Brake and feedback derat-
ing updated, Hybrid cable option updated,

11/2017 |Connector options G, H updated, Low Voltage windings added, corrected value B4 for AKM4 brake,
note about B4oq and number of springs, AKM82T resistance updated, Web pages updated

01/2018 |Number of springs updated

06/2018 |Thermal sensor KTY 83-110 replaced by PT1000, Pin-outs updated
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About KOLLMORGEN

Kollmorgen is a leading provider of motion systems and components for machine builders. Through world-
class knowledge in motion, industry-leading quality and deep expertise in linking and integrating standard and
custom products, Kollmorgen delivers breakthrough solutions that are unmatched in performance, reliability
and ease-of-use, giving machine builders an irrefutable marketplace advantage.

For assistance with your application needs, visit www.kollmorgen.com or contact us at:

North America Europe China & Southeast Asia
KOLLMORGEN KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN Asia

203A West Rock Road Pempelfurtstralle 1 Floor 4, Building 9, No. 518,

Radford, VA 24141 USA 40880 Ratingen, Germany North Fuquan Road,

Web: www.kollmorgen.com Web: www.kollmorgen.com Changning District,

Mail: support@kollmorgen.com Mail: technik@kollmorgen.com Shanghai 200335, China

Tel.: +1-540-633-3545 Tel.: +49-2102-9394-0 Web: www.kollmorgen.cn

Fax: +1-540-639-4162 Fax: +49-2102-9394-3155 Mail: sales.china@kollmorgen.com

Tel.: +86-400-661 -2802
Fax: +86-21-6071-0665


http://www.kollmorgen.com/
mailto:support@kollmorgen.com
http://www.kollmorgen.com/
mailto:technik@kollmorgen.com
http://www.kollmorgen.cn/
mailto:sales.china@kollmorgen.com
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