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Precaucgoes de segurancga

Antes de instalar o drive, revise as instrugdes de seguranga inclusas no Manual de
instalagdo do AKD. Se essas instrugdes de seguranga ndo forem seguidas podem
ocorrer danos pessoais ou ao equipamento. O Manual de instalagdo do AKD esta
disponivel no DVD incluido na unidade e também no site da Kollmorgen www.
kollmorgen.com.

Ferramentas e equipamentos necessarios

» Dois parafusos sextavados M4 (DIN 912)

e Chave Allenem T de 3 mm

» Chave de fenda Phillips N° 2

» Chave de fenda pequena

* PC equipado com Microsoft Windows 2000, XP, Vista, ou Windows 7 com uma porta
Ethernet disponivel para conectar o drive. As capturas de tela do Windows neste guia
mostram o ambiente XP.

Instalando o drive

Primeiramente, instale o hardware do drive, seguindo as etapas detalhadas neste guia:

Etapa 1 Mantenha o drive seguro e conecte o aterramento de protecdo (PE).......... 5
Etapa 2 Conecte a poténcia légica e o STO (Conector X1) .. .. .. ... ..., 5
Etapa 3 Conecte a poténcia do motor (Conector X2) . .. ....... ... ... ..... 6
Etapa 4 Conecte o feedback (Conector X10) . . . .. . ... ... ... ... ..... 7
Etapa 5 Conecte a E/S (Conectores X7 e X8) . . . ... ... ... ... .. ...... 8
Etapa 6 Conecte a energia de entrada de CA (Conectores X3eX4) ............... 9
Etapa 7 Conecte a comunicacao do drive (Conector X11) . ...................... 10
Etapa 8 Confirme as Conex0es . . . ...ttt e 13

Depois de instalar o hardware do drive, é possivel instalar o WorkBench a partir do
DVD ou do site e configurar o drive pelo seu PC, como a seguir:

Etapa 9 Instale einicieoWorkBench.......... ... ... ... ... .. .. . ... . . ... ... 14
Etapa 10 Configure o enderego IP dodrive noWorkBench........................ 15
Etapa 11 Habilite o drive usando o assistente de configuragéo. ..................... 16

Os diagramas de fiagdo se encontram nas seguintes paginas:

Diagrama de fiagao, BA € BA . . . . ... 17
Diagrama de fiag80, 12A . . . . . ... 18
Diagrama de fiagao, 24A . . . . . ... 19



Instalagao de hardware

Fiagcdo minima para a operagao do drive

A Figura 1 resume a fiagdo minima necessaria para operar o drive. Para referéncia,
diagramas de fiacao detalhados estéo inclusos no final desse guia rapido.

As etapas de 1 a 8 deste guia fornecem informagées detalhadas para cada conexao
mostrada abaixo:
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Figura 1. Fiagcdo minima para a operagao do drive



Etapa 1: Mantenha o drive seguro e conecte o aterramento de
protecao (PE)

Ferramentas: * Dois parafusos sextavados M4 (DIN 912)
* Chave Allen em T de 3 mm
» Chave de fenda Phillips N° 2

Prenda o AKD em uma placa de metal condutora. Consulte o Manual de instalagdo do
AKD para saber informagdes de dimens&o e montagem para o seu modelo de drive
especifico.

Conecte o aterramento de protegéo (PE) a qualquer parafuso de aterramento no
ressalto de aterramento do drive mostrado na Figura 2.

Ressalto de aterramento

Figura 2. Conexao do aterramento de protegao (PE)

Etapa 2: Conecte a poténcia légica e o STO (Conector X1)

A Seguranga de Torque Inibido (STO) é um recurso de seguranca de bloqueio de
reinicio que protege a equipe, evitando um reinicio ndo intencional do sistema.
Para usar esse recurso, o pino do STO deve ser conectado a saida de um controle
de seguranga ou a um relé de seguranca. O relé de seguranca deve estar em
conformidade com os requisitos da SIL 2, de acordo com a IEC 61800-5-2, PLd e
Categoria 3, de acordo com a ISO 13849-1.

Conecte o fornecimento de poténcia légica e a Seguranca de Torque Inibido (STO),
como mostrado na Figura 3.

.
o 1 |+24 vee Poténcia logica
% 2 | GND de 24 v | GND de alimentagao

& 3 [sTO Habilitacgo de STO

Figura 3. Configuragao do pino de fornecimento de poténcia légica



Guia rapido do AKD | Etapa 2: Conecte a poténcia loégica e o STO

Observe o seguinte quando estiver conectando o fornecimento de poténcia logica:

« E necessaria uma corrente de entrada de até 1 A. Se o relé de freio for utilizado, uma
corrente de até 3 A deve ser fornecida.

 Verifique os requisitos de amperagem do freio estatico do motor para ajustar a fonte
de alimentagéo de 24 Vcc.

* Se o0 STO nao for necessario, o pino 3 deve ser conectado diretamente com +24 Vcc
Entdo, o STO ¢ ignorado e n&o pode ser utilizado.

» Consulte o manual de instalagédo para a fiagdo e uso do STO adequados.

Etapa 3: Conecte a poténcia do motor (Conector X2)

Conecte o cabo de poténcia do motor ao conector de acoplamento X2, de acordo com
as Figuras 4, 5 e 6, conforme adequado.

' = 1 -Br Freio estatico do motor, negativo
; 2 +Br Freio estatico do motor, positivo
R 3 PE Aterramento de protecgao (car-

caga do motor)

M A N 3d ¥8+ ¥

A
C

Fase do motor U

M

SR 5 v Fase do motor V
W Fase do motor W
Figura 4. Conector X2,
AKD- xxxx06
i, Pino Sinal Descrigao
= 1 -Br Freio estatico do motor, negativo
& 2 +Br Freio estatico do motor, positivo
m 3 PE Aterramento de protegéo (car-
caga do motor)
4 U Fase do motor U
\Y, Fase do motor V
w Fase do motor W

Figura 5. Conector X2,
AKD-xxxx07



Guia rapido do AKD | Etapa 3: Conecte a poténcia do motor
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Figura 6. Detalhes da fiagdo de poténcia do motor, comprimento do cabo <=25m

Observe o seguinte quando estiver conectando a poténcia do motor:

» Consulte o diagrama de fiacdo que acompanha o cabo antes de conectar a poténcia do
motor.

» Alguns modelos de drive ndo possuem cabos de freio.

» Abotola necessaria do fio varia de acordo com a amperagem do drive.

Etapa 4: Conecte o feedback (Conector X10)

Conecte o feedback do motor até o conector X10, de acordo com a Figura 7. Os feedbacks
padrao dos motores Kollmorgen sao plug and play e néo precisam de configuragao de
parametros para que o reconhecimento e a comutagao do motor ocorram.

Figura 7. Conexao de Feedbdék



Etapa 5: Conecte a E/S (Conectores X7 e X8)

Conecte as E/S necessarias de acordo com a configuragdo mostrada na Figura 8.
Todos os pinos sdo configuraveis; as predefinicdes de fabrica sdo mostradas na tabela
de configuracéo de pinos.

Figura 8. Configuragao de pinos da conexao de E/S

Conector Pino Sinal Fungéo recomendada Especiais
- Linha comum para
X7 1 X7 comum digital pinos X7 2,3,4.9 N/D
X7 2 Entrada digital 7 Programavel N/D
X7 3 Entrada digital 4 Programavel N/D
X7 4 Entrada digital 3 Programavel N/D
X7 5 Saida Digital 2- Programével N/D
X7 6 Saida Digital 2+ Programavel N/D
X7 7 Saida Digital 1- Programével N/D
X7 8 Saida Digital 1+ Programavel N/D
X7 9 Entrada digital 2 Ponto de referéncia Alta velocidade
e Chave de Posigao Inicial ’
X7 10 Entrada digital 1 (Home) Alta velocidade
X8 Saida de Relé de Falha Saida de Relé de Falha N/D
X8 Saida de Relé de Falha | Saida de Relé de Falha N/D
- Linha comum para
X8 3 X8 comum digital pinos X8 4, 5, 6 N/D
- e Nao
X8 4 Entrada digital 8 Habilitagéo via hardware programavel
X8 5 Entrada digital 6 Programavel N/D
X8 6 Entrada digital 5 Programavel N/D
X8 7 Aterramento analdgico GND analégico N/D
X8 8 Saida analégica + Tensao de velocidade atual N/D
X8 9 Entrada analdgica - N/D
X8 10 Entrada analdgica + N/D

As linhas comuns digitais para X7 e X8 ndo sdo comuns umas as outras. Conecte
a linha DCOMx ao 0V da alimentagéo das E/S ao usar sensores do tipo source com
entradas digitais. Conecte a linha DCOMx ao 24 V da alimentagéo de E/S ao usar

sensores do tipo sink com entradas digitais.




Etapa 6: Conecte a energia de entrada de CA (Conectores
X3 e X4)

Conecte a energia de entrada CA para o seu modelo de AKD, conforme mostrado nas
Figuras 9 e 10. N&o ligue a energia até que as conexdes de hardware sejam feitas.

;’ 3 Pino Sinal Descrigao
: s AKD-x00306 até AKD-x00606 (X3)
- 4 L1 Linha 1
4[5 L2 Linha 2
M (6 L3 Linha 3
7 PE Aterramento de Protegéo
g (5 L1 Linha 1
5 |e L2 Linha 2
E 7 L3 Linha 3
2 8 PE Aterramento de Protegao

AKD-x02406 (X4)
AKD-x02406 e AKD-xxxx07 (X4)

1 L1 Linha 1
2 L2 Linha 2
3 L3 Linha 3
4 PE Aterramento de Protegéo

Jaa) Tt

Filtro apenas

para AKD-xxxx06
Y

Ne———————
N 4

V<
V<
s

Figura 10. Diagrama da fiagdo de energia de entrada CA



Guia rapido do AKD | Etapa 6: Conecte a energia de entrada CA

Observe o seguinte quando estiver conectando a energia de entrada CA:

» A operagao monofasica esta disponivel nos modelos AKD-x00306, AKD-x00606,
and AKD-x01206. Para uma linha de CA monofasica, conecte L1 e L2, com L3
deixado em circuito aberto. O PE é conectado da mesma forma que uma operagao
trifasica.

* Um jumper pré-instalado esta incluso se a unidade possuir um resistor interno de
frena gem. Para uso do resistor externo de frenagem, consulte o manual de instala
céo.

Etapa 7: Conecte a comunicagao do drive (X11)

1. Designe um endereco IP

Para estabelecer uma comunicacgao entre o PC e o drive, é necessario, primeiramente,
configurar o endereco IP do drive usando o enderegamento IP dindmico ou estatico.

* Endereco IP dinamico (DHCP e Auto-IP):

Se ambos as chaves rotativas S1 e S2 estiverem configurados em 0, entdo, o drive esta
no modo de Protocolo de configuragao de host dindmico (DHCP). O drive ira adquirir seu
endereco IP de um servidor DHCP externo, se ele estiver presente na rede.

Se um servidor DHCP n&o estiver presente na rede, o drive assumira um endereco IP
privado automatico da forma 169.254.0.xx. Se o seu PC estiver conectado diretamente

a unidade e configurado para obter um endereco IP automaticamente nas configuragoes
TCP/IP, a conexao sera estabelecida entre os dispositivos usando enderegos compativeis
gerados automaticamente. Essa conexao pode levar até um minuto para ser concluida.

* Enderegcamento IP estatico:

As chaves rotativas S1 e S2 no painel frontal do drive correspondem a configuragéo
de endereco IP do drive.

Figura 11. Chaves rotativas para enderegcamento de IP estatico

Endereco IP = 192.168.0.S1S2
Por exemplo, se S1 estiver configurado como 3 e S2 estiver configurado como 5, o
endereco IP sera 192.168.0.35.

10



Guia rapido do AKD | Etapa 7 : Conecte a comunicagao do drive

* Alterando o enderego IP:

Se o drive néo estiver ligado, é possivel alterar o enderego IP usando as chaves
rotativas, e a alteragao entra em vigor depois da reinicializagao do drive. Também
& possivel alterar o endereco IP quando o drive esta ligado. Se vocé mover as
chaves rotativas enquanto a poténcia logica de 24 V estiver sendo fornecida, sera

necessario desconectar o cabo de rede do drive por pelo menos trés segundos. Isso
ird reconfigurar o enderego e o novo enderego entrara em vigor quando o cabo for

conectado novamente.

2. Conecte o drive a rede

Depois de ter definido o endereco IP do drive, vocé possui duas opgdes de conexao:

conexao direta ou conexao por roteador/switch/hub.

Opgao A: Conexao direta

1. Conecte o AKD diretamente ao PC usando um cabo patch de Ethernet (ponto a

ponto) padrédo. Também é possivel utilizar um cabo crossover, ja que o drive detecta
automatica mente o tipo de cabo. Use a configuragdo de endereco IP estatico para

uma conexao direta.

PC executando o Workbench do AKD

Figura 12. Opg¢ao A: Conexao direta

IP) Conexéao X11

Drive AKD

2. Defina o enderego IP do PC. No Windows, selecione Iniciar>Painel de
controle>Conexodes de rede. Escolha a conexdo de rede correta para a porta na

qual vocé ira conectar o AKD.

File Edit View Favorites Tools Advanced Help

Qox - © ¥ POsearh Folders

"’l

»

X 19

Address | @) Network Connections

(5] New Connection Wizard
L. 1394 Connection

1 3G Connection

R iPassConnect

v Ga

| Local Area Connection <t
L. Local Area Connection 2

(P wyireless Network Connection

Selecione a conexao

Porta de servigo (TCP/



Guia rapido do AKD | Etapa 7: Conecte a comunicagéo do drive

3. Na janela de conexéo de rede, role para Protocolo de Internet (TCP/IP) e depois
selecione Propriedades. Configure as propriedades TCP/IP conforme mostrado
abaixo e clique em OK.

L el o (s G B e |9 |5¢ | internet Protocal (TCP/IP) Properties ] ‘&

General | Advanced General |

Connect using You can get IP settings assigned automatically ¥ your network supports
this capabilty. Otherwise, you need to ask your network administrator for

‘ B8 Broadcom NetXireme 57« Gigabi C | the appropriate IP seifings

This connection uses the following items: (O Obtain an IP address automatically

#2005 Packet Scheduler ~ (® Use the following IP address:

= iPass Protocol (|EEE 8021 v35.3.0 1P address: 192 e, 0

= Intemet Protocal (TCP/IF) 3

v Subnet mask: 255 255 .255. 0

< | 3

Description Obtain DNS server address automatics

Transmission Control Protocal/Intemet Protocol. The default () Use the following DNS server addresses

wide area network protocol that provides commurication

acrss diverse interconnected networks Prefemed DNS server. [
[] Show icon in notification area when connected e
Notify me when this connection has limited or no connectivity

o

4. Verifique a configuracao de endereco do AKD e garanta que o S1 e S2 estejam
definidos como valores diferentes de zero (conexao IP estatica).

A conexao agora esta configurada para estabelecer uma conexao direta ponto a ponto
entre 0 AKD e o PC, usando o WorkBench. Agora vocé pode passar para a Etapa 8.

Opcéao B: Conexao do dispositivo de rede

1. Configure as chaves rotativas do drive para zero.

2. Conecte o drive e o PC a rede. A rede deve incluir um servidor DHCP (geralmente,
padrao em redes corporativas). Se a rede n&o tiver um servidor DHCP, é possivel

conectar usando um roteador independente com um servidor DHCP integrado. Nos
dois casos, o PC e o drive adquirem os enderecgos IP automaticamente.

Rede corporativa

Conexao X11

Hub ou switch
PC executando o WorkBench Drive AKD

Figura 13. Opgéao B: Conexao por hub ou interruptor a uma rede corporativa
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Guia rapido do AKD | Etapa 7: Conecte a comunicagéo do drive

Conexao X11

Roteador
PC executando o WorkBench Drive AKD

Figura 14. Opcéao B: Conexdo com um roteador

Etapa 8: Confirmar conexodes

Depois de concluir as etapas de 1 a 7, vocé pode ligar a poténcia légica ao drive por
meio do conector X1 (n&o é necessaria tensdo de barramento para as comunicagdes).

Apés fornecimento de alimentacao, o drive exibe uma sequéncia de luzes LED:

(]
I-P

4. Endereco IP do drive, exibido em sequéncia (por exemplo, 192.168.0.5).

5. Status do drive (opmodo “00” [modo torque],”01” [modo de velocidade], ou "02”
[modo de posigéo]) ou cadigo de falha se o drive estiver em uma condicéo de falha.

1.
2.
3.

Confirme se os LEDs do link no drive (LED verde no conector RJ45) e no seu PC estao
acesos. Se os dois LEDs estiverem acesos, entdo vocé tem uma conexao elétrica
funcionando corretamente.

O LED fica verde se o drive estiver
conectado em um dispositivo de rede

Figura 15. LED de conexao ativa

13



Guia rapido do AKD | Etapa 8: Confirmar conexdes

Enquanto o PC esta se conectando, sua barra de tarefas ira mostrar os seguintes
icones de aquisigéo:

| _——— Adquirindo conex&ao com o drive.

Aguarde esse icone mudar para o icone de funcionalidade limitada (esse processo
pode levar até um minuto).

Completa conexéo com o drive.

Embora o Windows exiba esse icone de funcionalidade limitada para a conexao do
drive, seu PC pode se comunicar completamente com o drive. Usando o WorkBench, &
possivel agora configurar o drive por essa conexao.

Configuracao de software

Etapa 9: Instalar e iniciar o WorkBench

O WorkBench esta incluso no DVD que veio com o seu drive. Para instalar o WorkBench, ins-
ira 0 DVD e selecione uma das duas versées do WorkBench: Full Setup.exe ou Setup.exe. O
Full Setup.exe contém o Microsoft NET framework necessario para executar o WorkBench.
O Setup.exe ndo inclui o Microsoft .NET framework. O WorkBench também esta disponivel
no site da Kollmorgen: www.kollmorgen.com.

Depois que a instalagéo estiver concluida, clique no icone do WorkBench para iniciar o pro-
grama. O WorkBench mostrara uma lista de todos os drives que puder encontrar na sua rede
local. Selecione o drive que deseja configurar e clique em Avangar.

Se o WorkBench nao mostrar o drive automaticamente, va para a Etapa 10.

%w o |__— Lista de drives

Because Motion Matters™

et o — Lista de enderecos IP

e 1__/“@ e MAC
/ Piscando o display do drive

O Specty Address: Bink Connect

B.. 1084131 255255 2850
Wee2Te 25252518

D. 1P Address Vask ‘
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Guia rapido do AKD | Etapa 9: Instalar e iniciar o WorkBench

Se varios drives forem detectados, um drive pode ser identificado isoladamente usando
um dos seguintes métodos:

1. O enderego MAC do drive. Isso esta impresso na etiqueta localizada na lateral do
drive.

2. O nome do drive. O nome do drive é configurado usando o WorkBench. Um novo
drive é padronizado como “No_Name.”

3. Piscando o display. Selecione um drive e clique em Piscar para forgar o display
localizado na frente do drive a piscar por 20 segundos.

Se vocé conseguir se conectar ao drive nesse momento, pule a Etapa 10.

Etapa 10: Configure o endereco IP do drive no WorkBench

Se o WorkBench néo exibir automaticamente seu drive, entdo vocé pode configurar o
endereco IP manualmente no WorkBench da seguinte forma:

1. Mostrando endereco IP do drive. Vocé pode mostrar o endereco IP do drive no display
do drive, pressionando o botdo B1, mostrado na Figura 16. O display mostra os
digitos e pontos do enderego IP em sequéncia (por exemplo, 192.168.1.5). Vocé
também pode exibir o enderego IP desconectando e depois conectando o
cabo de Ethernet.

Pressione B1 para
exibir o endereco IP

Figura 16. Botdao B1 do display do enderego IP

2. Insira o endereco IP do drive. Depois que o endereco IP for determinado,
insira o enderego IP manualmente na caixa Especificar o enderego no
WorkBench, conforme mostrado abaixo. Depois clique em Avancgar para conectar.

Especifique manualmente o

, / endereco IP

15



Etapa 11: Habilite o drive usando o assistente de configu-
ragao

Depois que a conexao com o drive for estabelecida, a tela Visao geral do AKD ¢ exibida.
Seu drive aparece na area de navegagao do lado esquerdo da tela. Clique com o
botao direito no nome do drive e selecione Assistente de configuragdo no menu
suspenso. O assistente de configuragao o guia pela configuracao inicial do drive.

Depois de concluir o assistente de instalagéo, o seu drive deve estar habilitado. Se o
drive ndo estiver habilitado, verifique o seguinte:

1. A habilitagéo via hardware (HW) deve estar no estado de habilitado (pino 4 no
conector X8, consulte a Etapa 5).

2. A habilitagéo via software (SW) deve estar no estado habilitado. Ative-a usando o
botdo Habilitar/Desabilitar na barra de ferramentas superior no WorkBench ou na
tela Visao geral.

3. Nenhuma falha deve estar presente (clique no botdo Limpar falha na barra de
ferramentas superior para limpar quaisquer falhas).

O status da habilitagdo HW, da habilitagdo SW e das falhas é exibido na barra de
ferramentas inferior do software WorkBench. O drive esta conectado se o canto inferior
direito mostrar Online. Agora vocé pode usar as Configuragdes para completar a
configuragdo avangada do seu drive.

% Kollmorgen WorkBench

e Saveorlyive | Dsconnect | @ Panc |
AKD Overview </ oy Q) Leam more sbout this topic
Yau ere connected &

au & 0 & AKD drive &nd the commusication is wodd

Name: no_name
Drve Mode! (AKD-POO306-NACNO000
Deve Type: 3 CAflopen

Dewe Actve: 1 (Drve activs)

2udd New AKD
@5 = sbort F12) [Drive sctive. [l STO MNoFaus MNoWamings AXD-POO30ENACH-D0OD ia_mame (Oni

1.Salvar (salva todos os parametros na memoria NV)

2.Limpar falhas (ativo somente se o drive estiver desabilitado)
3.Habilitar/Desabilitar drive

4. Drive ativo, habilitagao HW, habilitagado SW e Status de falha
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Diagrama de fiagédo de 3A e 6A

AKD-x00306 a x00606

Instrugdes de Seguranca para Referéncia AKD Controle
i -x00306/x00606
e Use Como Indicado +24V referente
P X10 X7 a0 E/S GND
controle térmico 1
incluido DCOM7 |mm>o0————1 E/S-GND
2
Realimentagéo 1 Realimentagao 1 Entrada-Dig.7 [
3
Entrada-Dig4 [™
4
X9 Entrada-Dig.3 [™
Realimentagéo 2/3| 5 -
Engrenagem Saida-Dig.2- | >0————1—— Digital2
Eletr?niqa p ! 6
Erooe Saida-Dig.2+ |*=
7
b X2 Saida-Dig.1- [==>0———————f—> Digital1
8
-Br Saida-Dig.1+ [™=>©
+Br alde-2i0 9 (Ponto de Ref.)
E -Dig.2 [.°0°
:| PEQ nirada-Dig 10 (Chave Home)
Entrada-Dig.1 [™
U
vV 1
6 X8 — j—lo0—»— ] o
s B Falha \ 2 de Emergéncia
lemy0— | Circuito de
3 Parada
DCOMS8 |mm>o——+ | E/S-GND
X3 4
HABILITAR |
5 (NSTOP) —
(+DC) Entrada-Dig.6 [
6 (PSTOP) —
D |
Entrada-Dig.5 24V R
referenciado
| ; N [ a0 E/S GND
I AGND e - tacometro
! 8 Tenséo do
} - - + 410V
| - 7 9 || [ +10V valor
! " PE Entrada-Ana. - [™= - e
I ; - _@@_0__[ 0 I [ X velocidade rof. on
I 1 1 X7 Entrada-Ana. + [* Regulagem
: = +24V
3 X5
| —o<C | — sTO Entrada da 8
! | rede de |m== >———~<—————] Elementos de rede
: Ly . GND Movimento
o ] | +j - X6 Saida da s
unidade de rgde de '—HP— Elementos de rede
| Filtro | } | fornecimento | Movimento
T 24V CC
I:::I [ X12 —> 3 AN
Entrada CAN Elementos de rede
Contator 1
principal | X13 | 3 CAN
Saida CAN : Elementos de rede
2 oY L5 I Fi| Fiz| FHa o
— o |
!
T X21, 22,23, 24
l Cartao de opgéo E/S [=
L1 L2 L3 PE@ @ conexao PE (aterramento de protegéo)
nln i conex&o de aterramento do chassi (painel)

conexao de protegéo via plugue



Diagrama de fiagdo,12A

AKD-x01206

Instrugdes de Seguranga para Referéncia Controle
e Use Como Indicado AKD-x01206 +24V referents
a0 E/S GND
controle térmico X10 X7 1 +
incluido DCOM7  [w=230——
2
Realimentagéo 1 Realimentagzo 1 Entrada-Dig.7 -3
) Entrada-Dig.4 [
X9 Entrada-Dig.3 -i
. 5 5
Realmentagao 213 Saida-Dig.2- |==>0———————— Digital2
eletronica 6
Emulagdo de Saida-Dig.2+ Jremm
Encoder 7
| X2 Saida-Dig.1- |=m>0————1 > Digital1
8
Br Saida-Dig.1+ |
B 9 (Ponto de Ref.)
+Br Entrada-Dig.2 |f==
10 (Chave Home)
j PED Entrada-Dig.1 e F— ——
u
1
\% X8
—— j—to—»— ] -
\ de Emergéncia
w Falha _230_,— Circuito de
Rem(_)vter jélmper se 3 Parada
o resistor de regeneragéo
Extomo estiver conectado 1 X3 DCOM8 [==>o E/S-GND
-] +RBI 4
| A 2 HABILITAR |==m=D-0
I Resistor "TA—]T': = ==1-RB
| i | 5_  (NSTOP)
|de Treio [ I —3— -DC Entrada-Dig.6 [==2-© —~
| |
[ L +RB (+DC PSTOP
| (+DC) Entrada-Dig.5 850 ) T~
1 24V,
referenciado
; N [ a0 E/S GND
] 1 AGND [ - tacometro
| 6 . 8 Tensao do
| - 2 Saida-Ana.+ e + 410V
| e 9_ || | +10V valor
: s L3 Entrada-Ana. - e I i _ setpoint de
= locidade ref. a0
- —0-€ ==t 10 ve
| | 1/0 GND
: - —@@ »—1: PE Entrada-Ana. + -W * Regulagem
| 1
| — ocmbl = 124v XI| [x5  Entradada 8
: 3 rede de |=== >———~%<————{Elementos de rede
| O-C==1— STO Movimento
L] =21 oD X6 Saida da s
] 1 _}1 " rede dte o 5——— < Elementos de rede
+ - ovimento
] unidade de
Filtro 1 fornecimento X12 o
| )44—
Eb U ‘I Entrada CAN Elementos de rede|
X13 3
Contattor] 1 . ) 7 . CAN
pl’ll‘lCIpa[] [] [] | | [] [] [ Saida CAN = Elementos de rede
X1 8
Fnt|Fnz|Fns| 1 Fii1| Fra| Fia TCP/IP |
e
! X21,22,23, 24
. Cartao de opgdo EIS [~
l @ @ conexdo PE (aterramento de protegéo)
L1 L2 L3 PE /7J77 mm nln conexao de aterramento do chassi (painel)
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Diagrama de fiagao, 24A

AKD-x02406

Instrugées de Seguranca para Referéncia | AKD-x02406/x00307...x02407 Controle
e Use Como Indicado +24V referente
L X10 X7 1 ao E/S GND
.contr'o\e térmico DCOM7 E/S-GND +
incluido 5
‘ . Entrada-Dig.7 =
Realimentagéo 1 Realimentagéo 1 3
D Entrada-Dig.4 |==>-0
Entrada-Dig.3 3
' X9 5
E:;!’%%’;Eﬁ‘)ao 213 Saida-Dig.2- |==>0—————}—> Digital2
eletronica X 6
Emulagao de Saida-Dig.2+ |
Encoder 7
s X2 Saida-Dig.1- f==m=>0—— 34— Digital1
8
Br Saida-Dig.1+ |
9 (Ponto de Ref.)
+Br Entrada-Dig.2 |
10 (Chave Home)
:l PED Entrada-Dig.1 |
u
v X8 o
w Falha \ 2 de Emergéncia
jm=>0——»—— 1 Circuito de
Remover jumper se 3 Parada
o resistor de regeneracdo DCOM8 |=m>o0——+———] E/S-GND
externo estiver congctado 1 |.rai X3 4
————— - Fa1 ey ' HABILITAR |emm>o
1 . =]-RB NSTOP)
Resistor | T 5 (
: de }etmr : : - e Entrada-Dig.6 | S~
| I
| I,——1 | 4 PSTOP
! :‘T—J{—E—_—}r]‘ﬂ—‘ *RB(+DC) Entrada-Dig5 fmSiyo— ) ™~
| } 1 Fee 24V +
L - b referenciado aof
2 N N E/S GND
Fem—————————— ri\—ﬂ’ AGND  fromm - tacometro
| - L1 X4 8 Tens&o do
! | 2 Saida-Ana.+| == + 410V
| —] L2
| i 3 9 || [ +10V valor
| ———toC=1 L3 Entrada-Ana. - | _ setpoint de
| - 4 10 i I ;/%og’gaDae ref. a0
i - ——0C ] +
| ; - _@@-‘D PE Entrada-Ana. + = Regulagem
|
: ! o) = +24v X1| [X5 Entradada 8
| 3 rede de |=mm >———~<———Elementos de rede
: —o-Cm==t— STO Movimento
:’ N A NS X6 Saida da 8
L) rgde de e >—— %> Elementos de rede
D s | g +] - Movimento
X12 3

R unidade de
Filtro | fornecimento
24V CC

[0 ‘I

Entrada CAN

_H_ CAN

Elementos de rede

= 43_ CAN

Elementos de rede

| Servigo

- Controle

i

@ conex&o PE (aterramento de protegéo)

gﬁr?éiasglr ! | Saida CAN
100 (000
it [Pz fFrs] 1 Fhit| Frz| Fiis TCP/IP
—
l X21,22,23,24
T Cartao de opgéo E/S
l @ mrn
L1 L2 L3 PE an

*=Filtre por apenas AKD-x02406

conexdo de aterramento do chassi (painel)

conexdo de prote¢ao via plugue
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Sobre a Kollmorgen

A Kollmorgen é uma empresa lider no fornecimento de sistemas de movimentagdo e compo-
nentes para fabricantes de maquinas. Com conhecimentos de categoria mundial em tecnologia
de movimento, qualidade lider de mercado e profunda experiéncia em unir e integrar produtos
padronizados e customizados, a Kollmorgen apresenta solugdes inovadoras que séo inigualaveis
em desempenho, confiabilidade e facilidade na hora de usar, proporcionando aos fabricantes de
magquinas uma indiscutivel vantagem de mercado.

Para assisténcia em suas necessidades de aplicagdes, visite www.kollmorgen.com ou entre em
contato conosco no:

Junte-se a Rede de desenvolvedores da Kollmorgen para assisténcia ao

~ =< produto. Faga perguntas & comunidade, pesquise a base de conhecimentos
- SN para encontrar respostas, faga downloads e sugira melhorias.
América do Norte Europa América do Sul
Kollmorgen Kollmorgen Europe GmbH Kollmorgen
Rua Ado Benatti, 92 Lapa Pempelfurtstralie 1 Avenida Tamboré, 1077 Tamboré -
Radford, VA 24141 EUA 40880 Ratingen Germany Barueri - SP - Brasil
Telefone: 1-540-633-3545 Telefone: +49 (0) 2102 9394 0 CEP:06460-000
Fax: 1-540-639-4162 Fax: +49 (0) 2102 9394 3155 Telefone: +55 11 4191-4771

E-mail: support@kollmorgen.com E-mail: technik@kollmorgen.com
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Because Motion Matters™




