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Precaugoes de seguranga

Antes da instalacéo, revise as instrugdes de seguranga incluidas no Manual de
instalagdo do AKD PDMM. A falha em seguir estas instrugdes de seguranga pode
resultar em ferimentos ao usuario ou danos ao equipamento. O Manual de instalagdo
do AKD PDMM esté disponivel no CD fornecido com o AKD PDMM e também no site
da Kollmorgen: www.kollmorgen.com.

Ferramentas e equipamentos necessarios

» Dois parafusos de fixagdo de cabega sextavada M4 (DIN 912)

* Chave Allen em T de 3 mm

* Chave de fenda Phillips N° 2

* Chave de fenda pequena

* PC equipado com Microsoft Windows XP ou Windows 7 com uma porta Ethernet
disponivel para conexao ao PDMM. As capturas de tela do Windows neste guia
mostram o ambiente XP.

Instalagao do PDMM

Instale o hardware seguindo os passos detalhados neste guia:

Passo 1  Prenda o drive e conecte o terra de protegéo (TP) . .................. [5)
Passo 2  Conecte a alimentagéo logica e o STO (conector X1). . ............... 5
Passo 3  Conecte a alimentagdo do motor (conector X2) .. ................... 6
Passo4  Conecte o feedback (conector X10) . ........ ... ... .. .. 7
Passo5 Conecte as E/S (conectores X7, X8, X35e X36) .................... 8
Passo 6  Conecte a alimentagéo de entrada CA (conectores X3 e X4)........... 9
Passo 7  Conecte a comunicagdo dodrive (X32). . ........... ... .. 10
Passo 8 Confirme as Conextes. . .. ...t 13

Apos instalar o hardware, instale o Kollmorgen Automation Suite Integrated
Development Environment (KAS IDE) a partir do CD ou do site e configure o drive
através do seu PC conforme abaixo:

Passo9 Instaleeinicieo KASIDE ........ ... ... . ... ... ...... 15
Passo 10 Inicio de um novo projetono KASIDE . .......... ... ... ... ... .... 17
Passo 11 Configuracdo dos drivese E/Sremotas . ......................... 18
Passo 12 Rodando 0S €iX0S . ... ...ttt 20
Diagrama de ligagdo, AKD-M00306 e AKD-M0O0O6B06 . . . .. ..., 21
Diagrama de ligagdo, AKD-MO1206. . . ... ...t 22
Diagrama de ligagdo, AKD-MXXX07 . . . . ..ot 23

Edicéo de abril de 2016. 2016© Kollmorgen Corporation. Todos os direitos reservados. As especificagdes estao
sujeitas a alteragdo sem aviso prévio. E da responsabilidade do usuario do produto determinar a adequabilidade

deste produto a uma aplicagéo especifica.
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Instalagao do Hardware

Diagrama de ligagao do AKD PDMM

A Figura 1 resume a ligagdo do AKD PDMM. Os diagramas de ligagcao detalhados
estao incluidos ao final do guia rapido.

Os passos de 1 a 8 deste guia fornecem informacdes detalhadas para cada conexao
mostrada abaixo:

X32 TCP/IP

-
24V DN >
\L +24V CC
\ 4 24V GND
Energia légica
X8/3
Energia/Freio
‘A i xsis -1
| 'w ‘M : ? Rede de
i ;| 1 energia elétrica
' - o Habilitar
- x i rny Fusivei 3
> ] . = Ligar E(ID ..... 3
\%/% Feedback

Figura 1. Diagrama de ligagao do AKD PDMM
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Passo 1: Prenda o drive e conecte o fio terra de protecao

Ferramentas:
» Dois parafusos de fixagdo de cabecga sextavada M4 (DIN 912)
* Chave Allenem T de 3 mm
* Chave de fenda Phillips N° 2

Parafuse o AKD PDMM a uma placa de metal condutora. Consulte o Manual de insta-
lacdo do AKD PDMM para obter as dimensdes e informagbes de montagem de seu
modelo especifico de drive.

Conecte o terra de protecéo (TP) a qualquer parafuso de aterramento no suporte de
aterramento do drive mostrado na Figura 2.

Suporte de aterramento

Figura 2. Conexao do terra de protecao (TP)

Passo 2: Conecte a alimentacgao légica e o STO (conectorX1)

O Safe Torque Off (STO) € um recurso de seguranga de bloqueio de reinicio que prote-
ge o pessoal impedindo uma reinicializagao nao intencional do sistema. Para usar esse
recurso, o pino STO deve estar conectado a saida de um controle de seguran¢a ou um
relé de segurancga. O relé de seguranga deve estar em conformidade com os requisitos
da SIL 2, de acordo com a IEC 61800-5-2, PL d, conforme a ISO 13849-1.

Conecte a alimentagéo légica e o safe torque off (STO) como mostrado na Figura 3.

KOLLMORGEN

e

::;) Pino  Sinal Descricao

(2, 1 +24 \/cc Alimentacao logica

© 2 GND 24 V GND da alimentagao
3 STO Habilitar STO

Figura 3. Configuracéo do pino de alimentagao logica
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Observe o seguinte ao conectar a fonte de alimentagéo légica:

+ E necessaria uma corrente de entrada de até 2 A. Se for usado o relé de freio,
deve ser fornecida uma corrente de até 4 A.

» Verifique os requisitos de amperagem do freio estatico do motor, a fim de dimen-
sionar a fonte de alimentagao de 24 Vcc.

» Se 0 STO néo for necessario, entdo o pino 3 deve ser conectado diretamente ao
+24 Vcc. O STO é entéo ignorado e néo pode ser utilizado.

» Consulte o manual de instalagdo para a ligagéo e o uso adequado do STO.

Passo 3: Conecte a alimentagdo do motor (conectorX2 )

Conecte o cabo de alimentagdo do motor ao conector correspondente X2, de acordo
com as Figuras 4, 5 e 6, conforme for apropriado.

iW Pino Sinal Descricao

. 1 -Br | Freio estatico do motor, negativo
B3 2 +Br | Freio estatico do motor, positivo
i 3 PE | Terra de protecéo (carcaga do mo-
< tor)
) 4 U Fase do motor U
5 V Fase do motor V
6 w Fase do motor W

Figura 4. Conector X2, AKD PDMM- xxxx06

3-12A
& 1 -Br | Freio estatico do motor, negativo
¢ 2 +Br | Freio estatico do motor, positivo
" 3 PE Terra de protegéo (carcaga do mo-
“ tor)
4 U Fase do motor U
5 V Fase do motor V
6 w Fase do motor W

Figura 5. Conector X2, AKD PDMM-xxxx07
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AKD PDMM
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Figura 6. Detalhes da ligagdo da alimentagdo do motor, comprimento do cabo <=
25m

Observe o seguinte ao conectar a alimentagao do motor:

» Consulte o diagrama de ligagao fornecido com o seu cabo antes de conectar a
alimentacéo do motor.

* Alguns modelos de drive ndo tém ligagdes de freio.

» Abitola do fio necessaria varia com amperagem do drive.

Passo 4: Conecte o feedback (conector X10)

Conecte o feedback do motor ao conector X10, de acordo com a Figura 7. Os feed-
backs padrao do motor Kollmorgen sao plug-and-play e ndo exigem configuragao de
parametro para que ocorram o reconhecimento do motor e a comutagéo.

6

11

Figura 7. Conexao de feedback
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Passo 5: Conecte as E/S (conectores X7, X8, X35 e X36)

Conecte as E/S necessarias de acordo com a configuragdo mostrada na Figura 8.
Todos os pinos séo configuraveis; as predefinicdes de fabrica sdo mostradas na tabela
de configuragéo dos pinos.

e KOLLMORGEN"

Figura 8. Configuracao dos pinos da conexao de E/S

Conector Pino Fungéo recomendada Especiais
X7 1 X7 comum digital Linha comum para N/D
X7 pinos 2,3,4,9
X7 2 Entrada digital 7 Programavel N/D
X7 3 Entrada digital 4 Programavel N/D
X7 4 Entrada digital 3 Programavel N/D
X7 5 Saida Digital 2- Programavel N/D
X7 6 Saida Digital 2+ Programéavel N/D
X7 7 Saida Digital 1- Programavel N/D
X7 8 Saida Digital 1+ Programavel N/D
X7 9 Entrada digital 2 Ponto de referéncia Alta velocidade
X7 10 Entrada digital 1 Sensor de referéncia Alta velocidade
X8 1 Saida de relé de falha N/D N/D
X8 2 Saida de relé de falha N/D N/D
X8 3 X8 comum digital Linha comum para N/D
X8 pinos 4, 5, 6
X8 4 Entrada digital 8 Habilitagao via hardware Nao
Programavel
X8 5 Entrada digital 6 Fim de curso negativo N/D
X8 6 Entrada digital 5 Fim de curso positivo N/D
X8 7 | Aterramento analdgico GND analégico N/D
X8 8 Saida analégica + Tensao de velocidade real N/D
X8 9 Entrada analdgica - N/D
X8 10 Entrada analégica + N/D
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X35 1 X35 comum digital Linha comum para X35 pinos 2, 3, 4 N/D
X35 2 Entrada digital 21 Programavel N/D
X35 3 Entrada digital 22 Programavel N/D
X35 4 Entrada digital 23 Programavel N/D
X35 7 Saida Digital 21- Programavel N/D
X35 8 Saida Digital 21+ Programavel N/D
X36 1 X36 comum digital Linha comum para X36 pinos 2, 3, 4 N/D
X36 2 Entrada digital 24 Programavel N/D
X36 3 Entrada digital 25 Programavel N/D
X36 4 Entrada digital 26 Programéavel N/D
X36 7 Saida Digital 22- Programavel N/D
X36 8 Saida Digital 22+ Programavel N/D

As linhas comuns digitais para X7, X8, X35 e X36 nqdo s&o comuns umas as outras.
Conecte a linha DCOMx ao 0 V da alimentagéo de E/S ao usar sensores do tipo “PNP -
source” com entradas digitais. Conecte a linha DCOMx ao 24 V da alimentacéo de E/S
ao usar sensores do tipo “NPN - sink” com entradas digitais.

Passo 6: Conecte a alimentagao de entrada CC (conector X3 e X4)

Conecte a alimentagéo de entrada CC para seu modelo AKD PDMM conforme mostra-
do nas Figuras 9 e 10. Nao ligue a alimentacéo de energia até que as conexdes de
hardware tenham sido feitas.

KOLLMORGEN

Pino Sinal Descrigao
AKD PDMM-x00306 para AKD PDMM-x00606 (X3)
§ 4 L1 Linha 1
5 L2 Linha 2
.- B L3 Linha 3
§ 7 PE Terra de Protegao
5 L1 Linha 1
6 L2 Linha 2
7 L3 Linha 3
8 PE Terra de Protecao

Figura 9. Configuragcdes dos pinos de alimentacao da entrada
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AKD PDMM T-é_;;_ PE
- Fnt
B —,r—E- L1
53| | w
28— — L2
[ é | .
; — | = L3

Figura 10. Diagrama de ligagédo de alimentagao de entrada CC
Observe o seguinte ao conectar a alimentagdo de entrada CC:

* Aoperagdo monofasica esta disponivel nos modelos AKD PDMM-x00306, AKD
PDMM-x00606 e AKD PDMM-x01206. Para uma alimentagdo CC monofasica, co-
necte L1 e L2, com o L3 deixado em aberto. O TP é conectado da mesma maneira
que em uma operagao trifasica.

* Um jumper pré-instalado ¢ incluido se a unidade tem resisténcia de frenagem
interna.

Para o uso de um resistor de frenagem externo, consulte o manual de instalacéo.

Passo 7: Conecte a comunicagao do AKD PDMM (X32)

1. Atribua um enderego de IP
Para estabelecer a comunicacéo entre o PC e o AKD PDMM, deve-se primeiro definir o
endereco IP do AKD PDMM usando enderegamento de IP estatico ou dinadmico.

a. Enderegcamento de IP estatico (chave rotativa de 1 a 9):
A chave rotativa S1 no painel frontal do AKD PDMM corresponde a sua configuragéo de
endereco IP

Figura 11. Chave rotativa para enderegamento IP estatico

Endereco IP = 192.168.0.S1
Por exemplo, se o S1 estiver definido em 3, entdo o endereco IP é 192.168.0.103

10
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b. Endereco de IP dindmico (DHCP e Auto-IP):

Se chave rotativa S1 estiver definida em 0, ent&o o drive estd no modo Protocolo de
configuracédo de host dindmico (DHCP). O AKD PDMM ira adquirir seu endereco de IP de um
servidor DHCP externo se houver algum presente na rede.

Se n&o houver um servidor DHCP presente, entdo o AKD PDMM assumira um enderego
de IP privado automatico na forma 169.254.0.xx. Se seu PC estiver conectado diretamente
ao AKD PDMM e configurado para obter um endereco de IP automaticamente nas
configuracdes de TCP/IP, entdo é estabelecida uma conex&o entre os dispositivos usando
enderegos compativeis gerados automaticamente. Esta conex&o pode exigir mais de um
minuto para completar.

c. Exibicao do enderego

Pressione o botdo B3 para exibir o item de menu IP, em seguida pressione B2 para ati-
var a selegdo. O endereco IP sera entéo exibido no LED de 7 segmentos. Se um cabo
Ethernet estiver conectado quando o drive for ligado, o enderego de IP sera automati-
camente exibido no LED de 7 segmentos durante a sequéncia de inicializagéo.

”) )
i 2 B2 . Select
o
B3 . Menu

Figura 12. Botdes B2 e B3
d.Alteragao do enderego de IP:

Se o AKD PDMM néo estiver energizado, entéo é possivel alterar o endereco IP
usando a chave rotativa, e a alteragao tera efeito assim que o AKD PDMM for
reinicializado. O endereco de IP também pode ser alterado enquanto o AKD PDMM
estiver energizado. Caso chave rotativa for movida enquanto a alimentagao légica de
24 \/cc estiver sendo fornecida ao drive, entdo o cabo de rede deve ser desconectado
do AKD PDMM por trés segundos ou mais. Essa agéo ira redefinir o endereco e o novo
endereco tera efeito quando o cabo for ligado novamente.

2. Conecte o AKD PDMM a rede

Depois que for atribuido um endereco de IP para o AKD PDMM, havera duas opgdes
de conexdes: conexao direta ou conexao via hub/switch/roteador.

Opcao A: Conexao direta

1. Conecte o AKD PDMM diretamente ao PC usando um cabo de rede
Ethernet padréo (ponto a ponto). Pode ser usado também um cabo
cruzado, uma vez que o drive detecta o tipo de cabo automatica-
mente. Use o enderegamento de IP estatico para uma conexéo direta.

11
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Porta de servigo
(TCP/IP)

AKD" pomy

Conexao X32

AKD PDMM

PC executando o KAS IDE
Figura 13. Opgao A. Conexao direta
2. Defina o enderecgo IP do PC. No Windows, selecione Iniciar>Painel de

controle>Conexdes de rede. Escolha a conexao de rede correta para a porta na
qual o AKD PDMM sera conectado.

s Network Connections

Fle Edt View Favortes Tools Advanced Help ]
= »

Qo @ (F Psewch [ roers |5 3 X ©)

Address @ Network Connections - v B

(5] New Connection Wizard
| L. 1394 Connection

123G Connection
e ity Selecione a conexdo

L. Local Area Connection 2
(P wireless Network Connection

Figura 14. Selegdo da conexao de rede

3. Najanela conexao de rede, mova o cursor para Protocolo de Internet (TCP/IP) e
entdo selecione Propriedades. Configure as propriedades de TCP/IP conforme
mostrado abaixo e clique em OK.

@g Internet Protocol (TCP/IP) Properties Ewg

_Genm\_| Advanced General |

- Local Area Connection 6 Properties

Connect using: You can get IP settings assigned automatically if your network suppors
this capabilty. Othennise. you need to ask your network administrator for

| B Broadcom NetXireme 57cc Gigabit C | the appropriate IP settings

This connection uses the following items: (O Obtain an IP address automatically
005 Packet Scheduler Al () Use the following IP address
¥ iPass Protocol (|EEE 802.1x)v3.5.3.0 | IP address: 192 168 0 . 100
%" Intemet Protocal (TCP/IP) |
b Subnet mask: 255 .265 255 . 0
< )J
—— == Default gateway:
Description S senvera c
Transmission Control Protocol/Intemet Protocol. The default (%) Use the following DNS server addresses:
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks Prefemed DNS server. I —
3w conin nctfcaon s when comected oo e
[5#] Notify me when this connection has limited or no connectivity

Figura 15. Propriedades de conexao de rede
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4. \Verifique as configuragbes do enderegco do AKD PDMM e certifique-se que a chave
S1 esta definida para um valor diferente de zero (conexao de IP estatica).

A conexdao esta agora configurada para estabelecer uma conexéo direta ponto-a-ponto
entre o AKD PDMM e o PC usando o KAS IDE. Va agora para o passo 8.

Opgao B: Conexao de dispositivo de rede

1. Defina a chave rotativa do AKD PDMM para zero.

2. Conecte o AKD PDMM e o PC a rede. A rede deve incluir um servidor DHCP (nor-
malmente padrao em redes corporativas). Se a rede ndo tem um servidor DHCP, a
conexao pode ser feita usando um roteador autbnomo com um servidor embutido.
Em ambos os casos, tanto o PC quanto o AKD PDMM adquirem enderecgos de IP
automaticamente.

Conexao X32

Roteador

PC executando o KAS IDE AKD PDMM

Figura 16. Opcao B: Conexdo a um roteador

Passo 8: Confirmar conexoes

Apo6s completar os passos de 1 a 7, a alimentagao légica pode ser ligada ao AKD
PDMM por meio do conector X1 (ndo é necessaria tensdo de barramento para as co-
municacdes). O AKD PDMM tem dois monitores de LED:

- AKD’ PDMM

Figura 17. Monitores de LED

Monitor esquerdo (LED do drive)

Passo Monitor Descricao
1 @@ Ligado

© | EE
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Passo Monitor Descrigao

C |

4 Mg Modo de operagéo do drive (ndo habilitado)

5 gg Modo de operagéo do drive (habilitado)

Monitor direito (LED do controlador):

Passo Monitor Descrigcao

1 H Ligado
2 HEEEEE Sequéncia de inicializagdo
3 E Endereco IP

4 Operacional - Programa néo esta sendo
executado
5 Operacional - Programa esta sendo executado

Confirme se os LEDs do link no AKD PDMM (LED verde no conector RJ45) e no seu
PC estao ambos iluminados. Se ambos os LEDs estiverem iluminados, entdo ha uma
conexao elétrica em operagao.

O LED acendera
se o drive estiver
conectado a uma rede.

Figura 18. LED de conexao ativa
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Enquanto o PC esta se conectando, sua barra de tarefas ira mostrar os seguintes
icones de aquisicao:

| Aquisicao de uma conexdao AKD PDMM.

Aguarde este icone mudar para o icone de funcionalidade limitada (este processo pode
levar até um minuto).

Conexao do AKD PDMM concluida.

Embora o Windows exiba este icone de funcionalidade limitada para a conexao do AKD
PDMM, seu computador pode se comunicar completamente com AKD PDMM. Usando
o KAS IDE, agora é possivel configurar o AKD PDMM por meio desta conex&o.

Configuragcao do software

Passo 9: Instale e inicie o KAS IDE

Assim que a instalagao do Kollmorgen Automation Suite (KAS IDE) estiver concluida, clique
no icone IDE para abrir o0 programa.

=X =:1-Ye)-fe] O software KVB usado para desenvolvimento de uma IHM ndo &
instalado com o KAS IDE e deve ser instalado separadamente.

Inicie um novo projeto no KAS IDE selecionando File > New. Isto abrira a janela Add a New
Controller .

) W Add new controller

Controller Creation Wizard

Welcome to the controller creation wizard.
Do you want to create a new controller or connect to an existing one?

Name Type
8" Standard Controller Panel Controller
10" Standard Controller Panel Controller

10" Performance Controller Panel Controller
15" Performance Controller Panel Controller
15" Hi-Performance Controller  Panel Controller
17" Hi-Performance Controller  Panel Controller

Standard Box Box Controller
Performance Box Box Controller
Hi-Performance Box Box Controller
Hi-Performance Rackmount Rackmount Controller

=

Figura 19. Adicione um novo controlador
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Selecione seu modelo de AKD PDMM a partir da lista e clique em Next. Sera entao solicitada
a selecdo de um modelo de aplicacéo:

@ B Add new controller

Choose an application template

Choose an application template.

Motion Engine

@ PipeNetwork
() PLCopen
() Library
MName Description
2 axes A two axes application with Pipe network

[ Firish ] ’ Cancel

Figura 20. Selecione o modelo de aplicagao

Escolha entre PipeNetwork, PLCopen ou Library e clique em Finish. O controlador sera entéo
adicionado a visualizag&o de projeto.

Para associar o projeto com o enderego IP do controlador PDMM, clique com o botéo
direito na opgéo Controller em Project View.

Project View
Marme Type
Add HMI panel
Add KVE panel

Add Fieldbus

Properties

Figura 21. Selegao do controlador
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Selecione Properties e a seguinte tela sera exibida:

Address [IP or COM] | 10.5.41.54 |

\Mersion | |

Caonkraller bype

) PAC (%) POMM

[ o [ co

Figura 22. Propriedades do controlador

Insira o enderecgo IP do PDMM, defina o tipo do controlador para PDMM e clique em
OK.

Passo 10: Visualizagao de projeto do KAS IDE

O KAS IDE contém ferramentas para a configuragao da rede EtherCAT, definicéo e ajuste
dos drives, adicao e configuracao de IHMs e criagdo de um programa CLP. Para informacdes
mais completas, consulte o Guia do usuario do KAS IDE.

Assim que um projeto (novo ou salvo) é aberto, o usuario pode abrir uma variedade de itens
para montar um projeto a partir do Project Explorer:

Criar programas PLC Project Explorer g X
Project View |
Configurar eixos e perfil Mame Type
. PRl "~ System Sinope
Configurar E/S 4 W Controller Drive Based...
incorporadas b PLE
I Motion

Configurar drives e &) control Panel Panel
E/S remotas @+ PDMM Onboard 1/0
== EtherCAT
de referéncia adicionais Fieldbus

Figura 23. Visualizagao do projeto
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Passo 11: Configuragao das E/S do drive e remotas

Todos os drives, incluindo o proéprio drive PDMM e as E/S remotas, podem ser
configurados pelo KAS. Para conectar a um dispositivo EtherCAT, primeiro € necessario
compilar o seu projeto. Apds a compilagéo do projeto, deve-se conectar ao destino:

Etapa 1:
Compilar
projeto

A= H 8 %0-00
Figura 24. Compilar e conectar

Em seguida, clique no item EtherCAT na visualizagdo do projeto para abrir a tela de
dispositivos EtherCAT. Clique em Scan Devices e o KAS abrira uma visualizagdo que iden-
tifica automaticamente seu(s) dispositivo(s) conectado(s). Clique em OK para adicionar esses
dispositivos ao projeto.

Etapa 1: Va para a visao de dispositivos no EtherCAT e pressione Scan Devices

| Devices ‘ Cycle Time ‘ XML Configuration File |

? FtherCAT Devices

[[] Show only drives Online Configuration Mode: can Devices

#  MName Model HW Information Mapped to Axis | Simulated  PDO Selection

1 AKD_1  AKD-B0OBO7 Firmware: M_0-0-64-0 ] [akD v
2 AKD2  AKD-B0D607 Firmware: M_0-0-64-0 ] [akD v
3 Coupler_3 AKT-ECT-000-000 Present O NjA

rs to NV memory

Save the parameter values of selected AKD drives into the drive's non-volatile memory.

Update the firmware of one selected AKD drive.

Etapa 2: Mapear o eixo do programa

Figura 25. Scan Devices e Mapped to Axis
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Os dispositivos serao adicionados a visualizagédo do projeto:

= =& EtherCAT
AKD_1 AKD Drive
AKD 2 AKD Drive

3 Coupler_3 k:Bus Coupler
i]_]] References

Figura 26. Dispositivos adicionados ao projeto

Para se comunicar diretamente com um drive sem que um projeto seja executado,
deve-se primeiro compilar e fazer o download do projeto:

Etapa 2:
Fazer download

Etapa 1:
Compilar

projeto

XML& s0- 00

Figura 27. Compilar e fazer o download

do projeto

O modo de configuragdo on-line também deve estar ativo. Clique no item EtherCAT na
arvore do projeto e entéo clique no botdo Online Configuration Mode préximo a Scan
Devices:

Online Configuration Mnde| | @ Scan Devices

Figura 28. Modo de configuragao on-line

O modo de configuracéo on-line esta ativo agora. Para configurar um determinado
item na rede EtherCAT, clique no item na arvore de projeto. Um conjunto de telas sera
|aberto e permlte ao usuario configurar completamente o drive selecionado:

Main BascFunctians | EthercAT camProfile1 EtherCAT: AKD_t
Ensbl Stop [Torque mode | Clear Faults gJ
‘B Overview ‘} Power ‘0 Feedback |0 Fiotar |; totar Foldback |lu\ Brake ‘m Limits |(_) Current Loop |@) Yelocity Loop ‘(_) Positian Loop ‘Mi Service Metion ‘
a AKD Overview
Name: [akD1 |
Drive Modek [4KkD-BO0307 v

Drive Type: 2 EtherCAT

Diive Active: [D(Drive inactive] | [_Enabls | €D The dive is insctive because
he software enable is not active.
p— The hardware enable is not active.

Drive Display: a— ' ’ Biirk
A

€ Display

Figura 29. Telas AKD GUI
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Além disso, o assistente de configuragéo ira guia-lo através de um conjunto de etapas
de configuragéo:

2 Control Panel Panel

(G PODMM Onboard /O

== Setup Wizard...

= Load / Save Parameter...
Rename

o Delete '

@) Refere

Figura 30. Assistente de configuragao

Passo 12: Rodando do eixo

Para realizar um movimento basico sem executar um projeto, use a visualizagéo de
Movimento de Servigo com o drive configurado no Modo Posicao:

Enable Stop Clear Faults 0

| 4 Limits | () current Loop l@ Yelocity Loop | () Position Loop | VY Service Motion
Service Motion

Service motion allows you to start and stop some test motions.

Service Motion Mode:  ® Pulse O Reversing O Continuous

Velocity 1:
60.000| rpm
U —
I »l
< - >
Time 1:
500| ms
Acceleration: [ 10,000.170] rpm/s
Deceleration: ‘ 10,000.1?0] pm/s
P> Start A Drive is inactive.

Position Feedback: | 56970640 Counts16Bit
Velocity Feedback: l D.IJDU] pm

Figura 31. Movimento de servigo
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Diagrama de ligagao,de 3Ae 6 A, 240 V

AKD PDMM-x00306 para x00606

Instrugdes de Seguranga para Referéncial AKD-M00306/00606 Controle
e Use Como Indicado +24V referente
ao E/S GND
controle térmico X10 X7 1
incluido DCOM7 —? >o—— ] E/S-GND
! B Entrada-Dig.7 |e==>-0
Realimentagéo 1 Realimentagéo 1 . 3
Entrada-Dig.4 |e===>-0
’ Entrada-Dig.3 JEW
5
Saida-Dig.2- fwmm>-0—— —F—> Digital2
Realimentagéo 2/3 6
Engrenagem Saida-Dig.2+ |emD-0-
eletronica 7
Emulagéo de Saida-Dig.1- jwem>0————1—> Digital1
Encoder 8
Saida-Dig.1+ |e=mD-0-
4 X2 9 _ (Sensor de Ref.)
Entrada-Dig.2 |===>-0
-Br 10 _ (Chave Home)
Entrada-Dig.1 |===D-0-
+Br
PE 1
:I @ X8 —— [==J>0——>— de Emergéncia
U Falha \ 2 Circuito de
v -330_’— Parada
>o—— -
W DCOMS8 -—4 E/S-GND +24V
HABILITAR == D-0- NSTOP
Entrada-Dig.6 20 ( ) S~
6 PSTOP.
X3 Entrada-Dig.5 |===>o ( ) ™~
7
| AGND [ m m -
! (+DC) s |l [ HA o
:_ Saida-Ana.+ -9 tacémetro
nLé__ Entrada-Ana. - e - de velocidade
10 +/-10V
——————————— {-51—4" Entrada-Ana. + | * ref. de
: T _5‘ L1 regulagem
| - |2 X35 1
| [ 6 L DCOM35 7}07 E/S-GND 54y
| —————————t——0-C ==
| _ = 7 Entrada-Dig.21 -—3 °
|
i +— - —@@-ch PE Entrada-Dig.22 |=m>o
! 4
| | Entrada-Dig.23 |===1-0-
| oComef = 120y X 9 7
: 3 Saida-Dig.21- -?}07 ——> Digital21
O Cmm=1— STO
: 5 Saida-Dig.21+ |===1-0
[ ==1— GND
100 ) X36 1
ki - DCOM36 |mmd>0—— E/S-GND 54y
) unidade de X 2
Filtro fornecimento Entrada-Dig.24 |e==D-0
- 24V CC ' 3
T 1 1 Entrada-Dig.25 |===3-0
- T 4
Entrada-Dig.26 -7%
Gonector | | Saida-Dig.22- —8307—> Digital22
100|001 e B
it [Faz]Fns| Fhit| Friz Fiia %6 Saida da 8
| S e
Movimento
I X32 8
l TCP/IP, ModBus |
@ conexdo PE (aterramento de protegéo
L1 L2 L3 PE ® ( proteséo)

-

ﬂJn conex&o de aterramento do chassi (painel)

@ conexao de protegéo via plugue
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Diagrama de ligacao, de 12 A, 240 V

AKD PDMM-x01206

Instrugbes de Seguranca para Referéncia " Controle
e Use Como Indicado AKD-M01206 +24\§éeéereme
ao E ND
controle térmico x10 X7 1
incluido DCOM7 p==>o———— E/S-GND
) " Entrada-Dig.7 |===>-0
Realimentagao 1 Realimentagéo 1 3
Entrada-Dig.4 |===>-0
) Entrada-Dig.3 -—: o
X9 Saida-Dig.2- == >0———F— Digital2
Realimentago 2/3 . 6
Engrenagem Saida-Dig.2+ =10
eletronica 7
Emulagéo de Saida-Dig.1- |mm=>0———F—> Digital1
Encoder 8
Saida-Dig.1+ j==mD-o
3 X2 9 (Sensor de Ref.)
Entrada-Dig.2 |===D-0
-Br 10 (Chave Home)
Entrada-Dig.1 ===D-0
+Br
PE 1
:] @ X8 —— ==2>0——=———] de Emergéncia
U Falha \ 2 Circuito de
v —33°—>— Parada
l—>o0——————] -
w DCOM8 - E/S-GND 124V
HABILITAR j=m>o
Remover jumper se . 5 (NSTOP)
o resistor de regeneragdo Entrada-Dig.6 |==mD-o
externo estiver conectado 1 . X3 6 (PSTOP)
E ] +RBint Entrada-Dig.5 |==m>o T
[ 7 - I__Elﬂ = 2
| Resistor de F A \T——=1— =={-RB 7_ [ ]
frenagem | | | | 3 AGND | N
| | — | =1 -DC s || I +-10V
| 1! ‘ tensédo do
| ===l | 4 Saida-Ana.+ | + o
: :_T_J_'-_—_—_—‘_l_r_o_c-— +RB (+DC) 9 tacometro
| | + Fe Entrada-Ana. - e - de velocidade
L - 10 4 10V
nLé p Entrada-Ana. + | Regulagem
___________ 9
r [an =1 X35 1
! L 6 DCOM35 |mm>o——————] E/S-GND o4y
[ -1 L2 2
| [ 7 Entrada-Dig.21 ==m=3-0
| 8 L Entrada-Dig.22 3
| _ = ntrada-Dig. | e D0
| _°€-':| PE ' 4
| - —@@'1 Entrada-Dig.23 ——7\9
|
| 1 1 Saida-Dig.21- [j===>-0———1——> Digital21
| o = +24v X1 9 8 9
: 3 Saida-Dig.21+ |==mD-0-
| ,—O-C—z—— STO
| X36 1
I |
i, -1 ' ==—1— GND DCOM36 —Z}o— E/S-GND o4y
1-1-F N - Entrada-Dig.24 |=m>o
; unidade de 3
Filtro fornecimento Entrada-Dig.25 |===D>-0
24V CC 4
T 1 1 Entrada-Dig.26 |===1-0
W | 7
Saida-Dig.22- -—8307—> Digital22
tat
Sr?,?cf’pg[ ! | Saida-Dig.22+ |=mm>-0
I 0o T T
FntfFnz]Fvgl 1 H1| Frg FH3 Movimento
X32 8
@ conexao PE (aterramento de proteg&o)

D
L1 L2 LSF!E an an

22

,,J,, conexdo de aterramento do chassi (painel)

@ conexé&o de proteg&o via plugue
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Diagrama de ligacao,de 3A,6 Ae 12A,480V

AKD PDMM-xzzz07

Instrucées de Seguranca para Referéncia _ Controle
Insirugbes de Sequra AKD-M02406/00307...02407 Sonwole |
ao E/S GND
controle térmico X10 X7 1
incluido DCOM7 7)07 E/S-GND
Entrada-Dig.7 |===>-0
Realimentagao 1 O Realimentagao 1 ) 3
Entrada-Dig.4 |===D-0-
Entrada-Dig.3 EEVN
5
X9 Saida-Dig.2- fmm>o0————— 1> Digital2
Realimentagéo 2/3 6
Engrenagem Saida-Dig.2+ |==mD-0-
eletronica . 7
Emulagéo de Saida-Dig.1- je=m>0——+ 4> Digital1
Encoder 8
Saida-Dig.1+ j==mD-0
) X2 9 _ (Sensor de Ref.)
Entrada-Dig.2 [===)-0-
-Br 10 (Chave Home)
Entrada-Dig.1 j==D-o
+Br
N PE@ X8 o
Falh de Emergéncia
u aiha \ _2: o Circuito de
Vv 3 Parada
X
w DCOM8 -—4 >o—— ] E/S-GND 124y
R _ HABILITAR |===>-0
lemover jumper se
o resistorJde r%generagéo Entrada-Dig.6 -—5 o (NSTOP) .
externo estiver conectado 1 . X3 6 (PSTOP)
N - [ ey +RBint Entrada-Dig5 |=m>o T~
~rr——a_,- - o o
: If?esistor de :_T—\l_'—_—_—_—'_f_ ? RB AGND 7 ]
| frenagrem | : | | : =1.0c [ I || - +/-10V
| T Ry 4 Saida-Anas fud , tensdo do
! b t—i———q—yoC==]+RB (+DC) : tacometro
I P T 9
1 ’ A B2 Entrada-Ana. - |emm _ .
L - 10 de velocidade
ﬂLé d Entrada-Ana. + | + 410V
) ref. C:e
T~ 7+ regulagem
I — N x| |xs5 1 E/SgGNg
| 2 >o0———— -
| =] DCOM35 '? +24V
! L =] Entrada-Dig.21 |==D-0
t——°< 3
I -— »o<c - Entrada-Dig.22 |===>-o
' -—Oo¢ " 4
: far) Entrada-Dig.23 —7‘\c
| | ida-Di - >0——MM igi
| :# | — o4y X1 Saida-Dig.21 -? |—> Digital21
I 3 sTO Saida-Dig.21+ [===D-0-
-1
| —oC T
| 2
1 =1 GND X36 1
l, -1 S TR a— E/S-GND 54y
a-r-- kil - Entrada-Dig.24 |e==D-0
unidade de 3
Filtro * fornecimento _Di o
— u DAY CC Entrada-Dig.25 —4
!y Entrada-Dig.26 -7 o
Saida-Dig.22- === >0———}— Digital22
Conector 1 8
de rede | Saida-Dig.22+ |e=m>-0
] [] [] [] [] [] X6 Saida da 8
Y G G Frut| Fiiz| Fra rede de —
Movimento
X32 8
I TCP/IP, ModBus [
l @ @© conexdo PE (aterramento de protegéo)
L1 L2 L3 PE mmn ,Jn conexao de aterramento do chassi (painel)

*=Filtre por apenas AKD-x02406 @ conexao de protegao via plugue
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Sobre a Kollmorgen

A Kollmorgen é uma empresa lider no fornecimento de sistemas de movimento e componentes
para fabricantes de maquinas. Por meio do conhecimento de categoria mundial em tecnologia

de movimento, qualidade lider de mercado e profunda experiéncia em unir e integrar produtos
padronizados e customizados, a Kollmorgen apresenta solugdes inovadoras que séo inigualaveis
em desempenho, confiabilidade e facilidade de uso, proporcionando aos fabricantes de maquinas
uma indiscutivel vantagem de mercado.

Para assisténcia em suas aplicagdes, visite www.kollmorgen.com ou entre em contato conosco
em:

Junte-se a Kollmorgen Developer Network para suporte de produto. Faca
~N <A as perguntas a comunidade, pesquise respostas na base de conhecimento,
~ S N obtenha downloads e sugira melhorias.

América do Norte América do Sul

Kollmorgen Kollmorgen

203A West Rock Road Avenida Tamboré, 1077 Tamboré - Barueri - SP - Brasil
Radford, VA 24141 EUA CEP:06460-000

Telefone: 1-540-633-3545 Telefone: +55 11 4191-4771

Fax: 1-540-639-4162 Fax: 1-540-639-4162

E-mail: support@kollmorgen.com E-mail: support@kollmorgen.com

Europa China e SEA

KOLLMORGEN Europe GmbH Kollmorgen

Pempelfurtstralle 1 Rm 202, Building 3, Lane 168,

40880 Ratingen, Alemanha Lin Hong Road, Changing District Shanghai
Telefone: +49 (0) 2102 9394 0 Telefone: +86 - 400 661 2802

Fax: +49 (0) 2102 9394 3155 Fax: +86 - 21 6128 9877

E-mail: technik@kollmorgen.com E-mail: sales.china@kollmorgen.com
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Because Motion Matters™




