KOLLMORGEN FRAMELESS MOTORS FOR COBOT

Hannover: Robotlar buradan geliyor

w®

KOLLMORGEN servo motorlar Asagi Saksonya’li yeni sirketlere ivme
kazandiriyor

M.6°nin ortalama tasima kapasitesi 6 ila 8 kg (M) ve alti tahrik biriminden oluguyor (6)

Hannover Fuarinin temasini 2018 yilinda da isbirlikci robotlar belirledi. Kiiglik, akilli, hassas ve
kendiliginden 6grenebilen: Robotlarin kullanim alanlari her gegen giin artiyor. Ve daha ¢ok kabul
goriiyor, sebebi ise sadece kisa ROI siireleriyle cazip fiyat seviyesi degil. Hazir paketleme
¢dzumlerine ihtiya¢g duyuluyor ve Yuanda Robotics burada farkli robot sistemleriyle piyasaya
girmeye hazir. Hannover’li gen¢ sirket tahrik teknolojisinde KOLLMORGEN’in Robotik

konusundaki tecriibesine guveniyor.

Atlarimizi bilen, gicimuizi tanir! Bu gibi sloganlarla, Asagi Saksonya kendi
yenilik¢i glicini dzglvenle destekliyor ve bu da her seyden 6nce Robotik
bilimine yansiyor. Liderlik iddiasi 2018 Hannover fuarinda, 6zellikle yeni bir
girisim olan Yuanda Robotics c¢atisi altinda yeniden belirginlesti. Bir yil kadar
once kurulan sirket, farkli tasima kapasiteleri igin birkag robot tanitti. Bu
robotlar KOLLMORGEN KBM serisinin 6zel olarak uyarlanmis servo
motorlariyla tahrik ediliyor. KBM serisi motorlari farkh kilan &zellikler ise;
yuksek performansl senkron Grtnlerin yuva gerekmeksizin robot tasariminin
icine entegre edilebiliyor olmalari , yerden tasarruf ve belirgin derecede verimli
Is1 dagihmi olarak sdylenebilir.

Robotlarin programlanabilmesi igin artik
0zel programlama bilgisine gerek yok:
Augmented  Reality’nin  imkanlarini
barindiran 3D gériintiileme, isletime
almada devrim yaratiyor.
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Daha ¢ok ergonomi

Yuanda Robotics GmbH girket midurd, Dr. Jens Kotlarski yeni robotunu eline almay tercih ediyor.
“Cocuguma gobsterdigim gibi makineye de gostermek istiyorum” diyor. Hannover Leibniz
Universitesi’'ndeki (¢ bilim insaninin, Cin’deki Shenyang Yuanda Aluminium Industry Group’un finansal
katihmiyla basarili atilimi. Hannover'li sirket, érnek olarak goésterilen L.3, M.3 ve M.6 segenekleri gibi
cesitli tipleri yilin sonuna kadar basarili bir sekilde piyasaya sunmayi istiyor. Bunlar endistride elle
yapilan iglerde ve montaj yerlerinde otomatik paketleme yardimcisi olarak tasarlandi. “Robotlarimiz bu
nedenle insan kolu kadar genis bir erisim mesafesine sahip” sdzleriyle agikliyor Kotlarski. “Bes kilogram
ve Uzeri agirliklarin, 6zellikle de tim pargalarin asagidan yukariya iletiimesi s6z konusu ise, bunun uzun
sireli insan glcu tarafindan ergonomik bir sekilde yonetilmesi kisitlidir.

Hannover'li yeni robotlarin somut kullanim alanlarina makinelerin
yuklenmesi 6rnek verilebilir. Tim gln boyunca, yapi pargalari
yuklenir, digmeye basilir, beklenir, par¢ca yeniden alinir ve bir
kaba birakilir. “Bunlar olmamasi gereken monoton isler. insanlar
daha fazla katma deger yaratacak baska alanlarda galistirilabilir’
sozleriyle wvurguluyor Kotlarski. Kendisi Yuanda Robotics
@ kurulmadan 6nce Hannover'de bulunan Leibniz Universitesi'nde
ey Mekatronik Sistemler Enstitisi’nde calisti. “Mensei Hannover”
' ﬂ olan ilk robotlar 6zellikle daimi isletim i¢in Gretim yardimcisi olarak
. ) tasarlandi. Bu tasarim sekli her seyden 6nce, tahrik teknolojisinin
KOLLM&.‘;GEN’/nhaznesizKBMmotortak:m/robotik Isi kaybinin termal acidan, disariya en verimli sekilde nasil

alaninda yiksek performansli bir dogrudan tahrik iletilece@i sorusunu beraberinde getiriyor.
olarak kendini kanitlamistir.

Yiksek kuvvet yogunlugu

KOLLMORGEN’In KBM Motor goévdelerinin haznesiz sekilde insasi bu noktada robot eklemleri
Uzerinden tam konveksiyon yoluyla dagilan 1si kaybini iyilegtiriyor. Faydali termik dagihmlar sonucunda
KBM motorlar performans kaybi yagsamiyor. Kurucu Ortak Matthias Dagen “Kuvvet ve performans
yogunlugu bizim igin, bu motorlarda kullanacagimiz asil énemli noktaydi” sézleriyle agikhyor.
Eklemleriyle kollari olabildigince saglam sekilde insa edebilmek igin yliksek performansli kiiglik motorlar
gerekli. “Konstriiksiyonu ne kadar ince ve hafif yaparsak, robotlarin daha sonra tasiyabilecegi yik
kapasitesi de o kadar ylksek olur’ diyor Dagen. Boylece kendi eylemsizlik durumu ve kendi agirliginin
tasima kapasitesiyle iliskisi de daha iyi oluyor.

Hafif yapiya olan ihtiyacin da sinirlari var, ¢inki 1s1 kaybini etkili
sekilde iletmek igin ylzeylere ve Kkitlelere gerek duyuluyor.
KOLLMORGEN'’in KBM motor hazneleri bu konuda ¢ok dayanikli
bir termal davranis sergiler. Statér sargisinin Igteki daimi
yuklenilirligi, servo tahrik teknolojisi ve hareket kontroll icin
uzmanlarca 155 Co olarak belirlenmistir.

Bu gibi unsurlar, KBM haznelerindeki motorlarin tasarm ve E
yapimlarinda belirleyicidir. Burada, 6zellikle KOLLMORGEN fS%e. ]

Proje mudirid Markus Grohnert'in sahsinda, Yuanda Robotics ve L 8 4 iy :
KOLLMORGEN arasinda iletisim ve gliven duygusunu da arttirici  Dr. Jens Kotlarski: Makineyi bir Gocuk gibi elinden
siki bir mithendislik ¢alismasi yapildi. “Bizim igin en uygun tahrik “ma/-

Ureticisinin seciminde kigisel irtibat da 6nemliydi” soézleriyle

vurguluyor Matthias Dagen. Geng¢ girisimler igin saglam performans gdstergeleri kadar kullanilan
bilesenlerin teslimat sureleri de dnemlidir. “Yeni ¢ézimleri hizla piyasaya sunmak istiyorsak kisa zaman
dilimlerine glivenebilmeliyiz.” diyerek agikliyor Dr. Jens Kotlarski.
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KOLLMORGEN FRAMELESS MOTORS FOR COBOT

Hizh yeni girigimler i¢in hizli teslimat

KBM serisinin haznesiz motorlarinin kisa teslimat sureleri,
standart elemanlarin akillica kombinasyonunun bir sonucu
olarak ortaya g¢ikan 6zel tahrikin sonucudur. Optimizasyonlar,
ornegin rotor gébeklerinin boyutlarini, uzunluklarini, ¢aplarini,
montaj ekipmanlarini, bobinleri, baglant tipini ve daha fazlasini
kapsiyor. Yuanda Robotics’de muhendislik projesindeki
c¢alismanin bir kismini, Markus Grohnert’in dogrudan tahrikleri
en iyi sekilde Ongorilen robot tahrikine uyarlamasi
olugturuyordu. . o . . . Markus Grohnert, Matthias Dagen ve Dr. Jens
Yuanda Robotics regulator aglsmdan endustrlyel degerl Kotlarski (soldan saga) ile konugurken, Hannover
bulunan Griinlerin  genis yelpazesine ragmen kendi g’j& ig;?ﬁ%%gigg’;’ﬁggs }’/’;i‘l’,fggny“a”da
gelistirdiklerini tercih ediyor. “Hedefimiz standart regilatorlerle  gestekied.

ulasilamayan, islevsel oldugu kadar hesapli olan, entegre olma

kapasitesi ylksek bir ¢ozim.” diyor Matthias Dagen. Belirleyici temel, regulatorin beslendigi 6zel
algoritmalara dayanmakta. Dr. Jens Kotlarski: “Bunun igin regulatdér teknolojisine derin bir girig
yapmaliyiz ve bu arada standart regilatérin dogal olarak beraberinde getirdigi yizeysel islevleri geride
birakmak istiyoruz.” Her ikisi de, piyasaya 6zellikle asil amacina indirgenmis bir ¢6ziim sunmaktan
memnun. ikisi de ayni fikirde: “KOLLMORGEN’In haznesiz dogrudan tahriklerdeki tecriibesi, bu tir
robotlar igin elektromekanik konusunda yaptigimiz isbirliginde de bize ideal kosullari sagladi.”

Sonug

Yeni robot serisiyle Hannover’li sirket montaj ve elde yapilan galismalarda hizli ve glvenilir sekilde
otomasyonu saglamak igin her seyi bir araya getiren bir ¢6zimU piyasaya sunuyor. Robota entegre
kamera teknolojisiyle genel paket tam bir butlin oluyor. Bdylece robot kavranabilecek urtnleri kendi
basina taniyabilecek duruma gelebiliyor. Gérlntileme igin sirket genisletiimis gergeklik algisinin,
Augmented Reality’nin imkanlarini kullaniyor. Béylece daha sonra lretim baslangicinda onaylanmasi
icin, calisma alaninda robotun hareketlerinin similasyonunu tam olarak gergeklestiren yeni gérevlerin
parametre ayarlari yapilabiliyor. Bu tir karmasik sistemlerin kolayca anlasiimasi Yuanda Robotics igin
ana hedef; boylece robot igbirliginin kabul edilirligi giderek artiyor.

Yazan: Sandra Becker, EMEA & Hindistan Pazarlama iletisim Sefi

KOLLMORGEN HAKKINDA

Kuruldugu 1916 yilindan beri, Kolimorgen yenilik¢i goztmleriyle blyuk fikirleri hayata gegirmis, dinyayi daha
glvenli bir yer haline getirmis ve insanlarin hayatlarini gelistirmistir. Bugiin ise hareket sistemleri ve
bilesenlerindeki birinci sinif deneyimi, sektdrdeki dncii kalitesi, standart ve 6zel Griinleri birlestirme ve entegre
etmedeki derin tecriibesi devrim niteliginde ¢ézlimler sunuyor. Bunu saglarken performans, givenilirlik ve
kullanim kolayliginda essiz urunler ortaya koyuyor. Boylece dinyanin farkli yerlerindeki makine imalatgilarina
reddedilemez pazar avantaji sagliyor ve msterilerine essiz bir gonul rahathigi sunuyor. www.kollmorgen.com/tr
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