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Makine ve robot liretici uygulamalarinda hareket kontrolii icin bir dijital veri yolu
kullanmanin avantajlari nelerdir?

Dijital bir ag kullanan makine tasarimi, +/- 10V servo sinyallerinin ve bagimsiz dijital - analog I/O sinyallerinin
merkezi bir kontrol cihazina baglandidi sistemlere kiyasla birgok avantaja sahiptir.

Dijital aglar, en Ust dizeyde bir sistem gortunarliga saglar ve gogu zaman hata analizi ve teshisini, ag
yoneticisi tarafindan yapilmasini destekler. Bir dijital I/O noktasina bagli tek bir Strlici Ariza sinyali yerine
hata bilgisi, cihaza 6zgu verilerin merkezi bir yazilim araciligiyla raporlanabilecegdi ag tzerinden aktarilir.
Ornegin, SyngNet™'te ayni Cihaz Durumu Bilgisi, sorun giderme siiresini dnemli élgiide azaltmak ve yazilim
tasinabilirligini artirmak amaciyla cihaza 6zel hata kodlarina almak icin kullanilabilir.

Modern dijital aglar baglantiyi azaltarak ve sistem kontrol cihaziyla ag aygitlari arasindaki baglantilari
basitlestirerek maliyeti diisiirmeye yardimci olur. Yaygin olarak bulunan 10/100/1000BaseT teknolojisini
kullanan aglar, motor basina diizinelerce kabloyu standart bir CAT6 kablosuyla degistirebilir. Saglama
kayitlari ve glivenlik zamanlayicilari, yazilimin galisan cihazin durumunu ve kablo uyumlulugunu surekli
izlemesini saglar.

DusUk gecikme ve hizli glincelleme oranina sahip hizli hareket veri yollar,1 azaltilmis kablolama ve teshis
Ozelliklerinden faydalanirken, karmasik mekanik sistemler i¢in daha zorlu kontrollere izin vermektedir.
Daha yavas aglar, ¢gapraz baglama veya MIMO kontroll gerektirebilecek kopru ve robotik uygulamalar
icin daha karmasgik kontrol gereksinimlerini destekleyecek bant genisligine sahip degildir.

Hizli dijital hareket veri yollari, ag genelinde teshislerin yani sira uygulama yikseltme ve bakim yoluyla da
maliyetleri digurebilir. Ornegin, SyngNet, uzaktaki cihazlara yazilimi yiklemeyi ve konfiglire etmeyi
desteklemektedir.

Baslica zorluklar nelerdir?

Dijital veri yollarini kullanan ilk makine entegrasyonu, geleneksel ayrik kablo baglantilarindan daha karmasik
olabilir. Muhendisler, sorun gidermek icin dijital bir sinyale 6lgiim cihazi baglayamayabilir. Kontrol yazilimi ve
cesitli ag agitlari arasindaki uyarlama ve dogrulama genellikle makine Ureticisinin sorumlulugundadir.

Bazi hareket veri yollari ag kurmak ve performansi optimize etmek i¢in dnemli miktarda ag ve paket
yapilandirmasi gerektirmektedir. Bu, uzun uyarlama ve dogrulama stirelerine neden olabilir.

Entegrasyonla yakindan alakali olarak, cihazin birlikte ¢alisabilirligi cogu zaman hareket veri yollari i¢in bir
sorundur. Ag uygulamasi farklilik gésterebilir. Farkli aglarin farkh uyarlama duzeyleri ve cihazlarin birlikte
calisabilme testleri vardir. Tahminen ayni 6zellige sahip iki cihaz secildiginde, uyumluluk sikintilari
gosterebilir bu da gecikmelere ve ekstra masraflara neden olabilir. Bu, Kollmorgen'in tim cihaz
kombinasyonlarini siirekli test etmek igin bir SyngNet Interoperability Labs bulundurmasinin temel
nedenlerinden biridir.
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Ag problemleri igin destek almak ve yeni ozelliklerin eklenmesi, tedarikginin Grin ozelliklerini kontrol
etmedigi hareket veri yollari igin dnemli bir sorun olusturabilir. lki cihazin bir Gglincu parti veya
bagimsiz bir 6zelligi nasil yorumlayacagi konusunda bir sorun varsa, sorunu kim ¢ozebilir?

Dijital kontrol guivenlik, yuksek hiz veya baska nedenlerle kablolu kontrol ile
desteklenmeli mi?

lyi tasarlanmis hareket aglari, konum yakalama gibi yiiksek hiz sorunu ¢ézmek igin veya
senkronizasyon igin uydu lojik kullanmaktadir. Dugumler arasinda gergek zamanli ag iletisimi ve saat
senkronizasyonu, dagitilan cihazlar arasinda yiiksek hiz koordinasyonuna izin verir. Ornegin, SynqNet,
agdaki tim cihazlarin Pozisyon Yakalama ve Pozisyon Tetikleme Cikis'ini 50ns bir gecikme ile <+/-1 >
desteklemektedir.

Elektrik gtvenlidi icin artik ag kontroll, pek ¢ok sistem icin dnemlidir. Ancak dijital aglar, donanim veya
kablo arizasi durumunda agin kapanmasini dnlemek igin yedek iletisim kanallari gibi gtivenlik 6zelliklerini
giderek daha fazla entegre etmektedir. Bazi dijital aglar ayni kablo Gizerinden iglevsel glivenligi de
desteklemektedir.

Bazi makine ve robot lireticilerinin kablodan dijital veri yoluna gecmemelerinin ana
nedenleri nelerdir?

Eski tasarimlar ve tekil cihazlar, bazi makine ve robot Ureticilerinin dijital veri yoluna gegis yapmasini
engelleyebilir. Ozellikle "Ureticiye ait" donanim veya yazilim séz konusu oldugunda dijital bir veri yoluna
gecmek zor olabilir.

Dijital aglarin uygulanmasinin karmasikhg: ve belirsizligi konusundaki korkular, kontrol mihendislerini
sistemlerini yikseltmeden alikoyabilir.

Eksik veya sinirli 6zellik gruplari, performans sinirlamalari ve uygun aygitlarin olmamasi, Ureticilerin
dijital aglardan kagmasina neden olabilir.

Uygulama Ozeti:

Onemli bir kesme makinesi ureticisi olan Eastman Machine Company'nin gelecek nesil makineler igin en
iyi c6zimu belirlemek amaciyla mevcut sistemlerini yeniden dederlendirmesi gerekmektedir. Eastman,
sahadaki makinelerin sorunlarini gidermek icin harcanan zaman ve paranin minimuma indiriimesine
yardimci olmak amaciyla makinenin performansini ve guvenilirligini artiracak en uygun fiyath yolu
belirlemelidir.

PC tabanli ag yonetimli hareket kontrol sistemlerinin katma degerli saticisi olan Robotic System
Integration (RSI), Eastman ile bir ortaklik kurdu ve makine kontroli i¢in bir dijital hareket agi kullanarak
ag seviyesinde bir ¢6zim 6nerdi.

Onceki makineler cok miktarda kablo gerektiren analog sistemlerdi. Her makinede gii¢ kablolari, kontrol
cihazi 1/0 igin seri kablolar ve ayrik I/O i¢in 6zel kablolar gibi 14-20 farkh kablo tird vardi. Analog hareket
kontrol cihazi ve suruculer, makinenin disinda kapali bir kontrol kutusuna monte edildiginden kontrol
kutusu ve makine arasindaki uzun kablolari dizenlemek igin 1000 feet'ten fazla kablo gerekti.

Eastman, makineleri i¢in gereken kablo miktarini azaltarak sahadaki olasi kablo arizalarini azaltmak
istemektedir. Eastman, yuksek performansli hareket uygulamalari icin 6zel olarak tasarlanmis dijital bir
hareket agdi olan SyngNet'i secti. Eastman, tamamen dijital bir aga gegis yaparak ve blyuk veri bant
genisliginden yararlanarak SyngNet Uzerinden sistem kontrollinl saglayabiliyor ve hem hareket kontrolu
hem de I/O'yu desteklemek igin tek ag kullanabiliyor.
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SyngNet, Eastman'a merkezi kontrol ve dagitilmis donanima sahip bir hareket agi olusturma esnekligi
sagladi ve bu sayede daha kisa kablolar igin daha uygun yerlere ayri /O modiilleri yerlestirdi. Sonug
olarak Eastman, kullanilan toplam kablo uzunlugunu %80 oraninda azaltmayi basardi.
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