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Yeni Nesil Robotik Inovasyonu Icin
Govdesiz BLDC Motor Entegrasyonu

Endustriyel otomasyonda robotlar genellikle belirli bir gorev veya
uygulama i¢in tasarlanir. Bu durum, gereksinimler degistiginde sistemleri
uyarlamayi zorlastirir. MUnih merkezli bir startup sirketi olan RobCo,
1'den 8 eksene kadar konfigurasyonlari destekleyen dinyanin ilk moduler

endustriyel robot setiyle bu durumu degistirmeyi hedefledi.

RobCo'nun yenilik¢i ve uctan uca robotik ¢ozUmleri, mUsterilerin ihtiyaclar
degistikce robotlari monte etmelerine, yeniden olusturmalarina ve
uzatmalarina olanak tanimaktadir. Uretimin haftalik olarak degistigi kiictk
ve orta olcekli isletmeler icin bu uyarlanabilirlik 6zelligi gercek bir dontm
noktasidir. RobCo, degistirilebilir kollari ve eklemleri birlestirerek tek bir

bilesen ailesini sonsuz sayida robotik ¢6zUme donusturuyor.

Ancak moduler robot platformuna gecis arttikca RobCo'nun guivenilir
bir hareket ¢c6zUmune ve isletme ile paralel olarak dlceklenebilen bir is
ortagina ihtiyaci oldu.

Zorluk

RobCo'nun moduler yaklasimi, birden fazla robot sorununa ¢6zim sunan tek bir

BASARI OYKUSU

“TBM2G ile calisan eklemler,
yuzey taslama gibi bircok
uygulamada diizgiin ve yavas
hareket icin onemli olan en
diusuk tork dalgalanmasi
saglar. Projenin tim
asamalarinda Kollmorgen’in
ortak muhendislik destegi
ve projenin basariya
ulasmasindaki katkilari

icin tesekkur ediyoruz.”

—Paul Marold,
Kurucu Ortagi ve MUsteri Degeri
MUhendisligi Baskani

baglanti noktasi saglayarak musterilerinin erisim, yuk tasima kapasitesi ve calisma alani
gereksinimlerine gore optimizasyon yapmalarina olanak tanir. Ancak bu esneklik, her bir

eklemin merkezindeki hareket bilesenlerine daha yuksek talepler getirir.

Tek eklem tasarimi, gdmulu robotik tasarimlar icin yeterince kompakt kalirken genis bir
tork, hiz ve yiik kosullart araliginda tutarl performans gostermelidir. Ozellikle yavas ve
kontrollt hareketler sirasinda hareketin sorunsuz ve dngorulebilir olmasi ¢cok dnemlidir.
Motorlarin, moduler ozelligini korumak ve her yeni yapilandirmada 6zel tasarimlara
duyulan ihtiyaci ortadan kaldirmak icin standart mekanik araytzlere sorunsuz bir sekilde
entegre olmasi gerekir. Boyut, performans veya entegrasyon konusunda yapilacak

herhangi bir taviz, moduler robot platformunun avantajlarini ve faydalarini azaltir.



Cozum

RobCo, bu gereksinimleri karsilamak icin TBM™2G govdesiz BLDC
(govdesiz DC) servo motorlarini kullanarak robot eklem tasarimlarini
standartlastirmak amaciyla Kollmorgen ile is birligi yapti. Sik kullanilan
yedi govde boyutu ve cesitli uzunluklar sunan TBM2G, RobCo'nun
robotlarinin ultra kompakt bir tasarimda ytksek tork ve hiz sunmasina
yardimci oldu.

Motorun gévdesiz mimarisi, kisa eksenel uzunluklara ve ytksek tork
yogunluguna sahip kompakt eklemlere olanak sagladi. Standart hale
getirilen motor boyutlari, endustriyel robot uygulamalarr icin kompakt
doner eklemleri destekleyerek piyasadaki sifir bosluklu dislileriyle
dogrudan entegrasyonu mumkun kildi. Son olarak, TBM2G'nin genis i¢
capl, RobCo'nun kablolarin ve hortumlarin baglanti yerinden sorunsuz bir
sekilde ge¢cmesini saglayan entegre bosluklu tasarimini destekledi.

Kollmorgen, donanimin otesinde, uzun vadeli istikrar ve Uretilebilirlik
odakli is birligine dayal bir mthendislik streciyle RobCo'ya destek verdi.
Motor performansi, analitik simulasyonlar ve detayli operasyonel verilerle
dogrulanirken uygulama destegi RobCo'nun tretim ekibine yeni motor
teknolojisine geciste yardimcr olmustur.

Sonuclar

TBM2G motorlarinin devreye girmesiyle RobCo, musterilerin tek

bir moduler robot sistemiyle sahip olabilecegi olanaklari genisletti.

MuUsteriler artik ayni temel eklem mimarisini kullanarak 2.100 mm'ye

kadar erisim mesafesi ve 13 kg'a kadar yuk tasima kapasitesine sahip mm'ye kadar
veya 1.200 mm'ye kadar erisim mesafesi ve 40 kg'a kadar yuk tasima - .
kaéasitesine sak{ip robotlar§yap|land|rabi|ecek. l\/lgevcut rogotlar, : erzim mesafesi
kollar veya eklemler degistirilerek yeni uygulamalar icin yeniden
yapilandirilabilir; bu sayede sistemin 6émru uzatilir ve tim robotu yeniden
tasarlamaya gerek kalmadan esneklik en Ust duzeye cikarilr.

Son derece kompakt eklemler, hassas ve sorunsuz hareket icin yuksek

tork yogunlugu ve dusuk tork dalgalanmasi da sunar. Bu durum, 6zellikle

yuzey taslama gibi kontrolli ve dusutk hizliislerde énemlidir ¢inku kg'a kadar
hareket kalitesi nihai sonucu dogrudan etkiler. yi]k kapasitesi

RobCo is ortakliginin baslangicindan bu yana, artan pazar talebini
karsilamak icin Uretimini istikrarli bir sekilde artirdi ve uluslararasi varhgini
genisletti; tim bunlari yaparken de glvenilir performansi koruyarak
platformunun temelindeki moduler esnekligi muhafaza etti.

Kollmorgen Hakkinda

Bir Regal Rexnord Markasi olan Kollmorgen, sektorun en yuksek performansli, en gtvenilir motorlari, strtculeri,
AGV kontrol ¢cozumleri ve otomasyon platformlarinda kanitlanmis 100 yili askin hareket deneyimine sahiptir.
Essiz bir performans, guvenilirlik ve kulanim kolayligina sahip Usttn ¢6zUmler sunuyor, makine Ureticilerine
kesin bir pazar avantaji sunuyoruz.
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