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BASARI OYKUSU

Kuka ve Kollmorgen, Kompakt Robotlar Icin
Optimize Edilmis Motorlari Is Birligiyle Tasarliyor

zincirini optimize etmeyi basarabilmistir.

KR Agilus serisindeki robotlar, hizli ve ¢cok yonlu robotlar
olarak ozellikle genel endustriyel uygulamalar icin
uygundur. Ol agirhgi 51 kg olan temel model, 6 kg'a
kadar yUkleri destekleyebilir; bu da kompakt robotlari
ambalajlama, elektronik, gida ve ila¢ endustrilerinde
proses otomasyonu i¢in ideal hale getirir.

Bu robotlarin basarisi, Kollmorgen'in yuksek
performansli servo motorlarini Kukanin ¢zel
ihtiyaclarini karsilayacak sekilde degistirebilme imkani
sayesinde mUmkun olan kisa déngu surelerine ve asiri
hassasiyete bagldir. Is birligine dayali bir mihendislik
ortagi olarak Kollmorgen, AKM senkronize servo
motorlarin tasarimini KR Agilus robotlarinin eklemlerine
mukemmel sekilde uyacak sekilde uyarlamistir.
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Kuka’nin KR Agilus serisindeki kompakt robotlari hassas, ¢evik ve hizlidir. Cevik sistemler olan

bu bes ve alti eksenli isleme tniteleri, 6zellikle al ve yerlestir gorevleri icin kisa déngu stireleri

ve yuiksek tekrarlanabilirlik 6zelligine sahiptir. Kollmorgen’in AKM serisindeki senkronize

servo motorlar, yiksek dinamik performansin ve hassasiyetin elde edilmesinde 6nemli bir rol
oynamaktadir. is birligine dayali mithendislik sayesinde iki sirket, standart modellere kiyasla
motorlarin kurulum hacmini azaltmayi, robota 6zel uygulamalari hayata gecirmeyi ve tim tedarik

Kuka'nin cok yuksek guc yogunluguna sahip 6zel
motorlar tedarik edebilecek bir motor Ureticisine
ihtiyaci vardi. AKM motorlar son derece ylksek
tork-hacim oraniyla bilinmektedir. Kollmorgen,
sinifinin en iyisi olan bu teknolojiyi Kuka'nin

siki gerekliliklerine uyarlayarak ¢6zUmun gug
yogunlugunu daha da artirmayi ve verimli bir
ortakhgr guclendirmeyi basarabilmistir.

Proje hizla is birligine dayali mthendislik ydntunde
gelismistir. EndUstriyel seri Uretimin avantajlarindan
o6dun vermeden Ozel performans iyilestirmeleri ve
yapisal montaj uyarlamalarini hayata gecirmenin
yollarini bulmak hedeflenmistir.



Kuka'nin gereklilikleri, piyasadan temin edilebilecek
motorlarla karsilanamasa da ekip, tim ilgili riskleri
iceren tam olcekli bir gelistirme projesinden kacinmak
istemistir. Standardizasyonu, bulunabilirligi ve kaliteyi
korumak kritik Gneme sahip olacaktl.

Kontrolli modifikasyonlar yaparak standart motorlari
optimize etmek amaglanmistir. Kablo gerinimi
azalticllar, modifiye edilmis yatak kovanlari, Kuka'ya
6zgu konnektor konfiglrasyonlari veya cikis milinde
Ozel olarak delinmis delikler gibi 6zel uyarlamalar
sayesinde bir motor Ureticisi, standardizasyonunun
buydk bir kismini gtvenilir bir sekilde koruyabilir.
Ancak tim tasarim geometrisi temelden degistiginde
bu hala mimkun mudur?

El bilegi eklemine saklanmistir

Kollmorgen'in AKM serisindeki en ki¢glk servo motorla
basardigi sey tam olarak budur. Baslangicta zaten

cok kucuk olan motorun, robotun el bilegi eklemine
kompakt bir sekilde sigabilmesi icin daha da ince hale
getirilmesi gerekmistir.

Is birligine dayali mihendislik stireci 38 modeller

ve dis konturlarla baslamis ve sonunda ayrintili
tasarim verileriyle calismayr icermistir. Artik KR Agilus
robotundaki AKM1 motorunun yalnizca i¢ aksamlari,
standart Urun serisindeki muadili ile aynidir.

Ayrica hareket sistemi uzmani, Augsburg merkezli
robot dokumhanesi icin optimize edilmis Uretim
hicrelerinde 6zel test surecleri ve kalite kontrol
prosedurlerinin yani sira motorlarin montaj
hattindan dogrudan Kuka'ya tasinmasina yonelik
6zel ambalajlama ile motorlar Uretmektedir.

Kalite yonetimi resmini tamamlamak igin
Kollmorgen'in Cek Cumhuriyetinin Bruno kentindeki
subesi, iki koordineli stire¢ icin bir hata turleri ve
etkileri analizi (FMEA) gerceklestirmistir.




Ortak bir amaca sahip muhendislik

Kollmorgen, tedarik zinciri optimizasyonunu,
yalnizca gerekli performansi saglamakla kalmayip
ayni zamanda musterinin tedarik zinciri yonetimine
de iyi uyum saglayan hareket ¢cozimleri tasarlama
stratejisinin bir parcasi olarak gérmektedir.

Ornegin KR Agilus, kendi sinifinda, insan-robot
etkilesimini 6nemli dlcude basitlestiren, Kuka'nin
kendi Guvenli Calisma islevselligini iceren tek
robottur. Bu 6zelligi saglamak icin Kollmorgen, hem
tutma freni hem de acil durum freni gorevi géren
Ozel olarak uyarlanmis bir motor freni sunmak tzere
fren tedarikgcisiyle birlikte calismistir.

Kollmorgen, kendi tedarikgisinin mahendislik
uzmanhgindan yararlanarak musterisi icin tedarik
zinciri zorluklarini basitlestirirken eldeki 6zel gérev
icin de en uygun hareket ¢c6zUmUunU tasarlamistir.

AKM servo motorlar: Yuksek hizlanma, kontrol ve dogruluk

Kuka'nin AR Agilus robotlarinda kullanilan ¢zel
olarak uyarlanmis servo motor, Kollmorgen'in AKM
serisini temel almaktadir. Bu ytksek hizlanmali
daimi miknatish servo motorlar, kompakt makine
tasarimlarini kolaylastirmak icin 28 standart
muhafaza ve montaj kombinasyonuyla kullanima
sunulmaktadir. Ayrica daha az enerji ttketimi,

son derece yUksek kontrol dogrulugu ve yuksek
bulunabilirlik 6zelliklerine sahiptirler ve 6zel olarak
uyarlanmis stator sargilari sayesinde yaygin olarak
kullanilan tum besleme gerilimleriyle uyumludurlar.

Bu senkronize servo motorlarin gercek anlamda
bireysel konfiglrasyonu icin Kollmorgen, diger
Ozel seceneklerin yani sira moduler bir boyut ve
guc degeri yelpazesi sunmaktadir. Sonuc olarak,
kanitlanmis standart bilesenler kullanilarak AKM
serisinde ¢ok sayida farkl daimi miknatish motor
konfiglrasyonu mumkdnddr.

Kollmorgen Hakkinda

Bir Regal Rexnord Markasli olan Kollmorgen, sektorin en ytksek performansli, en glvenilir motorlari, strucdleri,
AGV kontrol ¢cozumleri ve otomasyon platformlarinda kanitlanmis 100 yili askin hareket deneyimine sahiptir.
Essiz bir performans, guvenilirlik ve kulanim kolayligina sahip Ustin ¢ézUmler sunuyor, makine Ureticilerine
kesin bir pazar avantaji sunuyoruz.
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