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Bisher erschienene Ausgaben:

Ausgabe Bemerkungen

A, 11/2013 Erste Ausgabe

B, 05/2014 Kapitel STO aktualisiert

C, 12/2014 Patente aktualisiert, Fehlerkorrektur, HR gedndert gem. Exportkontrolle

D, 06/2015 | STO zertifiziert, UL gelistet, EAC zertifiziert, RoOHS/REACH Erklarungen hinzugefiigt

E, 12/2015 Anschlussplan DF/DS aktualisiert, Topologie-Beispiel erweitert, Lieferumfang erweitert, Strom Motorbremse
aktualisiert, Bestellnummer Warmeleitfolie gedndert, Hinweise auf KSM entfernt, STO Applikationsbeispiel
korrigiert, Eingangsleistung in kVA, Ausgangsleistung in kW, NSR 2014/35/EG, EMVR 2014/30/EG

F, 09/2016 Norm fiir Schwingungsklasse korrigiert, 12A und DG/DT Versionen neu, Warnhinweise aktualisiert, Hinweise
Projektierungshandbuch, Spitzenausgangsleistung aktualisiert, UL Markings aktualisiert, Lieferumfang
korrigiert

G, 03/2017 | Hinweis auf Kabel Steckeroption A3 entfernt,Kabeltyp fiir tertidren Feldbus aktualisiert

H, 10/2017 | Global STO Hinweis, Einbauraum/Verdrahtung Hinweis, Produkt "Nicht bestimmungsgemafRe Verwendung":
Aufziige

J, 02/2018 Kuhlkorper 40 mm entfernt, Liste Handelsmarken aktualisiert, Schreibweise SpeedTec korrigiert

Den Lebenslauf dieses Dokuments finden Sie unter (= # 81)

K, 10/2018 Layout der Warnhinweise aktualisiert, Anforderungen an Fachkrafte aktualisiert, Lesegebot Titelseite neu,
Formulierung Einbauraum AKD-N/IP67

L, 10/2019 EAC, RoHS, AKM2G Kabel Hinweis

M, 10/2021 X5 Temperaturiiberwachung aktualisiert, Hinweise auf MKD-C Netzteil, STO Eingangsstrom korrigiert,
Hardware Revision C, Lieferumfang (Safety Notes), Kapitel "Zulassungen" umstrukturiert, PFH-Werte
aktualisiert

N, 10/2024 | Konformitat mit UK hinzugefligt, EAC Konformitat entfernt, Erweiterung E hinzugefugt, Aktualisierte
Produktidentifikationsgrafik,E-Variantenaufrufe zu Verbindungsdiagrammen hinzugefiigt, aktualisierte
Tabellen- und Seitenlayoutformatierung, DVD Inhalte entfernt/ersetzt, neue Support Seite, Zusatz zu RoHS und
REACH Konformitat

Hardware-Revision (HR)

AKD-N | AKD-C Firmware/ Export Bemerkungen
WorkBench Klassifizierung
A A ab 1.11 3A225 AKD-C und AKD-N Startversion
B A ab1.13 - AKD Hardware Revision zur Ruckverfolgbarkeit wegen der
Export Klassifizierung
- ab 1.22 - Fir Erweiterungen EB/EG/ET/EF /ES
C A ab1.19 - AKD-N nutzbar fir MKD-C fir erweiterte StranggroRe
- ab 1.22 - Fir Erweiterungen EB/EG/ET/EF /ES

Copyright © 2023 Regal Rexnord Corporation, Alle Rechte vorbehalten.

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen kénnen ohne vorherige Ankiindigung geandert werden. Das in
diesem Dokument beschriebene Softwarepaket wird unter einer Lizenzvereinbarung zur Verfugung gestellt. Das
Softwarepaket darf nur in Ubereinstimmung mit den Bedingungen des Lizenzvertrags verwendet oder kopiert
werden.

Dieses Dokument ist das geistige Eigentum von Kollmorgen und enthalt geschiitzte und vertrauliche Informationen.
Die Vervielfaltigung, Anderung, Ubersetzung oder Weitergabe dieses Dokuments an Dritte (ganz oder teilweise) ist
ohne die vorherige schriftliche Genehmigung von Kollmorgen strengstens untersagt.
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Warenzeichen
o Regal Rexnord und Kollmorgen sind Marken der Regal Rexnord Corporation oder einer ihrer Tochtergesellschaften.
» AKD ist ein eingetragenes Warenzeichen der Kollimorgen Corporation.
« EnDat st ein eingetragenes Warenzeichen der Dr. Johannes Heidenhain GmbH.

« EtherCAT® st ein eingetragenes Warenzeichen und patentierte Technologie, lizensiert von der Beckhoff Automation
GmbH, Deutschland.

o HIPERFACE ist ein registriertes Warenzeichen der Max Stegmann GmbH.
» SpeedTec st ein eingetragenes Warenzeichen der TE Connectivity Industrial GmbH.
« WINDOWS ist ein eingetragenes Warenzeichen der Microsoft Corporation.
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Aktuelle Patente:
¢ US Patent 8.154.228 (Dynamic Braking For Electric Motors)
¢ US Patent 8.214.063 (Auto-tune of a Control System Based on Frequency Response)
e US Patent 8.566.415 (Safe Torque Off over network wiring)

¢ US Patent 9.634.863 (Patent Systems and methods for supporting two different protocols on a same physical
connection)

e US Patent 10.374.468 (System and method for improved DC power line communication)

Patente, die sich auf Feldbus Funktionen beziehen, sind im jeweiligen Feldbus Handbuch gelistet.
Technische Anderungen, die der Verbesserung der Gerite dienen, vorbehalten!

Dieses Dokument ist geistiges Eigentum von Kollmorgen. Alle Rechte vorbehalten. Kein Teil dieses Werkes darf in irgendeiner Form (Fotokopie,
Mikrofilm oder in einem anderen Verfahren) ohne schriftliche Genehmigung von Kollmorgen reproduziert oder unter Verwendung elektronischer
Systeme verarbeitet, vervielfaltigt oder verbreitet werden.

Die Genauigkeit und Verlasslichkeit der Informationen in diesem Dokument entspricht dem Kenntnisstand zum Zeitpunkt der Veréffentlichung.
Kollmorgen tibernimmt keine Verantwortung fir Schaden oder Verluste, die sich aus der Verwendung dieser Hilfe ergeben, und lehnt
ausdrticklich jegliche Haftung sowie Schadensersatzanspriiche fiir Datenverlust, entgangene Nutzung und Sachschéden jeglicher Art ab,
inklusive direkter, zufélliger oder Folgeschaden im Zusammenhang mit der Funktion oder Form des hierin oder in einem der mit diesem
Dokument gelieferten Software enthaltenen Materials.
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2.1 Uber diese Betriebsanleitung

Die vorliegende AKD-N Betriebsanleitung beschreibt die digitalen Servoverstarker AKD-N und enthalt
Informationen zur sicheren Installation eines AKD-N. Eine digitale Version dieser Betriebsanleitung (PDF Format)
kénnen Sie von der Kollmorgen Website (www.kollmorgen.com) herunterladen.

Informationen zum Gebrauch des AKD-N bestehen aus:

¢ AKD-N Betriebsanleitung: beschreibt die digitalen Servoverstarker AKD-N und enthalt Informationen zur
sicheren Installation eines AKD-N.

e Projektierungshandbuch fiir Dezentrales Antriebssystem: beschreibt den Aufbau eines dezentralen
Antriebssystems mit AKD-C und AKD-N. Es liefert Hinweise flr die Systemtopologie, Kithlung und
Optimierung der Systemleistung.

¢ AKD-C Betriebsanleitung: beschreibt die intelligenten Netzteile der AKD-C Serie flr Kollmorgen dezentrale
Antriebssysteme und beinhaltet Informationen fir die sichere Montage, Installation und die Inbetriebnahme
des AKD Antriebssystems.

e MKD-C Multi Axes Installation Manual: beschreibt die MKD Systemmodule MKD-C Netzteil und MKD-N
Servoverstarker und beinhaltet Informationen fiir die sichere Montage, Installation und die Inbetriebnahme
des MKD Antriebssystems.

¢ WorkBench Online Hilfe: beschreibt, wie der Antrieb in Ublichen Applikationen eingesetzt wird. Es liefert auch
Hinweise fiir die Optimierung der Systemleistung. Die Online Hilfe beinhaltet den Parameter and Command
Reference Guide mit der Dokumentation zu den Parametern und Befehlen, die fiir die Programmierung des
Antriebs verwendet werden.

e EtherCAT Kommunikation: beschreibt die Verwendung des Systems in EtherCAT Applikationen.

e Zubehér Handbuch: beschreibt Zubehor wie Kabel und Bremswiderstande, die mit AKD-C und AKD-N
verwendet werden. Von diesem Dokument existieren regionale Varianten.

2.2 Verwendete Symbole

| Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tode oder zu schweren, irreversiblen
Verletzungen fiihren wird.

Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tode oder zu schweren, irreversiblen
Verletzungen flhren kann.

Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu leichten Verletzungen fihren kann.

Dieses Symbol weist auf eine Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu Beschadigung von Sachen fihren kann.

Dieses Symbol weist auf wichtige Informationen hin.

Warnung vor einer Gefahr (allgemein).
Die Art der Gefahr wird durch den nebenstehenden Warntext spezifiziert.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung und deren Wirkung.

Warnung vor Gefahr durch heif3e Oberflache.

Warnung vor Gefahr durch hangende Last.

BB BB B

Warnung vor Gefahr durch automatischem Anlauf.

2.3 Verwendete Abkiirzungen

Abkiirzung | Bedeutung

(= #53) Diese Symbolik bedeutet in diesem Dokument: siehe Seite 53.
CE Europaische Gemeinschaft
EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit
LED Leuchtdiode
0OSSD Output signals Switching Device
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Abkiirzung | Bedeutung

PC Personal Computer

PE Schutzerde

PELV Schutzkleinspannung

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung
PWM Pulsweitenmodulation

RAM Arbeitsspeicher (flichtiger Speicher)
ROD Inkrementalgeber (A quad B)

Rth Spezifischer Warmewiderstand

STO Safe Torque Off (STO; sicher abgeschaltetes Moment)
VAC Volt, Wechselspannung

VDC Volt, Gleichspannung

Kollmorgen® | kdn.kollmorgen.com | Oktober 2024
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3 Produktsicherheit

Um mdgliche Schaden zu vermeiden, lesen und befolgen Sie die Anleitungen.

3.1 Dasmiissen Sie beachten ...
3.2 Bestimmungsgemaflie Verwendung
3.3 Bestimmungswidrige Verwendung

3.4 Warnhinweise auf dem Produkt
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3.1 Das miussen Sie beachten
Dieses Kapitel hilft lIhnen, Gefahrdungen fiir Personen und Sachen zu erkennen und zu vermeiden.

Fachpersonal erforderlich

Die Geréate sind fur industrielle Anwendungen bestimmt. Maschinenbauer missen qualifiziertes Personal einsetzen.
Qualifiziertes Personal sind Personen, die fiir Transport, Installation, Inbetriebnahme und Betrieb von elektrischen
Antrieben ausgebildet sind.

e Transport, Lagerung, Auspacken: nur durch Personal mit Kenntnissen in der Behandlung elektrostatisch
gefahrdeter Bauelemente.

¢ Mechanische Installation: nur durch Personal mit Kenntnissen in mechanischen Arbeiten.
+ Elektrische Installation: nur durch Personal mit Kenntnissen in elektrotechnischen Arbeiten.

¢ |nbetriebnahme: nur durch Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen in den Bereichen Elektrotechnik und
Antriebstechnik.

Das Fachpersonal muss ebenfalls ISO 12100/ IEC 60364 / IEC 60664 und nationale Unfallverhiitungsvorschriften
kennen und beachten.

Dokumentation lesen

Lesen Sie vor der Montage und Inbetriebnahme die vorliegende Dokumentation. Falsches Handhaben der Gerate
kann zu Personen- oder Sachschaden flihren. Der Betreiber muss daher sicherstellen, dass alle mit Arbeiten am
Antriebssystem betrauten Personen das Handbuch gelesen und verstanden haben und dass die
Sicherheitshinweise in diesem Handbuch beachtet werden.

Hardware Revision prifen

Prifen Sie die Hardware-Revisionsnummer des Produkts (siehe Typenschild). Die Nummer ist die Verkniipfung
zwischen dem Produkt und dem Handbuch.

Diese Revisionsnummer muss mit der Hardware-Revisionsnummer auf dem Deckblatt der Betriebsanleitung
Ubereinstimmen.

Technische Daten beachten

Halten Sie die technischen Daten und die Angaben zu den Anschlussbedingungen ein. Wenn zulassige
Spannungswerte oder Stromwerte Uberschritten werden, kdnnen die Gerate geschadigt werden. Ein ungeeigneter
Motor oder fehlerhafte Verdrahtung beschadigen die Systemkomponenten. Priifen Sie die Kombination aus
Servoverstarker und Motor. Gleichen Sie die Nennspannung und den Nennstrom der Komponenten ab.

Risikobeurteilung erstellen

Der Hersteller der Maschine muss eine Risikobeurteilung fir die Maschine erstellen und geeignete MaRnahmen
treffen, dass unvorhergesehene Bewegungen nicht zu Verletzungen oder Sachschaden fihren kénnen. Aus der
Risikobeurteilung leiten sich eventuell auch zusatzliche Anforderungen an das Fachpersonal ab.

Automatischer Wiederanlauf

Der Antrieb kann abhangig von der Parametereinstellung nach dem Einschalten der Netzspannung, bei
Spannungseinbriichen oder Unterbrechungen automatisch anlaufen. Es besteht die Gefahr von tddlichen
oder schweren Verletzungen fur Personen, die in der Maschine arbeiten.

Wenn der Parameter DRV.ENDEFAULT auf 1 gesetzt ist, warnen Sie an der Maschine mit einem
Warnschild (Warnung: Automatischer Wiederanlauf nach Einschalten!) und stellen Sie sicher, dass ein
Einschalten der Netzspannung nicht méglich ist, wahrend sich Personen im gefahrdeten Bereich der
Maschine aufhalten. Wenn Sie einen Unterspannungsschutz benutzen, beachten Sie Kapitel 7.5 der EN
60204-1:2006.

Kollmorgen® | kdn.kollmorgen.com | Oktober 2024 12
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Elektrostatisch empfindliche Bauteile

Die Gerate enthalten elektrostatisch gefadhrdete Komponenten, die durch unsachgemafen Gebrauch beschadigt
werden kdnnen. Entladen Sie Ihren Kdrper elektrostatisch, bevor Sie das Geréat beriihren. Vermeiden Sie es, hoch
isolierende Stoffe zu beriihren (Kunstfasern, Plastikfolie usw.). Legen Sie das Gerat auf eine leitfahige Oberflache.

HeiRe Oberflache

Die Oberflachen von Verstarkern konnen im Betrieb sehr heils werden. Gefahr leichter Verbrennungen!
Das Gehause kann Temperaturen iber 80 °C erreichen. Messen Sie die Temperatur. Warten Sie, bis das
Gehause auf unter 40 °C abgekuhlt ist, bevor Sie es bertihren.

Erdung
Gefahr durch elektrischen Schlag! Stellen Sie die ordnungsgemafe Erdung des Gerates mit der PE-
Schiene im Schaltschrank als Bezugspotential sicher.
Die Sicherheit von Personen ist nur mit niederohmiger Erdung gewahrleistet.

Ableitstrom

Da der Ableitstrom zu PE mehr als 3,5 mA betragt, muss in Ubereinstimmung mit der Norm EN61800-5-1 der PE-
Anschluss entweder doppelt ausgefiihrt oder ein Anschlusskabel mit einem Querschnitt von >10 mm? verwendet
werden. Abweichende MaRnahmen sind in Ubereinstimmung mit regionalen Vorschriften méglich.

Hohe Spannungen

Die Gerate erzeugen hohe elektrische Spannungen bis zu 900 V. Offnen oder beriihren Sie die
Gerate nicht wahrend des Betriebes. Halten Sie alle Abdeckungen geschlossen. Die eingebauten
Leuchtdioden zeigen den realen Spannungspegel nicht zuverlassig an.

Wahrend des Betriebes kdnnen Servoverstarker ihrer Schutzart entsprechend spannungsfiihrende,
blanke Teile besitzen. Warten Sie nach dem Trennen des Verstérkers von der
Versorgungsspannung mindestens 7 Minuten, bevor Sie Gerateteile, die potenziell Spannung
fihren (z. B. Kontakte), berihren oder Anschliisse trennen.

Kondensatoren kénnen bis zu 7 Minuten nach Abschalten der Stromversorgung geféhrliche
Spannung fuhren. Messen Sie stets die Spannung am DC-Bus-Zwischenkreis an Stecker X14 des
AKD-C bzw. X23 des MKD-C und warten Sie, bis die Spannung unter 50 V gesunken ist, bevor Sie
Komponenten beriihren. Trennen Sie nie die elektrischen Verbindungen zum Servoverstarker,
wahrend dieser Spannung fiihrt. Es besteht die Gefahr von Lichtbogenbildung mit
Verletzungsgefahr (Verbennungen oder Erblindung) und Schaden an Kontakten

Verstérkte Isolierung

Im Motor eingebaute Temperaturfihler, Motorhaltebremsen und Rickfiihrsysteme missen mit einer verstarkten
Isolierung (gem. EN 61800-5-1) gegenliber Systemkomponenten mit Leistungsspannung versehen sein,
entsprechend der geforderten Priifspannung der Applikation. Alle Kollmorgen Komponenten entsprechen diesen
Anforderungen.

Funktionale Sicherheit

Die Sicherheitsfunktion STO im AKD ist zertifiziert. Die Bewertung der Sicherheitsfunktion nach EN13849 oder EN
62061 ist abschlieRend durch den Anwender zu erstellen. Schwere Verletzungen kénnen die Folge sein, wenn eine
hangende Last nicht sicher blockiert wird. Die funktionale Sicherheit, z.B. bei hangenden Lasten, erfordert eine
zusatzliche mechanische Bremse, die sicher betétigt werden muss, z. B. durch eine Sicherheitssteuerung.

Geréte nicht verandern

Veranderung an der Servoverstérker Hardware ohne Erlaubnis des Herstellers sind nicht zuldssig. Offnen der
Gerate bedeutet Verlust der Gewahrleistung.

3.2 BestimmungsgemaiaRe Verwendung

Die AKD-N Servoverstéarker sind ausschlieRlich zum Antrieb von geeigneten Synchron-Servomotoren mit
geschlossenem Regelkreis vorgesehen. Servoverstarker sind Komponenten, die in elektrische Anlagen oder
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Maschinen eingebaut werden und nur als integrierte Bestandteile dieser Anlagen oder Maschinen betrieben werden
kénnen. Der Maschinenhersteller muss eine Risikobeurteilung flir die Maschine erstellen.

Wenn die Servoverstarker in Maschinen oder Anlagen eingebaut werden, darf der Antrieb nicht verwendet werden,
bis sichergestellt wurde, dass die Maschine oder Anlage die regionalen Richtlinien erfillt.

Kollmorgen Dezentrales Antriebssystem

AKD-N Servoverstarker dirfen nur in Antriebssystemen mit Komponenten von Kollmorgen eingesetzt werden.
Zusatzlich benétigte Kollmorgen Komponenten sind das intelligente Netzteil AKD-C oder MKD-C, Hybridkabel,
Motor Leistungskabel und Feedbackkabel, Servomotoren.

Montage

AKD-N Servoverstarker diirfen nur in Maschinen betrieben werden, die sich fiir die Umgebungsbedingungen eignen
(= # 26). Eventuell sind Kiihlkérper mit Kihlrippen nétig, um die Temperatur des Gerateflansches unter 85 °C zu
halten. Beachten Sie auch die Hinweise im Projektierungshandbuch fiir Dezentrale Antriebe.

Verdrahtung

Verwenden Sie nur Kolimorgen CCNxN1 Hybridkabel fir die Verbindung von AKD-N und AKD-C Geraten.
Anschluss der AKD-N an MKD-C Gerate nur mit MKC-HYB-z-AKN Kabeln.

Spannungsversorgung

AKD-N Servoverstarker miissen von den intelligenten AKD-C oder MKD-C Netzteilen mit einer Gleichspannung von
55 VDC bis 800 VDC versorgt werden.

Motor-Nennspannung

Die Nennspannung der Motoren muss mindestens so hoch sein wie die vom Servoverstarker erzeugte DC-
Zwischenkreisspannung geteilt durch V2 (U yoior>=Upc/V2).

Safe Torque Off (STO; sicher abgeschaltetes Moment)

Lesen Sie den Abschnitt "Bestimmungsgemafe Verwendung" im STO Kapitel (= # 38) bevor Sie diese
Sicherheitsfunktion (SIL2, PLd, Kategorie 3 gemal ISO 13849) verwenden. Das 24 VDC Netzteil flr die Versorgung
des lokalen STO muss den Anforderungen der PELV (EN 60204-1) genligen.

3.3 Bestimmungswidrige Verwendung

Eine andere Verwendung als in Kapitel "Bestimmungsgemafie Verwendung" beschrieben, ist bestimmungswidrig
und kann zu Schaden bei Personen, Gerat oder Sachen fihren.

Das Gerat darf nicht eingesetzt werden

¢ in Maschinen, die nicht den geltenden nationalen Richtlinien oder Normen entsprechen,

e zum Antrieb von Aufzligen,

¢ in Schiffen oder Offshore-Anwendungen,

¢ in Anwendungen mit haufigen, betriebsmafigen Kurzschliissen der Motor Leistungsanschlisse.

Die Verwendung des Gerates in den folgenden Umgebungen ist ebenfalls untersagt:

¢ explosionsgeféhrdete Bereiche,
» Umgebungen korrosiven und/oder elektrisch leitenden Sauren, alkalischen Lésungen, Olen, Ddmpfen.

Verdrahtung des Systems mit Hybridkabeln anderer Hersteller als Kollmorgen ist nicht erlaubt. Verandern von
Kollmorgen Kabeln oder Steckern ist nicht erlaubt.
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3.4 Warnhinweise auf dem Produkt

VORSICHT

Gefahr leichter Verbrennungen!

Im Betrieb kann der Kiihlkérper Temperaturen tGber 80 °C
erreichen. Bevor Sie das Geréat beriihren, messen Sie die
Temperatur und warten Sie, bis der Servoverstarker auf unter
40 °C abgekdhlt ist.

ACHTUNG

Beschadigte Warnsymbole miissen sofort ersetzt werden.
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4.1 Verpackung

Die AKD-N Verpackung besteht aus recyclingfahigem Karton mit Einsatzen und einem Aufkleber auf der
AuBenseite der Verpackung.

MODELL Verpackungsmafe Gesamtgewicht
(mm) HxBxL (kg)
AKD-N00307 120 x 295 x 370 3,2
AKD-NO00607 120 x 295 x 370 3,2
AKD-N01207 125x410 x 295 ca.3,5

4.2 Transport
Transportieren Sie den AKD-N gemaft EN 61800-2 wie folgt:

¢ Transport nur durch qualifiziertes Personal in der wiederverwertbaren Originalverpackung des Herstellers.
¢ Beim Transport Stdl3e vermeiden.
¢ Hochstens mit der maximalen Stapelhdhe (8 Kartons) stapeln.

 Nurinnerhalb der angegebenen Temperaturbereiche transportieren: -25 bis +70°C, max. Anderungsrate 20
K/Stunde, Klasse 2K3.

¢ Nurinnerhalb der angegebenen Feuchtigkeitsbereiche transportieren: max. 95 % relative Luftfeuchtigkeit,
nicht kondensierend, Klasse 2K3.

ACHTUNG Die Servoverstarker enthalten elektrostatisch gefahrdete Komponenten, die durch

unsachgemafRen Gebrauch beschadigt werden kdnnen. Entladen Sie sich elektrostatisch, bevor
Sie den Servoverstarker berthren. Vermeiden Sie es, hoch isolierende Stoffe zu beriihren
(Kunstfasern, Plastikfolie usw.). Legen Sie den Servoverstarker auf eine leitfahige Oberflache.

Wenn die Verpackung beschadigt ist, priifen Sie das Gerat auf sichtbare Schaden. Informieren Sie den Spediteur
und den Hersteller Giber Schaden an der Verpackung oder am Produkt.

4.3 Lagerung
Lagern Sie den AKD-N gemal EN 61800-2 wie folgt:

¢ Nur in der wiederverwertbaren Originalverpackung des Herstellers lagern.
¢ Hochstens mit der maximalen Stapelhdhe (8 Kartons) stapeln.

 Nurinnerhalb der angegebenen Temperaturbereiche lagern: -25 bis +55 °C, max. Anderungsrate 20
K/Stunde, Klasse 1K4.

¢ Nurinnerhalb der angegebenen Feuchtigkeitsbereiche lagern: 5 bis 95 % relative Luftfeuchtigkeit, nicht
kondensierend, Klasse 1K3.

4.4 Installation, Setup und Normalbetrieb

Information zu Installation und Setup finden Sie in diesem Handbuch:

¢ Kapitel Mechanische Installation (= #47)
¢ Kapitel Elektrische Installation (= # 51)
¢ Kapitel Setup (= #70)

Normalbetrieb getestet flir Umgebungsklasse 3K3 gemafl EN 61800-2 (= # 26).
Der Hersteller der Maschine definiert die erforderlichen Fachkenntnisse des Endnutzers gemaf der

Risikobeurteilung flr die Maschine und beschreibt abhangig von der Applikation die Erfordernisse flir den normalen
Betrieb.
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4.5 AuBer Betrieb nehmen
ACHTUNG Nur Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik darf Systemkomponenten aulRer

Betrieb nehmen.

GEFAHR: Tédliche Spannung! Es besteht die Gefahr von schweren oder tédlichen Verletzungen durch
elektrischen Schlag oder Lichtbogenbildung.

Schalten Sie den Hauptschalter des Schaltschranks aus.
Sichern Sie das System gegen Wiedereinschalten.
Blockieren Sie den Hauptschalter.

o Dbd =

Warten Sie mindestens 7 Minuten nach Abschalten der Spannung.

4.6 Wartung und Reinigung
Das Gerat ist wartungsfrei, es muss einmal im Jahr durch Fachpersonal gepruft werden.

ACHTUNG Das Gerat nicht in Flussigkeiten tauchen oder bespriihen.

Vermeiden Sie, dass Flissigkeit in das Gerat eindringt.
Wenn das Gerat gedffnet wird, erlischt die Garantie.
Das Innere des Gerats kann nur vom Hersteller gereinigt werden.

So reinigen Sie das Geréat von aulen:

1. Nehmen Sie das Gerat aul3er Betrieb.
Siehe "Auller Betrieb nehmen" (= # 18).

2. Gehause: Mit Isopropanol oder einer ahnlichen Reinigungslésung reinigen.
VORSICHT : Leicht Entflammbar! Gefahr von Verletzung durch Verpuffung und Feuer.
e Beachten Sie die Sicherheitshinweise auf der Verpackung des Reinigungsmittels.

¢ Warten Sie nach der Reinigung mindestens 30 Minuten, bevor Sie das Gerat wieder in Betrieb
nehmen.

4.7 Demontage

ACHTUNG Nur Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik darf Systemkomponenten

demontieren.

1. Nehmen Sie das Gerat aulRer Betrieb.
Siehe "Aul3er Betrieb nehmen" (= # 18).
2. Prifen Sie die Temperatur.

VORSICHT: Hohe Temperatur! Gefahr leichter Verbrennungen.

Im Betrieb kann der Kiihlkérper Temperaturen tiber 80 °C erreichen.

Bevor Sie das Geréat berihren, messen Sie die Temperatur und warten Sie, bis der Servoverstarker auf unter
40 °C abgekiihlt ist.

3. Entfernen Sie die Stecker.
Trennen Sie den PE Anschluss zuletzt.

4. Ausbauen: Lésen Sie die Befestigungsschrauben und entfernen Sie das Gerat.

4.8 Systemreparatur

ACHTUNG Nur Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik darf Systemkomponenten

austauschen.

VORSICHT: Unerwarteter Anlauf! Bei der Durchfiihrung von Austauscharbeiten kann es zur Kombination von
Gefahrdungen und multiplen Folgen kommen.
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¢ Arbeiten sind nur unter Beachtung der Vorschriften fiir Arbeitssicherheit, durch geschultes Personal und mit
Benutzung der jeweils vorgeschriebenen personlichen Schutzausriistung zulassig.

4.8.0.1 Austausch des Geréates
Nur der Hersteller kann das Gerat reparieren.
Offnen des Geréates bedeutet Verlust der Gewéhrleistung.

1. Nehmen Sie das Gerat aul3er Betrieb.
Siehe "Auller Betrieb nehmen" (= # 18).

2. Demontieren Sie das Gerat.
Siehe "Demontage" (= # 18).

3. Senden Sie das Gerat an den Hersteller.
Siehe "Entsorgung" (= # 19).

4. Installieren Sie ein neues Gerat wie in der Betriebsanleitung beschrieben.
5. Nehmen Sie das System in Betrieb, wie in der Betriebsanleitung beschrieben.

4.8.0.2 Austausch sonstiger Teile des Antriebssystems
Wenn Teile des Antriebssystems ausgetauscht werden miissen (zum Beispiel Kabel), gehen Sie wie folgt vor:

1. Nehmen Sie das Gerat aul3er Betrieb.
Siehe "Auler Betrieb nehmen" (= # 18).

2. Tauschen Sie die Teile aus.
3. Prifen Sie alle Steckverbindungen auf korrekten Sitz.
4. Nehmen Sie das System in Betrieb, wie in der Betriebsanleitung beschrieben.

4.9 Entsorgung
ACHTUNG Fir die fachgerechte Entsorgung des Gerates wenden Sie sich an einen zertifizierten

Elektronikschrottverwerter.

Gemal der Richtlinie WEEE-2012/19/EG u.a. nimmt der Hersteller Aligerate und Zubehor zur fachgerechten
Entsorgung zurtick. Die Transportkosten muss der Versender tragen.

Senden Sie die Gerate in der Originalverpackung an die in der folgenden Tabelle aufgefiihrten Herstelleradressen.

Nordamerika Sudamerika

KOLLMORGEN Altra Industrial Motion do Brasil
201 West Rock Road Equipamentos Industriais LTDA.
Radford, VA 24141, USA Avenida Joao Paulo Ablas, 2970

Jardim da Gléria, Cotia — SP
CEP 06711-250, Brazil

KOLLMORGEN s.r.o KOLLMORGEN
Evropska 864664 42 Modfice, Brno Room 302, Building 5, Lihpao Plaza,
Czech Republic 88 Shenbin Road, Minhang District,

Shanghai, China.
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5.1 Lieferumfang
Wenn ein AKD-N bestellt wurde, sind im Lieferumfang folgende Komponenten enthalten:
¢ AKD-N mit 4 Befestigungsklammern

¢ Gedrucktes Exemplar der AKD-C/N Safety Notes
¢ Zwei Steckerabdeckungen M12 (fiir unbenutzte X3 und X6)

’ INFO ‘ Gegenstecker sind nicht im Paket enthalten.
Die M23 Steckerabdeckungen zum Schutz von X2 des letzten AKD-N im Strang sind im
Lieferumfang des AKD-C enthalten.

Getrennt erhéltliches Zubehor
Zubehdr muss bei Bedarf separat bestellt werden. Lesen Sie im Zubehérhandbuch fir Ihre Region nach:

e Kihlkérper 50 mm fiir AKD-N0O03/006

e Kuhlkérper 50 mm fir AKD-NO12

* Warmeleitfolie

¢ Motor Leistungskabel, Feedbackkabel

¢ Hybridkabel zum Anschluss des nachsten AKD-N

¢ Kabel zum Anschluss digitaler Ein-/Ausgénge

¢ Kabel zum Anschluss des lokalen STO (nur AKD-N-DS/DT)

e Kabel zum Anschluss des tertidren Feldbus (nur AKD-N-DF/DG)
¢ Stecker AKD-N-JUMP-X5 fiir AKD-N-DS/DF mit SFD3/DSL

Ersatzteile
Ersatzteile finden Sie auch im Zubehérhandbuch fir lhre Region:

¢ Satz Befestigungsklammern
e Satz Dichtungsstopfen flir Stecker

5.2 Typenschild

Das unten abgebildete Typenschild ist an der Seite des Verstarkers angebracht, die Beispieldaten beziehen sich
auf eine 12 A-Ausflihrung. Abbildung ahnlich.

(I : 8 )
S ﬁo:ttlozr:::uc:p 31;540) 633-3400 HWRev: B
FempeTlaria®r 7 Europe: +49 (0) 2102-9394-0 [IRRIARRIN 1]
ga::l)::;ngen Italy: +39 (0) 362-594260 UK Ro H S
Model No: AKD-N01207-DFEC-E000 CA
AR (R SR AL RN MR A T U LIk 0 I
Serial No: D-1631-10030
HRURNA LR O L LT R c € c us A
MAC Address: 00:23:1B:30:06:CE

Input-Main Output-DC-Bus
without cold plate: (*) with cold plate

Voltage  560-680 Vdc|Voltage 0-480 Vac : 0-480 Vac
Frequency - Frequency 0-<600 Hz : 0-<600 Hz
Phase 1Ph Phase 3 Ph 3 Ph

FL Current 15 Adc |FL Current 0.8 Arms : (*)12 Arms
Power 7,7KVA |Base Frequency 8 kHz 8 kHz

Surrounding Air Temperature: max. 40 °C UL Type rating: Type 1

Enclosure Protection Rating: IP 67 SCCR: 42kA
Before use, refer to DVD for installation and safety/(*)cold plate information.

\ Assembled in Germany Patents Pending www_kollmorgen.com N )
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5.3 Typenschlussel
Nutzen Sie den Typenschliissel nur zur Produktidentifizierung.

Nutzen Sie Ihn nicht fir den Bestellprozess, da nicht immer alle Funktionen untereinander kombiniert werden
kénnen.

Familie Sonderausfihrung
AKD Series 0000  Standard

x000  veraltete Nummerierung (x = Sprache)
Gerate-Ausfuhrung

N Near Servo Drive IP65/67 Anschluss Optionen

EC EtherCAT®
Stromklasse

003 3Amp Erweiterungen
006 6Amp Ein-Kabel-Anschluss
012 12 Amp DB, EB  Hybrid Motorstecker
DG, EG Hybrid Motorstecker und tertidrer Feldbus
Spannungsklasse DT, ET  Hybrid Motorstecker und lokaler STO
07 700 Voc Zwei-Kabel-Anschluss

DF, EF  Motor+Feedback Stecker und tertiarer
DS, ES  Motor+Feedback Stecker und lokaler STO

Die Erweiterungen D (urspriingliche Steuerungshardware) und E (aktualisierte Steuerungshardware) haben die
gleiche Funktionalitat.

Sonderausfiihrung: hier werden nicht sicherheitsrelevante, kundenspezifische Besonderheiten und die
Sprachversion des gedruckten Materials kodiert.
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6.1 Die digitalen Servoverstarker der AKD-N Reihe
Verfligbare AKD-N Versionen

Kurzname Beschreibung Strom Anschluss

AKD-N-DB/EB Hybrid DC Power und Feldbus Anschluss. Hybrid Motor 3bis12 A | EtherCAT, I/O
Anschluss.

AKD-N-DG/EG Hybrid DC Power und Feldbus Anschluss. Hybrid Motor 3bis12A | EtherCAT, I/O, lokaler
Anschluss. Feldbus
Lokales, tertidres Feldbus Interface.

AKD-N-DT/ET Hybrid DC Power und Feldbus Anschluss. Hybrid Motor 3bis12 A EtherCAT, I/O, lokaler
Anschluss. STO
Lokaler STO Eingang.

AKD-N-DF/EF Hybrid DC Power und Feldbus Anschluss. Zwei Kabel Motor 3bis12 A | EtherCAT, I/O, lokaler
Leistung und Motor Feedback Anschluss. Feldbus
Lokales, tertiares Feldbus Interface.

AKD-N-DS/ES Hybrid DC Power und Feldbus Anschluss. Zwei Kabel Motor 3bis12A EtherCAT, I/O, lokaler
Leistung und Motor Feedback Anschluss. STO
Lokaler STO Eingang.

Standardmerkmale

¢ Versorgungsspannungsbereich 55 VDC bis 800 VDC
¢ Integrierter Motion-Bus.

¢ Integrierte Unterstltzung fir SFD, Hiperface DSL, Comcoder, ENDAT 2.1 & 2.2, BiSS, HIPERFACE, 1Vp-p
Sin-Cos Encoder, Inkrementalgeber.

¢ Integrierte Safe Torque Off (STO)-Funktion gemaf EN 62061 SIL 2.
¢ Verwendung mit Synchron-Servomotoren, Linearmotoren, Asynchronmotoren mdglich.

Leistungsteil

¢ Anschluss an AKD-C oder MKD-C Netzteil
¢ DC Versorgungsspannung, Bereich 55 VDC bis 800 VDC
¢ Endstufen-IGBT-Modul mit erdfreier Strommessung.

Integrierte Sicherheit

¢ Ausreichende Isolationsabstande/Kriechstrecken und elektrische Isolation fiir sichere galvanische Trennung
gemal’ EN 61800-5-1 zwischen den Versorgungs-/Motoranschlissen und der Signalelektronik.

¢ Temperaturiiberwachung des Verstarkers und Motors.
* Motoriiberlastschutz: It Uberwachung
¢ SIL 2-Safe Torque Off gemaft EN 62061

Betrieb und Parametereinstellung

¢ Mit der Inbetriebnahmesoftware WorkBench fiir die Inbetriebnahme des Systems tiber TCP/IP,
angeschlossen an X18 des Netzteils.

Volldigitale Steuerung

¢ Digitaler Stromregler (670 ns)
¢ Einstellbarer digitaler Drehzahlregler (62,5 ps)
¢ Softwareoption Positionsregler (250 ps)

Ein-/Ausgange
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e 3 programmierbare digitale Eingadnge (= # 61)
¢ 1 programmierbarer digitaler Ausgang (= # 61)

6.2 Mechanische Daten

Mechanische Daten Einheiten AKD AKD AKD
-N00307 -N00607 -N01207
Gewicht kg 1,6 1,6 ca.2,1
) Hohe mm 75 75 75
< & :

g S Breite mm 130 130 130
Breite e Lange, Gehause mm 201 201 252
Lange, mit Steckern und mm 247 247 297

Montageklammern

6.3 Elektrische Daten

25

Elektrische Daten Ein- AKD- AKD- AKD-
heiten | N00307 N00607 N01207

Nennversorgungsspannung V= 560 bis 680
Standby Versorgungsspannung V= 55
Nenneingangsleistung fiir Dauerbetrieb kVA 1,5 3 7,7
Nenneingangsstrom A 2,8 55 15
Zulassige Ein-/Ausschaltfrequenz 1/h 30
Dauerausgangsstrom (£ 3%):

Optimale Kiihlsituation (Anforderung an Kiihiplatte erfillt) Aeff 31) 62) 123)

Freie Konvektion, nicht montiert Aeff 1,8 1,7 0,8
Dauerausgangsleistung:

Optimale Kihlsituation (Anforderung an Kihiplatte erfillt) kW 1,3 2,6 5

Freie Konvektion, nicht montiert kW 0,8 0,7 0,3
Spitzenausgangsstrom (firca. 5 s, = 3 %) Aeff 9 18 30
Spitzenausgangsleistung (fiir ca. 5 s) kW 3,9 7,8 15,6
Min. Motorinduktivitat mh 6,3 3,2 2,5
Max. Motorinduktivitat mh 600 300 250
Warmeableitung, Endstufe deaktiviert W max. 6 max. 6 max. 6
Warmeableitung bei Nennstrom W 37 71 150
Wirkungsgrad % 97 97 97
Technische Daten flir Bremschopper — - S.1
Strom Motor-Haltebremse A max. 1 max. 1,5 max. 1,5

1) Kiihlplatte: 240x240x10 mm 0.4., Umgebungstemp.: 40°C, Versorgungsspannung: 680V
2) Kiihlplatte: 500x500x10 mm o0.4., Umgebungstemp.: 40°C, Versorgungsspannung: 680V
3) Kiihlkdrper: 480x400x84 mm o.4., 31 verikale Rippen, Umgebungstemp.: 40°C,

Versorgungsspannung: 680V

6.4 Leistungsdaten

Leistungsdaten

Einheiten

AKD-
N00307

AKD-

N00607/01207

Schaltfrequenz der Endstufe kHz

10

Spannungsanstiegsgeschwindigkeit dU/dt kV/us

7,2
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Leistungsdaten Einheiten AKD- AKD-
N00307 N00607/01207

Bandbreite des Stromreglers kHz 25

Bandbreite des Drehzahlreglers (skalierbar) Hz 0 bis 750

Bandbreite des Positionsreglers (skalierbar) Hz 1 bis 250

6.5 Umgebungsbedingungen, Belliftung und Einbaulage

Lagerung (= #17)

Transport (= #17)

Umgebungstemperatur | -10 °C bis +40 °C unter Nennbedingungen

im Betrieb +40 °C bis +55 °C mit Dauerstromreduzierung von 4 % pro K

Feuchtigkeit im Betrieb

Relative Luftfeuchtigkeit 5 bis 95 %, nicht kondensierend, Klasse 3K4

Einsatzhohe

Bis zu 1000 Meter tiber Normalnull ohne Beschrankungen
1000 bis 2000 Meter tber Normalnull mit Stromreduzierung von 1,5 %/100 m

Verschmutzungsgrad

Verschmutzungsgrad 3 gemaf EN 60664-1

Schwingungen

Klasse 3M5 gemal EN 60721-3-3

Umgebung

IP65/IP67 gemaR EN 60529, UL Type 4x

Einbaulage

Alle Orientierungen erlaubt, bevorzugte Positionierung beachten (= # 49)

KiihlplattengroRe

Aluminium Kuhlplatte, minimale GroRe:

AKD-N00307: Kuhlplatte 350x350x10 mm

AKD -N00607: Kihlplatte 500x500x10 mm
AKD-N01207: Kihlkérper 480x400x84 mm, 31 Rippen

Der Servoverstarker arbeitet mit bis zu maximaler Leistung, wenn die Montageflache fiir die
Kuhlplatte zwischen -10 °C und +85 °C und die umgebende Lufttemperatur zwischen -10 °C

und +40 °C betragt.

Beliiftung

Freie Konvektion

6.6 Ein-/Ausgange

Schnittstelle Elektrische Daten

Digitale Eingange (X3)

e gemal IEC61131-2 Typ 1

e Ein: 15VDC bis 30 VDC, 2 mA bis 15 mA

e Aus:-3VDCbis5VDC, <1mA

¢ Galvanische Isolation fir 30 VDC

¢ 2 Hochgeschwindigkeits-Eingange: Aktualisierungsrate 2 ps
¢ 1 Standard-Eingang: Aktualisierungsrate 250 ps

Digitale Ausgange (X3)

e gemal IEC61131-2 Typ 1

¢ max. 30 VDC, 100 mA

e kurzschlussfest

¢ Galvanische Isolation fur 30 VDC
¢ Aktualisierungsrate 250 us

STO Eingang (Option DS/DT) ¢ Ein: 18 VDC bis 30 VDC, 80 mA

e Aus: 0VDC bis 12VDC, <50 mA
¢ Galvanische Isolation flir 60 VDC
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Schnittstelle Elektrische Daten

STO Ausgange (X3, Option DS/DT) e gemalR IEC61131-2 Typ 1
max. 30 VDC, 100 mA

e kurzschlussfest

Galvanische Isolation fur 30 VDC

Aktualisierungsrate 62,5 us

6.7 Stecker
Die angegebenen Spannungs- und Stromdaten sind die niedrigsten zulassigen Werte gemaft UL und CE.
Stecker Typ max. Querschnitt Strom Spannung*
Hybrid IN, X1 Hybrid Stecker 4 x0,34mm?, 22 AWG 0,5A 30V
(Stift), 7 Pole 3x2,5mm? 14 AWG 18 A 850V
Hybrid OUT, X2 Hybrid Stecker (Buchse), 7 | 4 x 0,34mm?, 22 AWG 0,5A 30V
Pole 3x2,5mm? 14 AWG 18 A 850V
Digitale 1/0, X3 Stecker (Buchse), 8 Pole 8 x 0,34 mm?, 22 AWG 2A 30V
Motor/Hybrid, X4 Stecker (Buchse), 8 Pole 4 x2,5mm?, 14 AWG 15A 630V
4x1,0mm? 18 AWG 10A 30V
Feedback X5 Stecker (Buchse), 17 Pole | 17 x 0,75 mm?, 20 AWG 3,6A 63V
STO/Fieldbus, X6 | Stecker (Buchse), 4 Pole 4 x 0,34 mm?, 22 AWG 1A 50V

* Nennspannung bei Verschmutzungsgrad 2, nur Kollmorgen Kabel benutzen.

6.8 Kabelanforderungen

Informationen zu den chemischen, mechanischen und elektrischen Merkmalen der Kabel finden Sie im
Zubehoérhandbuch, oder wenden Sie sich an den Kundendienst.

’ INFO ‘ Verwenden Sie nur Hybrid, Motor und Feedback Kabel von Kollmorgen. Die
Gewabhrleistung fiir das System erlischt, wenn Sie Hybrid-, Motor- oder Feedback-Kabel
eines anderen Herstellers als Kollmorgen verwenden.

‘ INFO ‘ 1. Die Nennstrome entsprechen der Norm IEC 60364-5-52.

2. Die Langencodierung wird nicht im Kollmorgen Typenschliissel angegeben.
Kontaktieren Sie dazu einen Kollmorgen Vertriebsmitarbeiter.

3. PUR Kabel haben eine Kabel-Ummantelung aus Polyurethan.
4. PVC Kabel haben eine Kabel-Ummantelung aus Polyvinyl Chlorid.

Zentrale Stromversorgung zu AKD-N

AKD-N Leistungskabel?

Versorgung AKD-N Stecker Nennstrom .
Hybrid (PUR)3
AKD-C X1 Rms <20 A CCNCN1-025
MKD-C X1 Rms <20 A MKC-HYB-*-AKN

* = § (statisch), | (mittel bis 100 m/Min, 1G), D (dynamisch bis zu 300 m/Min, 2,5G)

AKD-N zu AKD-N Kabel
AKD-N Leistungskabel?
Hybrid (PUR)3

X2 X1 Rms <20 A CCNNN1-025

AKD-N (Flihrend) AKD-N Nennstrom
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AKD-N zu Digital I/0, tertiarem Feldbus und STO Switch
AKD-N Typ
X3 Digital 1/0

Kabel*

Phoenix SAC-8P-M12MS6

AKD-N-DF/DG/EF/EG X6

D-codiert, tertiarer Feldbus

Phoenix SAC-4P-M12MSD6

AKD-N-DS/DT/ES/ET X6

A-codiert, Einzelantrieb STO switch

Phoenix SAC-4P-M12MS6

*Beispiele, ahnliche Kabel sind bei anderen Distributoren erhaltlich

AKD-N zu AKM2G Motor - Hybrid-Einzelkabel

Kollmorgen 2G Kabel2
AKD-N Modelle MOtORREBARRCKIS \ .\ \trom1 - ]
Stecker Hybridkabel (PUR)3  Hybridkabel (PVC)4
SFD3 Feedback Rms<15A H2-33-015-A1-00 H6-33-015-A1-00
SpeedTec (D) Rms <20 A H2-33-025-A1-00 H6-33-025-A1-00
-DB/DG/DT/EB/EG/ET

HIPERFACE DSL® | Rms<15A H2-33-015-B1-00 H6-33-015-B1-00

SpeedTec (D) Rms <20 A H2-33-025-B1-00 H6-33-025-B1-00

AKD-N zu AKM Motor - Hybrid-Einzelkabel

AKD-N Modelle AKM1 M15 itec
Hybridkabel

(PUR)3

Nennstrom?

Motor
Feedback

M23 SpeedTec
Hybridkabel
(PUR)3

M23 Screw-type
Hybridkabel
(PUR)3

-DB/DG/DT/EB/EG/ET ~ SFD3 Rms<15A  CCJNA1-015 CCJINA2-015 CCJINA3-015
HIPERFACE
DSL Rms<20A  CCJNA1-025 CCJINA2-025 -

AKD-N zu AKM2G Motor - Doppelkabel - Leistung + Feedback

AKD.N Motor Kollmorgen 2G Kabel?2 INGEY
Tl Stecker | Nennstrom! Leistung . 4 Leistungskabel?
tBremse (PUR)3 Leistung (PVC)®  Feedbackkabel (PUR)3
Ohne Rms < 15 A P1-33-015-A1- P5-33-015-A1-00 CFCNA2-002 -
Bremse 00 8omcoder
SpeedToc R At FDNA2-002 — EnDAT
P (D) Rms<20A P1-33-025-A1 P5-33-025-A1-00 2.1/BiSS B
-DF/DS/EF/ES 00 CFENA2-002 — EnDAT
MitBremse =g o 45 @ P233-015-A1- 1 oo oo 015.A1-00 |2:2/BiSSC
SpeedTec 00 CFSNA2-002 — SFD
(D) CFHNA2-002 -
Rms <20 A | P2-33-025-A1-00 P6-33-025-A1-00 HIPERFACE
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AKD-N zu AKM und C/CH Motor - Doppelkabel - konfigurierte Leistungskabel

Motor AKD-N Leistungskabel?
AKD-N Nennstrom .
Modelle Stecker 1 M23 SpeedTec M23 Screw-type AKM1 M15 itec
tBremse Hybridkabel (PUR)3 Hybridkabel (PUR)3 Hybridkabel (PUR)3
Rms<15A CMONA2-015 CMONA1-015 CMONA3-015
Ohne Bremse
Rms <20 A CMONA2-025 CMONA1-025 -
-DF/DS/EF/ES
_ Rms<15A CM1NA2-015 CM1NA1-015 CM1NA3-015
Mit Bremse
Rms <20 A CM1NA2-025 CM1NA1-025 -

AKD-N zu AKM und C/CH Motor - Doppelkabel - konfigurierte Feedbackkabel

AKD-N Feedback M23 SpeedTec Kabel = M23 Screw-type Kabel = AKM1 M15 itec Kabel
Modelle (PUR)3 (PUR)3 (PUR)3
Comcoder CFCNA2-002 CFCNA1-002 CFCNA3-002
EnDAT 217 CFENA2-002 CFENA1-002 CFENA3-002
BiSSB
"DF/DS/EF/ES EnDAT 2.2/ CFDNA2-002 CFDNA1-002 CFDNA3-002
BiSSC
SFD CFSNA2-002 CFSNA1-002 CFSNAS3-002
HIPERFACE CFHNA2-002 CFHNA1-002 CFHNA3-002

AKD-N zu DDL(Direktantrieb Linear) Motor
AKD-N Leistungskabel3 AKD-N Leistungskabel3
Feedback
CFCNDL-002 — Comcoder
CFDNDL-002 — EnDAT 2.2/BiSS C
CMONDL-xxx* | CFENDL-002 - EnDAT 2.1/BiSS B
CFSNDL-002 - SFD

CFHNDL-002 — HIPERFACE

AKD-N Modelle

Leistung + Bremse Leistung

-DF/DS/EF/ES CM1NDL-xxx

*xxx = Kabelquerschnitt 010, 015, 025 abhangig vom Nennstrom

6.9 Definition Kabellange

AKD-C besitzt zwei Pfade, an die jeweils bis zu 8 AKD-N angeschlossen werden kénnen.
Maximum gesamte Kabellange fur jeden Pfad ist 100 m. Informationen iber die Systemtopologie
finden sie auf (= # 53)

. INFO

. .. Max.
Kabeltyp Kabel Verwendung Verfiigbare Lénge (m) Léngex(m)
CCNCN1 AKD-C zu AKD-N, hybrid 3,6,12, 24,36 40
MXE&HYB' MKD-C to AKD-N X1, hybrid | 3, 6, 12, 24, 36 40
. 0.25,0.5 ... 2.0 (0,25m Schritte bis 2m)

CCNNNT1 AKD-Nzu AKD-N hybrid | 5 53 25 (0,5m Schritte bis 25m) 25

AKD-N-DG/DT zum Motor,
CCJINA hybrid 0.2,0.3...1.0 (0,1m Schritte bis 1m)

1.25,1.5 ... 2.0 (0,25m Schritte bis 2m) 5

CMxNA AKD-N-DF/DS zum Motor, | 5 5 3.0 ... 5.0 (0,5m Schritte bis 5m)

Leistung
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Max.
Lange (m)

Kabeltyp Kabel Verwendung Verfiigbare Lange (m)

AKD-N-DF/DS zum Motor,
CFyNAz Riickfiihrung (Feedback) 5
Einzelleitung | X13 +24 V/GND, X15 Digital I/Os, X16 STO Signale 30

z: 1 = Stecker M23, 2 = Stecker SpeedTec (nur CC)
* = S (statisch), | (mittel bis100 m/min, 1G), D (dynamisch bis 300 m/min, 2,5G)

AKD-C | oder | MKD-C

=
= =
el ¢ ¢
pd y :]I:
max. 5m 3 o e
) = X
=
CCJNA AKD- i
C— |
5 Meator Nzzz07-DG/DT [
> =
= 0
gl x
| of &
CCINA | g
AKD- |
D—: o
H ey Nzzz07-DB ~| Legende
: : — E X
: : P £ 0 = ohne Motorbremse
: % N 1 = mit Motorbremse
| Sl
: § Of € y
CCJINA C = ComCoder
0 Motor AKD- 0 E = EnDat, BiSS Encoder
! Nzzz07-DF/DS [ g = g;pgr(ficla Eg)coder
APEKD-N-JUMP-XES EL!J 777
: : % - 003 = Nennstrom 03 A
o= 006 = Nennstrom 06 A
O.!—. 012 = Nennstrom 12 A
[ XA AKD i
q Motor 5 i Nzzz07-DF/DS [
CFyNA =

6.10 Brems-Chopper

Der AKD-C besitzt einen internen Bremswiderstand, MKD-C besitzt keinen internen Widerstand. Ein externer
Widerstand kann bei beiden Netzteilen an X14 angeschlossen werden.

Geeignete externe Bremswiderstande sind im AKDZubehdrhandbuch beschrieben.

6.10.1 Funktionsbeschreibung

Wenn die riickgespeiste Energie zu einem ausreichend hohen Anstieg der Bus-Kondensator-spannung fiihrt, gibt
das Netzteil den Brems-Chopper frei und die riickgespeiste Energie wird an den Bremswiderstand ausgegeben. 90
% der kombinierten Leistung aller gekoppelten Servoverstarker steht permanent fiir die Spitzen- und Dauerleistung
zur Verfligung.

Abschalten bei Uberspannung

Wenn die Spannungsschwelle im Zwischenkreis tberschritten wird, meldet der Servover-starker mit der
toleranzbedingt niedrigsten Ausschaltschwelle einen Uberspannungsfehler. Die Leistungsstufe des Verstérkers
wird deaktiviert und die Last trudelt aus. Die Fehlermel-dung ,F501 Uberspannung Bus* wird ausgegeben. Der
Fehlerrelaiskontakt (AKD-C: X15/5-6, MKD-C: X15A/1-2) 6ffnet bei diesem Fehler.
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6.10.2 Technische Daten
Technische Daten sind in den Betriebsanleitungen fir AKD-C / MKD-C aufgefihrt.

6.11 LED Kodierung

Die eingebaute Leuchtdiode (LED) zeigt den Status des Seroverstarkers an, sobald die 24 V Versorgung des AKD-
C eingeschaltet ist. Falls die AKD-C TCP/IP Verbindung zum PC oder zur Steuerung nicht arbeitet, ist die LED
Anzeige die einzige Informationsquelle.

LED

A (e] 7\ I3 8 Hohe Spannung bis 900 V!

Es besteht die Gefahr von schweren oder tédlichen Verletzungen durch elektrischen Schlag
oder Lichtbogenbildung. Die eingebaute Leuchtdiode zeigt nicht den realen Spannungspegel
an.
* Messen Sie stets die Spannung am DC-Bus-Zwischenkreis an Stecker X14 des AKD-C
bzw. X23 des MKD-C und

e warten Sie, bis die Spannung unter 50 V gesunken ist, bevor Sie Komponenten im
dezentralen Servosystem berthren.

Die LED liefert farbkodierte Informationen (rot, gelb, griin). Spezialisten kénnen die Blinkfrequenz analysieren,
genauere Informationen hierzu finden Sie in der WorkBench Onlinehilfe.

Grundinformation

Farbe Bemerkungen
Grun Freigeben und aktiv.
blinkt griin/orange Freigegeben und aktiv mit Warnung
blinkt orange Sichere Busspannung
blinkt rot/orange/grin Fehler

6.12 Ein- und Ausschaltverhalten

Verhalten der "Haltebremsen"-Funktion

Servoverstarker mit freigegebener Haltebremsenfunktion besitzen ein spezielles Timing fir das Ein- und
Ausschalten der Endstufe. Ereignisse, die das DRV.ACTIVATE Signal abschalten, I6sen die Haltebremse aus. Bei
Deaktivierung des ENABLE-Signals (Freigabesignal) wird die elektrische Bremsung ausgeldst. Wie bei allen
elektronischen Schaltungen gilt die allgemeine Regel, dass das interne Haltebremsenmodul ausfallen kann.

Die funktionale Sicherheit, z.B. bei hdngenden Lasten (vertikale Lasten), erfordert eine zusatzliche mechanische
Bremse, die sicher betatigt werden muss, z. B. durch eine Sicherheitssteuerung.

Wenn die Geschwindigkeit unter den Schwellenwert CS.VTHRESH abfallt oder es wahrend eines Stopp-Vorgangs
zu einer Zeituberschreitung kommt, wird die Bremse geschlossen. Setzen Sie bei vertikalen Achsen den Parameter
MOTOR.BRAKEIMM auf 1, damit die Motorhaltebremse nach Fehlern oder Hardware Disable ohne Verzégerung
einfallt.

STO-Sicherheitsfunktion
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Mit der STO-Sicherheitsfunktion kann der Servoverstarker mithilfe seiner internen Elektronik im Stillstand gesichert
werden, so dass die Antriebswelle auch bei anliegender Stromversorgung gegen unbeabsichtigtes Wiederanlaufen
gesichert ist. Im Kapitel "Safe Torque Off (STO)" wird die Verwendung der STO-Funktion beschrieben (= # 38).

6.12.1 Einschaltverhalten im Standardbetrieb

Das folgende Schema zeigt die korrekte Sequenz zum Einschalten des Verstarkers.
U

AKD-C/MKD-C:
24V, L1,L2,L3

\j

U

Strang DC Power

~ 1s

Local/Global
STO

\J

AKD-C:
HW Enable +
SW Enable +
no fault

>t

Endstufe
enable

u
U
U
n

Motordrehzahl

|
|
]{ };//
|

S" N
/
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6.12.2 Ausschaltverhalten

’ INFO ‘ Die AKD-C 24 V Spannungsversorgung bleibt aktiv. Der HW-Enable-Eingang deaktiviert alle AKD-
N Endstufen sofort. Konfigurierte digitale Eingange und Feldbusbefehle kénnen verwendet
werden, um kontrollierte Stopps auszufihren.

Die Steuerfunktion Stopp, Not-Halt und Not-Aus sind in der Norm EN 60204 definiert. Angaben fir die
sicherheitsbezogenen Aspekte dieser Funktionen finden Sie in den Normen EN 13849 und EN 62061.

‘ INFO ‘ Der Parameter DRV.DISMODE muss auf 2 gesetzt sein, um die verschiedenen Stopp-Kategorien
zu implementieren. Das Konfigurieren der Parameter wird in der WorkBench Onlinehilfe
beschrieben.

&. AWARNUNG Keine Funktionale Sicherheit!

Schwere Verletzungen kénnen die Folge sein, wenn eine hangende Last nicht sicher
blockiert wird. Die funktionale Sicherheit, z.B. bei hangenden Lasten (vertikale Lasten),
erfordert eine zusatzliche mechanische Bremse, die sicher betatigt werden muss, z. B.
durch eine Sicherheitssteuerung.
¢ Benutzen Sie eine zusatzliche sichere mechanische Sperre (zum Beispiel durch eine
Motor-Haltebremse).
e Setzen Sie bei vertikalen Achsen den Parameter MOTOR.BRAKEIMM auf 1, damit die
Motorhaltebremse nach Fehlern oder Hardware Disable ohne Verzégerung einfallt.

6.12.2.1 Ausschaltverhalten bei Verwenden eines digitalen Eingang (kontrollierter Stopp)

Dies ist ein Stopp der Kategorie 2 gem EN 60204. Sie kénnen einen digitalen Eingang konfigurieren, um den Motor
kontrolliert zu stoppen, danach den Servoverstarker zu sperren und dann eine vorhandene Haltebremse zu
aktivieren. Informationen zur Konfiguration der digitalen Eingange finden Sie der WorkBench Onlinehilfe.

| Standard Betrieb | Dinx.mode=13
A
|
AKD-C/MKD-C:
24V, L1,L2,L3 .
I
i |
Digital Input x
I t
‘ |
Endstufen
Freigabe /)7
’ t
: Gesteuert |
|
Motordrehzahl CS.VTHRESH
1
t

Die Bremse fallt ein, wenn die Geschwindigkeit unter die Schwelle CS.VTHRESH absinkt oder die Wartezeit CS.TO
abgelaufen ist.

6.12.2.2 Ausschaltverhalten bei Verwenden des Befehls DRV.DIS

Die Taste Enable/Disable in WorkBench gibt intern einen drv.dis-Befehl an den Servoverstarker aus. Informationen
zur Konfiguration der digitalen Eingdnge und Funktionen finden Sie der WorkBench Onlinehilfe. Dieses Enable-
Signal wird auch als "Softwarefreigabe" (SW-Freigabe) bezeichnet.
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DRV.DISMODE 0 | Achse sofort deaktivieren. Wenn die Geschwindigkeit unter den Schwellenwert CS.VTHRESH
abfallt oder es zu einer Zeitliberschreitung kommt, wird die Bremse geschlossen. Stopp der
Kategorie 0 gemal EN 60204 (= # 38).

DRV.DISMODE 2 | Kontrollierten Stopp verwenden, um den Servoverstarker sofort zu deaktivieren. Wenn die
Geschwindigkeit unter den Schwellenwert CS. VTHRESH abfallt oder es zu einer
Zeituberschreitung kommt, wird die Bremse geschlossen. Stopp der Kategorie 1 gemafy EN 60204

(= #38).
| Standard Betrieb | prv.DIS
A
|
AKD-C/MKD-C:
24V, L1,L2,L3
> t
I
|
DRV.DIS
>t
} |
DRV.ACTIVE
t
|
A
s Z .
L'L Endstufen
o Freigabe
9 t
=
7] A I Ungesteuert
Qo |
%
(a) Motordrehzahl CS.VTHRESH
f _—
~ |
|
o~ / A :
Llll.l Endstufen T
8 Freigabe
2 t
a A Gesteuert |
&
o Motordrehzahl viS.VTHRESH
~N j t

Die Bremse fallt ein, wenn die Geschwindigkeit unter die Schwelle CS.VTHRESH absinkt oder die Wartezeit CS.TO
abgelaufen ist.
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6.12.2.3 Ausschaltverhalten bei Verwenden des HW Enable Eingangs am AKD-C (ungesteuerter Stopp).
Dies ist ein Stopp der Kategorie 0 gemafl EN 60204. Der HW-Enable-Eingang deaktiviert die AKD-N Endstufe

sofort.

AKD-C/MKD-C:
24V, L1,L2,L3

AKD-C:
HW Enable

v

Endstufen
Freigabe

DRV.DISMODE =0

Motordrehzahl

N
A

Endstufen
Freigabe

DRV.DISMODE = 2

Motordrehzahl

N

Standard Betrieb

| Disable

7

0000000

[

| Ungesteuert

CS.VTHRESH

— 1

Gesteuert

CS.VTHRESH

t

Die Bremse fallt ein, wenn die Geschwindigkeit unter die Schwelle CS.VTHRESH absinkt oder die Wartezeit CS.TO
abgelaufen ist. Setzen Sie bei vertikalen Achsen den Parameter MOTOR.BRAKEIMM auf 1, damit die
Motorhaltebremse nach Hardware Disable ohne Verzdgerung einfallt.
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6.12.2.4 Ausschaltverhalten bei Auftreten eines Fehlers

Das Verhalten des Verstarkers hangt immer vom Fehlertyp und der Einstellung mehrerer Parameter ab
(DRV.DISMODE, VBUS.UVFTHRESH, CS.VTHRESH,; Details dazu finden Sie im AKD-N Benutzerhandbuch und
in der WorkBench Onlinehilfe). Im Abschnitt Fehler- und Warnmeldungungen in der WorkBench Onlinehilfe
beschreibt eine Tabelle das spezifische Verhalten jedes Fehlers.

Ausschaltverhalten bei Fehlern, die eine Deaktivierung der Endstufe bewirken

Dies ist ein Stopp der Kategorie 0 gemafl EN 60204.

Standard Betrieb F301 (Beispiel)

1
Iy : Motor Ubertemperatur
I

AKD-C/MKD-C:
24V, L1,L.2,L3 :
i\ : -
F301 (Beispiel)
I -
A I
FEHLER
Relais t
'y I
I
Abgeschaltet uiber
AKD-C: Netzschitz / Fehlerrelais
L1, L2, L3 t
A I
|
DC Power t
) |
Endstufen
Freigabe
| t
'\ |
|
Lokaler/Globaler / // W// /
STO & t
'y |
I
AKD-C:
HW Enable o
A | Ungesteuert
|
Motordrehzahl / / M Y CS.VTHRESH
| i
| |
|
Motor Halte-
bremse
>

Die Bremse fallt ein, wenn die Geschwindigkeit unter die Schwelle CS.VTHRESH absinkt oder die Wartezeit CS.TO
abgelaufen ist. Setzen Sie bei vertikalen Achsen den Parameter MOTOR.BRAKEIMM auf 1, damit die
Motorhaltebremse nach Fehler ohne Verzégerung einfallt.

Ausschaltverhalten bei Fehlern, die eine dynamische Bremsung bewirken
Dies ist ein Stopp der Kategorie 0 gemafl EN 60204.
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| Standard Betrieb $418 (Beispiel)
$pannung Feedback

7 ////:/// [,

F418 (Beispiel)

FEHLER
Relais t

Strang
DC Power

Endstufen

Freigabe //y
Lokaler/Globaler

STO //

AKD-C:

HW Enable //V

A Ulngesteuert
| I
: CS.VTHRESH

T | t
| |
Kurzschluss- '

bremse //}'//

v

v

\J

Y

Motordrehzahl

]

Motor Halte-
bremse

>

Die Bremse fallt ein, wenn die Geschwindigkeit unter die Schwelle CS.VTHRESH absinkt oder die Wartezeit CS.TO
abgelaufen ist.
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Ausschaltverhalten bei Fehlern, die einen kontrollierten Stopp bewirken
Dies ist ein Stopp der Kategorie 1 gemafl EN 60204.
Standard Betrieb F306 (Beispiel)

Kurzschluss Bremse
(geregeltes Bremsen)

AKD-C/MKD-C:
24V, 1L1,L2,L3

F306 (Beispiel)

v

FEHLER
Relais t

Strang
DC Power

Endstufen

Freigabe //‘7/
|

Lokaler/Globaler

STO //// /
| -1
|

AKD-C: ;

HW Enable //V
I
T t

!

\j

v

|
|
Kurzschluss- r

bremse

v

A |

Motor Halte- h
bremse /

Die Bremse fallt ein, wenn die Geschwindigkeit unter die Schwelle CS.VTHRESH absinkt oder die Wartezeit CS.TO
abgelaufen ist.

6.13 Safe Torque Off (STO)

Die STO-Funktion der AKD-N mit Option "DB/EB", "DF/EF" oder "DG/EG" wird vom intelligenten AKD-C Netzteil
Uber den Antriebsstrang gesteuert, an den der AKD-N angeschlossen ist. Diese STO-Topologie nennen wir
"Globaler STO" oder "Strang STO".

AKD-N Servoverstarker mit Option "DS/DT" oder "ES/ET" besitzen einen zusatzlichen Stecker X6 mit einem
digitalen STO-Enable Eingang. Diese STO-Funktion nennen wir "Lokaler STO". Diese Servoverstarker Variante
kann nicht vom globalen STO kontrolliert werden.
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6.13.1 Globaler STO, gesteuert iiber den AKD-C

Stecker X16 am AKD-C ermdéglicht den Zugriff auf alle STO-Signale des dezentralen Antriebssystems, das von
diesem AKD-C versorgt wird. Es gibt einen STO-Enable-Eingang und einen STO-Status-Ausgang fiir jeden
Antriebsstrang.

Die globale STO-Funktion ist in der AKD-C Betriebsanleitung beschrieben.

Applikationsbeispiele finden Sie im Projektierungshandbuch Dezentrale Antriebssysteme.

Die globale STO-Funktion umfasst folgende Teilsysteme: AKD-C, AKD-N ohne Option "DS/DT"

oder "ES/ET", Kollmorgen Hybrid Verbindungskabel.

‘ INFO ‘ Das globale STO-Enable-Signal hat keinen Einfluss auf angeschlossene AKD-N mit Option
"DS/DT" oder "ES/ET" (lokaler STO Eingang). Der lokale STO-Status dieses Gerates wird
trotzdem im Strang STO-Status gemeldet.

6.13.2 Globaler STO, gesteuert Giber den MKD-C

Stecker X16A/B am MKD-C ermdglicht den Zugriff auf alle STO Signale des dezentralen Antriebssystems, das von
diesem MKD-C versorgt wird. Es gibt einen STO-Enable-Eingang und einen STO-Status-Ausgang fiur jeden
Antriebsstrang.

Die globale STO-Funktion istim MKD-C Installation Manual beschrieben.

Die globale STO-Funktion umfasst folgende Teilsysteme MKD-C, AKD-N ohne Option "DS/DT"
oder "ES/ET", Kollmorgen Hybrid Verbindungskabel.
Das globale STO-Enable-Signal hat keinen Einfluss auf angeschlossene AKD-N mit Option
"DS/DT" oder "ES/ET" (lokaler STO-Eingang).
Wenn Sie mehr als 8 AKD-N mit Hardware Revision A oder B in einem Strang verwenden

‘ maochten, missen Sie einen Signalverstarker am STO-Signal anschlieRen.

. INFO

Zulassige Geratezahl je Strang:
¢ Hardware Revision A oder B: maximal 8 AKD-N

e Hardware Revision A oder B mit Signalverstarker: maximal 14 AKD-N
e Hardware Revision C: maximal 14 AKD-N

6.13.3 Lokaler STO, gesteuert tiber lokalen digitalen Eingang am AKD-N-DS/DT / AKD-N-ES/ET

Option "DS/DT" oder "ES/ET" im AKD-N ermdglicht lokale STO-Funktionalitat. Stecker X6 besitzt einen STO-
EnableEingang, Stecker X3 einen STO-Status-Ausgang. Der STO-Status-Ausgang an X3 ist nur bei AKD-N
Geraten mit Option "DS/DT" oder "ES/ET" verfiigbar.
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6.13.4 Sicherheitstechnische Kennzahlen
Die Systeme sind mit folgenden Kennzahlen eindeutig beschrieben:

Struktur STO ISO MTTF, IEC PFH SFF Tw
13849-1 62061 [1/h] [%] [Jahre]
AKD-C + 1 x AKD-N global PLd, Kat3 2100 SIL2 2,99E-08 97,08 20
AKD-C + 8 x AKD-N global PLd, Kat3 =100 SIL 2 3,07E-08 99,44 20
MKD-C+ 14 x AKD-N global PLd, Kat3 =100 SIL2 1,86E-08 94,20 20
1 x AKD-N-DS/DT lokal PLd, Kat3 =100 SIL2 2,9E-08 97,12 20
1 x AKD-N-ES/ET

ACHTUNG Ein sehr unwahrscheinliches, aber mogliches Ereignis kann auftreten, wenn innerhalb einer sehr

kurzen Zeit zwei nicht benachbarte IGBTs einen Kurzschluss aufweisen. In diesem Fall kann eine
Bewegung von maximal 120° (elektrisch) auftreten. Dies kann nur geschehen, wenn die STO-
Funktion des Antrieb aktiviert ist. Wenn die Ausfallrate eines IGBT 120 FIT betragt, ergeben sich
fur einen solchen Kurzschluss 60 FIT (50:50 Modell). Bei einem solchen Ereignis miissen 2
spezifische IGBTs zur gleichen Zeit ausfallen. Die Rechnung ergibt eine Wahrscheinlichkeit von
1.5 *10-15 pro Stunde (ohne Ausfille wegen gemeinsamer Ursachen). Auch wenn die STO-
Funktion Uber ein Jahr lang ausgeflhrt wird, wird dieses Ereignis nur alle 100 Milliarden Jahre
eintreten.

6.13.5 Bestimmungsgemale Verwendung

Die Funktion STO ist ausschliellich dazu bestimmt, einen Antrieb funktional sicher anzuhalten und gegen
Wiederanlauf zu sichern. Um die funktionale Sicherheit zu erreichen, muss die Schaltung des Sicherheitskreises die
Sicherheitsanforderungen der EN 60204, EN 12100 und EN 13849-1 erfiillen.

Wenn der lokale STO benutzt wird, muss der STO-Enable-Eingang vom Ausgang einer Sicherheitssteuerung oder
einem Sicherheitsrelais angesteuert werden, die mindestens den Anforderungen von PLd, Kat. 3 gemaf EN 13849
genugen.

Das 24-VDC-Netzteil fiir die Versorgung des lokalen STO muss den Anforderungen der PELV (EN 60204-1)
genugen.

6.13.6 Bestimmungswidrige Verwendung

Die STO-Funktion darf nicht verwendet werden, wenn der Servoverstarker aus den folgenden Griinden stillgesetzt
werden muss:

¢ Reinigungs-, Wartungs- und Reparaturarbeiten, langere AuRerbetriebnahme. In diesen Fallen muss die
gesamte Anlage vom Personal spannungsfrei geschaltet und gesichert werden (Hauptschalter).

¢ Not-Aus-Situationen. Im Not-Aus Fall wird das Netzschiitz abgeschaltet (Not-Aus Taster).

¢ Verdrahtung des Systems mit Hybridkabeln anderer Hersteller als Kollmorgen ist nicht erlaubt.
¢ Verandern von Kabeln oder Steckern ist nicht erlaubt.

¢ Verwenden Sie die STO Status Signale nicht fur funktionale Sicherheit.
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6.13.7 Reaktionszeit

Globaler STO

Die Verzdgerung von der fallenden Flanke am globalen STO-Enable-Eingang bis zur Unterbrechung der
Energiezufuhr zu den Motoren am Antriebsstrang hangt von der Anzahl der am Strang angeschlossenen AKD-N ab.
Die maximale Reaktionszeit betragt 10 ms. Je mehr AKD-N am Strang angeschlossen sind, desto kirzer ist die
Reaktionszeit.

Lokaler STO

Die Verzdgerung von der fallenden Flanke am lokalen STO-Enable-Eingang bis zur Unterbrechung der
Energiezufuhr zum Motor betradgt maximal 10 ms.

6.13.8 Einbauraum, Verdrahtung

EEC Vermeiden Sie Verschmutzung der Stecker mit leitfdhigen Materialien. Beachten Sie die
geforderten Umgebungsbedingungen (siehe Kapitel (= # 26). Der AKD-N kann in einer
Umgebung eingesetzt werden, in der Gerate der Schutzklasse |IP67 erforderlich sind.

Die Kabel missen fest verlegt werden, vor aufderen Beschadigungen geschitzt (z. B. durch Verlegung in einem
Kabelkanal), in verschiedenen ummantelten Kabeln oder einzeln durch einen geerdeten Anschluss geschiitzt.
Die Verdrahtung muss die Anforderungen der EN 60204-1 erfillen.

Die maximale Kabellange fir sicherheitsrelevante Ein-/Ausgénge und der 24-V-Spannungsversorgung betragt 30
m.
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6.13.9 Lokaler STO, Sicherheitshinweise

.; AWARNUNG Keine Bremsleistung!
Schwere Verletzungen kénnen die Folge sein, wenn eine hangende Last nicht sicher

blockiert wird. Der Servoverstarker kann eine hangende Last nicht halten, wenn die STO-
Funktion aktiviert ist.
Die Antriebe dirfen nicht fur Aufziige verwendet werden.
¢ Benutzen Sie eine zuséatzliche sichere mechanische Sperre (zum Beispiel durch eine
Motor-Haltebremse).

AVORS'CHT Automatischer Anlauf!

Es besteht die Gefahr von tdédlichen oder schweren Verletzungen fir Personen, die in der
Maschine arbeiten. Der Antrieb kann abhangig von der Parametereinstellung nach dem
Einschalten der Netzspannung, bei Spannungseinbriichen oder Unterbrechungen
automatisch anlaufen. Wenn der Parameter DRV.ENDEFAULT auf 1 gesetzt ist,
¢ warnen Sie an der Maschine mit einem Warnschild ("WARNUNG: Automatischer
Wiederanlauf nach Einschalten" oder ahnlich) und

 stellen Sie sicher, dass ein Einschalten der Netzspannung nicht méglich ist, wahrend
sich Personen im gefahrdeten Bereich aufhalten.

¢ Wenn Sie einen Unterspannungsschutz benutzen, beachten Sie Kapitel 7.5 der EN
60204-1:2006.

A\VORS'CHT Hohe elektrische Spannung!
Es besteht Stromschlag- und Verletzungsgefahr. Die STO-Funktion gewahrleistet keine
elektrische Trennung am Leistungsausgang. Wenn ein Zugang zu den Motoranschlissen

erforderlich ist,
¢ trennen Sie den Servoverstarker vom AKD-C/MKD-C Netzteil,

¢ beachten Sie die Entladezeit des Zwischenkreises.

ACHTUNG Wenn die STO-Funktion von einer Steuerung automatisch einkanalig angesteuert wird, muss

sichergestellt sein, dass der Ausgang der Steuerung gegen Fehlfunktion Giberwacht wird. Damit
kann verhindert werden, dass durch einen fehlerhaften Ausgang der Steuerung die STO-Funktion
ungewollt angesteuert wird. Da die lokale STO-Funktion ein einkanaliges System ist, kdnnen
irrtimliche Aktivierungen nicht erkannt werden.

ACHTUNG Wenn der STO-Enable abgeschaltet ist, kann der Antrieb nicht kontrolliert gebremste werden.

Wenn eine kontrollierte Bremsung vor Verwendung der STO-Funktion nétig ist, muss der
Servoverstarker gebremst werden und der STO-Eingang verzdgert von der +24 V-Versorgung
getrennt werden.

ACHTUNG Im Falle eines seltenen Doppelfehlers in sehr kurzer Zeit (= # 40) kann eine einmalige Bewegung

bis zum maximalen Winkel von 120° (elektr.) auftreten. Dies kann nur geschehen, wenn die STO-
Funktion des Antriebs aktiviert ist. Auch wenn die STO-Funktion tber ein Jahr lang ausgefiihrt
wird, wird dieses Ereignis nur alle 100 Milliarden Jahre eintreten.

INFO ‘ Die STO-Statussignale sind nur informell und nicht relevant fiir die funktionale Sicherheit.
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6.13.10 Technische Daten und Anschluss lokaler STO

. INFO

‘ Der lokale STO-Eingang ist nicht kompatibel mit IEC 61131-2.

STO-Enable-Eingang

«Eingang entspricht nicht IEC61131-2
«Ein: 18 VDC bis 30 VDC, 80 mA
«Aus: 0 VDC bis 12 VDC, <50 mA

«Galvanische Isolation fur 250 VDC
otolerierte OSSD Pulsdauer 0,3 ms

STO-Status-Ausgang

«gemal IEC61131-2 Typ 1
«max. 30 VDC, 100 mA
«Galvanische Isolation fiir 250 VDC

24-VDC-Netzteil

«PELV gem. EN 60204-1
«Ausgang 24 VDC +/-10%

Anschlussbild lokaler STO-Enable
M12, A-kodiert | X6 Pinbelegung

Beschreibung

1 STO-Enable +
2 STO-Enable -
3 n.c.
4 n.c.
Servoverstarker sie Sicherheitsgerat
- 1 7
STO-Enable + C L& oy
>I WY , b
4_ e - 1 f
STO-Enable C- — o GND
& e’ &

Anschlussbild lokaler STO-Status

Beschreibung

M12, A-kodiert | Pinbelegung X3
1,2 siehe (= #63)
3 STO Status -
4 STO Status +
5,6,7,8 siehe (= #63)
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Servoverstarker X3 Steuerung
STO-Status +| ~ 4
(- +24V
33v informell
A STO-Status -| -3
| — > O STO-Status
R > 240 Ohm
1/0-GND

6.13.11 Funktionsbeschreibung lokaler STO

Bei AKD-N Verstarkern mit Option "DS/DT" oder "ES/ET" gibt ein zuséatzlicher digitaler STO-Eingang die
Leistungsendstufe des Verstarkers frei, solange ein 24-V-Signal an diesem Eingang anliegt. Wenn die lokale STO-
Funktion nicht bendtigt wird, muss der STO-Enable-Eingang direkt an +24 VDC angeschlossen werden. Die
Funktion ist dann Uberbriickt und kann nicht genutzt werden.

‘ INFO ‘ Das globale STO-Signal hat keinen Einfluss auf diesen Servoverstarker und der lokale STO-
Eingang am AKD-N hat keinen Einfluss auf den globalen STO.

Lokaler Strang Lokaler Sicherheit Servoverstarker kann
STO-Enable | HW-Enable STO-Status gem. SIL2 Moment produzieren
oV nein Hoch ja nein
oV ja Hoch ja nein
+24V nein Niedrig nein nein
+24 'V ja Niedrig nein ja

Wenn die STO-Funktion im Betrieb durch Trennung des STO-Enable-Eingangs von der 24-V-Versorgung aktiviert
ist, trudelt der Motor ohne Kontrolle aus.

ACHTUNG Die folgende Funktionsreihenfolge muss unbedingt eingehalten werden, wenn der Antrieb

kontrolliert gebremst werden soll:

1. Bremsen Sie den Servoverstarker kontrolliert ab (Geschwindigkeits-Sollwert =0 V).

2. Wenn Geschwindigkeit = 0 U/min, deaktivieren Sie den Servoverstarker (Enable =0 V).

3. Bei hdngender Last den Antrieb zusatzlich mechanisch blockieren

4. STO ansteuern
‘ INFO ‘ Es ist nicht méglich, eine kontrollierte Bremsung des Antriebs durchzufiihren, wenn die STO-

Freigabe ausgeschaltet ist. Wenn eine kontrollierte Bremsung vor der Aktivierung der STO-
Funktion erforderlich ist, muss der Antrieb zun&chst gebremst und der STO-Enable-Eingang
zeitverzdgert von +24 V getrennt werden.

6.13.11.1 Signaldiagramm

Das folgende Diagramm zeigt die Verwendung der STO-Funktion fiir ein sicheres Stoppen und den stérungsfreien
Betrieb des Verstarkers. Diese Reihenfolge gilt fiir globale und lokale STO-Funktionalitat.

Bremsen Sie den Servoverstarker kontrolliert ab (Geschwindigkeits-Sollwert = 0 V).
Wenn Geschwindigkeit = 0 U/min, deaktivieren Sie den Servoverstarker (Enable =0 V).
Aktivieren Sie die STO-Funktion (lokaler STO-Enable =0 V)

Zum Neustart missen Sie das Sicherheitsgerat resettieren.

b=
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n 4 Wiederanlauf
Drehzahl A /
Ua t
HW-Enable
>100ms t
A
U Reset
Sicherheits
STO-Enable Gerit /
t

6.13.12 Funktionstest
ACHTUNG Bei der ersten Inbetriebnahme und nach jeder Stoérung in der Verkabelung des Verstarkers oder

nach dem Austausch von einer oder mehreren Komponenten des Antriebs muss die STO-
Funktion gepruft werden.

6.13.12.1 Globaler STO
Der Funktionstest fir den globalen STO ist in der Betriebsanleitung des AKD-C bzw. MKD-C beschrieben.

6.13.12.2 Lokaler STO
Erste Methode:

1. Stoppen Sie den Servoverstarker mit Sollwert 0 V, lassen Sie den Servoverstarker freigegeben.
GEFAHR: Betreten Sie nicht den Gefahrenbereich!

2. Aktivieren Sie die lokale STO-Funktion, indem Sie z.B. die Schutztiir des Antriebs 6ffnen (0 V an AKD-N
X6/1).

3. Der Antrieb verliert Drehmoment und trudelt ohne Kontrolle aus bis zum Stillstand.
Zweite Methode:

1. Stoppen Sie den Servoverstarker mit Sollwert 0 V, deaktivieren Sie den Servoverstarker.

2. Aktivieren Sie die lokale STO-Funktion, indem Sie z. B. die Schutztiir des Antriebs 6ffnen (0 V an AKD-N
X6/1).

3. Der Antrieb kann nicht freigegeben werden.
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6.13.12.3 Applikationsbeispiel Lokaler STO
Die Beispielapplikation unten zeigt eine Tiir-Uberwachung und den Not-Halt, wobei der lokale STO-Enable-Eingang
eines AKD-N-DS/ES gemal SIL2 / PLd von einer Sicherheitssteuerung angesteuert wird.

’ INFO ‘ Kollmorgen KSM Module kénnen nicht verwendet werden.

Detaillierte Applikationsbeispiele finden Sie im Projektierungshandbuch Dezentrale Antriebssysteme.

X13
r——
STO ~
+24V 5 AKD-C
r_—
Reset \TVZFCHSE - Not-Halt
. . x20f —
D
S1 I s2 S3 . s
E—“] f - X1 & &
24 P P DI DI DI DI DI
12 01 02 03 04 05 X6 , X4
Sicherheitssteuerung (=] AKD-N-DS/DT——"=
Do AKD-N-ES/ET Motor
0 01,
: L
/L___I(_)l_(@l_e_r _S_'[(_):E[Igt_)l_e_7 [ | X6
GND L o

6.13.12.4 OSSD Testpulse
Sicherheitssteuerungen priifen ihre Ausgange periodisch wahrend des normalen Betriebs. Diese Testprozeduren
erzeugen Pulse am STO-Enable-Eingang des AKD-N-DS/DT oder AKD-N-ES/ET.

T2

»
< >

T1

o »
< >

24V

ov > t

Testpulse mit T1 < 300 ps und T2 > 200 ms haben keinen Einfluss auf die sicherheitsrelevante STO-Funktion.
Testpulse aulierhalb dieser Spezifikation I6sen die STO-Funktion aus, fiihren aber nicht zu einer geféhrlichen

Situation.
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7.1 Wichtige Hinweise

AVORS'CHT Hoher Ableitstrom!

Gefahr durch elektrischen Schlag, wenn der Servoverstarker (oder der Motor) nicht EMV-
gerecht geerdet ist.
« Verwenden Sie keine lackierten (nicht leitenden) Montageplatten.

¢ Benutzen Sie beide PE Schraubanschlisse.

e Um die Impedanz mdglichst niedrig zu halten, empfehlen wir Kupfergewebebander
fur die PE Schraubanschlisse.

A VORSICHT Hohe Temperatur!

Gefahr leichter Verbrennungen. Das Gehause des Verstarkers kann Temperaturen tber
80°C erreichen.
* Messen Sie die Temperatur und warten Sie, bis das Gehause auf unter 40°C
abgekuhlt ist, bevor Sie es berthren.

¢ Halten Sie den erforderlichen Freiraum von 50 mm nach allen Seiten des AKD-N ein.

Y'Xed; a0 \[el Schiitzen Sie den Servoverstarker vor unzulassigen Belastungen. Achten Sie

insbesondere darauf, dass durch den Transport oder die Handhabung keine
Komponenten verbogen oder Isolationsabstande verandert werden. Vermeiden Sie den
Kontakt mit elektronischen Komponenten und Kontakten.

Der Servoverstarker schaltet sich bei Uberhitzung selbsttétig aus. Stellen Sie sicher,
dass der Einbauraum die Anforderungen erfiillt (= # 26).

Montieren Sie keine Gerate, die Magnetfelder erzeugen, direkt neben den
Servoverstarker. Starke Magnetfelder konnen interne Bauteile direkt beeinflussen.
Montieren Sie Gerate, die Magnetfelder erzeugen, in ausreichendem Abstand zu den
Verstarkern und/oder schirmen Sie die Magnetfelder ab.

‘ INFO ‘ Optimale Leistungsausbeute erfordert eine optimierte Strategie fiir die AKD -N

Temperatur. Beachten Sie die Hinweise im Projektierungshandbuch und in Kapitel (= #
48)

7.2 Temperatur Management

Der mdgliche Dauerausgangsstrom und die Ausgangsleistung hangen von der Kiihlungssituation des AKD-N ab.
Der Kollmorgen Kundendienst unterstiitzt Sie bei der genauen Berechnung des Temperaturverhaltens basierend
auf der speziellen Maschinenarchitektur.

Optimale Kiihlsituation um die Nennleistung zu erreichen:

Anforderung an die Kiihlplatte (Aluminium, nicht lackiert) bei 40°C Umgebungstemperatur und 680 VDC
Versorgungsspannung:

¢ AKD-N 03 A: Kiihlplatte 350 mm x 350 mm x 10 mm
¢ AKD-N 06 A: Kiihlplatte 500 mm x 500 mm x 10 mm
e AKD-N 12 A: Kuihlkérper 480 mm x 400 mm x 84 mm, 31 Rippen

Als grober Anhaltspunkt kann eine dreistufige Einteilung helfen:

1. Optimale Kihlsituation: Anforderung an Kiihlplatten-/Kiihlkdrpergrofe erfiillt,
kein zusatzlicher Kiihlkorper erforderlich

2. Schlechte Kiihlsituation: Beispiel: 50% der Kiihlplattengréfie vorhanden
Benutzen Sie den optionalen groRen Kiihlkérper (50 mm) zum Erreichen der optimalen Kiihlsituation.
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Die Kuhlkdrper sind im regionalen Zubehdrhandbuch beschrieben.

7.3 Mechanische Zeichnungen

7.3.1 MaRRe AKD-N, bevorzugte Montageposition
Material:

¢ Vier Montageklammern (im Lieferumfang)

¢ Vier M5-Zylinderschrauben mit Innensechskant gemaf EN 4762,
4 mm-Innensechskantschllssel benutzen.

¢ Warmeleitfolie AKD-N003/006 (Bestellnummer 849-373000-04)
¢ Warmeleitfolie AKD-N012 (Bestellnummer 849-374001-04)

’ INFO ‘ Stellen Sie sicher, dass der erforderliche Freiraum von 50 mm nach allen Seiten des
AKD-N eingehalten ist.

| 130 | 27.3 | A [18.2

Bohrbild, A B C
bevorzugte Montage AKD-N003/006 | 201.0| 246.5|220.0

AKD-N012 251.5/297.0/270.0

42
4 x M5
'/"" f\ f
W \V>J @ @
4 Montageklammern
AR <0
@)
(
Ol
1 LA LU
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7.3.2 MalRe AKD-N mit optionalem Kiihlkérper, bevorzugte Montageposition
Material:

¢ Vier Montageklammern (im Lieferumfang)

¢ Vier M5-Zylinderschrauben mit Innensechskant gemafl EN 4762,
4 mm-Innensechskantschlissel benutzen.

¢ Vier M4x16 Zylinderschrauben (im Lieferumfang) mit Innensechskant gemaf EN 4762,
3 mm-Innensechskantschlissel benutzen.

¢ Warmeleitfolie AKD-N003/006 (Bestellnummer 849-373000-04)
¢ Warmeleitfolie AKD-NO012 (Bestellnummer 849-374001-04)
¢ Kihlkérper 50mm (Option, siehe regionales Zubehérhandbuch)), fir alle AKD-N

‘ INFO ‘ Stellen Sie sicher, dass der erforderliche Freiraum von 50 mm nach allen Seiten des
AKD-N eingehalten ist.

130 27.3 | A 8.2
@
o
8
Pl o
3
~
£
£
(=]
n
B
, A BJ]C
X Bohtrb;\'/(li ; AKD-N003/006| 201.0 246.5(220.0
evorzug 8420n age AKD-N012 251.5/297.0270.0
4 x M5
VY fa
J NP
() (]
Warmeleitfolie
O
4 Montageklammern
<
=l
11 inl J
2 \a/
Jan an =TT M i
N \L/ Bt
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8.1 Wichtige Hinweise
y:Xod2 h V] \[eP Der Servoverstarker darf nur von Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der

ACHTUNG

INFO

Elektrotechnik installiert werden. Griine Drahte mit gelben Streifen diirfen nur flr die
Verdrahtung der Schutzerde (PE) verwendet werden.

A GEFAHR QRIS Spannung bis 900 V!

Es besteht die Gefahr von schweren oder tddlichen Verletzungen durch elektrischen

Schlag oder Lichtbogenbildung.

Kontakte kénnen bis zu 7 Minuten nach Abschalten der Stromversorgung gefahrliche

Spannung fuhren.

Steuer- und Leistungsanschlisse kdnnen auch bei nicht aktivem Motor unter Spannung

stehen. Die eingebaute Leuchtdiode zeigt nicht den realen Spannungspegel an.

 Installieren und verdrahten Sie die Gerate nur im abgeschalteten Zustand, d. h. es

darf weder die Netzspannung noch die 24 V Hilfsspannung oder die Netzspannung
anderer angeschlossener Gerate eingeschaltet sein.

« Achten Sie darauf, dass die Anlage sicher freigeschaltet ist (Absperrung,
Warnzeichen usw.).

e Trennen Sie nie die elektrischen Verbindungen zum AKD-N, wahrend dieser
Spannung fuhrt.

¢ Warten Sie nach dem Trennen des AKD-C/MKD-C von der Stromquelle mindestens 7
Minuten, bevor Sie Gerateteile, die potenziell Spannung filhren (z. B. Kontakte),
berGihren oder Anschlisse trennen.

e Messen Sie stets die Spannung am DC-Bus-Zwischenkreis an X14 des AKD-C bzw.

an X23 des MKD-C und warten Sie, bis die Spannung unter 50 V gesunken ist, bevor
Sie Komponenten berlhren.

Da der Ableitstrom zu PE mehr als 3,5 mA betragt, muss in Ubereinstimmung mit der
Norm EN61800-5-1 der PE-Anschluss entweder doppelt ausgefihrt oder ein
Anschlusskabel mit einem Querschnitt von >10 mm? verwendet werden. Gefahr durch
Stromschlag. Abweichende MaRnahmen méglich in Ubereinstimmung mit regionalen
Vorschriften.

Falsche Zwischenkreisspannung, ein ungeeigneter Motor oder fehlerhafte Verdrahtung
beschadigen den Servoverstarker.

e Prifen Sie die Kombination aus Servoverstarker und Motor.
e Fuhren Sie die Verdrahtung gemaR dem Anschlussbild aus: (= # 56).
¢ Gleichen Sie die Nennspannung und den Nennstrom der Komponenten ab.

Die Setup-Software kann verwendet werden, um die Einstellungen des Verstarkers zu
andern. Jede weitere Veranderung fihrt zum Erldschen der Garantie.

8.2 Anleitung fir die elektrische Installation

Installieren Sie das elektrische Antriebssystem wie folgt:

1.
2.

3.

ACHTUNG

Wahlen Sie Kabel (= # 27).) gemal der geplanten Systemtopologie aus (= # 53).

Montieren Sie die Schirmung und erden Sie den Servoverstarker.
Erden Sie die Montageplatte, das Motorgehduse und den CNC-GND der Steuerung.

Verdrahten Sie das Gerat:

Die Steckverbinder sind eng nebeneinander am Gerat montiert. Einhalten der Montage-
Reihenfolge vereinfacht das Verschrauben der Stecker: X2 - X1 - X4 - X5 - X3 - X6
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e Schliel3en Sie das Hybrid Leistungskabel zwischen AKD-C/MKD-C X20 oder X21 und dem AKD-N X1 an,
max. Lange 40 m.

e Schliel3en Sie die Hybrid Leistungskabel zwischen den AKD-N Verstarkern an X1/X2 an, max. Lange 25
m.

» Zwei Kabel Anschluss:
Schliel3en Sie das Motor Leistungskabel an X4 an, max. Ladnge 5 m.
SchlieRen Sie das Ruckflihrsystem an X5 an, max. Ladnge 5 m.

» Ein Kabel Anschluss:
SchlieRen Sie das Hybrid Motorkabel an X4 an, max. Lange 5 m.

4. Prifen Sie die Verdrahtung anhand der geplanten Systemtopologie (= # 53).

8.3 Topologie eines dezentralen Servosystems

8.3.1 Systemgrenzen

Strangldnge: Maximal 100 m Gesamtkabellange je Strang
Anzahl AKD-N: e AKD-C: max. 8 je Strang
 MKD-C:max. 14 je Strang

Beachten Sie die Hinweise zu Einschrankungen von Gesamtstrom und -leistung im Decentralized
System Project Guide

Strang Strom: ¢ AKD-C: Summe der Strange 1 und 2 max. 17 A
e MKD-C: max. 16 A je Strang

Berechnen Sie den Gleichzeitigkeitsfaktor der Achsen

Strang Leistung: e AKD-C: Summe der Strange 1 und 2 max. 11 kW
e MKD-C: max. 10 kW je Strang

Berechnen Sie den Gleichzeitigkeitsfaktor der Achsen
Standby Leistung: e AKD-C: Summe der Strange 1 und 2 max. 260 W bei 24 V.
e MKD-C: max. 180 W bei 24 V je Strang.

53 Kollmorgen® | kdn.kollmorgen.com | Oktober 2024




AKD-N Betriebsanleitung | 8 Elektrische Installation

8.3.2 Beispiel mit AKD-C

Schaltschrank
SPS, Sicherheitssteuerung

IP 54 EtherCAT
a
‘/ I/0 | STO
Service \ 4 v Zwischenkreis,
Bremswiderstand
3~ Netzspannung sl 5§
AKD-C G | T
24V DC/12A -

IP67 Durchfiihrungen
Maschine E)
IP 67 %
1/0 1/0
O Motor === AKD- [€=p =P i Motor P
Nzzz07-DB <=
3. Feld-
I Bij& UMP-X5
1/0 1/0
d  Motor =] AKD- [[€=p <+P{| AKD- [=—=T3 Motor P
iyl | N 22707 -D S| ==p> <4=Pp[|Nzzz07-DG
STO 3. Feld-
I bus
110 1/0
d  Motor =] AKD- [l€==p A o 1 i— Motor P
[l | N2z 707 -D F [} = o ol

3. Feld- STO

bus AKD-N-JUMP-X5

AKD- [ Motor P
€=Pp{|Nzzz07-DT
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8.3.3 Beispiel mit MKD-C

Schaltschrank EtherCAT 4
Master SPS, Sicherheitssteuerung
IP 54
t S a S F &
48 Strang 1
Service
I v v I I v I I v I I v I I v
3~ Netzspannun #
24 \rj DC ° MEDL < = Z Z
Standpy - C c e 2
24V DC = = = =
STO(PELY) ™
DC Bus
Bremswiderstand F
| N | - | | |
IP67 Durchfitlhrungen .- L - -
Maschine =
N
IP 67 o o oop |0 IRERIRimi
E E F F F
-— b o o o — _
@ a 3 3 3| 2| €
= = = sl =
g Motor =] AKD-N 1 ,_‘LI O _ hu 0 _.:
I Z [j— = I z |
[m) m] [m)
X X X
< < <
g Motor =] KD-N g T T T‘r
I 5 3 5
[ | Il o o o
g Motor — AKD-N b f f ?

8.4 Verdrahtung

el -\Z 58 Hohe Spannung bis 900 V!

Es besteht die Gefahr von schweren oder tddlichen Verletzungen durch elektrischen
Schlag oder Lichtbogenbildung. Die eingebaute Leuchtdiode zeigt den realen
Spannungspegel nicht zuverlassig an.
 Installieren und verdrahten Sie die Gerate nur im abgeschalteten Zustand, d. h. es
darf weder die Netzspannung noch die 24-V-Hilfsspannung oder die Netzspannung
anderer angeschlossener Gerate eingeschaltet sein.

e Achten Sie darauf, dass die Anlage sicher freigeschaltet ist (Absperrung,

Warnzeichen usw.). Die einzelnen Spannungen werden zum ersten Mal wahrend der
Konfiguration eingeschaltet.
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Y:Xod2 0 V] \[eP Der Servoverstarker darf nur von Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der

Elektrotechnik installiert werden. Griine Drahte mit gelben Streifen diirfen nur flr die
Verdrahtung der Schutzerde (PE) verwendet werden. Verwenden Sie bei der Installation
oder beim Austausch von Leitungen nur genormte und mit den Vorgaben in Kapitel 6.8
"Kabelanforderungen" ibereinstimmende Bauteile.

‘ INFO ‘ Das Erdungssymbol, das in allen Schaltpléanen enthalten ist, gibt an, dass Sie darauf
achten mussen, eine elektrisch leitende Verbindung mit der gréRtmaoglichen Oberflache
zwischen der angegebenen Komponente und der Montageplatte im Schaltschrank
vorzusehen. Dieser Anschluss dient der effektiven Erdung von HF-Stérungen und darf
nicht mit dem PE-Symbol (PE = Schutzerde, Sicherheitsmallinahme gemafl EN 60204)
verwechselt werden.

Verwenden Sie die folgenden Anschlussplane:

Ubersicht AKD-N Variante DB/EB (= #58)
Ubersicht AKD-N Varianten DG/DT/EG/ET (= #59)
Ubersicht AKD-N Varianten DS/DF/ES/EF (= #60)
Hybrid Anschluss (DC Power und Feldbus) (= #61)
Digitale Eingange und Ausgange (= #61)
Motorleistung (= #65)
Motorbremse (= #65)
Motorgeber (= #67)
Tertiare Motion-Bus-Schnittstelle (= #69)
Lokaler STO (= #69)

8.5 Anschliisse

8.5.1 Steckerzuordnung AKD-Nzzz(07-DB/EB

X3
110

X1 X2 X4
Hybrid Leistung Hybrid Leistung Hybrid
Eingang Ausgang Motorkabel
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8.5.2 Steckerzuordnung AKD-Nzzz07-DG/DT/EG/ET

X6
X3 STO (DT/ET) oder
11O Tertiarer Feldbus (DG/EG)

X1 X4
Hybrid Leistung Hybrid Leistung Motor
Eingang Ausgang Hybridkabel

8.5.3 Steckerzuordnung AKD-Nzzz07-DF/DS/EF/ES

X6 X5
X3 STO (DS/ES) oder Motor
/0 Tertidrer Feldbus (DF/EF) Feedbackkabel

X1 X2 X4
Hybrid Leistung 9 Hybrid Leistung 9 Motor
Eingang Ausgang Leistungskabel
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8.5.4 Anschlussbild mit MKD-C
Anschlussbilder mit MKD-C Netzteil finden Sie im MKD-C Multi Axes Installation Manual.

8.5.5 Anschlussbild AKD-Nzzz07-DB/EB mit AKD-C

ia Qi ek i Steuerung
Beachten Sie Sicherheitshinweise
und bestimmungsgem. Verwendung! AKD-Nzzz(07-DB/EB -:-/%ﬂf\él%le:)gen
X4 Motor I/0 X3 -
1 +
(i} C DIGITAL-IN1 |C -
D—"—n——} COM- 5
>_qu_R} COM+ DIGITAL-IN2 | -
B 3
AD— Br- nig: |[<C
>—I ] Br+ ne. fcute
S PE@ DIGITAL-IN3 |Coe— P—
>—t—=m>] U DCOM3 fc2 I/O-GND
> DIGITAL-OUT1-}C . o Digital1
H W 8
DIGITAL-OUT1+}C =
AKD-C ; X1 Hybrid Ein Hybrid Aus X2 1 1 X1 AKD-N
—C?— In- Out- —C?— —C?— In-
L) FC={in+ 8 2 Outt[C== =] In+ E
X20B oder X21Bfmmm>11 2 3 = 5 2 =
| —CT Out- @ w In- _CT _CT Out- 2
- HC = Qut+ In+  |C m—— lr_\l —C ] Quit+
11 —
¥ VY
A — — A A —
Crmm=-{ n.C. g g Nn.c. |-Cmmm G| e g
2 B 2 o B B o
X20A oder X21A| 2 ~ | Comm] -DC_ST % g -DC_ST|HCmm- | Com| -DC_ST g
e N - Cma] +DC_ST O S e sThc=S c&]spc_sT ©
3 PE PE PE

° et 1o, ¢

@ PE-Anschluss (Schutzerdung)

n'Jn Masseverbindung (Montageplatte)
@ Schirmanschluss im Stecker
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8.5.6 Anschlussbild AKD-Nzzz07-DG/DT/EG/ET mit AKD-C

Beachten Sie Sicherheitshinweise AKD-Nzzz07-DG/DT/EG/ET Steuerung
und bestimmungsgem. Verwendung! *lr/%)ﬂf\clagN%;en
X4 Motor 110 X3 x
1 +
COI\FA‘fedbaCk DIGITAL-IN1 [-C - ——
COM DIGITALIN2 |cda = papa—
B STO-Status - [C 2 - I STO-Status
Br+ STO-Status + et R> 240 Ohm
Ral:E DIGITAL-IN3 |codm p—
u DCOM3 |2 1/0-GND
¥ DIGITAL-OUT1-C : - Digital1
o 8
DIGITAL-OUT1+C
AKD-C 1 X1 Hybrid Ein Hybrid Aus X2 1 1 X1 AKD-N
—C—s— In- Out- —C?— _CT In-
w
o A [C=={In+ 3 2 Out+ [~C = ~Cm=o In+ 3
X208 oder X21B[=m=D—- 2 5 E 2 2 3
v {_4_ Out- & w In- —CT _CT Out- @
FS —(C w—— QOut+ In+  |C —— n - - Qut+
[
Co={ n.c. g g n.c. |HCmm Cmm{ne 2
2 B T g B B 2
X20A oder X21A| 2, cL{.ocsT 2 T pc st el B &
m
o1 =] +DC-ST © O .pc-sT e ] 2
3 PE PE PE
=> ] | “=reo OPELC £
© @
AKD-Nzzz07-DG/EG AKD-Nzzz07-DT/ET Sicharhalis
X6  Tertidrer sSTO X6 Steuerung
Feldbus Gerét 1 Feldbus 1 ~ +24V
- Handterminal —?} Transmit+ STO-Enable C > T
g - ~ o > Transmit- STO-GND |C H 1
- I W
nalysegeré 5 _ 5 GND
oder &hnliches I |_smm )| Receive+ n.c. hCmm—
T —i:)— Receive- n.c. —Ci—
* ® [ T
! "o,

59

Kollmorgen® | kdn.kollmorgen.com | Oktober 2024

@ PE-Anschluss (Schutzerdung)
n'Jn Masseverbindung (Montageplatte)
@ Schirmanschluss im Stecker




AKD-N Betriebsanleitung | 8 Elektrische Installation

8.5.7 Anschlussbild AKD-Nzzz07-DF/DS/EF/ES mit AKD-C

" . g Steuerung
Beachten Sie Sicherheitshinweise
und bestimmungsgem. Verwendung! AKD-Nzzz07-DF/DS/EF/ES +24V gegen
X5* Feedback| [1/O X3 1 |/O-GND+
DIGITAL-IN1 |C = -_——
Feed- > Il Cumm] variabel 2
back M DIGITAL-IN2 HC - -_—9
Mot 3
i P Feodback| | STO-Status - € - 9> 570t
2 I == | oM STO-Status + |Cut R > 240 Ohm
Soom ’1 oM™ DIGITAL-IN3 |Coe——
Br- B B .
e Eeed e DCOM3 |C /0-GND
> B ;
I DIGITAL-OUT1-}C - Digital1
PE 2
>~ 11 2 Nre@ 8
M U1 Il 1 AU DIGITAL-OUT1+}C
jp S T
I 4
i L 3 H w Hybrid Aus X2 X1 AKD-N
Out- —Ci— —C;— In-
AKD-C X1 Hybrid Ein 2 outr = L] n+ E
1 2 7 2 e
—C—S— In- &L In-  |HC m—— —C==— Out-
4 I"‘I ~Cm=— In+ é In+ —Ci— P —Ci— Out+
X20B oder X2 1B} 3~——- 2 i) I
U ~Cm== Out- L I
21 out+ 5 Al Y| A 5
0 E . 2 n.C. [-Cmmm Ce=1inc. 2
[l £ B B £
v A . o -DC_ST —(C —— I —— o
C—B— n.c. z O 4DC-ST s o] Q
X20A oder X21A| 2, -] o PE PE
- —C DC_ST o OFE I:._C___ Lo
NN L c==!+DC-ST ©
3 ¥ PE
(an) Sicherheits-
AKD-Nzzz07-DF/EF  AKD-Nzzz07-DS/ES Steuerung
X6  Tertigrer STO X6
Feldbus Gerat 1 Feldbus 1 - +24V
- Handterminal - Transmit+ STO-Enable |C > T
- Master ~ 225 Transmit- STO-GND | H
- Analysegeréat 5 A1 GND
oder &hnliches I M Receive+ n.c. {L_
T : O Receive- n.c. _Ci_
y 4 L 4 * ]
&
e e
*Im Falle der Ein-Kabel Verbindung zum Motor: @ PE-Anschluss (Schutzerdung)
Zur Sicherstellung der Spannungsversorgung des Feedback ,,J,,
Systems an X4 muss die Steckbriicke AKD-N-JUMP-X5 auf X5 Masseverbindung (Montageplatte)
GRIECKEVERIED. @ Schirmanschluss im Stecker
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8.6 Hybrid Anschluss (X1, X2)

Stecker X1 (Hybrid In) Stecker X2 (Hybrid Out)

2 1 1 2
3 4 4 3
A D D A
B o c &
Pinbelegung
Pin | Verwendung X1 Verwendung X2
A | Nicht verbunden Nicht verbunden
B |-DC_ST -DC_ST
C |+DC_ST +DC_ST
PE | PE PE
1 | Empfangen - Senden -
2 | Senden- Empfangen -
3 | Empfangen + Senden +
4 | Senden + Empfangen +

8.7 1/0 Anschluss (X3)

M12, A-kodiert X3 Beschreibung Abkiirzung Funktion

Digitaler Eingang 1 DIGITAL-IN 1 Programmierbar

2 Digitaler Eingang 2 DIGITAL-IN 2 Programmierbar

3* STO-Status - STO-Status - lokaler STO-Status

4* STO-Status + STO-Status + lokaler STO-Status
Digitaler Eingang 3 DIGITAL-IN 3 Programmierbar

Digital Common DCOM3 Gemeinsame Leitung
firPins1,2,5
7 Digitaler Ausgang 1- DIGITAL-OUT1- Programmierbar
8 Digitaler Ausgang 1+ DIGITAL-OUT1+ Programmierbar

* STO-Status Signale sind nur verfigbar bei AKD-N mit Option "DS".

Die Leitung DCOM3 sollte an den 0 V-Ausgang der I/O-Versorgung angeschlossen werden, wenn Sensoren des
Typs "Source" mit digitalen Eingangen verwendet werden.

Die Leitung DCOMS3 sollte an den 24 V-Ausgang der I/0-Versorgung angeschlossen werden, wenn Sensoren des
Typs "Sink" mit digitalen Eingdngen verwendet werden.
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8.7.1 Digitale Eingange

Der Servoverstarker bietet 3 digitale Eingénge. Diese kbnnen verwendet werden, um vorprogrammierte Funktionen
zu initiileren, die im Servoverstérker gespeichert sind. Eine Liste dieser vorprogrammierten Funktionen ist in
WorkBench enthalten. Wenn ein Eingang programmiert wurde, muss er im Servoverstarker gespeichert werden.
StandardmaRig sind alle Eingange abgeschaltet. Weitere Informationen finden Sie in der Setup-Software.

| INFO | Jenach der ausgewdhiten Funktion sind die Eingange HIGH oder LOW aktiv. Die
Eingange kdnnen mit geschalteten +24 V ("Source") oder geschaltetem GND ("Sink")
verwendet werden. Zur Anderung der Eingangsempfindlichkeit kénnen Sie digitale Filter

setzen.
Anschlussbild
Servoverstérker X3 SOURCE Sensors
NP % DIGITAL-IN3| 5_- )_O_O_/_ g2;191\/e oGND

T HA 4 .@ DIGITAL-IN2 | 2_- > I AP
1 H> o ‘@ DIGITAL-INT | 1 - fast
) o ofb—

DCOM3 6_)_0 /0-GND

Servoverstarker SINK Sensors

= sl 5
S 2% DIGITAL-IN3 o }—0——0}—_—1— 1/0-GND

W

T1 Hoag ‘@ DIGITAL-IN2 2_)_0_0_//_‘ et
T1 Hoad ‘@ DIGITAL-IN1 | 1 fast
) —o0——o}—

DCOM3I 2y o 24V gegen I/0-GND

Digitale Eingange 1 und 2
Diese Eingénge sind besonders schnell und eignen sich daher z. B. fiir Latch-Funktionen.
Technische Eigenschaften:

¢ Potentialfrei, die gemeinsame Referenzleitung ist DCOM3

¢ Sensoren des Typs Sink oder Source mdglich

¢ High: 15...30 V/2...15 mA, Low: -3...5 V/<1 mA

¢ Aktualisierungsrate: Firmware liest den Hardware Eingangsstatus alle 250 ps

¢ Hochgenaues Latch: die Motor Feedback Position oder die interpolierte Zeit wird innerhalb von 2 ps erkannt,
wenn der digitale Eingangsfilter auf 40 ns gesetzt ist.

¢ Die AKD Capture Engine wird alle 62,5 us (16 kHz) durch die Firmware abgefragt

Digitaler Eingang 3
Technische Eigenschaften:

¢ Potentialfrei, die gemeinsame Referenzleitung ist DCOM3
e Sensoren des Typs Sink oder Source mdglich
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63

L]

High: 15...30 V/2...15 mA, Low: -3...5 V/<1 mA

¢ Aktualisierungsrate: Firmware liest den Hardware Eingangsstatus alle 250 ps

8.7.2 Digitaler Ausgang

Der Servoverstarker bietet einen programmierbaren digitalen Ausgang und den permanenten STO-Status Ausgang
bei Geraten mit Option "DS". Wahlen Sie die gewtiinschte Funktion fiir den digitalen Ausgang in der
Inbetriebnahmesoftware. Es kdnnen Meldungen von vorprogrammierten Funktionen, die im Servoverstarker
gespeichert sind, ausgegeben werden. Eine Liste dieser vorprogrammierten Funktionen ist in der Setup Software
enthalten. Wenn eine Funktion zugewiesen wurde, muss der Parametersatz im Servoverstarker gespeichert
werden. Im Auslieferzustand ist der Ausgang nicht programmiert (off). Weitere Informationen finden Sie in der
Setup-Software.

Technische Eigenschaften:

L]

STO-Status Signale sind nur verfiigbar bei AKD-N mit Option "DS".

24V, 20 VDC bis 30 VDC

Alle digitalen Ausgénge sind potentialfrei, max.100 mA

Kann als aktiv low oder aktiv high verdrahtet werden (siehe folgende Beispiele)
Aktualisierungsrate: 250 ps
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Anschlussbild:

Servoverstérker Steuerung

+24V
X3
R > 240 Ohm

DIGITAL-OUT 1+ &: Digital 1

33V
AN DIGITAL-OUT 1-] 7
—D—O—O

] I/O-GND
+24V

Strom Senke

R > 240 Ohm

STO-Status +| 4
aus —D—O—O —@—> STO-Status

33V
AN STO-Status - 3:
—

I/O-GND
Servoverstarker X3 Steuerung
DIGITAL-OUT 1+ i: 24V

XIZ < 33V
N DIGITAL-OUT 1- 7: gl

R > 240 Ohm
Strom Quelle
1/0-GND
2 4
STO-Status + _j +24V

33V
R A STO-Status -| 3
=—)—0—0 STO-Status

R > 240 Ohm
I/0-GND
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8.8 Motor Leistungsanschluss (X4)

Zusammen mit dem Motorleistungskabel und der Motorwicklung bildet der Leistungsausgang der Servoverstarker
einen Schwingkreis. Charakteristische Werte wie Leitungskapazitat, Leitungslange, Motorinduktivitat und Frequenz
bestimmen die maximale Spannung im System. Der AKD-N kann bei korrekter Parametrierung und Verwendung
des Thermofiihlers den Motor vor Uberlastung schiitzen. Bei Kollmorgen Motoren werden die korrekten Daten aus
der Motordatenbank automatisch ibernommen. Bei Motoren anderer Hersteller miissen die Daten des
Leistungstypenschilds in der entsprechenden Seite der Inbetriebnahmesoftware WorkBench eingetragen werden.
Unterstltzte Temperatursensoren finden Sie im Parameter MOTOR.RTYPE.

ACHTUNG Der dynamische Spannungsanstieg kann die Lebensdauer des Motors verringern und bei

ungeeigneten Motoren zu Uberschlégen in der Motorwicklung fiihren.
¢ Verwenden Sie nur Motoren der Isolationsklasse F (gemafl EN 60085) oder hoher.

» Verwenden Sie nur Kollmorgen Kabel, die den Spezifikationen entsprechen (= #
27).

8.8.1 Stecker X4 alle AKD-Nzzz07 Varianten, hybrid, ein Kabel

Motoren mit Hybridanschluss (Leistungsadern, Bremsadern und Feedbackadern in einem Hybridkabel) kbnnen an
den Stecker X4 eines AKD-N angeschlossen werden.

8.8.2 Stecker X4 AKD-Nzzz07-DF/DS/EF/ES, zwei Kabel

Motoren mit zwei Anschlusskabeln (Leistungsadern und Bremsadern in einem Kabel, Feedbackadern in einem
separaten Kabel) kénnen an die Stecker X4 und X5 der AKD-Nzzz07-DF/EF und -DS/ES Typen angeschlossen
werden.

Ein Kabel Zwei Kabel
AKD-N-JUMP-X5

MOTOR
AKD-N-DB/DG/DT/EB/EG/ET AKD-N-DS/DF/ES/EF AKD-N-DS/DF/ES/EF
X4 Stecker Pin Signal Beschreibung
A BR+ Motorhaltebremse, positiv
B BR- Motorhaltebremse, negativ
C COM- SFD3/HIPERFACE DSL Feedback, negativ*
D COM+ SFD3/HIPERFACE DSL Feedback, positiv*
1 U Motorphase U
@) PE Schutzerde (Motorgehause)
3 W Motorphase W
4 \VJ Motorphase V
Maximale Kabelldnge 5m

*Nicht verwendet in 2-Kabel-Konfiguration

8.9 Motorbremse Anschluss (X4)

Eine 24 V-Haltebremse im Motor kann direkt durch den Servoverstarker gesteuert werden. Die Bremse arbeitet nur
mit ausreichendem 24V Spannungspegel. Priifen Sie den Spannungsabfall, messen Sie die Spannung am
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Bremseingang und prifen Sie die Bremsfunktion (geliftet und bremsend). Maximaler Strom fur die Motorbremse
bei AKD-N00307 ist 1 A und bei AKD-N00607/N01207 1,5A..

BFC Die Standby Spannungsversorgung vom AKD-C/MKD-C begrenzt die mégliche Anzahl der
Bremsen im System. Beachten Sie die Projektierungshinweise fiir die Systemtopologie und
Systemgrenzen im Projektierungshandbuch.

&. AVORS'CHT Keine Funktionale Sicherheit!

Schwere Verletzungen kdnnen die Folge sein, wenn eine hangende Last nicht sicher
blockiert wird. Die funktionale Sicherheit, z.B. bei hdngenden Lasten, erfordert eine
zusatzliche mechanische Bremse, die sicher betatigt werden muss, z. B. durch eine
Sicherheitssteuerung.
¢ Benutzen Sie eine zusatzliche sichere mechanische Sperre (zum Beispiel durch eine
Motor-Haltebremse).
e Setzen Sie bei vertikalen Achsen den Parameter MOTOR.BRAKEIMM auf 1, damit
die Motorhaltebremse nach Fehlern oder Hardware Disable ohne Verzégerung
einfallt.

Die Bremsfunktion muss mit Hilfe von WorkBench freigegeben und konfiguriert werden, Details hierzu finden Sie in
der Onlinehilfe.

Die Ein-Kabel Hybridleitung und die Standard-Motorleitung benutzen zwei Adern fir den Anschluss der
Motorhaltebremse.

Ein-Kabel Zwei-Kabel
X4\ X4
O Motor
X4

CCJNA1
DF/DS
/

AKD-N-JUMP-X5

X4 Signal Beschreibung
4 A +Br Motorhaltebremse, plus
3 D
B -Br Motorhaltebremse, minus
C :
@ C,D Ein-Kabel: Feedback (= # 67)
Zwei Kabel: unbenutzt
B
’ A 1,2,3,4 Motorleistung (= # 65)

Kollmorgen® | kdn.kollmorgen.com | Oktober 2024 66




AKD-N Betriebsanleitung | 8 Elektrische Installation
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8.10 Anschluss Motor Feedback (X4, X5)

Jedes geschlossene Servosystem erfordert normalerweise mindestens ein Rickfiihrsystem, um Istwerte vom Motor
an den Servoverstarker zu senden. Je nach dem Typ des verwendeten Rickfiihrsystems werden die Informationen
analog oder digital an den Servoverstarker zurtickgefihrt.

AKD-N unterstiitzt die gangigsten Typen von Ruckflihrsystemen. Ruckfiuhrfunktionen werden in WorkBench (Setup-
Software) mit Parametern zugewiesen. Die Skalierung und weitere Einstellungen erfolgen ebenfalls in WorkBench.
Eine detaillierte Beschreibung der Parameter finden Sie in der Onlinehilfe zu WorkBench.

Motoren mit Hybridanschluss (Leistungsadern, Bremsadern und Feedbackadern in einem Hybridkabel) kbnnen an
den Stecker X4 aller AKD-N Varianten angeschlossen werden.

Y:\od: 0 V] \[el AKD-Nzzz07-DS/DF mit "ein Kabel" Hybridanschluss: Zur Sicherstellung der

Spannungsversorgung des Feedback Systems an X4 muss eine Steckbriicke auf X5
gesteckt werden, die Pins 4 und 5 verbindet. Diese Steckbriicke erhalten Sie als
Zubehor unter der Bestellnummer AKD-N-JUMP-X5.

Motoren mit zwei Anschlusskabeln (Leistungsadern und Bremsadern in einem Kabel, Feedbackadern in einem
separaten Kabel) kdnnen an die Stecker X4 und X5 der AKD-Nzzz07-DS und -DF Typen angeschlossen werden.

8.10.1 Stecker X4 alle AKD-Nzzz07 Varianten, hybrid, ein Kabel

AKD-N-JUMP-X5

MOTOR

AKD-N-DF/DS/EF/ES +Bremse +SFD3

AKD-N-DB/DG/DT/EB/EG/ET +Brake +SFD3 odor +HIPERFAGE DSL mit AKD-NJUMP-X5

‘ INFO ‘ Unterstiitzt SFD3 und HIPERFACE DSL Feedback Systeme.
X4 Stecker Pin Signal Beschreibung
A BR+ Motorhaltebremse, positiv
B BR- Motorhaltebremse, negativ
C COM- SFD3/HIPERFACE DSL Feedback, negativ*
D COM+ SFD3/HIPERFACE DSL Feedback, positiv*
1 U Motorphase U
@) PE Schutzerde (Motorgehause)
3 w Motorphase W
4 V Motorphase V
Maximale Kabelldnge 5m

*Nicht verwendet in 2-Kabel-Konfiguration
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8.10.2 Stecker X5 AKD-Nzzz07-DF/DS/EF/ES, zwei Kabel

AKD-N-DS/DF/ES/EF X5 Feedbackstecker

SFD BiSSB BiSSC EnDAT SineEnc.
(4 lines) (analog) (digital) : 2.2 HIPERFACE  +Hall
1 - - - - - - HallU HallU
2 - CLK+ CLK+ CLK+ CLK+ - Hall VvV Hall V
3 - CLK- CLK- CLK- CLK- - Hall W Hall W
4 - - - - - *1 - -
5 - - - - - *1 - -
6 COM+ DAT+ DAT+ DAT+ DAT+ DAT+ Zero+ Zero+
7 COM- DAT- DAT- DAT- DAT- DAT- Zero- Zero-
8 - Th+ - Th+ - Th+ Th+ Th+
9 - Th- - Th- - Th- Th- Th-
10 +5V +B5V +5V +5V +5V +8to+9V +B5V +5V
11 oV oV oV oV oV oV oV oV
12 - A+ - A+ - SIN+ A+ A+
13 - A- - A- - SIN- A- A-
14 - B+ - B+ - COS+ B+ B+
15 - B- - B- - COs- B- B-
16
17
Max. Kabellange 5m

CLK =CLOCK, DAT = DATA, Th = Temperaturiiberwachung
BiSS Modus C Interface von Renishaw (Model Resolute RA26B)
Hiperface *1 = Pins 4 und 5 extern verbunden mit Stecker AKD-N-JUMP-X5
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8.11 Optionaler Stecker (X6)

8.11.1 Pinbelegung AKD-Nzzz07-DF/DG

Uber den zuséatzlichen Stecker X6 bei der AKD-N-DF/DG Geratevariante kdnnen Feldbus Slave Geréte
angeschlossen werden, die vom Systemmaster kontrolliert werden.

Anschlussbild tertidrer Feldbus

M12, D-kodiert X6 Beschreibung
1 Senden +
2 Empfangen +
3 Senden -
4 Empfangen -
Servoverstarker 6 Fieldbus Slave
> Transmi + f; 'h' Of——» Receive +
(|
Transmit-| ~3 || o RBASTE
= . ] &=
. Il
< ReceIvert Ci H—OfF——<«—— Transmit +
Il
Receive -| ~ 4 I

A

{ - Of———<—— Transmit -

8.11.2 Pinbelegung AKD-Nzzz07-DS/DT

Ein zuséatzlicher digitaler Eingang (STO-Enable) gibt die Leistungsendstufe des Verstarkers frei, solange ein 24 V-
Signal an diesem Eingang anliegt. Der lokale STO-Enable Eingang ist galvanisch getrennt und benétigt eine eterne
24 VDC Versorgung (PELV/SELF).

Eine genaue Beschreibung der STO Schnittstelle und der Funktionalitat finden Sie im Kapitel (= # 38).
Anschlussbild lokaler STO-Enable

M12, A-kodiert X6 Beschreibung
1 STO-Enable +
2 STO-Enable -
3 n.c.
4 n.c.
Servoverstarker - Sicherheitsgerat
- 1 2N
STO-Enable + C- & ol oy
DAY e
<« 3 R v
STO-Enable C- \“ / o GND
& ‘o’ S
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9.1 Wichtige Hinweise

EEC Der Hersteller der Maschine muss vor der Priifung und Inbetriebnahme eine Risikobeurteilung flir
die Maschine erstellen und geeignete MalRhahmen ergreifen, um sicherzustellen, dass
unvorhergesehene Bewegungen nicht zu Verletzungen oder Sachschaden flihren kdnnen.

ACHTUNG Der Servoverstarker darf nur von Fachpersonal mit umfassenden Kenntnissen in der

Elektrotechnik und der Antriebstechnik getestet und konfiguriert werden.

A\\ ] F\: 38 Todliche Spannung!

Es besteht die Gefahr von schweren oder tddlichen Verletzungen durch elektrischen Schlag.
Lebensgefahr beim BerUihren von spannungsfihrenden Teilen.

« Entfernen Sie keine eingebauten Schutzmalnahmen wie Isolation oder Schirmung.

e Arbeiten an der elektrischen Installation sollen nur von geschultem und qualifiziertem
Personal unter Beachtung der Arbeitssicherheitsbestimmungen bei abgeschalteter und
gegen Wiedereinschalten gesicherter Netzspannung durchgefiihrt werden.

¢ Im Normalbetrieb muss die Schrankttr geschlossen sein und das Gerat darf nicht berthrt
werden.

Maschine arbeiten. Der Antrieb kann abhangig von der Parametereinstellung nach dem
Einschalten der Netzspannung, bei Spannungseinbriichen oder Unterbrechungen automatisch
anlaufen. Wenn Parameter DRV.ENDEFAULT auf 1 gesetzt ist,
e warnen Sie an der Maschine mit einem Warnschild (WARNUNG: Automatischer Anlauf
moglich" oder ahnlich!) und

« stellen Sie sicher, dass ein Einschalten der Netzspannung nicht maéglich ist, wahrend sich
Personen im Arbeitsbereich der Maschine aufhalten.

AVORS'CHT Hohe Temperatur!

Gefahr leichter Verbrennungen. Der Kiihlkorper des Verstarkers kann im Betrieb Temperaturen
Uber 80 °C erreichen.

e Prifen Sie die Temperatur des Kihlkorpers, bevor Sie ihn berthren.
* Warten Sie, bis der Servoverstarker auf unter 40 °C abgekihlt ist.

AWARNUNG Automatischer Wiederanlauf!
Es besteht die Gefahr von tédlichen oder schweren Verletzungen fir Personen, die in der

EF Weitere Informationen zur Konfiguration des Gerats:

e Die Parameter und das Verhalten des Regelkreises sind in der Onlinehilfe zur Setup-
Software WorkBench beschrieben.

» Kollmorgen bietet auf Anfrage Schulungen flir dezentrale Antriebssysteme an.
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9.2 Setup-Software WorkBench

» Kollmorgen WorkBench - o X ‘

Datei Bearbeiten Ansicht Edras  Hilfe

i\’f’ Kollmorgen WorkBench KOLLMORGEN |

Quick Start

Verbinden Sie sich mit einem Ethernet-Gerat in lhrem Netzwerk.
WorkBench hat die folgenden Gerate etkannt © Werden keine Gerate angezeiqt?

Name Status  IP-Adre... Protocols MAC-Ad. Fi

Binken Verbinden

Start

Neues Projekt erzeugen oder bestehendes offnen

Neues Projekt
Projekt 6ffnen.

Panik = Abbrechen (F12)

Die Setup-Software WorkBench ist daflir vorgesehen, die Betriebsparameter fiir das dezentrale Antriebssystem zu
andern und zu speichern. Das angeschlossene Gerat kann mithilfe dieser Software konfiguriert werden. Wahrend
der Inbetriebnahme kann der Servoverstarker direkt Giber die Servicefunktionen gesteuert werden.

Sie finden die Setup-Software im Download-Bereich der Kollmorgen Website.
Kollmorgen bietet Schulungs- und Vertiefungskurse auf Anfrage an.

EEC Die Einstellung der Parameter eines laufenden Antriebs darf nur von entsprechend qualifiziertem
Fachpersonal (= # 12) vorgenommen werden. Datenséatze, die auf Datentragern gespeichert
wurden, sind nicht gegen unbeabsichtigte Veranderungen durch andere Personen gesichert. Die
Verwendung von ungepriften Daten kann zu unerwarteten Bewegungen fiihren. Nachdem Sie
Datensatze geladen haben, miissen Sie daher alle Parameter priifen, bevor Sie den
Servoverstarker freigeben.

Fir die meisten Anwendungen kénnen Sie einen PC und WorkBench (die Setup-Software fiir den Servoverstarker)
verwenden, um die Parameter flr Ihren Servoverstarker festzulegen. Der PC wird Uber ein Ethernet Kabel mit dem
Netzteil verbunden (siehe Betriebsanleitungen fir AKD-C / MKD-C). Die Setup-Software ermdglicht die
Kommunikation zwischen PC, AKD-C und den AKD-N.

EEC In WorkBench ist jeder Servoverstarker sichtbar und kontrollierbar, der am selben AKD-C/MKD-C
angeschlossen ist wie der PC.

Sie kénnen aus der Liste einen Servoverstarker auswahlen, Parameter &ndern und die Auswirkungen auf den
Antrieb direkt beobachten, da eine dauernde (online) Verbindung zum Antrieb besteht. Sie kdnnen wichtige Istwerte
des gewahlten Servoverstarkers auslesen und am PC Monitor anzeigen (Oszilloskop Funktionen).

Sie kdnnen Datenséatze auf Datentragern speichern (Archivierung) sowie auf andere Servoverstarker laden oder zu
Sicherungszwecken verwenden. Sie kdnnen die Datensétze auch ausdrucken.

9.3 Basis Systemtest

9.3.1 Auspacken, Montieren und Verdrahten

* Packen Sie den Servoverstarker und das Zubehor aus. Beachten Sie die Sicherheitshinweise in der
Dokumentation.

¢ Montieren Sie den Servoverstarker (= #47).
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¢ Verbinden Sie den AKD-N mit dem Hybridkabel mit dem AKD-C oder MKD-C (= # 51)ff).

¢ Verbinden Sie Motor (= # 65) und Feedback (= # 67) (Hybridleitung oder getrennter Anschluss, abhéngig
vom Motor und der AKD-N Version).

¢ Stellen Sie sicher, dass Sie die folgenden Informationen zur Hand haben:
¢ Nennversorgungsspannung
» Motortyp (Motordaten, wenn der Motortyp in der Motordatenbank nicht enthalten ist)
* In den Motor integrierte Riickfliihrungseinheit (Typ, Polzahl/Strichzahl/Protokoll)
e Tragheitsmoment der Last

* Verbinden Sie einen PC mit installierter WorkBench Inbetriebnahmesoftware mit dem Netzteil Stecker X18.
Weiter Informationen siehe Betriebsanleitungen fir AKD-C / MKD-C

9.3.2 IP-Adresse einstellen

Die Gerateadresse kann mit der Inbetriebnahmesoftware WorkBench oder tiber den benutzten Feldbus eingestellt
werden.

9.3.3 Verbindungen liberpriifen

Schalten Sie die 24 VDC Logikversorgung des Systems ein (fir die Kommunikation wird keine Leistungsversorgung
bendtigt).

Beide LEDs am Stecker X1 des AKD-C sollten leuchten.

Status 1
Status 2

Feldbus 1

Feldbus 2

Wahrend der PC die Verbindung herstellt, erscheint in Ihrer Taskleiste das folgende Symbol:

m‘

= : Mit Verstarker verbinden

Warten Sie, bis dieses Symbol sich zum Symbol fiir eingeschrankte Konnektivitat &ndert (dies kann bis zu einer
Minute dauern).

. Verstéarker verbunden
¢ lnETBY Y

Der PC kann vollstéandig mit dem Servoverstarker kommunizieren, obwohl Windows fiir die Verbindung mit dem
Servoverstarker das Symbol fiir eingeschrankte Konnektivitat anzeigt. In WorkBench kénnen Sie jetzt den
Servoverstarker Uiber diese Verbindung konfigurieren.
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9.3.4 WorkBench Installieren und starten

Laden Sie WorkBench von der Kollmorgen Website: www.kollmorgen.com herunter und installieren Sie die
Software.

Wenn die Installation abgeschlossen ist, klicken Sie auf das Symbol, um das Programm zu starten. WorkBench
zeigt eine Liste mit allen Servoverstarkern, die am Netzteil angeschlossen sind. Wahlen Sie den Servoverstérker,
den Sie konfigurieren wollen und klicken Sie Weiter.

Wenn mehrere Servoverstarker erkannt werden, kann ein Servoverstarker mit einem der folgenden Verfahren
eindeutig identifiziert werden:

1. MAC Adresse des Gerates. Diese Adresse ist auf dem Aufkleber an der Seite des Servoverstarkers
aufgedruckt.

2. Name des Geréates. Der Geratename wird mit der WorkBench Software eingestellt. Ein neuer
Servoverstarker erhalt standardmafig den Namen ,No_Name*“ (Ohne_Namen).

3. Das Display blinken lassen. Wahlen Sie einen Servoverstarker aus und klicken Sie auf Blink (Blinken). Die
LED des gewdhlten Servoverstéarkers blinkt nun 20 Sekunden lang.

9.3.5 Servoverstarker mit dem Setup-Assistenten freigeben

Sobald eine Verbindung mit dem Servoverstérker hergestellt wurde, wird die Bildschirmseite "AKD Ubersicht"
angezeigt. lhr Servoverstarker wird im Navigationsbereich auf der linken Seite des Bildschirms angezeigt. Klicken
Sie mit der rechten Maustaste auf den Namen lhres Servoverstarkers und wahlen Sie im Dropdown-Menti die
Option Setup Wizard aus. Der Setup-Assistent fiihrt Sie durch die Erstkonfiguration des Servoverstéarkers. Dies
umfasst eine einfache Testbewegung des Antriebs.

Nachdem Sie den Setup-Assistenten abgeschlossen haben, sollte der Servoverstarker freigegeben sein. Wenn der
Servoverstarker nicht freigegeben ist, prifen Sie Folgendes:

1. Die Hardware-Freigabe (HW) fiir die Antriebsstrange muss aktiviert sein.

2. Die Software-Freigabe (SW) muss aktiviert sein. Aktivieren Sie die Funktionen mit der Schaltflache
Enable/Disable in der oberen Symbolleiste in WorkBench oder auf der Bildschirmseite "Ubersicht".

3. Esdirfen keine Fehler vorliegen (klicken Sie auf die Schaltflache Clear Fault (Fehler I6schen) in der oberen
Symbolleiste, um alle Fehler zu I6schen).

Der Status der HW-Freigabe, SW-Freigabe und von Fehlern wird in der unteren Symbolleiste der WorkBench-
Software angezeigt. Der Servoverstéarker ist verbunden, wenn am unteren rechten Rand Online angezeigt wird.

Sie kénnen jetzt die Bildschirmseite "Einstellungen"in WorkBench verwenden, um die erweiterte Konfiguration Ihres
Servoverstarkers fortzusetzen.

9.4 Fehler und Warnmeldungen

Wenn ein Fehler auftritt, wird das Fehlerrelais des AKD-C/MKD-C gedtffnet, die Endstufe wird ausgeschaltet (der
Motor erzeugt kein Drehmoment mehr), oder die Last wird dynamisch gebremst. Wenn vor der Fehlermeldung eine
Warnung ausgegeben wird, hat die Warnmeldung derselben Nummer wie der zugehorige Fehler. Warnungen
deaktivieren weder die Leistungsstufe des Verstarkers noch den Fehlerausgang.

Innerhalb eines Antriebsstrangs kénnen mehrere Servoverstarker Warnungen oder Fehler zeigen. Alle aktuellen
Fehler und Warnungen kénnen in der WorkBench Inbetriebnahmesoftware tGiber Serviceschnittstelle des Netzteils
angezeigt werden oder mit dem verwendeten Motion Controller Gber die Motion Bus Schnittstelle des Netzteils.

ACHTUNG Beseitigen Sie auftretende Fehler und Stérungen unter Beachtung der Arbeitssicherheit.

Fehlerbeseitigung nur durch qualifiziertes und eingewiesenes Fachpersonal.

EEC Weitere Informationen zu Fehlermeldungen, Fehlerbeseitigung und zum Léschen von Fehlern
finden Sie in der WorkBench-Onlinehilfe.
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10.1 Konformitat mit EG Maschinenrichtlinie, Funktionale Sicherheit

Die Konformitat mit der EG Maschinenrichtlinie Richtlinie 2006/42/EG ist fiir die Lieferung von
Sicherheitskomponenten in die Europaische Gemeinschaft vorgeschrieben. Die Sicherheitsfunktion STO im AKD
ist zertifiziert. Das Schaltungskonzept zur Realisierung der Sicherheitsfunktion "Safe Torque OFF" in den
Servoverstarkern ist demnach geeignet, die Anforderungen an SIL 2 gem. EN 62061 und des PLd, Kat. 3 gem. EN
13849-1 zu erfillen.

Safe Torque Off (STO) global

Struktur STO ISO MTTE, IEC PFH SFF T
13849-1 62061 [1/h] [%] [Jahre]

AKD-C + 1 x AKD-N global PLd, Kat3 =100 SIL2 2,99E-08 97,08 20

AKD-C + 8 x AKD-N global PLd, Kat3 =100 SIL2 3,07E-08 99,44 20

MKD-C+ 14 x AKD-N global PLd, Kat3 =100 SIL2 1,86E-08 94.2 20

Weitere Informationen siehe Betriebsanleitungen fiur AKD-C / MKD-C.

Safe Torque Off (STO) local
Struktur ISO MTTFg4 PFH SFF Tw

13849-1 [1/h] [%] [Jahre]
1 x AKD-N-DS/DT \ lokal \PLd,Kats\ >100 \ SIL2 \ 2,9E-08 \ 97,12 \ 20

10.2 Konformitat mit EG Niederspannungsrichtlinie und EMV Richtlinie

EU Konformitatserklarungen finden Sie auf der Kollmorgen Website.

Die Konformitat mit der EG-EMV-Richtlinie 2014/30/EG und der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EG ist fur die
Lieferung von Servoverstarkern in die Europaische Gemeinschaft vorgeschrieben.

Die Servoverstarker wurden von einem zugelassenen Priiflabor in einer definierten Konfiguration anhand der in
dieser Dokumentation beschriebenen Systemkomponenten geprift. Jede Abweichungen von der in dieser
Dokumentation beschriebenen Konfiguration und Installation bedeutet, dass der Nutzer fiir die Durchflihrung von
neuen Messungen verantwortlich ist, um die Konformitat mit den gesetzlichen Vorschriften sicherzustellen.

Die AKD-Nzzz07 erfillen die Storfestigkeitsanforderungen der zweiten Umgebungskategorie
(Industrieumgebungen). Fur Stéraussendungen erflllen die AKD-Nzzz07 die Anforderungen an Produkte der
Kategorie C2 (Motorkabel < 5 m).

ACHTUNG Diese Servoverstarker kdnnen in Wohngebieten hochfrequente Stérungen verursachen und

erfordern EntstdrungsmaflRnahmen (externe EMV-Filter).

10.3 Konformitat mit UL/cUL

Dieser Servoverstarker ist unter der UL (Underwriters Laboratories Inc.)-Aktennummer E217428 zugelassen. Die
UL Markings fur beide Systemkomponenten AKD-C und AKD-N sind in einem Abschnitt zusammengefasst.

10.3.1 UL Markings / Marquages UL

English Francais

e This product is suitable for use on a circuit capable | ¢ Ce produit est congu pour une utilisation sur un circuit
of delivering not more than 42,000 rms capable de fournir 42.000 ampéres symétriques (rms)
symmetrical amperes, 480 V maximum. maximum pour 480 V maximum.

e Maximum surrounding air temperature 40°C. ¢ Latempérature maximale de I'air ambiant de 40°C.

e AKD-C are intended to be used in a pollution ¢ AKD-C sont prévus pour une utilisation dans un
degree 2 environment. environnement de pollution de niveau 2.

e AKD-C : Use 60/75°C copper wire only. ¢ AKD-C: Utilisez seulement un fil cuivre 60/75°C.
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English Frangais
e AKD-C: CAUTION Risk of Electrical Shock! ¢ AKD-C: ATTENTION: Risque de choc électrique!
Capacitors can have dangerous voltages present Des tensions dangereuses peuvent persister dans les
up to 7 minutes after switching off the supply condensateurs jusqu'a 7 minutes apres la mise hors
power. tension.
e Forincreased safety, measure the voltage in the ¢ Pour plus de sécurité, mesurez la tension dans la
DC bus link and wait until the voltage is below 50V. liaison de bus CC et attendez qu'elle soit inférieure a
50V.
e Foruse in Canada: ¢ Pour utilisation au Canada:
Transient surge suppression shall be installed on Suppression de surtension transitoire doit étre installé
the line side of this equipment and shall be rated sur le coté de la ligne de ce matériel et doit étre évalué
277V (phase to ground), 480V (phase to phase), 277V (phase a terre) , 480V (entre phases) , adapté ala
suitable for overvoltage Category lll, and shall Catégorie de surtension Il , et doit fournir une
provide protection for a rated impulse withstand protection pour un choc nominale supporter la tension
voltage peak of 2kV. de créte de 2kV.
10.3.2 Fuse Types

This table lists the fuse types recommended for branch circuit protection for AKD-C01007-CBXX:
Ce tableau répertorie les types de fusibles recommandés pour la protection des circuits de dérivation pour -AKD-
C01007-CBXX:

Model / Modéle Class / Classe Voltage Rating / Max. Fuse&SCC Rating /

Niveau de tension Niveau maximum & SCC
Nonrenewable Cartridge fuse CC,J 600V ac 20A, 200kA

10.3.3 Torque Requirements

This table lists the torque requirements for the field wiring connectors:
Ce tableau énumere les exigences de couple pour les connecteurs de cablage de terrain :

Model / Modéle Torque / Couple serrage Wire size / Section de fil
LB IN (Nm) AWG (mm?)

AKD-C X12 6.2-7.1(0.7-0.8) 12-8(4-10)

AKD-C X20A 6.2-7.1(0.7-0.8) 12-8(4-10)

AKD-C X21A 6.2-7.1(0.7-0.8) 12-8(4-10)

AKD-C X14 6.2-7.1(0.7-0.8) 12-8(4-10)

AKD-C X13 1.8-2.2(0.2-0.25) 14-12(2.5-4)

AKD-C X15 1.8-2.2(0.2-0.25) 20-18(0.5-0.8)

AKD-C X16 1.8-2.2(0.2-0.25) 20-18(0.5-0.8)

e Split gage of AKD-N screwed connectors: max. 2.8mm.
Le gage de split des connecteurs vissé d'/AKD-N: 2,8mm max.

e Cold plate for AKD-N: at 40 °C surrounding air temperature and 680 VDC supply voltage:
Plaque froide pour AKD-N: a température ambiante 40°C et tension d'alimentation 680Vp:
e AKD-N00307: 240 mm x 240 mm x 10 mm or equivalent (LxWxT, Aluminum cold plate, uncoated)

e AKD-N00607: 500 mm x 500 mm x 10 mm or equivalent (LxWxT, Aluminum cold plate, uncoated)

e AKD-N01207: 480 mm x 400 mm x 84 mm or equivalent (LxWxT, 31 vertical fins, Aluminum heat sink,
uncoated)

10.4 Konformitat mit RoHS

Die Servoverstarker werden in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 2011/65/EU: (RoHS) hergestellt, einschlieRlich
der delegierten Richtlinie 2015/863/EU fur den Einbau in fertige elektrische und elektronische Geréate (EEE). Eine
oder mehrere Ausnahmen gemafR Anhang Ill der Richtlinie kdnnen anwendbar sein.

Die Konformitat ist nur zum Zeitpunkt der Lieferung gewahrleistet.
Die chemische Zusammensetzung des Produkts kann sich aufgrund von Umwelteinfliissen mit der Zeit andern.

77 Kollmorgen® | kdn.kollmorgen.com | Oktober 2024




AKD-N Betriebsanleitung | 10 Zulassungen

10.5 Konformitat mit REACH
Die Verordnung (EG) Nr. 1907/2006 regelt die Registrierung, Bewertung, Zulassung und Beschrankung chemischer
Stoffe 1 (kurz: "REACH").

Die Gerate enthalten keine Stoffe (CMR Stoffe, PBT-Stoffe, vPvB-Stoffe sowie ahnlich gefahrliche Stoffe, die im
Einzelfall aufgrund wissenschaftlicher Kriterien festgelegt werden) oberhalb 0,1 Masse-%, die in der
"Kandidatenliste" aufgefihrt sind.

Die Konformitat ist nur zum Zeitpunkt der Lieferung gewahrleistet.
Die chemische Zusammensetzung des Produkts kann sich aufgrund von Umwelteinfliissen mit der Zeit andern.

10.6 Konformitat mit UK

‘ INFO ‘ UK Konformitatserklarungen finden Sie auf der Kollmorgen Website.

Kollmorgen erklart die Konformitat der Produktreihe AKD mit den folgenden Richtlinien:

¢ S.1.2008/1597, Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008
Verwendete designierte Norm EN 61800-5-2

e S.1.2016/1101, Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016
Verwendete designierte Norm EN 61800-5-1

¢ S.1.2016/1091, Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
Verwendete designierte Norm EN 61800-3

Die Gerate stimmen Uberein mit The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012 zum Einbau in eine Maschine.

Kollmorgens bevollméachtigter Vertreter fiir die britische Regierung: Twiflex, Ampthill Road, Bedford, MK42 9RD,
UK
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12 Bisher erschienene Ausgaben

Ausgabe Bemerkungen

A, 11/2013 Erste Ausgabe

B, 05/2014 Kapitel STO aktualisiert

C, 12/2014 | Patente aktualisiert, Fehlerkorrektur, HR gedndert gem. Exportkontrolle

D, 06/2015 | STO zertifiziert, UL gelistet, EAC zertifiziert, RoHS/REACH Erklarungen hinzugefiigt

E, 12/2015 | Anschlussplan DF/DS aktualisiert, Topologie-Beispiel erweitert, Lieferumfang erweitert, Strom Motorbremse
aktualisiert, Bestellnummer Warmeleitfolie geandert, Hinweise auf KSM entfernt, STO Applikationsbeispiel
korrigiert, Eingangsleistung in kVA, Ausgangsleistung in kW, NSR 2014/35/EG, EMVR 2014/30/EG

F, 09/2016 Norm fiir Schwingungsklasse korrigiert, 12A und DG/DT Versionen neu, Warnhinweise aktualisiert, Hinweise
Projektierungshandbuch, Spitzenausgangsleistung aktualisiert, UL Markings aktualisiert, Lieferumfang
korrigiert

G, 03/2017 Hinweis auf Kabel Steckeroption A3 entfernt,Kabeltyp fur tertidaren Feldbus aktualisiert

H, 10/2017 | Global STO Hinweis, Einbauraum/Verdrahtung Hinweis, Produkt "Nicht bestimmungsgemafie Verwendung":
Aufziige

J, 02/2018 Kuhlkérper 40 mm entfernt, Liste Handelsmarken aktualisiert, Schreibweise SpeedTec korrigiert

Den Lebenslauf dieses Dokuments finden Sie unter (= # 81)

K, 10/2018 | Layout der Warnhinweise aktualisiert, Anforderungen an Fachkrafte aktualisiert, Lesegebot Titelseite neu,
Formulierung Einbauraum AKD-N/IP67

L, 10/2019 | EAC, RoHS, AKM2G Kabel Hinweis

M, 10/2021 | X5 Temperaturiiberwachung aktualisiert, Hinweise auf MKD-C Netzteil, STO Eingangsstrom korrigiert,
Hardware Revision C, Lieferumfang (Safety Notes), Kapitel "Zulassungen" umstrukturiert, PFH-Werte
aktualisiert

N, 10/2024 | Konformitat mit UK hinzugefligt, EAC Konformitat entfernt, Erweiterung E hinzugefiigt, Aktualisierte
Produktidentifikationsgrafik,E-Variantenaufrufe zu Verbindungsdiagrammen hinzugefligt, aktualisierte
Tabellen- und Seitenlayoutformatierung, DVD Inhalte entfernt/ersetzt, neue Support Seite, Zusatz zu RoHS und
REACH Konformitat
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Support und Dienstleistungen

Uber Kollmorgen

Wenn Sie Antriebs- und Automatisierungssysteme fir lhre anspruchsvollen Anwendungen und Umgebungen
bendtigen, zéhlen Sie auf Kollmorgen - den Innovationsfiihrer seit mehr als 100 Jahren. Wir liefern die
leistungsstéarksten und zuverlassigsten Motoren, Antriebe, FTS-Steuerungslésungen und
Automatisierungsplattformen der Branche mit tGber einer Million Standard- und leicht modifizierbaren Produkten, um
praktisch jede Bewegungsherausforderung zu meistern. Wir verfigen Gber Produktionsstatten, Vertriebspartner
und technisches Fachwissen in allen wichtigen Regionen der Welt, damit Sie bessere Maschinen schneller auf den
Markt bringen und Uber viele Jahre hinweg rentabel betreiben kénnen.

Kollmorgen Entwickler-Netzwerk

Treten Sie dem Kollmorgen Support Network bei, um Produktunterstitzung zu @ @

Kollmorgen erhalten. .

Support Network Stellen Sie der Community Fragen, suchen Sie in der Wissensdatenbank nach
Antworten, erhalten Sie Downloads und schlagen Sie Verbesserungen vor.

O]

Kollmorgen Support Standorte

Nordamerika Europa

Kollmorgen Kollmorgen Europe GmbH
201 West Rock Road Pempelfurtstr. 1

Radford, VA 24141, USA 40880 Ratingen, Germany

Web: www.kollmorgen.com Web: www.kollmorgen.com
Email:  kollmorgen.support@regalrexnord.com Email:  Technical.Support. EU@regalrexnord.com
Tel.: +1-540-633-3545 Tel.: +49-2102-9394-0

Fax: +1-540-639-4162 Fax: +49-2102-9394-3155

Silidamerika

Altra Industrial Motion do Brasil
Equipamentos Industriais LTDA.
Avenida Jodo Paulo Ablas, 2970
Jardim da Gldria, Cotia — SP

CEP 06711-250, Brazil

Web: www.kollmorgen.com
Email:  kollmorgen.contato@regalrexnord.com
Tel.: (+5511) 4615-6300

China and SEA

KOLLMORGEN

Room 302, Building 5, Libao Plaza,
88 Shenbin Road, Minhang District,
Shanghai, China.

Web: www.kollmorgen.cn
Email: Sales.China@regalrexnord.com
Tel.: +86-400 668 2802

KOLLMORGEN

A REGAL REXNORD BRAND
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