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Kollmorgen ve Stereotaxis Cerrahi Robotlarin
Hassasiyetini ve Guvenligini Gelistiriyor

Stereotaxis, cerrahi robot dunyasini degistiriyor. Birka¢ kokld oyuncunun “Kollmorgen, en kritik
hakim oldugu bir alanda 6ncu olan Stereotaxis, hastanelerin ve ortamlarda binlerce
cerrahlarin ne aradiklarina kulak veriyor ve karmasik, minimal invaziv hastayi tedavi etmek
endovaskuler prosedurlerde kullanilan benzersiz robotik teknolojileri icin kullanilan yenilikgi

gelistirmek icin essiz vizyonu, cevikligi ve is birligi ruhundan yararlaniyor.
Do6nusum yaratan yeni robotu Genesis, bu ameliyatlarin hassasiyetini ve
gUvenligini artirarak daha iyi, daha 6ngorulebilir hasta sonuglarina olanak
taniyor.

cerrahi robotlar gelistirip
tretirken guvenilir, yuksek
kaliteli bir is ortagi oldu.”

—David Fischel,
Stereotaxis

Zorluk

Tehlikeli aritmileri tedavi etmek icin uygulanan kardiyak ablasyon,
geleneksel olarak X isini gérunttlemesi yardimiyla konumlandirilan bir
manuel cekme telli kateter kullanilarak yapilir. Dogrudan cerrah tarafindan
bir kol araciligiyla yonlendirilen bu nispeten sert kateterler, en esnek
navigasyona, hatasiz konumlandirmaya veya stabil calismaya olanak
tanimaz. Stereotaxis, eski “iterek yerine yerlestirme” paradigmasini tersine
cevirecek yeni bir teknik tasarladi ve gelistirdi.

Sirket; hassas, robotik olarak konumlandiriimis miknatislar kullanarak
cok daha esnek bir kateteri dogrudan uc kismindan otomatik olarak
yonlendirebilecek bir sistem gelistirmek icin yola ¢ikti. Bu teknikle cerrah,
ayri bir kontrol odasinda radyasyonsuz bir ortamda ¢alisirken ¢ok daha
fazla kontrol elde edecektir. Yeni sistem, advers olay riski cok daha dusuk
olan daha hizli, daha etkili bir prosedure olanak taniyacaktir. Esnek, ugtan
yonlendirmeli kateter, normalde ulasilamayacak anatomik yapilarda
kolayca hareket edebilir ve bdylece alternatif secenegi bulunmayan
hastalarin bakimina olanak taniyabilir.

Bu karmasik cerrahi robotun muhendisligindeki 6nemli zorluklardan
biri, makinenin hareketini kontrol eden elektronik sinyalleri bozabilecek
manyetik alandan kaynaklanan olasi paraziti 6nlerken blytk miknatislari
hassas bir sekilde konumlandirmaktl.



Cozum

AgIr miknatislar sorunsuz ve hassas bir sekilde konumlandirmak icin
kompakt, tork yogunluguna sahip servo motorlara ihtiya¢ duyulacaktr.
Geri besleme cihazlarinin, yuksek manyetik ortamda guvenilir

bir sekilde calismasi gerekecekti. Ve bu benzersiz uygulamanin
optimize edilmesine yardimci olmak icin son derece uzmanlasmis bir
Uretim ekibine ve is birligine dayali muhendislik uzmanhgina ihtiya¢
duyulacaktr. Rakip bir hareket saglayicisi bu talepleri karsilayamayinca
Stereotaxis, 6zel uygulama gereksinimlerinin tanimlanmasina ve yerine
getirilmesine yardimci olmasi icin yerel bir Kollmorgen is ortagi ve
distributoru olan Guide Automation ile iletisime gecti.

Sektor lideri tork yogunluguna sahip Kollmorgen AKM servo
motorlari, kisith kurulum alanina uyum saglarken uygulamanin buyuk
kUtlelerini hassas bir sekilde kontrol edecek performansi sunar. Bu
uygulama i¢in parazitsiz konumlandirma verileri saglamak Uzere Genesis Robotu
yUksek manyetik ortamlarla uyumlu 6zel bir kodlayict AKM motorlara

entegre edilmistir.

Guide Automation, tim gelistirme asamalarinda Stereotaxis
ekibiyle yakin is birligi icinde calisarak yerel devreye alma ve sistem
test destegi sundu. Kollmorgen'in is birligine dayali mthendislik
uzmanlg, Uretim kalitesi ve guvenilir dagitimi, projenin basarisini
glUvence altina ald1.

Sonuclar

Bu cozumle cerrah, kateteri manuel olarak hareket ettirmek yerine O

onu bitisikteki bir kontrol odasinda bulunan bir bilgisayar kokpitinden o)
goruntuler ve yonlendirir. Kateter ucu, milimetrelik hassasiyetle

konumlandirilabilir ve manuel kateterle ulasilamayacak anatomik R
yapilarda hareket edebilir. Manyetik alan, ablasyon islemi sirasinda daha du§Uk
ucu yerinde tutar ve manuel kateteri yerinden cikarabilecek kalp radyasyon
atislarindan etkilenmemesini saglar. maruziyeti.

Stereotaxis ve musterileri icin yeni Genesis cerrahi robotu, robotik
manyetik navigasyon teknolojisinde bir atilimi ve endovaskuler
robotigin gelecegini temsil ediyor. Hastanin radyasyona maruz kalma
gereksinimini ortalama %30 azaltir ve uzmanlarin radyasyona maruz
kalma gereksinimini ortadan kaldirirken daha guvenilir sonuclar icin
daha iyi kontrol sunar. Kollmorgen hareket teknolojisiyle Uretilen yeni
nesil cerrahi robotlar simdi binlerce hayati kurtariyor ve iyilestiriyor.

Kollmorgen Hakkinda

Bir Regal Rexnord Markasi olan Kollmorgen, sektorun en yuksek performansli, en gtvenilir motorlari, struculeri,
lineer akttatorleri, AGV kontrol ¢coztmleri ve otomasyon platformlarinda kanitlanmis 100 yili askin hareket
deneyimine sahiptir. Essiz bir performans, gtvenilirlik ve kulanim kolayligina sahip dstin ¢oztmler sunuyor,
makine Ureticilerine kesin bir pazar avantaji sunuyoruz.
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