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A REGAL REXNORD BRAND TECH NISCH ES DATENBLATT

Integration gehauseloser TBM2G-Motoren
in kompakte Drehantriebe

Ein elektrischer Drehantrieb erméglicht den Antrieb einer Last, indem er eine Drehbewegung
erzeugt. In seiner einfachsten Form besteht ein solches System aus einem Direktantriebsmotor, der
direkt mit der Last verbunden ist. Haufig beinhalten rotierende Aktuatoren ein Getriebe, welches
das Drehmoment erh6ht und die Drehzahl reduziert. Die eingesetzten Getriebe variieren von
einfachen bis zu Préazisionsgetrieben mit sehr kleinen oder keinem Spiel.

Rotierende Aktuatoren kdnnen flr einen definierten Betriebspunkt im Dauerbetrieb oder flr
positionsgeregelte Anwendungen konzipiert sein. In diesem Datenblatt liegt der Fokus auf den kompaktesten
und prazisesten Designoptionen auf Basis gehduseloser Servomotoren.
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Aufbau eines Drehantriebs mit integriertem gehduselosem Servomotor TBM2G von Kollmorgen

Vorteile von gehauselosen Motoren

Gehauselose Servomotoren sind darauf ausgelegt, direkt in die Maschine integriert zu werden. Der Rotor ruht
dabei auf den bereits eingebauten Lagern der Maschine. Da separate Gehause- und Montagekomponenten
entfallen, stellen gehauselose Motoren eine besonders kompakte Losung dar. Bei erforderlicher mechanischer

KraftUbertragung lassen sich gehduselose Motoren aulserdem mit einer Vielzahl von kompakten Getriebesystemen
kombinieren.
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Integration gehauseloser
Motoren mit anderen
Antriebskomponenten

Vollstandige Antriebssysteme auf Basis gehauseloser
Servomotortechnologie umfassen je nach
Anwendungsfall verschiedene Komponenten,

die von den konkreten Funktions- und
Konstruktionsanforderungen abhdngen.

* Ruckfiihrsystem (erforderlich). Ein Encoder (je
nach Anwendung absolut oder inkremental) oder
Resolver gibt die Rotorposition an den Servoantrieb
weiter, um Geschwindigkeitssteuerung und
Positionsregelung im geschlossenen Regelkreis zu
ermdglichen. Hall-Messungen am Encoder oder
optionale, in den TBM2G-Motor integrierte Hall-Effekt-
Sensoren liefern die erforderlichen Informationen,
damit der Servoantrieb den Strom kommutieren kann,
mit dem der Motor versorgt wird.

* Temperatursensor. TBM2G-Servomotoren
bieten mehrere Standard-Sensoroptionen zur
Uberwachung der Wicklungstemperatur.

* Getriebe. Gehduselose Motoren kénnen
mit kompaktem, spielfreiem Well- bzw.
Spannungswellengetriebe sowie mit Zykloiden-,
Stirnrad und Planetengetriebe verwendet werden.

* Bremsen. Moglicherweise bedarf es
elektromagnetischer oder mechanischer Bremsen,
um Haltemoment zu erzeugen und Personen und
Komponenten in stromlosem Zustand zu schutzen.
TBM2G-Motoren kénnen ohne Leistungseinbul3en in
unmittelbarer Nahe zu Bremselementen betrieben
werden.

* Eingebaute Welle und Lager. Die gehduselose
TBM2G-Motoreinheit enthdlt einen Stator und einen
Rotor, der direkt auf der Maschinenwelle montiert
wird und durch seine eigenen Lager selbsttragend
ist. Ein kompletter Umbau der Maschine ist nicht
notig; es muss nur festgelegt werden, wo an der
Welle der Rotor montiert werden kann.
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Weitere Uberlegungen zum
Design

Kollmorgen unterstutzt Sie bei verschiedenen
designbezogenen Entscheidungen, damit Sie das
Maximum aus Ihrem System herausholen kénnen.

Folgende Aspekte sind beispielsweise zu
berucksichtigen:

Gehause. Da der gehduselose Stator direkt

in die Maschine eingebaut wird, sollte ein
Umgebungsmaterial eingesetzt werden, das die
erforderliche Warmeableitung gewahrleistet. Stahl
verfugt Uber eine gute, Aluminium Uber eine noch
bessere Warmeleitfahigkeit. Die Dicke der Wand
muss in der Regel mindestens 4 bis 6 mm betragen.

Temperatursensorik. Bei der Entwicklung von
Prototypen ist es empfehlenswert, mit einem linearen
Thermistor zu messen, wie heild der Motor bei dem
gewunschten Lastpunkt (Drehzahl/Drehmoment der
Achse) lauft.

Herstellbarkeit der Konstruktion. Ein
fundiertes Verstandnis des Montageprozesses
ist Voraussetzung fur die effiziente und

sichere Fertigung. Dadurch konnen wiederum
Kosten und Komplexitat reduziert und die
Wartungsfreundlichkeit der Maschine verbessert
werden.

Externe Ressourcen. Wenn Sie zusatzliche
theoretische und praktische Unterstutzung bei der
Planung und Umsetzung Ihrer Losung bendtigen,
vermitteln wir Ihnen gern die richtigen Ressourcen.

Absolut-Encoder

Hinteres

Endgehduse
Kabeldurchfiihrung

\ g“‘\‘" ‘
|

TBM2G-09408-Stator
TBM2G-09408-Rotor

W\

Wellenfeder

Hinteres
Antriebswellenlager

Drehgebertrager

Antriebswelle

Vorderes Antriebswellenlager

www.kollmorgen.com

KM_SE_000432_RevA_GE
©2024 Kollmorgen Corporation. Alle Rechte vorbehalten.




