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Kollmorgen: Ihr Partner. In Bewegung.

Jede Losung beruht auf einem echten Verstandnis der
Herausforderungen, denen sich Maschinenkonstrukteure und
-anwender gegenubersehen.

Innovatoren bewerten Kolimorgen durchweg als einen ihrer besten Partner fur
die Herstellung von Bewegungssystemen. Ob Sie nun klassische Servomotoren,
direktangetriebene Servomotoren, Schrittmotoren, Antriebe und Verstarker,
Getriebe, Aktuatoren oder Mehrachsen-Bewegungssteuerungen suchen,
Kollmorgen ist eines der wenigen Unternehmen auf der Welt, das all diese
Produkte tatsachlich entwickelt und herstellt.

Unsere Kunden sind fihrend in vielen Branchen wie Luft- und Raumfahrt
und Verteidigung, Druck, Verpackung und Verarbeitung, Lebensmittel- und
Getrankeverarbeitung, medizinische Bildgebung, In-vitro-Diagnostik und
Laborautomatisierung, pharmazeutische Produktion, Materialumformung
und -trennung, Ol und Gas sowie Robotik. Kollmorgen ist auch fiihrend in der
Lagerautomatisierung, einschlieBlich kompletter AGV-Systeme, Software,
Bewusstsein und Autonomie.

Unsere Automatisierungslésungen finden sich auf dem Mars und im Weltraum,
auf Schiffen und U-Booten, bei O&G-Bohrungen und in der Messtechnik, bei
chirurgischen Robotern und in der Laser-Augenchirurgie, ja sogar in Kunstherzen.
Dies sind nur einige wenige Anwendungen, die hohe Leistung und Qualitat
erfordern und gleichzeitig ihre spezifischen Anforderungen erfillen.

Weil Bewegung wichtig ist, liegt sie in unserem Fokus: Bewegung kann eine
bestimmte Maschine deutlich von anderen abheben und ihr einen Marktvorteil
verschaffen, indem sie ihre Leistung steigert und die Gesamtanlageneffektivitat
(OEE) drastisch verbessert.

Hochleistungsantriebe kdnnen die Maschinen Ihrer Kunden zuverlassiger und
energieeffizienter machen, die Genauigkeit erhéhen und die Sicherheit des
Bedieners verbessern. AulRerdem bietet Bewegung unendlich viele Méglichkeiten
far Innovationen.

Wir haben dieses Potenzial schon immer verstanden und haben daher die
Bewegung in den Mittelpunkt unserer Vision, Mission und Werte gestellt. Wir
entwickeln unermudlich Produkte, die eine prazise Steuerung von Drehmoment,
Geschwindigkeit und Positionsgenauigkeit in Maschinen bieten, die auf komplexe
Bewegungen angewiesen sind.



POWERMAX II® M- und P-Serie Schrittmotor Produkhandbuch und Auswahlhilfe

So verwenden Sie diese Auswahlhilfe;

Dieser Leitfaden enthalt die technischen Informationen,
die zur Auswahl und Bestellung von Schrittmotoren der
Serie M2 / P2 erforderlich sind. Wahlen Sie den richtigen
Motor wie folgt aus:

» Wenn Sie mit diesen Motoren und den verfligbaren
Optionen bereits vertraut sind, lesen Sie die
Modellnomenklatur auf Seite 8, um die Teilenummer
und die entsprechenden Motoroptionen vor der
Bestellung zu Uberprtfen.

» Wenn Sie mit den M2/P2-Motoren und den
verfligbaren Optionen nicht vertraut sind, lesen
Sie zunachst die Allgemeinen Spezifikationen,
S. 5. Weitere Informationen zu den einzelnen
Wicklungsspezifikationen finden Sie in den
Zeichnungen und Leistungsdaten. Nachdem Sie
alle technischen Parameter und Optionen bestimmt
haben, erstellen Sie eine Teilenummer anhand der
Modellnomenklatur (S. 8).

Wo kann ich bestellen?

Kollmorgen verflgt Uber ein erfahrenes Netz von
autorisierten High-Tech-Vertriebspartnern (AHTDs), die
unsere Kunden bei Anwendungen, Dimensionierung
und Auswahl, Bestellung und technischem Support
unterstutzen. Besuchen Sie unseren Distributor Locator,
um lokal verfligbare Distributoren zu finden.
www.kollmorgen.com/enus/where-to-buy/

Kollmorgen-Kundendienstmitarbeiter stehen auch
telefonisch oder per E-Mail zur Verfiigung und kénnen
bei der Auswahl und Kontaktaufnahme mit lokalen
Handlern helfen.

» Nordamerika: 1-540-633-3545,
support@kollmorgen.com

» Europa/Mitte Ost/Afrika: +49 (0) 2102 9394 0, think@
kollmorgen.com

» Asien: +86-400 661 2802,
sales.china@kollmorgen.com

KOLLMORGEN

A REGAL REXNORD BRAND
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POWERMAXII® M-und P-Serie

Die POWERMAX II® M- und P-Serie ist ideal flr kleinere Lasten
und bietet ein auBergewdhnliches Preis-Leistungs-Verhaltnis,
Vielseitigkeit und Benutzerfreundlichkeit. Sie gehort zu den
leistungsstarksten Schrittmotoren auf dem Markt, liefert ein
hohes Drehmoment in einem kompakten Gehause und ist

in einer breiten Palette von BaugroRRen, Konstruktionen und
optionalen Modifikationen erhaltlich. POWERMAX II hat eine
aul3erst wettbewerbsfahige Vorlaufzeit auf dem Markt und wird
durch UL- und CE-Zertifizierungen unterstutzt.

Eigenschaften

» P2-Modelle: NEMA 23 (60 mm)-Motoren in 3 Stapellangen mit
Nenndrehmomenten von 0,30 bis 1,51 N-m (42 bis 214 oz-in)

» M2-Modelle: NEMA 23 (60 mm)-Motoren in 2 Stapelldangen mit
Nenndrehmomenten von 0,67 bis 1,79 N-m (95 bis 253 o0z-in)

» Erhaltlich mit erschwinglichen Co-Engineering-Modifikationen, die Ihren
Anwendungsanforderungen, Ihrem Zeitrahmen und Ihrem Budget
entsprechen

» Zahlreiche Standardmodifikationen und kundenspezifische Optionen

» Drehzahlen bis zu 3.000 U/min erfiillen die Geschwindigkeitsanforderungen
der meisten Anwendungen mit hohem Drehmoment

» Uberdimensionierte 30-mm-Lager erhéhen die Lebensdauer von Lager und
Motor

» Komplette Unterbaugruppen verfiugbar
» UL-, CE-, RoHS- und REACH-Zertifizierungen

Vorteile

» Breite Produktpalette mit flexiblen Modifikationen und schnellem
Prototyping flir auBergewdhnliche Designflexibilitat

» Qualitatskonstruktion fur Zuverlassigkeit und lange Lebensdauer

» Entwickelt fur die schnelle und einfache Integration in neue und
bestehende Anwendungen

» Globale Lieferbasis mit lokalem Support
» Wettbewerbsfahige Preise und Vorlaufzeiten



Allgemeine Spezifikationen

» NEMA GroRRe 23

» Standard (P) und erweitert (M) mit SIGMAX Technologie

» StandardmaRig laminierte “-J"-Rotoren mit geringer Tragheit fir maximale Beschleunigung

» Standard NEMA-Montage

» Uberdimensionierte 30-mm-Lager

» UL-, CE-, RoHS-, REACH-konform

» Unipolare oder bipolare Wicklungen

» Standardmerkmale: Wellenabflachungen oder Passfedernuten, riickwartige Welle, fliegende Leitungen
oder motormontierte Steckverbinder, Gebermontagevorrichtungen, Inkrementalgeber

» Co-Engineered-Optionen: Wellenmodifikationen, Sonderwicklungen, Leitungsldngen, Steckverbinder

Parameter M/P

NEMA-RahmengroRRe 23
Wicklungen Unipolare oder bipolare
Volle Schritte pro Umdrehung 200
Stufenwinkel (Grad) 1,8
Schrittgenauigkeit % (von einem Vollschritt, ohne Last) +1,5%M/+3%P
Betriebstemperatur -20° Cto +40° C
Isolationsklasse Klasse B, 130° C
Isolationsspannung (Vdc) 340
Isolationswiderstand 100 Megaohm

Rotortragheitseigenschaften

Einzel- und Doppelstockmotoren sind sowohl mit Standard- als auch mit
tragheitsarmen “-J"-Rotoren erhaltlich. Wahlen Sie eine niedrige Tragheit,
um die héchstmoglichen Beschleunigungsraten zu erzielen. Motoren mit e
geringem Tragheitsmoment sind am effektivsten fur den Betrieb unter 2.000 /
RPM. Wahlen Sie Standard, um ein maximales Drehmoment zu erzeugen. M "

Rotor m. geringer Tragheit Standard Rotor
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B)» M2/ P2-Serie Schrittmotoren

M2- / P2-Serie Schrittmotor F, H, und L Anschlussinformationen

Typischer bedrahteter Steckverbinder

4-polig dargestellt +.00
polig darg —~H— 25 "06
- A A _
Integrierter “X"-Stecker als Option T~ ST — ] PV%ZLI'EAI\QIL?NG
1] 20
8-polig GWO00OF — 12059
6-polig GWOO000E Ansichtvon oben 1 | 1
; Hi Ende | | .
41"0“'9! par?':'e' (évv\\l/%%%%T meresEnde 1 Nur optionaler Gegenstecker
“poligreine I Ein separater Gegenstecker oder ein Gehause und
eine Zugentlastungsabdeckung sind bei Kollmorgen
oder AMP erhaltlich. Der Nutzer bringt die Leitungen
am Stecker an.
| Artikel | _Kollmorgen _|__AMP__|
Standardgehduse | GP00012 | 3-641653-8
Standardabdeckung | GP00013 | 643077-8
F (GWOO0OOF) 8-polige Konfiguration
SCHWARZ (BK) 4-poliger bipolarer Anschluss parallel Bipolare Vollschritt-Phasensequenz
A+ (( WEIRBK_/ _ _
" Treiber- qidd A | A B B
A m‘ verblndung Leitungsfarbe Pin Nr.
Schwarz (BK) & WeiR/Org| 6 &5 T+ -1 -1+
gi /& Orange (Org) & WeiR/Bk|  1&2 cew 2 - |+ | |+
B Rot & Weil3/Gelb 8&7
= 3 - + + -
B Gelb & Weil3/Rot 3&4
4 + _ + _ CW
1 + - - +

SCHWARZ (BK) 4-polige bipolare Anschlussserie

WEIR/BK /%

=k =
A Schwarz (BK) 6 i . .
gi WEFBE/ROT A Orange (Org) 1 Hinweis: 22 AWG-Leitungen
WEIR/GELB B Rot 3
B Gelb 3
None Weil3/Bk & Weil3/Org 2&5
Nonme — |WeiR/Rot & Weil/Gelb| 4 &7 Unipolare Vollschritt-Phasensequenz
A B C D
6-poliger unipolarer Anschluss
A SCHWARZ (BK)

WEIR/BK [}

. 1 |GND| 0 |GND| O
verbindung

V+
ORANGE \'}
’ A Schwarz (BK) 6 2 | 0 |GND|/GND| O
¢ o “’ B Orange (Org) ccw
WEIR/ROT 9 g 1 3 o lenol o leno o
" C Rot 8
i e D Gelb 3 4 |GND| 0 | 0 |GND

V+ Weil3/Bk & Weil3/Org 2&5
V+ WeilR/Rot & Weil3/Gelb 487

1 |GND| O |GND| O
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M/P bedrahtete Gegensteckverbinder fiir die Option “X” integrierter Steckverbinder

E (GWOO0OOE) 6-polige Konfiguration

6-poliger unipolarer Anschluss

A SCHWARZ (BK)
Vs WEIR/BK/ORG VeTrLei'nb;J;]g Leitungsfarbe m Y134 A B | C | D
8 ORANGE
A Schwarz (BK) 6 1 |GND| 0 |GND| O
c ROT B Orange (Org) 1
Vs WEIB/ROT/GELB c Rot 8 2 | 0 |[GND|GND| 0
D GELB D Gelb 3 CcCwW
3 0 |GND| 0 |GND
V+ Weil3/Bk/Org 2&5 cw
V+ Weil3/Rot/Gelb 487 4 |GND| O 0 |GND
. . . 1 |GND| 0 |GND| 0
" SCHWARZ (BK) 6-polige bipolare Anschluss-Serie
WEIR/BK/ORG Treiber- q Terminal
A ORANGE
A Schwarz (BK) 6
B+ ROT A Orange (Org) 1 Hinweis: 22 AWG-Leitungen
N/C WEIB/ROT/GELB 5 Rot 3
B- GELE B Gelb 3
N/C Weils/Bk/Org 28&5 Bipolare Vollschritt-Phasensequenz
N/C Weil3/Rot/Gelb 4 &7 — —
Erde Grun/Gelb n/a STEP RS A g e
1 + - - +
H (GWO0000H) und L (GW0000L) 4-polige Konfiguration ccw_ 2 - |+ ] -+
3 - + + -
4-polige bipolare Anschluss-Serie cw
A, _ SCHWARZ (BK) 4 o+ | - |+ | -
. Pin No. Pin No.
A- ;
B+ VeI[)ei::ieJn Ffé:ﬁ :;r Serie Parallel 1 + - - +
B- 9 GWO0000L GWOO000H
A Schwarz (BK) 6 6 &5
A Orange 1 1&2
B Rot 8 8&7
B Gelb 3 3&4
Erde Grun/Gelb n/a n/a m
A
Optionales Erdungskabel INFO:
/A DAS ERDUNGSSCHILD BEFINDET SICH
VOR DER ERDUNGSSCHRAUBE. —

Unipolare Vollschritt-Phasensequenz

/A GRUN/GELBER SCHUTZLEITER
(18AWG).
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M2 / P2 -Serie Schrittmotoren

M2- / P2-Serie Schrittmotor Nomenklatur

. NN -N

N S - 00
—E Sequenznummer

00 einfligen, wenn alle Teile
Standard sind

FUr spezielle Motoren werden
andere Nummern vergeben.

— Geberoption
NS  Kein Feedback

Um die unten aufgefiihrten Drehgeber
zu verwenden, mussen Sie die
Wellenkonfiguration D (doppelseitig) angeben.

Achtung! Fur die Verwendung mit einigen
Schrittmotorsteuerungen kann ein Geber
mit Line-Driver-Ausgang erforderlich sein.

M1  Geber Montagevorschriften
HD Geber 500 LPR
H)  Geber 512 LPR

SS  Speziell, kontaktieren Sie den
Kundensupport

| S— Wellendnderungen
N Glatt
F Flach
S Speziell, kontaktieren Sie den Kundensupport

~— Wellenkonfiguration (Durchmesser und Lange)
N Einfach (keine hintere Wellenverlangerung)
D  Doppelt (hintere Wellenverlangerung)
S Speziell, kontaktieren Sie den Kundensupport

P21NRXA-I
Serie J
P Standard
M Erweitert (n/a halber Stapel)
. J
Rahmengrofie
2 NEMA 23
Stapelanzahl J
H  Halber Stapel
1 1 Stapel
2 2 Stapel
Montage =
N NEMA
S Speziell, kontaktieren Sie den
Kundensupport
Aufbau J
R Regular
S Speziell, kontaktieren Sie den
Kundensupport
Verbindungen <
E 6 Anschlusslitzen
F 8 Anschlusslitzen
H 4 Anschlusslitzen, Parallelanschluss
L 4 Anschlusslitzen, Serienanschluss
X Steckdose
S Speziell, kontaktieren Sie den Kundensupport
Fur die Bezeichnung X (Buchse) kdnnen die passenden
bedrahteten Stecker separat bestellt werden. Optionales
Erdungskabel GRUN/GELB verfligbar.
Wicklungstyp =
A B CD

S Speziell, kontaktieren Sie den Kundensupport

8 | KOLLMORGEN

~— Rotortyp

L Standard
J Geringe Tragheit (n/a halber Stapel)



P21NRXA-LNN-NS-00
T T TIIT T 1TT T T
o wn ) o wn
SE§S5EL8: 8355 & &8
e 3 B é S g ~ 2 7 o @ =
cEr8°35352: g ¢
Tae g ? S@ o5 3 = 2
o o X Q@ g =Y o <
D = o S @ 2 = 3
® > S 5 3
[V (e] @
=Y -
g >
M2 / P2-Serie Mal3zeichnungen
M2 / P2 Regularer Bauanschluss
——.48[12.19] MAX H GEGENSTECKER
EINGESTECKT
—— .18[4.57] MAX
7 NURMOTOR
l - L
L T o L
..... 3
@ 25003 ! .0000
(6,35 00 @ 25001489 /A
.39 20013 Lo [635+0-000]
[-1.00210.05 - 90013
20[5.08] [-].002 [0.05]
.055[1.400]
31,500+ .002
[38.1%0.05] 81[20.60] L MAX. 75+ .04 A\
[-1.00310.077 [19.11.02]
+[.003[0.077]

Integrierte “X"-Stecker-Option

v

A
187(;5"434

Ansicht von oben
Hinteres Ende

Standard-Wellenoptionen

1. Wellenmodifikationen sind ebenfalls erhéltlich.
2. Flache Welle "F" auf der vorderen Welle verfiighar, wie abgebildet.

50[12.7]

219[5.56] H )
k EINSATZFAHIG

/\ Hintere Wellenverldngerung "D" wie abgebildet erhaltlich.
Gleicher Durchmesser wie die vordere Wellenverléngerung.

Geberoption

Geber Montagebestimmungen

Siehe Seite 15 fiir weitere ("M1" Option)
i R
Informationen 5 5
Rear View | +
q 0]

@ 1.812[46.02]
2X 2-56 UNC-2B, TIEFEN 0.170 MIN.

/\ Hintere Wellenverlédngerung "D" wie abgebildet erhéltlich.
Gleicher Durchmesser wie die vordere Wellenverlangerung.

Motormodell

P2H 1,60 [40,7]
P or M21 2,06 [52,3]
P or M22 3,10 [78,7]

Dimensionen in Zoll [mm]

www.kollmorgen.com | 9




B)» M2/ P2-Serie Schrittmotoren

P2 Kurzer Stapel / 1Stapel - Leistungsdaten

Belastung der

Konfi Haltedrehmo-| Nenn- | o . 01 \wid- |[Phaseninduk-Wirmewider] Rotor . Welle*
onfig. ment strom/ A = .. | Gewicht . .
erstand tivitat stand Tragheit Radiale | Axial-
Motor (2 phasenon)| Phase
Kraft kraft
Modell- pum
nummer RN i e
k= ("NZ,;]") Amps Ohms mH Mounted ‘(’lﬁdf‘nfz Ib Ib Ib
(] _ 1) H o
54 +1-10% DC +/-10% Typical C/Watt X 103) (kg) (N) (N)
P2HxxHH-L| - 5.2 0,22 0,50
59(0,42)
P2HxxLH-L . 2,6 0,90 1,9
P2HxxHB-L | - 2,6 0,76 1,9
59(0,42)
P2HxxLB-L . 1.3 3,04 7,6
P2HxxHC-L | - 2,5 0,84 2,3
61(0,43)
P2HxxLC-L . 1,25 3,36 9,2 66 0,001 0 1’0 20 13
P2HxxHF-L | - 1,61 1,92 5,1 ’ (0,0071)| (0,45) | (89) (58)
60 (0,42)
P2HxxLF-L . 0,8 7,68 20,4
P2HxxxH-L . 3,68 0,44 0,50
42 (0,30)
P2HxxxB-L . 1,84 1,52 1,9
P2HxxxC-L . 43(0,30) 1,77 1,68 2,3
P2HxxxF-L . 42 (0,30) 1.1 3,84 51
P21xxHA-L | - 56 0,23 0,80
114 (0,81)
P21xxLA-L . 2,8 0,92 3,2
P21xxHB-L | - 4,6 0,32 1.1
111 (0,78)
P21xxLB-L . 2,3 1,28 4,4
P21xxHC-L | - 3,5 0,53 2,3
116 (0,82)
P21xxLC-L . 1,75 2,12 92 0,0017
P21xxHD-L | - 1,51 2,61 10,3 (0,012)
109 (0,77)
P21xxLD-L . 0,76 10,4 41,2
P21xxxA-L . 81 (0,57) 4,0 0,46 0,80
P21xxxB-L 79 (0,56) 33 0,64 1.1
P21xxxC-L . 82 (0,58) 2,5 1,06 2,3
P21xxxD-L 77 (0,54) 1,07 522 103 e 15 20 13
P21xxHA | - 5,6 0,23 0,90 ' (0,68) (89) (58)
111 (0,78)
P21xxLA-) . 2,8 0,92 3,6
P21xxxA-) . 79 (0,56) 4,0 0,46 0,90
P21xxHB- | * 108 4,6 0,33 1,2
P21xLLB-J . 108 2,3 1,3 4,8
P21xxXB-J . 76 33 0,65 1,2 0,0013
P21xxHC | * 112 35 0,56 2,4 (0,0092)
P21xxLC- . 112 1,75 2,22 9,6
P21xxxC-) . 79 2,5 1,11 2,4
P21xxHD-J | - 106 1,51 2,63 10,4
P21xxLD-] . 106 0,76 10,5 41,6
P21xxxD-] . 75 1,07 5,25 10,4

Hinweis: *Maximale Wellenbelastung basierend auf 20.000 Betriebsstunden bei 1500 U/min.
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P21NRXA-LNN-NS-00
T T 7 TIIT TTT T _mT
U X
s2g5E23 8535 & 3
838238 2=z Sa@a o =
223 & 235 233 5 8
2 g g @ S99 8% 3z 2B 5
=38 g% T2% g &
& 5° £ s 3
[V (e] @
X )
M2 1Stapel Erweitert - Leistungsdaten -
Haltedrehmo Nenn Belastung der
- - id- i 5 ider- Welle*
Konfig. ment strom/ Phasenwid Phasgmpduk armewider Rotor Gewicht ' '
(2 phasenon)| Phase erstand tivitat stand Tragheit Radiale | Axial-
Motor Kraft | kraft
Modell- g
nummer KN -
=B eraili Mounted
5 @ Ll °C/Watt
Slwn +/-10%
M21xxHA-L 5,6 0,23 0,70
142 (1,00)
M21xxLA-L 2,8 0,92 2,8
M21xxHB-L 4,6 0,32 1,0
137(0,97)
M21xxLB-L 23 1,28 4,0
M21xxHC-L 3,5 0,53 2,0
144 (1,02)
M21xxLC-L 1,75 2,12 8,0 0,0017
M21xxHD-L 1,51 2,61 8,7 (0,012)
135(0,95)
M21xxLD-L 0,76 104 34,8
M21xxxA-L 100(0,71) 4,0 0,46 0,70
M21xxxB-L 97 (0,68) 33 0,64 1,0
M21xxxC-L 102 (0,72) 2,5 1,06 2,0
M21xxxD-L 95 (0,67) 1,07 5,22 8,7 - 15 50 13
M21xxHA-J 56 023 0,70 ' 068) | (89) (58)
140 (0,99)
M21xxLA- 2,8 0,92 2,8
M21xxxA- 99 (0,70) 4,0 0,46 0,70
M21xxHB-J 135 4,6 0,33 1,0
M21xxLB-J 135 23 13 4,0
M21xxxB-) . 95 3,3 0,65 1,0 0,0013
M21xxHC-J 142 35 0,56 2,0 (0,0092)
M21xxLC-J 142 1,75 2,22 8,0
M21xxxC-J 100 2,5 1,11 2,0
M21xxHD-) 133 1,51 2,63 8,6
M21xxLD-J 133 0,76 10,5 34,4
M21xxxD-] o 94 1,07 5,25 8,6

Hinweis: *Maximale Wellenbelastung basierend auf 20.000 Betriebsstunden bei 1500 U/min.
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B)» M2/ P2-Serie Schrittmotoren

P2 2 Stapel - Leistungsdaten

Haltedrehmo-
ment
(2 phasen on)

Phasenwid- |Phaseninduk- Warmewid-

erstand

tivitat

S| | & -
SI5(8 (Nm | Ames | Shms | m
E|A|E] +-10% 1o ypica
P22xxHA-L 65 0,21 0,80
197 (1,39)
P22xxLA-L 33 0,84 3,2
P22xxHB-L 4,6 0,38 2,1
214.(1,51)
P22xxLB-L 23 1,52 84
P22xxHC-L 31 0,78 39
203 (1,43)
P22xxLC-L 1,55 3,12 15,6
P22xxHD-L 2,5 1,22 6,2
203 (1,43)
P22xxLD-L 1,25 4,88 24,8
P22xxHE-L 1,64 2,7 12,6
195 (1,38)
P22xxLE-L 0,82 10,8 50,4
P22xXXA-L 139(0,98) 46 0,42 0,80
P22xxxB-L 151 (1,07) 33 0,76 2,1
P22xxxC-L 144 (1,01) 2,2 1,56 3.9
P22xxxD-L 144 (1,01) 1,77 2,44 6,2
P22xxxE-L 138(0,97) 1,16 54 12,6
P22xxHA- - 6,5 0,21 0,7
P22xXLA 184 3,25 0,82
P22xxxA-) 130 4,6 0,41 0,7
P22xxHB-| 201 46 0,39 18
P22xxLB-) 201 2.3 1,54 7.2
P22xxxB-] 142 33 0,77 1,8
P22xxHC- 190 3,1 0,79 34
P22xxLC-J 190 1,55 3,17 13,6
P22xxxC-) 134 2,2 1,59 34
P22xxHD-) 190 2,5 1,25 55
P22xxLD-J 190 1,25 4,98 22,0
P22xxxD-J 134 1,77 2,49 55
P22xxHE-) 182 1,64 2,73 111
P22xxLE-) 182 0,82 10,9 44,4
P22xxxE-) 129 1,16 5,45 111

erstand

°C/Watt

4,5

Hinweis: *Maximale Wellenbelastung basierend auf 20.000 Betriebsstunden bei 1500 U/min.
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Rotor
Tragheit

0,0036
(0,025)

0,0026
(0,018)

Gewicht

b
(ka)

2,5
(1,13)

Belastung der

Welle*

Radiale | Axial-

Ib
(N)

20
(89)

kraft

Ib
(N)

13
(58)



M2 2 Stapel Erweitert - Leistungsdaten

ment

Haltedrehmo-

(2 phasen on)

Phasenwid- Phaseninduk- Warmewid-
erstand

tivitat

— p
) o
= [=) H
58 (Nm) . m:
5 < RTA +/-10% Typical
M22xxHA-L 6,5 0,21 0,70
230(1,62)
M22xxLA-L 33 0,84 2,8
M22xxHB-L 4,6 0,38 1,7
253 (1,79)
M22xxLB-L 23 1,52 6,8
M22xxHC-L 3,1 0,78 3,1
238 (1,68)
M22xxLC-L 1,55 312 12,4
M22xxHD-L 2,5 1,22 5,0
238 (1,68)
M22xxLD-L 1,25 4,88 20
M22xxHE-L 1,64 2,71 10,1
227 (1,60)
M22xxLE-L 0,82 10,8 40,4
M22xxxA-L 163 (1,15) 4,6 0,42 0,70
M22xxxB-L 179 (1,26) 3,3 0,76 1,7
M22xxxC-L 168 (1,19) 2,2 1,56 3,1
M22xxxD-L 168 (1,19) 1,77 2,44 5,0
M22xxxE-L 161 (1,14) 1,16 5,42 10,1
M22xxHA-J 229 6,5 0,21 0,60
M22xxLA- 229 3,25 0,82 2,40
M22xxXxA-) 162 4,6 0,41 0,60
M22xxHB-] 252 4,6 0,39 4,0
M22xxLB-] 252 2,3 1,54 16,0
M22xxxB-J 178 3,3 0,77 4,0
M22xxHC-J 237 3,1 0,79 2,8
M22xxLC- 237 1,55 3,17 11,2
M22xxxC-J 166 2,2 1,59 2,8
M22xxHD-) 237 2,5 1,25 4,6
M22xxLD-J 237 1,25 4,98 18,4
M22xxxD-J 166 1,77 2,49 4,6
M22xxHE-] 226 1,64 2,73 93
M22xxLE-) 226 0,82 10,9 37,2
M22xxxE-] 160 1,16 5,45 93

P2
T T
Z
s £
Q
e 3
So
v 35
% g
o o
Y
1)

°C/Watt

4,5

Hinweis: *Maximale Wellenbelastung basierend auf 20.000 Betriebsstunden bei 1500 U/min.

|[yezue|odels —=—s

erstand

N R X
111
§ g2
3 O T
5 L 5
Q £ o
(0] C
>
(o]
D
=)

Rotor

0,0036
(0,025)

Tragheit

A-L
T T
= 3
o =+
= o
s 2
e &
<

©

uouemﬁg;uoxua”a/\/\%z

Gewicht

b
(kg)

2,5

0,0026
(0,018)

(1,13)

1
uoudmaqag%z

usbunispueus|esm—2

(%]

Jawwnuzuanbas#g

Belastung der
Wel|le*

Radiale | Axial-

Ib
(N)

20
(89)

kraft

Ib
(N)

13
(58)
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M2 / P2 -Serie Schrittmotoren

M2 / P2 Leistungskurven

P2HxxxF-L (S) w/ P5000

(0z-in)
50
(Nm)
0375
0.2-30
Torque
20
0.14
10
h 2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
' 1000 2000 3000 (rpm)
Speed
= (0.78A,24Vdc = (0.78A,36Vdc = 0.78A,72Vdc
P2HxxxB-L (S) w/ P5000
(0z-in)
50
(Nm)
0.3,
0.2-30
Torque
20
0.1
10
B 2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
: 1000 2000 3000 (rpm)
Speed
=124A, 24Vdc =124A 36Vdc =124A, 6 72Vdc
P21xxxD-L (P) w/ P5000
(oz-in)
100
(Nm)
0674
0.460
Torque
40
0.2
20
R 2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
1000 2000 3000 (rpm)
Speed

=156 A,24Vdc =156A, 36Vdc =1.56A,72Vdc
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P2HxxxF-L (P) w/ P5000

(0z-in)
50
(Nm)
0.37,4
0.2430
Torque
20
0.1
10
<0
2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
1000 2000 3000 (RPM)
Speed
= 156A, 24Vdc =156A 36Vdc =156A,72Vdc
P2HxxxB-L (P) w/ P5000
(0z-in)
50
(Nm)
0.37,5
0.2-30
Torque
20
0.1
10
- 2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
1000 2000 3000 (rpm)
Speed
=26A,24Vdc =26A, 36 Vdc =26A 72Vdc
M21xxxD-L (P) w/ P5000
(0z-in)
(Nm) 120
0.75
100
80
0.50
Torque 60
0.25-| 40
20
- 2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
1000 2000 3000 (rpm)
Speed

=156 A,24Vdc =156A, 36Vdc = 1.56A, 72Vdc



M2 / P2 Leistungskurven
P21xxxA-L (S) w/ P5000

(0z-in)
100
(Nm)
06740
0.4./60
Torque
40
0.2
20
- 2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
' 1000 2000 3000 (rpm) -
Speed
= 28A 24Vdc =28A 36Vdc =28A 72Vdc
P22xxxE-L (S) w/ P5000
(0z-in)
(Nm) ' 5
0.8
100
0.6
Torque
0.4+ o
0.2
2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
' 1000 2000 3000 (rpm) .
Speed
= (0.78A,24Vdc = 078A,36Vdc = 0.78A,72Vdc
P22xxxC-L (S) w/ P5000
(oz-in)
(Nm)
10150
0.8
100
0.6
Torque
0.4+ o
0.2
2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
B
1000 2000 3000 (rpm)

Speed
- 156A 24Vdc = 1.56A,36Vdc = 1.56A,72Vdc

P21 NRXA-LNN-NS-00
TT\TIITTTTTT
T Wn ) o wn
SSFEETEEEE B ¢
833 29 2 = 2 F a5 c
1m%mgsc 3 S5 S = D)
v 5 3 a Q > %Wﬂﬁ—g a
Tae g ? 5@ oS 3 = =
Q ~ C
o o > e < =Y =4
o = o S Q = =} 3
® - S 5 3
g 2 3
o >
=1

M21xxxA-L (S) w/ P5000

(0z-in)
(Nm) 120
0.75
100
80
0.50
Torque 60
0.25-| 40
20
-0
2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
1000 2000 3000 (rpm)
Speed
= 28A,24Vdc e=28A 36Vdc =28A, 72Vdc
M22xxxE-L (S) w/ P5000
(0z-in)
(Nm) 200
1.2+
10,150
0.8
Torque 100
0.6
04 g,
0.2
40
2000 4000 6000 8000 10000 (step’s)
1000 2000 3000 (rpm)
Speed
= 0.78A,24Vdc =078A,36Vdc = 0.78A, 72 Vdc
M22xxxC-L (S) w/ P5000
(oz-in)
(Nm) 200
1.25+
100150
Torque
075400
0.50
50
0.25-
- 0
2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
‘ 1000 2000 3000 (rpm)
Speed

= 156 A,24Vdc = 1.56 A, 36Vdc = 1.56A, 72Vdc
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M2 / P2 -Serie Schrittmotoren

M2 / P2 Leistungskurven

P22xxxD-L (P) w/ P5000

M22xxxD-L (P) w/ P5000

(0z-in) (oz-in)
(:“ g”_ 150 (Nm) 200
’ 1.25—
0.8+ 150
1.00—
06 100 Torque
Tomué 075100
0.4+ 50 0.50—
50
0.2 0.25+
) 2000 4000 6000 8000 10000 (step/s) 2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)
1000 2000 3000 (rpm) ' 1000 2000 3000 (rpm)
Speed Speed
=25A,24Vdc =25A36Vdc =25A, 72Vdc =25A24Vdc =25A36Vdc =25A,72Vdc
P21xxxD-L (P) w/ P6000 M21xxxD-L (P) w/ P6000
(oz-in) (oz-in)
100 100
(Nm) (Nm)
0.6 0.6 80
05-"°
0.4 0450
Torque 50 Torque
- 40
0.2+ 0.2
25 20
0.1+

2000 4000 6000 8000 10000 (steprs)

1000 2000 3000 (rpm)
Speed

= 14A(P),160Vdc = 0.64 A(S), 320 Vdc
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2000 4000 6000 8000 10000 (step/s)

1000 2000 3000 (rpm)
Speed

= 14A(P) 160 Vdc = 0.64 A (S), 320 Vdc




P21NRXA-LNN-NS-00
T T 7 IITT
T Wn ) o wn
sEE§5E£3% 855 & &8
SB_OUCTQ_W o = = o c
= g 9 5z 338 9% = o
I} c
mjgm Q > %Wﬂx-g 2
e nx ° 5§58 o 8 2 =3 >
35 o v 3 o c
o o > e < =Y =4
D = o S Q = 5 3
® - S 5 3
s & e
o >
=

M2 / P2 Geberoptionen

Geberspezifikationen

Code
Parameter
Typ Optisch inkremental
Versorgungsspannung 5Vbc +10%
Zeilen pro Umdrehung 500 512
Ausgabeformat Zweikanal Quadratur mit Index (2)
Ausgangstyp Einfach
Ausgangsfrequenz (kHz) 100
Betriebstemperatur (°C) -40 to 100
Lagertemperatur (°C) -40 to 100

Geber-MalRzeichnungen

2.05 —
US DIGITAL 01812 —= \

0.084 ||~ /ENCODER P —
‘ ) ( b
720

o
<
| N A e e (©)
1.03
\
MAX. Pin / —0.375
12345
| l )
I
0.44 20.108
I
= 0.72—=1 1.18
Geberverbindung HD, H) Geber s s 360°
. Phasendiagramm 180° £ 35
Funktion Farbcode 90° £35° — |—
1 GND Braun A | r
2 z Violett
3 A Blau
4 +5V Orange ﬂ +3%
5 B Gelb
5 |

‘-H 90° + 35°
INDEX Z r

AUSGABEFORMAT FUR RECHTSDREHUNG VON DER
GEBERSEITE AUS GESEHEN

www.kollmorgen.com | 17



Mehr Kompetenz fur eine
erfolgreichere Maschine

Unser globales Engineering-, Service- und Support-Netzwerk verfugt
Uber fundierte Kenntnisse in allen wichtigen Branchen, die auf
fortschrittliche Antriebs- und Automatisierungstechnik angewiesen sind.
Wir bieten erstklassiges technisches Fachwissen, Selbstbedienungs-
Konstruktionswerkzeuge, personalisierten AuRendienst und einfachen
Zugang zu unseren Konstruktions-, Anwendungs- und Fertigungszentren
an strategischen Standorten auf der ganzen Welt.

Uber Kollmorgen

Kollmorgen, eine Marke von Regal Rexnord, verfugt tiber mehr

als 100 Jahre Erfahrung in der Antriebstechnik, die sich in den
leistungsstarksten und zuverlassigsten Motoren, Antrieben,
Linearaktuatoren, AGV-Steuerungslésungen (Automated Guided

Vehicle) und Automatisierungssteuerungsplattformen der Branche
niederschlagt. Wir liefern bahnbrechende Lésungen, die aulRergewéhnliche
Leistung, Zuverlassigkeit und Benutzerfreundlichkeit vereinen und
Maschinenherstellern einen unbestreitbaren Marktvorteil verschaffen.

KOLLMORGEN

A REGAL REXNORD BRAND

www.kollmorgen.com

Die Sperzifikationen kénnen ohne vorherige Ankiindigung gedndert werden. Es liegt in
der Verantwortung des Produktnutzers, die Eignung dieses Produkts fur eine bestimmte
Anwendung zu bestimmen. Alle Marken sind Eigentum der jeweiligen Inhaber.

© 2024 Kollmorgen Corporation. Alle Rechte vorbehalten

KM_SG_00091-MP_RevE_DE



	Table of Contents
	POWERMAX II® M and P Series
	General Specifications
	M2 / P2 Series Stepper Motor F, H, and L Connection Information
	M/P Leaded Mating Connectors for “X” Integrated Connector Option
	M2 / P2 Series Stepper Motor Nomenclature
	M2 / P2 Series Outline Drawings
	P2 2 Stack Performance Data	
	M2 Enhanced 2 Stack Performance Data
	M2 / P2 Performance Curves
	M2 / P2 Encoder Options


