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Vorbereitung

Auf der produktbegleitenden CD-ROM befinden sich alle Handbicher (PDF) und die
Inbetriebnahmesoftware. Legen sie die CD-ROM in ein freies Laufwerk lhres PC ein.
Autostart Funktion aktiviert: Es 6ffnet sich ein Fenster mit dem Startbildschirm.
Autostartfunktion deaktiviert: Klicken Sie auf START (Task-Leiste), dann auf Aus-
fuhren. Geben Sie im Eingabefenster x:\index.htm oder x:\autorun.exe (x= korrekter
CD-Laufwerksbuchstabe) ein. Klicken Sie OK. Der Startbildschirm &ffnet sich.

Install Setup Software

Auf dem Startbildschirm sehen Sie eine Verknlpfung zur Inbetriebnahmesoftware:
Install Setup Software SERVOSTAR S400/S600 Release _.___
Klicken Sie darauf und folgen sie den Anweisungen.

Dokumentationen
Sie bendtigen den Acrobat Reader um die PDF Dateien zu lesen. Ein Link zur
Installationsversion ist auf jeder Bildschirmseite der CD-ROM vorhanden.

Wahlen Sie die Sprachversion. Klicken Sie danach in der Spalte "Technische Hand-
bicher" auf "Servoverstarker".

Mechanische und elektrische Installation des Servoverstarkers
1. Servoverstarker und Zubehdr aus der Verpackung nehmen

2. Betriebsanleitung bereitlegen (bei Bedarf ausdrucken)

3. Warnhinweise in den Handbiichern beachten

4. Servoverstarker wie in der Betriebsanleitung beschrieben montieren

5. Servoverstarker wie in der Betriebsanleitung beschrieben verdrahten oder ver-
wenden Sie die Minimalverdrahtung fir den Schnelltest (siehe nachste Seite)


http://www.kollmorgen.com/de-de/products/servoverst�rker__servoregler_kollmorgen

Minimal erforderliche Verdrahtung fiir den Schnelltest

T 24v ON
¢

Diese Verdrahtung
erfiillt keinerlei
Anforderungen an
die Sicherheit oder
Funktionstiichtigkeit
Ihrer Anwendung.
Sie zeigt lediglich
die fiir den Schnell-
test erforderliche
Mindestverdrahtung.

Feedback ]F

Power



Verbinden

@® SchlieRen Sie die serielle Ubertragungsleitung an eine serielle Schnittstelle Ihres
PC und an die serielle Schnittstelle X8 des Servoverstarkers an. Optional ist der
Einsatz eines USB - Seriell Konverters méglich.

@® Schalten Sie die 24 V-Spannungsversorgung des Servoverstarkers ein.

® Warten Sie etwa 30s, bis die Anzeige in der Frontplatte des Servoverstarker die
Stromtype (z.B. HOB furs A) anzeigt. Ist die Leistungsversorgung ebenfalls
zu geschaltet, wird ein fihrendes P (z.B. 888 fir Power, 3 A) angezeigt.

Wird ein Fehlercode ( 888 ) oder eine Warnung ( 888 ) oder ein Hinweis

(./_1 EIS) angezeigt, finden Sie die entsprechende Beschreibung und Tipps zur
Abhilfe in der Betriebsanleitung. Bei Fehlercode: beseitigen Sie die Ursache.

Klicken Sie zum Start der Software auf Ihrem Windows Desktop auf
das Drive.exe-lcon.

Bearteden

Aevicht Forder Servin T

Schrittstellen
deaktivieren

Offline ‘

Drive.exe bietet die Moglichkeit, offline oder
Im Menii "Kommunikation" muss online zu arbeiten. Wir arbeiten online.
"Multidrive™ aktiviert sein! Wahlen Sie dazu die Schnittstelle, an die der

Servoverstarker angeschlossen ist.
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Die Software versucht nun,
eine Verbindung zum Servo-
verstarker aufzubauen.
Wenn keine Kommunikation

zustande kommt, erhalten

Sie diese Fehlermeldung:

'E Keine Yerbindung zum Yerstirker!
. Werstirker nicht angeschlossen oder fehlerhaftes Kabel!

- Falsche Schnittstelle gewahlt
- Falsche Stecker am Verstarker gewahlt
Haufige Ursachen sind: - Schnittstelle von anderer Software belegt
- 24V Hilfsspannungsversorgung ausgeschaltet
- Ubertragungsleitung defekt oder falsch konfektioniert

Bestatigen Sie die Fehlermeldung. Suchen und beseitigen Sie den Fehler, der die
Kommunikation verhindert. Starten Sie die Software erneut.
Wenn eine Kommunikation zustande kommt, erscheint die Verstarkerauswahl:

Dargestellt werden die im System erkannten

& DAVED Master Master- und Achsmodule mit ihrer Stationsadres-
7 DRNED se und Namen. Das Mastermodul ist gesondert
gekennzeichnet.

Doppelklicken Sie auf den Verstarker, den Sie in
Betrieb nehmen méchten.

Sie kénnen spater andere Achsmodule hinzu
wahlen und parallel am Bildschirm darstellen und
parametrieren (Multidrive Funktion).

Nun werden die Parameter aus dem angewahlten Servoverstarker ausgelesen.
Danach sehen Sie den Startbildschirm.

Vergewissern Sie sich, dass das System gesperrt ist (Eingang HW-Enable
Klemme X1/3 am Master 0V oder offen)!



Wichtige Bildschirmelemente

Hilfefunktion

In der Online-Hilfe finden Sie detaillierte Informationen zu allen Parametern, die vom
Servoverstarker verarbeitet werden kénnen.

Taste F1 startet die Online-Hilfe zur aktiven Bildschirmseite

Meniileiste ? / Online HTML Help |startet die Online-Hilfe mit Inhaltsverzeichnis

Symbolleiste

vl £ | @)

HONITOR,

| |I=

Easis-
einstellungen

géz Im EEPROM speichern,
wird benétigt, wenn Sie Parameter geandert haben

.@ Reset (Kaltstart),
wird bendtigt, wenn Sie wichtige Basis-Parameter geandert haben

OPMODE Betriebsart, verwenden Sie "0:Drehzahl Digital"
hl digital fir den Schnelltest.

Sty _ Sperren (Disable) und Freigeben (Enable) der
Do 17112 | ety (iliF12) | Verstarker Endstufe (iber die Software.

Statusleiste

IOnIine Yerbindung OK I




Basiseinstellungen

Wahlen Sie im Startbildschirm die Schaltflache "Basiseinstellungen”.

S | Basiseinstellungen B/ FB B "DRIVED™

Software PC Werstarker
/5,53 K5283 IRl
|Dnve 34 Hardware Yersion 10.04
Netztei Firmware
"d [5 76 DRIVE Fiev create.d Jun 05 12:00:16 2003
r'utem >
Seriennummer Adresse Feldbus-Adresse  Baudrate CAM Bus
Ballastleistung 200203438 A 0 -
e w [ [ [ B
Betrisbsstunden  Mame Auto Enable  Ext. WD
max. Netzspannung || (650 h |DRIVED [Ein =] [100
230y -
Einheiter
Eine Metzphase fehlt Beschleunigung Geschw. /Drehzahl Lage
|Keine Meldung j |ms->VLIM j |Kompat\bi|ilétsmndus j |cnunts j
oK. [%J Abbrechen | (bemehmen |

Ballastwiderstand: Nur andern, wenn ein externer Bremswiderstand verwendet
wird. Die meisten Applikationen benétigen keinen zusatzlichen Bremswiderstand.
max. Netzspannung: Vorhandene Netznennspannung einstellen

Eine Netzphase fehlt: Sie kénnen entscheiden, ob bei Fehlen einer Netzphase die
Warnung "n05" oder der Fehler "F19" erzeugt wird. "F19" fiihrt zum Abschalten der
Endstufe, "n05" wird als Meldung behandelt.

Einheiten: Beschleunigung, Geschw./Drehzahl, Lage

Wabhlen Sie sinnvolle Einheiten fiir lInre Anwendung bezogen auf die bewegte Last.
Adresse: Nur beim Master einstellen (= hdchste Adresse des Verstarker-Systems,
siehe Betriebsanleitung: "Inbetriebnahme/Mehrachssysteme")

Alle anderen Einstellungen lassen Sie unverédndert. Klicken Sie auf OK.



Motor (synchron)

Klicken Sie im Startbildschirm auf die Schaltflache "Motor".

=% Motor B/ FB B “DRIVEQ™

Motor-Typ | Synchionmotor

3]

Motor-Einheit ’h‘

@

Strom-Yoreilung [ Oalsklr ]

ol P

lo Palzahl

067 A B -

lo man L

3 T mH Toman
Grenzdrehzahl [n max) Endwert Phi [ Delgkn ]

000 1dmin Pn—]20 7
Murnmer - Marne Bremse

pr—— [z0m0 nmax
Einzatz [1/min]
‘ 0K | ibbrechen Ubernehmen

Driicken Sie Funktionstaste F12 (Software Disable).

Motor-Typ: Wahlen Sie "Synchronmotor". Wenn Sie einen Linearmotor oder einen
Asynchronmotor verwenden, wenden Sie sich bitte an unseren Kundendienst.
Nummer - Name: Klicken Sie auf das Listenfeld, die im Servoverstarker gespeicher-
te Motortabelle wird geladen. Suchen Sie den angeschlossenen Motor in der Liste
und wahlen Sie ihn aus. Wenn lhr Motor nicht gelistet ist, wenden Sie sich an unse-
ren Kundendienst.

Lassen Sie fiir den Schnelltest alle anderen Felder unverandert.

Klicken Sie auf OK.
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Wenn Ihr Motor eine eingebaute Bremse
hat, wahlen Sie "Ja", ansonsten "Nein".

Wenn Software Enable aktiv ist, erscheint
eine Warnung. Sie kdnnen fortfahren, aber
nachdem der Verstarker neu gestartet wur-
de, mussen Sie priifen, ob die Haltebremse
korrekt konfiguriert ist.

Klicken Sie "OK".

Neue Konfiguration

Die Konfiuration des Reglers wuide geandert.

Dramit alle Anderungen wirksam werden. mull die Konfiguration
gespeichert und der Regler neu gestartet werden 'i
Soll die Konfiguration gespeichert und ein Neustart durchgefiibrt .
werden?

[Falls die Anderungen vensorfen werden sollen, wird ein Neustart

des Aeglers ohne vorherige Speicherung der Parameter

durchgsfiibit )

Ja MNein Enderungen verwerfen |

N

' Maotar mit Bremse?
LY

2N

1 Fehler beim Befehl Bremse:
. ERR clear software enable first

Die Parameter werden nun ins RAM
des Servoverstarkers geladen (dauert
einige Sekunden). Danach mussen Sie
die Anderung der Konfiguration noch
einmal bestatigen (oder verwerfen).
Wenn Sie "Ja" wahlen, werden die Pa-
rameter im EEPROM des Servoverstar-
kers gespeichert und ein Reset wird
ausgelost (Kaltstart), dies dauert einige
Sekunden.



Feedback

Klicken Sie im Startbildschirm auf die Schaltflache "Feedback".

B Feedback B/ FB B “DRIVEQ: X
Riickfiihrung Polzahl
Offset Blandbreite
EOO

Diehzahlbeobachter
EIM 16kHzWYL ~

Beschl-Vaorsteuerung
1

DKI\ Abbrechen || Ubemehmen

Wenn Software Enable aktiv ist, er-
scheint eine Warnung. Die Anderung

Die Anderungen werden
beim Neustart ubemommenl

der Konfiguration kann nicht durchge-

fuhrt werden. Quittieren Sie die War-
nung, driicken Sie F12 (SW Disable)
und beginnen Sie die Feedback-Aus-
wahl erneut.

Neue Konfiguration

Die Konfiuration des Reglers wurde geandert,

Damit alle Anderungen witksam werden. muf die Konfiguration
gespeichert und der Regler neu gestartet werden. ()
Soll die Konfiguration gespeichert und ein Neustart durchoefibrt e

(Falls die Anderungen verworfen werden sallen, wird ein Heustart
des Fleglers ohne vorherige Speicherung der Parameter
durchgefiihit)

Nein Hrderungen verwerfen
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Driicken Sie F12 (SW disable) bevor Sie
Feedback Parameter andern.

Riickfiihrung:

Wahlen Sie das verwendete Ruckfuhrsystem
aus.

Lassen Sie alle anderen Felder unveran-
dert.

Keine Annshme an

Ruckahrungstyp

Fehler beim Bisfahl RUckFihrungstyp:
ERR clear software enable first

&

Ist alles in Ordnung, startet der Parama-
ter-Upload, der bereits fiir die Motorauswahl
beschrieben wurde.

Wenn Sie "Ja" wahlen, werden die Parameter
im EEPROM des Servoverstarkers gespei-
chert und ein Reset wird ausgeldst (Kaltstart),
dies dauert einige Sekunden.



Parameter speichern und Neustart

Sie sind dabei, die Basisinstallation zu beenden und Sie haben Parameter gean-
dert/eingestellt. Abhangig davon, welche Parameter Sie gedndert haben, gibt es nun
zwei mogliche Reaktionen des Systems:

Wichtige Konfigurations-Parameter wurden geandert

Neue Konfiguration

Die Konfiuration des Reglers wurde gedndert.

Damit alle Anderungen wirksam werden, mult die Konfiguration
gespeichert und der Realer neu gestartet werden. (]
Soll die Konfiguration gespeichert und ein Neustart durchgefiiht e
wierden?

(Falls die Anderungen venwarfen werden sollen, wird sin Neustart

des Aeglers ohne vorhenae Speichenung der Parameter

durchgefiihr.]

Ja Mein | Hindsrungen vemerien |

1y

Eine Warnung erscheint, dass Sie den Verstarker neu starten miissen (Kaltstart).
Klicken Sie auf JA. Die Parameter werden nun automatisch im EEPROM des Servo-
verstarkers gespeichert und ein Reset Kommando startet den Verstérker neu (dauert
einige Sekunden). Dies geschah z.B. nach Anderung des Motortyps bzw. des Feed-
backs.

Sonstige Parameter wurden geédndert

Es erscheint keine Warnung. Sichern Sie die Parameter manuell im EEPROM des
Servoverstarkers. Klicken Sie dazu auf das Symbol gﬁ in der Symbolleiste. Ein
Neustart des Verstarkers ist nicht notwendig.

Servoverstarker zuriicksetzen (Reset)

Sie kénnen den Verstarker manuell zuriicksetzen (Reset, z.B. im Fehlerfall).

Klicken Sie auf das Symbol @
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Tippbetrieb (Konstante Drehzahl)

Sorgen Sie dafiir, dass die aktuelle Position der Last die nachfolgenden Bewe-

gungen zulasst. Die Achse fahrt sonst auf die Hardware-Endschalter oder den

mechanischen Anschlag. Stellen Sie sicher, dass ein Ruck oder eine schnelle

Beschleunigung der Last keinen Schaden verursachen kann.

® Schalten Sie die Leistungsversorgung des Antriebs ein.

® Hardware-Enable: +24 V an Enable [X1/3].

@ Software-Enable: Klicken Sie auf _Enable5hitsF121| guf dem Startbildschirm oder
benutzen Sie die Tastenkombination Shift+F12. Die Anzeige in der Frontplatte
meldet nun E und die Stromstéarke (z.B. 888 furEnable, 3 A)

® Klicken Sie auf das Symbol Oszilloskop J! , die Seite 6ffnet sich:

S Oszilloskop 8/ FB B "DRIVED™

0.0z 0.004 0.008 oo

Aufzsichnung
Auffgsung Kanal Auominmar  min MK Trigger Signal [

Bereit romal > | I G | v [rsan ~lfo
Statt Zeit/Div EREs v VT Trigger Pasition ~ Trigger
Laden |10 =] ™ g e | ¥ | [0z ] [steigerd =]
Service

Pasgreter | [Dcheonl 6 <] St | @) Sy r Akualiieren
K Gleichation _F5
Drehzahl b

Schlieben

einstelung
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® Wahlen Sie Service-Modus "Drehzahl F6" , klicken Sie dann auf  Parameter

Bitte Service-Parameter eingeben

Konst. Diehzak] FReversierbetieb

[iog 14ghin v {1/min)

Brehrmoment
1
R v I t[ms]
v2
Konst. Gleichshom =
Sallwert noe
A

Jokt ikl o 100 1in v2 [100 1 hin
elekit Winkel
[C—

q [1o00 ms 12 1000 ms
Fahrauftriag

N |1 DKRJ Abbrechen | Ubernehmen

® Geben Sie die gewlinschte, sichere Geschwindigkeit bei "Konst. Drehzahl" ein.
Das Vorzeichen definiert die Bewegungsrichtung.

Beachten Sie die Anforderungen an "sichere reduzierte Geschwindigkeit"
fiir lhre Anwendung!

® Klicken Sie auf OK.

@ Starten Sie die Servicefunktion
(Schaltflache Start oder F6).
Quittieren Sie die Sicherheits-
abfrage. Der Opmode wird auf 0 geschaltet und die Endstufe wird automatisch
freigegeben. Das Funktionssymbol wechselt die Farbe nach griin, solange die
Funktion aktiv ist.

® Die Funktion ist solange aktiv, bis Sie die Schaltflache Stop betatigen oder
die Funktionstaste F9 driicken.

® Die Endstufe kann mit der Funktionstaste F12 gesperrt (disable) werden.

Service

Drchoshl  F& v Starf%J. Stop Fa) |
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Status

Aktuelle Warnungen und Fehler werden auf der Bildschirmseite Status gelistet, die
Sie im Startbildschirm iber die Schaltflache "Status" aufrufen kénnen. Diese Schalt-
flache meldet den aktuellen Status des Servoverstarkers und erscheint daher mit
unterschiedlichen Beschriftungen.

£4 Verstiirker 8 / FB 8 "DRIVED” [X|| S status 8/ FB 8 “DRIVED" 3

R E SRS pe——

dis letsten 10 Fehier HIMEN MAuTigheit

:rm.m.hd

Hmm—{tw o S —
MM

bl IiUm 2]

15

RODSSUE reada Faachach. 1

o— ROD Resclem Moo 2
3 — [ L6461 14 orpnar e

Aktualls Warnamgen
T e
n0§ Matsphase faklt Fasan ||
Aehia

A ™ —
Faniguation ‘-M""'r"'- [RORAWER  Oistie 173 | Enabln (ShitaF12) —— w

Die Reset Schaltflache kann verwendet werden, um einige Fehler zuriickzusetzen.
Eine Beschreibung der Fehler-/Warnmeldungen finden Sie in der Online Hilfe.

Nun haben Sie die Grundfunktionen des Antriebs erfolgreich in Betrieb genommen
und getestet.

Weitere Einstellmoglichkeiten

Beachten Sie die Sicherheitshinweise in der Betriebsanleitung und Feld-
bus-Handbiichern, bevor Sie weitere Parameter andern.

Fir alle weiteren Einstellmdglichkeiten finden Sie ausfihrliche Hinweise in der
Online-Hilfe und der dort integrierten Befehlsreferenz.
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Monitor

Bl istwerte 81 FB B "DRIVEQ” X
Analog Input 1 3 my Drehwinkel 337 “mech
Analog Input 2 % HEIEE) counts Klicken Sie auf das Symbol
Drehzahl |stwert 100 1/min
2 Miteluer) 2% Dihestl 00 1/min "Monitor" |E3
Stiom (E ffektivwert) 0023 A oToR
Position [ 16853985 counts H H i i
Stom DAt BB A e o Der Monitor zeigt alle wichtigen
Stom el 5015 A Roteeraunkt | peren mechanischen und elektrischen
Zwischenkieisspannung EIERRY ) .
Ballsteistung [ 0w Istwerte des Antriebs.
Kiihlkiipetemperatur = °C 0o 18g
Innentemperalur u -

Dokumente

Sie benétigen folgende Dokumentationen (im PDF Format auf der Produkt-CDROM,
Sie kénnen die jeweils aktuellste Version eines Handbuchs von unserer Website
herunterladen):

® Betriebsanleitung (Montage, Installation, Inbetriebnahme)

® CANopen Kommunikationsprofil

Abhangig vom eingebauten Feldbusinterface bendtigen Sie eine der folgenden
Dokumentationen:
® PROFIBUS DP Kommunikationsprofil

® SERCOS Kommunikationsprofil
® EtherCAT Kommunikationsprofil

Sie bendétigen den Acrobat Reader um die PDF Dateien zu lesen. Einen Installa-
tionslink finden Sie auf jeder Bildschirmseite der Produkt-CDROM.
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Technische Anderungen, die der Verbesserung der Gerite dienen,
vorbehalten!

Alle Rechte vorbehalten. Kein Teil des Werkes darf in irgendeiner Form (Fotokopie,
Mikrofilm oder in einem anderen Verfahren) ohne schriftiche Genehmigung der
Firma Kollmorgen Europe GmbH reproduziert oder unter Verwendung elektronischer
Systeme verarbeitet, vervielfaltigt oder verbreitet werden.

Kollmorgen Customer Support - North America

E-Mail support@kollmorgen.com
Tel.: +1-540 - 633 - 3545
Fax: +1-540-639 - 4162

Kollmorgen Customer Support - Europe

E-Mail technik@kollmorgen.com
Tel.: +49(0)2102 - 9394 - 0
Fax: +49(0)2102 - 9394 - 3110
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